R;/ Navod k pouziti

FRENIC-Mini

Rada trojfazového provedeni 200 V: FRN0001 to 0020C2S-200
Rada trojfazového provedeni 400 V: FRN0002 to 0011C2S-40
Rada jednofazového provedeni 200 V: FRN0O0O1 to 0012C2S-70

D POZOR

Dékujeme, Ze jste zakoupili nasi fadu méni¢i FRENIC-Mini.
* Tento produkt byl navrzen pro pohon ftfifazového indukéniho motoru a tfifazového

synchronniho motoru s permanentnim magnetem. Proctéte si cely tento navod k pouziti a
seznamte se s prostupy pro spravnou manipulaci pfi pouzivani.

* Nespravna manipulace muze vést k chybam pfi provozu, kratké zivotnosti nebo dokonce k
poruSe tohoto vyrobku i motoru.

» Pfedejte tento navod koncovému uzivateli tohoto vyrobku. UloZte tento navod na bezpecné
misto, dokud nebude tento vyrobek vyfazen z provozu.

* Pro pokyny o zpusobu pouziti pfidavného zafizeni viz navody k pouziti a montazi daného
pfidavného zafizeni.
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Uvod
Dékujeme, Ze jste zakoupili nasi fadu méni¢i FRENIC-Mini.

Tento produkt byl navrzen pro pohon tfifazového indukéniho motoru a tfifazového synchronniho
motoru s permanentnim magnetem (PMSM). Proctéte si cely tento navod k pouziti a seznamte se s
prostupy pro spravnou manipulaci a provoz tohoto produktu.

Nespravna manipulace mlze vést k nespravnému provozu, kratké zivotnosti nebo dokonce k poruse
tohoto vyrobku i motoru.

Pfedejte tento navod koncovému uzivateli tohoto produktu. UloZte tento navod na bezpecné misto,
dokud nebude tento vyrobek vyfazen z provozu.

NiZe jsou uvedeny ostatni materialy, které se vztahuji na pouziti zafizeni FRENIC-Mini. Podle po-
tfeby si je proctéte spolecné s timto manualem.

» Navod pro uziti FRENIC-Mini (24A7-E-0023)
* Navod k pouZziti komunika¢niho rozhrani RS-485 (MEH448)
» Katalog (24A1-E-0011)

Materialy podléhaji zménam bez upozornéni. Obstarejte si zaru€¢ené posledni vydani k pouZiti.

Japonska Smérnice pro potlac¢eni harmonickych kmiti u doméacich elektro-
spotrebicu a spotiebicli pro vSeobecné ucely

Série tfifazovych ménica Fuji v tfidé 200 V s vykonem 3,7 (4,0) kW nebo méné, série jednofazovych
ménicu v tfidé 200 V s vykonem 2,2 kW nebo méné a série jednofazovych ménicu v tfidé 100 V s
vykonem 0,75 kW nebo méné byvaly pfed ¢asem predmétem "japonské Smérnice pro potlaceni
harmonickych kmitl u domacich elektrospotiebicu a spotiebicu pro vSeobecné ucely" (vydana v zafi
roku 1994 a revidovana v fijnu 1999), publikované Ministerstvem mezinarodniho obchodu a pri-
myslu (v sou€asné dobé Ministerstvo hospodafstvi, obchodu a pramysl (METI)).

AvSak od revize provedené v lednu 2004 jiz ménie nejsou predmétem této smérnice. Jednotlivi
vyrobci ménicl aplikuji opatfeni pro potlaceni harmonickych kmiti dobrovolné.

U naseho opatfeni se doporuCuje, aby k méni¢um série FRENIC-Mini byly pfipojeny tlumivky DC
(DCR) schvalené v této pfirucce.

Avsak pfi pouziti tlumivek DCR, které nejsou povoleny v tomto navodu, se obratte se na nejblizSiho
zastupce spole¢nosti Fuji Electric pro obdrzeni podrobné specifikace.

Japonska Smérnice pro potlaceni harmonickych u spotiebitell, ktefi vyuzivaiji
napajeni vysokym napétim nebo specialnim vysokym napétim.

Podrobné informace k této smérnici - viz Navod k pouziti FRENIC-Mini (24A7-E-0023), Dodatek C.



B Bezpecnostni opatreni

Pfed zahajenim montaze, elektrické instalace, pouZiti nebo udrzby a kontroly si pfectéte pozorné
tento navod. Pfed pouzitim méniCe zajistéte, abyste méli dobré znalosti o zafizeni a seznamte se s
veskerymi bezpecnostnimi informacemi a opatfenimi.

Bezpecnostni opatfeni jsou v tomto navodu rozdélena do nasledujicich dvou kategorii.

Nedodrzeni informaci oznacenych timto symbolem muze

& VA RO VAN i vést k nebezpenym podminkam, pfipadné skongit smrti

nebo téZkym ubliZzenim na zdravi.

Nedodrzeni informaci oznacenych timto symbolem muize
& P OZO R vést k nebezpecnym podminkam, pfipadné skoncit mensim

nebo lehkym ublizenim na zdravi a/nebo znaénym posko-
zenim majetku.

Nedodrzeni informaci obsazenych pod nazvem VAROVANI maze také vést k vaznym nasledkam.
Tato bezpecnostni opatfeni jsou maximalné dulezita a jejich dodrzovani je nutné za vSech okolnosti.

Aplikace

A VAROVANI

* Vyrobek FRENIC-Mini byl navrzen pro pohon tfifazového induk&niho motoru a tfifazo-
vého synchronniho motoru s permanentnim magnetem (PMSM). NepouZivejte tento vy-
robek pro jednofazové motory ani k jinym ucelim.

Mohlo by dojit k pozaru nebo nehodé.

* Vyrobek FRENIC-Mini nesmi byt pouZit pro systém podpory Zivotnich funkci nebo pro
jiné ucely pfimo souvisejici s bezpecnosti osob.

* | kdyz FRENIC-Mini je vyrabén pod pfisnou kontrolou kvality, je doporu¢eno nainstalovat
bezpelnostni zafizeni pro aplikace, kde se pfedpokladaji vazné nehody nebo vyznamné
materialni ztraty ve vztahu k selhani tohoto zafizeni.

Mohlo by dojit k nehodé.

Montaz

A VAROVANI

* Instalujte méni¢ na nehoflavy material, napf. na kov.

Jinak by mohlo dojit k poZaru.

* Nepokladejte hoflavé pfedmeéty v okoli zafizeni.
Mohlo by dojit k pozaru.




A POZOR

» Béhem pfepravy neopirejte ménic€ o jeho kryt svorkovnic.
Mohlo by dojit k padu méni€e a poranéni.
» Dejte pozor, aby se do ménice nedostal a na chladi¢i nehromadil textilni prach, papirova
vlakna, piliny, prach, kovové tfisky Ci jiné cizi materialy.
Jinak mize dojit k pozaru nebo nehodé.
» Neni povoleno instalovat ani pouzivat ménic, ktery je poSkozeny nebo neuplny.
Mohlo by dojit k pozaru, nehodé nebo poranéni.

* Nestoupejte na prepravni box.
» Nestohujte pfepravni boxy vySe, nez je uvedeno na pfepravnim boxu.
Pfi nedodrzeni téchto doporuéeni by mohlo dojit k poranéni.

Kabelaz

2 VAROVANI

 Pfipfipojovani ménice ke zdroji napajeni vloZte do drahy kazdého paru napajecich vedeni
k méni¢im doporuceny jistic v lisovaném pouzdru (MCCB) nebo proudovy chranic¢
(RCD)/ochranny jisti¢ (ELCB) (s nadproudovou ochranou). Pouzivejte zafizeni v ramci
doporuceného proudového rozsahu.

» Pouzivejte vodiCe v pfedepsané velikosti.

» Pfi zapojovani ménice k napajeni 500 kVA nebo vice, nezapomernte pfipojit volitelnou DC
tlumivku (DCR).

Jinak by mohlo dojit k poZaru.
* Nepouzivejte jeden mnohoZzilovy kabel k propojeni nékolika ménici s motory.
» Nepfipojujte ochranu proti pfepéti k vystupnimu (sekundarnimu) obvodu.
Mohlo by dojit k pozaru.

* Nezapomerite spravné pfipojit zemnici vodiCe.
Jinak by mohlo dojit k zasazeni elektrickym proudem nebo poZaru.

» Zapojeni by méli provadét pouze kvalifikovani elektrotechnici.

« Zapojeni provadéjte zaruené& po VYPNUTI napajeni.

* Uzemnéni méniCe provedte v souladu s narodnim nebo mistnim elektrotechnickym
predpisem.
Jinak by mohlo dojit k zasazeni elektrickym proudem.

» Zapojeni provadéjte az po instalaci jednotky ménice.
Jinak by mohlo dojit k zasazeni elektrickym proudem nebo poranéni.

» Zaijistéte, aby pocet vstupnich fazi a jmenovité napéti vyrobku odpovidaly poctu fazi a
napéti stfidavého napajeciho zdroje, k némuz ma byt vyrobek pfipojen.
Jinak by mohlo dojit k pozaru nebo nehodé.

» Nepfipojujte napajeci vodi€e k vystupnim svorkam (U, V a W).

* Nevrazujte brzdny odpornik mezi svorky P (+)aN (-), PLaN (-), P (+) a P1, DB a N (-),
nebo P1 a DB.

Mohlo by dojit k pozaru nebo nehodé.




A VAROVANI /\

» Obecné plati, Ze vodiCe pro fidici signaly nemaji zesilenou izolaci. Pokud by se nahodou
dotkly Zivych €asti v hlavnim obvodu, miZze se jejich izolace z jakychkoli divodu poskodit.
Pak by doslo k priboji extrémné vysokého napéti do signalnich obvodl. Provedte
kompletni opatfeni na ochranu signalnich vodicu pfed kontaktem silovych vedeni vyso-
kého napéti.

Mohlo by dojit k nehodé nebo zasazeni elektrickym proudem.

A POZOR

» Pfipojte tfifazovy motor na svorky U, V. a W ménice a vyrovnejte faze navzajem.
Jinak by mohlo dojit k poranéni.

* Méni¢, motor a elektricka instalace generuji elektricky Sum. Zamezte poruchy funkce
okolnich senzor( a zafizeni. Chcete-li zabranit porucham zpldsobenym motorem, za-
vedte opatfeni pro tlumeni hluku.

Jinak by mohlo dojit k nehodé.

Provoz

A VAROVANI /\

* PFed zapnutim napajeni se ujistéte, Ze je nainstalovan kryt svorkovnice. Nikdy neod-
stranujte kryt, kdyz je zapnuto napgjeni.
Jinak by mohlo dojit k zasazeni elektrickym proudem.

* Neobsluhujte vypinaCe s mokryma rukama.
Mohlo by dojit k zasaZeni elektrickym proudem.

» Pokud byla zvolena funkce restartu, méni¢ se mize automaticky restartovat a pohon
(Navrhnéte strojni vybaveni nebo zafizeni tak, aby po restart byla zajisténa bezpecnost
osob.)

» Pokud byla zvolena funkce prevence pretizeni (omezova¢ proudu), automatické zpo-
maleni a prevence pretizeni, méni¢ mize pracovat pfi zrychleni / zpomaleni nebo pfi
frekvenci odliSné od nastavené hodnoty. Navrhnéte stroj tak, aby v takovych pfipadech
byla zajisténa bezpecnost.

Jinak by mohlo dojit k nehodé.

» Tlacitko STOP je ucinny pouze pfi nastaveni aktivni funkce (kéd funkce F02) spinace
STOP. Nouzovy vypinac pfipravte zvlast. Pokud zakazete funkci priority tlacitka STOP a
umoznite ovladani pomoci externich pfikazl, nelze provést nouzové vypnuti ménice
pomoci tlaCitka STOP na vestavéné klavesnici.

* Je-li reset alarmu vyvolan zapnutim provozniho signalu, dojde k nahlému spusténi.
Pfedem se ujistéte, Ze provozni signal je vypnuty.

Jinak by mohlo dojit k nehodé.

Vi



A VAROVANI /\

» Jestlize aktivujete funkci ,Rezim restartu po kratkodobém vypadku proudu“ (kéd funkce
F14 = 4 nebo 5), pak méni¢ po obnové napajeni automaticky restartuje do béziciho mo-
toru.

(Navrhnéte strojni vybaveni nebo zafizeni tak, aby po restart byla zajiSténa bezpecnost
osob.)

» Jestlize nakonfigurujete kédy funkci Spatné, aniz byste zcela porozuméli tomuto Navodu k
pouziti a Uzivatelské pfiruéce FRENIC-Mini, motor se muze otacet s momentem nebo
otackami, které nejsou pro stroj povoleny.

Mohlo by dojit k nehodé nebo poranéni.

* Nedotykejte se svorek ménice, kdyz je pod napétim, i kdyz se méni¢ zastavi.
Mohlo by dojit k zasazeni elektrickym proudem.

A POZOR

* Nezapinejte ani nevypinejte napajeni hlavniho obvodu pro spusténi nebo zastaveni
provozu ménice.

Mohlo by dojit k poruSe.
» Nedotykejte se chladi¢e ani brzdného odporniku, protoZze mnohou byt velmi horké.
Mohlo by dojit k popaleni.

* Nastaveni méni€e na vysoké rychlosti je snadné. Pfed zménou nastaveni frekvence
(rychlosti) zkontrolujte specifikace motoru a stroje.

» Funkce brzdy méni¢e neposkytuje mechanické zadrZzovaci prostfedky.

Mohlo by dojit k poranéni.

Udrzba a kontrola, a vyména dilti

A\ VAROVANI /\

* Prfed zahajenim kontroly vypnéte napajeni a poCkejte minimalné pét minut. Dale zkont-
rolujte, zda LED monitor nesviti, a zkontrolujte napéti liniové sbérnice DC mezi svorkami
P (+) a N (-), které ma byt nizSi nez 25 VDC.

Jinak by mohlo dojit k zasaZeni elektrickym proudem.

« Udrzbu, kontrolu a vyménu dilti by mély provadét pouze kvalifikované osoby.
» Pfed zahajenim prace si sundejte hodinky, prsteny i jiné kovové pfedméty.
» Pouzivejte izolované nastroje.

Jinak by mohlo dojit k zasazeni elektrickym proudem nebo poranéni.

Vii



Likvidace

A POZOR

 P¥ilikvidaci se méni¢ povazuje za pramyslovy odpad.

Jinak by mohlo dojit k poranéni.

Ostatni

A VAROVANI

» Je zakazano provadét upravy meénice.
Mohlo by dojit k zasazeni elektrickym proudem nebo poranéni.

VSEOBECNA BEZPECNOSTNI OPATRENI

Z dlavodu vysvétleni detailnich dilG vykresy v tomto navodu nemuseji znazorfiovat kryty nebo
ochranné stity. Pfed zahajenim provozu vratte kryty a Stity v jejich pdvodnim stavu na jejich
misto a dodrzujte popis v havodu.

viii



Soulad se smérnici EU o zarizenich nizkého napéti

PFi dodrzeni nize uvedenych pokyn( pro instalaci se ménice oznacené CE povaZzuji za vyhovuijici
smérnici 2006/95/ES o zafizenich nizkého napéti.

D POZOR

1. Zemnici svorka &G by méla byt vzdy pfipojena k zemi. NepouZivejte pouze proudovy
chrani¢ (RCD)/ochranny jisti¢ (ELCB)* jako jediny zpusob ochrany proti zasazeni elektric-
kym proudem. Ujistéte se, Ze pouzivate zemnici vodiCe, jejichz velikost je vétSi nez napa-
jeci vedeni.

*S nadproudovou ochranou.

2. P¥i pouziti s méniCem je nutno zajistit, aby jisti¢ v lisovaném pouzdru (MCCB), proudovy
chrani¢ (RCD)/ochranny jisti¢ (ELCB) nebo magneticky styka¢ (MC) vyhovovaly normam
EN nebo IEC.

3. PFi pouziti ochrannych zafizeni zbytkového proudu (RCD) / proudovych chranict proti

zemnimu spojeni (ELCB) pro ochranu pfed urazem elektrickym proudem u silovych vedeni
nebo uzlt v pfimém &i nepfimém kontaktu je tfeba nainstalovat chrani¢e RCD/ELCB typu
B na vstup (primarni okruh) ménice, pokud je zdroj napajeni tfifazovy 200/400 V. Pro
jednofazové napajeni 200 V Ize pouzit typ A.
Pfi pouziti bez chranice nebo jistit¢e RCD/ELCB je nutno pfijmout jakékoli jiné ochranné
opatieni, které izoluje elektrické zafizeni od ostatniho zafizeni ve stejné elektrické siti
pomoci dvojité nebo zesilené izolace, nebo kdy napajeci vedeni je pfipojené k elektrickému
zarizeni pomoci oddélovaciho transformatoru.

4. Méni¢ by mél byt pouzivan v prostredi, které nepfesahuje stupen znecisténi 2. Pokud
prostfedi vyhovuje stupni znecisténi 3 nebo 4, nainstalujte ménic v kryti IP54 nebo vysSim.

5. Nainstalujte ménic, tlumivku AC nebo DC a vstup nebo vystup filtru do uzavieného krytu s
minimalnim stupném kryti IP2X (horni plochy krytu musi byt minimalné IP4X, kdyZ jsou
snadno pfistupné), aby se zabranilo nebezpecnému dotyku osob pfimo s zivymi ¢astmi
téchto zafrizeni.

6. Chcete-li, aby ménic bez integrovaného filtru EMC byl v souladu se Smérnici EMC, pfipojte
k ménici externi EMC filtr a instalujte vSechna zafizeni, v€etné ménice, spravné tak, aby
odpovidala pozadavkim Smérnice EMC.

7. Nepfipojujte médéné draty pfimo na zemnici svorky. Pro jejich pfipojeni pouzivejte svorky s
lemem s pocinovanim nebo obdobnym pokovanim.

8. Chcete-li pfipaojit sérii ménicl tfifazovych nebo jednofazovych v tfidé 200 V na napajeci
napéti v kategorii prepéti Ill, nebo sérii tfifazovych ménica v tfidé 400 V k napajeni v ka-
tegorii pfepéti Il nebo lll, je nutna doplfikova izolace pro Fidici obvody.

9. P¥i pouziti ménicd v nadmorské vySce vice nez 2000 m berte na védomi, ze zakladni izo-
lace se vztahuje na izola¢ni stupen fidicich obvodl. V nadmorské vySce vice nez 3000 m
ménice nelze pouzit.

10. Neutralni vodi¢ napajeci sité musi byt uzemnén pro tfifazové ménice v tfidé 400 V.

11. Ménic¢ byl odzkousen testem IEC61800-5-1 2007 5.2.3.6.3 pro zkratovy proud za nasledu-
jicich podminek.

Zkratovy proud v pfivodu: 10 kA

Maximalné 240 V
Maximalné 480 V




Soulad se smérnici EU o zarizenich nizkého napéti (pokracovani)

D POZOR

12. Pouzijte vodie uvedené v IEC60364-5-52.

Doporucena velikost vodi¢e (mm2)
— Dle 1 2 *2
5 ime- Jmenovity proud (A) | Elektricky pfikon DCR ;
g Vi u hlavniho obvodu *2 | [P1, | Ridici
5 | tého Typ ménice MCCB nebo [L1/R, L2/S, L3/T] V)j/'st'L‘j’p P (+)] | obvod
2 vykonu RCD/ELCB [L1/L, L2/N] ménice | Brzdici | (30A,
£ |Imotor Uzemnéni[&G] [U,V, | odpor- | 30B,
2 u W] nik | 30C)
(k) 3 3 P (),
w/ DCR | w/o DCR | w/ DCR |w/o DCR DB]
0,1 FRNO0OOO1C2Ss-2[
- 0,2 |FRN0002C2S-2[0 6 6
8 |04 FRN0004C2Ss-20
N 2,5 2,5
Q 0,75 |FRN0O006C2S-201 10 2,5 2,5 0,5
)
« | 1,5 |FRN0010C2S-2[] 16
= 10
2,2 |FRNOO12C2s-20 20
3,7 |FRNO0020C2Ss-201 20 35 4 4
0,4 |FRN0O002C2Ss-401
> 6
= 0,75 |FRN0004C2s-41 6
E, 1,5 FRNO0O0O5C2S-4[1 10 25 25 25 25 0,5
_i-? 2,2 FRNO007C2S-4 16
= 37 10
(4.0)* FRNOO11C2Ss-40 20
0,1 FRNOOO1C2Ss-70
6
0 0,2 |FRN0O0O02C2S-70 6 .
§ >| 0,4 |FRN0004C2S-700 10 2,5 ’ 2,5
53 2,5 0,5
s« 0,75 |FRN0006C2S-70 10 16
(&)
i 1,5 |FRNOO10C2S-70 16 20 4
2,2 |FRNOO12C2s-70 20 35 4 6 4

MCCB: Kompaktni vykonovy jisti¢
RCD: Ochranné zafizeni proti zbytkovému proudu
ELCB: Ochranny jisti¢ proti zemnimu spojeni

Poznamka: Ctveredek ([J) ve vySe uvedené tabulce nahrazuje A, C, E, nebo U, v zavislosti na misté
uréeni pro pfepravu. Pro tfifazové série ménic¢l na 200 V se na toto misto dosadi A nebo U.

* 4,0 kW pro EU. Typ ménice je FRNO0O11C2S-4E.

*1 Velikost rAmu a model MCCB nebo RCD/ELCB (s nadproudovou ochranou) se bude liSit podle
vykonu transformatoru. Viz souvisejici technicka dokumentace pro ostatni podrobnosti.
* 2 Doporucena velikost vodi¢u u hlavnich obvodu je pro 70°C a 600V, vodi¢e s PVC izolaci pfi okolni
teploté 40°C.
* 3 V pfipadé, Ze neni pouzita tlumivka DC, velikosti vodi€lu jsou stanoveny na zakladé ucinného
vstupniho proudu vypocitaného za predpokladu, ze pfikon pfi napajeni je 500 kVA a impedance je

5%.




B Opatreni pfi pouziti

Pfi provozu
motoru

pro vseo-
becné pou-
Ziti

Pohon motoru
400V pro vSeo-
becné pouziti

Pfi pohonu motoru 400V pro v8eobecné pouziti méni¢em
pfipojenym extrémné dlouhymi vodi¢i maze dojit k poSkozeni
izolace motoru. V pfipadé potfeby pouzijte filtr vystupniho
obvodu (OFL), po konzultaci u vyrobce motoru. Fuji motory
nevyzaduji pouziti filtrd vystupniho obvodu, z davodu jejich
dobré izolace.

Momentovéa cha-
rakteristika a
zvyseni teploty

Kdyz je méni¢ pouzivan pro spusténi univerzalniho motoru,
teplota motoru bude vy3Si, nez kdyZ je provozovan za pouZiti
konvencniho napajeni. V nizkém rozsahu otacek bude
chladici ucinek oslaben, a proto snizte vystupni moment
motoru. Pokud je pozadovan konstantni toCivy moment v
rozsahu nizkych otacek, mizete pouzit motor s Fuji ménicem
nebo motor vybaveny externé pohanénym chladicim venti-
latorem.

Vibrace

Kdyz je motor pohanény méniCem namontovan na stroji,
muUze byt rezonance zpUsobena vlastni frekvenci systému
stroje.

Berte na védomi, ze provoz 2poélového motoru pfi frekvenci

60 Hz nebo vysSi muze zpusobit abnormaini vibrace.

* DoporuCuje se pouziti pryzové spojky nebo pryZzového
tlumeni vibraci.

* Pouzivejte funkci ovladani skokové frekvence ménice pro
preskoCeni pasma (pasem) rezonancni frekvence.

Hluk

Kdyz je méni¢ pouzivan pro spusténi univerzalniho motoru,
uroven hluku motoru bude vySsi, nez kdyz je pfipojen na
konven¢niho napajeni. Pro sniZeni hluku zvyste nosnou
frekvenci ménice. Provoz s frekvenci 60 Hz nebo vysSi muze
také pusobit vySsi hlu€nost.

Pfi provozu
specialnich
motor(

Vysokootackove
motory

Je-li referen¢ni frekvence k fizeni vysokorychlostniho motoru
nastavena na 120 Hz nebo vice, provedte nejprve zkusebni
provoz kombinace ménie a motoru pro kontrolu bezpe&ného
chodu.

Nevybusné mo-
tory

Pfi pohonu motoru s ochranou proti vybuchu ménic¢em pou-
Zijte kombinaci motoru a ménice, ktera byla schvalena pre-
dem.

Ponorné motory a
Cerpadla

Tyto motory maiji vétsi jmenovity proud nez univerzalni mo-
tory. Vyberte ménic, jehoz jmenovity vystupni proud je vétsi
nez u motoru.

Tyto motory se liSi od univerzalnich motort tepelnymi cha-

rakteristikami. PFi nastavovani elektronické teplotni funkce
nastavte nizkou hodnotu tepelné €asové konstanty motoru.

Brzdové motory

U motord vybavenych paralelné zapojenymi brzdami musi
byt jejich brzdny vykon napéajen ze vstupniho (primarniho)
okruhu. Pokud je brzdny vykon omylem pfipojeny na vystup
ménice (sekundarni okruh), brzda nebude fungovat.

Nepouzivejte ménice pro pohon motort vybavenych sériové
zapojenymi brzdami.
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Pfi provozu
specialnich
motoru

Motory s pfevo-
dovou skfini

Je-li mechanismus pfenosu vykonu vybaven olejem maza-
nou prevodovkou nebo ménice/reduktor rychlosti, pak ne-
pretrzity provoz motoru pfi nizkych otackach muze zpusobit
nedostatec¢né mazani. Vyhnéte se tomuto druhu provozu.

Synchronni motory

Je tfeba pfijmout zvlastni opatfeni vhodna pro tento typ
motoru. Podrobnosti o pohonech PMSM najdete v kapitole 5,
oddil 5.3 "Poznamky k pohonu PMSM."

Jednofazové
motory

Jednofazové motory nejsou vhodné pro proménné ovladani

rychlosti fizené méniCem. Pouzijte trojfazové motory.

* | kdyZ je k dispozici jen jednofazové napajeni, pouzijte tfi-
fazovy motor, protoze méni¢ poskytuje tfifazovy vystup.

Podminky
prostredi

Umisténi mon-
taze

Chladi¢ a brzdny odpornik méni¢e se mize za urcitych pro-
voznich podminek zahfivat, proto instalujte méni¢ na ne-
hoflavy material jako napf. kov.

Ujistéte se, Zze misto instalace splfiuje podminky prostifedi
popsané v kapitole 2, bod 2.1 "Provozni prostredi".

Kombinace
s perifernim
zarizenim

Instalace MCCB
nebo RCD/ELCB

*1 Pro ochranu elektrické instalace nainstalujte do vstupu
(primarniho obvodu) méni¢e doporuceny jisti€ v lisovaném
pouzdru (MCCB) nebo proudovy chrani¢ (RCD)/ochranny
jisti€ (ELCB) (s funkci nadproudové ochrany). Nepouzivejte
jisti€ s hodnotou pfesahujici doporu¢eny jmenovity proud.

Instalace MC do
sekundarniho
obvodu.

Pokud je magneticky styka& (MC) pfipojen v sekundarnim
okruhu ménice pro spinani motoru na konvencni napajeni
nebo pro jakykoli jiny ucel, je nutno zajistit, aby se jak ménic,
tak motor, pfed zapnutim nebo vypnutim MC UplIné zastavily.

Nepfipojujte  magneticky stykaé vybaveny pirepétovou
ochranou k sekundarnimu okruhu ménice.

Instalace MC do
primarniho ob-
vodu.

Nezapinejte ani nevypinejte magneticky styka¢ (MC) ve
vstupnim okruhu (primarnim obvodu) €astéji nez jednou za
hodinu, nebot jinak mize dojit k selhani ménice.

Pokud je nutné Casté zapinani nebo vypinani v pribéhu
provozu motoru, pouzijte tlacitka nebo signaly FWD/REV
(vpFed / vzad) s / o) .

Ochrana motoru

Elektronicka tepelna funkce méniCe muze chranit motor.
Méla by byt stanovena provozni uroven a typ motoru (motor
pro vSeobecné pouziti, motor s méni¢em). Pro vysokorych-
lostni motory nebo motory chlazené vodou nastavte malou
hodnotu tepelné ¢asové konstanty, ktera chrani motor.

Pokud pfipojite tepelné relé na motor s dlouhymi pfipojova-
cimi vodi¢i, muze vysokofrekven¢ni proud proudit do roz-
ptylového kapacitniho odporu. To muize zpUsobit, ze relé
vypne pfi proudu nizSim, nez je nastavena hodnota tepel-
ného relé. Pokud k tomu dojde, sniZzte nosnou frekvenci
nebo pouzijte filtr vystupniho okruhu (OFL).
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Vyfazeni kon-
denzatoru pro
opravu uciniku

Neinstalujte kondenzatory pro opravu uciniku do primarniho
okruhu ménice. (PouZijte tlumivku DC pro zlepSeni uc€iniku
ménice.) Nepouzivejte kondenzatory pro Upravu uciniku ve
vystupnim obvodu méni€e. DoSlo by k reakci nadproudoveé
ochrany a k zastaveni provozu motoru.

Vyfazeni prepé-
tové ochrany

Nepfipojujte ochranu proti pfepéti k sekundarnimu obvodu
ménice.

Kombinace P Obvykle se doporucuje pouziti filtru a stinénych kabell ke
) . Snizeni hluku Y . o
S perifernim splnéni pozadavkud smérnic EMC.
zafizenim _
Dojde-li k odpojeni v dusledku prepéti, kdyz je méni¢ vypnuty
_ _ nebo provozovany s malym zatiZzenim, pfedpoklada se, ze
Opatreni proti narlist proudu je generovan otevienim/ zavienim kapacitoru
proudovym razum | predstih faze v elektrické soustave.
* Pfipojte tlumivku DC do okruhu ménice.
Pfi kontrole izolacniho odporu ménice se pouzijte méfic izo-
ZkouSeni izolace laéniho odporu na 500 V, a postupuje se podle pokynu ob-
sazenych v kapitole 7, bod 7.5 "Test izolace."
. o ur Pfi pouzivani dalkového ovladani omezte délku kabelu mezi
Délka vodicu fi- L . . L X v
. méni¢em a ovladaci krabici na 20 m nebo méné, a pouzijte
diciho obvodu L. A
krouceny par nebo stinény kabel.
Pokud je pouzito dlouhé vedeni mezi méniCem a motorem,
. . méni¢ se mlze prehfivat nebo odpoijit v disledku nadprou-
Délka elektricke . . o
: . dové ochrany (proudéni vysokofrekvencniho proudu do roz-
instalace mezi . . v o . s
i ptylové kapacitance) u vodicu pfipojenych k fazim. Ujistéte
méni¢em a mo- N . P o v oxt
N torem se, Ze vedeni je kratSi nez 50 m. Pokud musi byt délka vétsi,
Kabelaz ' snizte nosnou frekvenci nebo viadte filtr do vystupniho
okruhu (OFL).
. o Vyberte vodiCe s dostateCnou kapacitou s odkazem na ak-
Velikost vodicu e N . e
tuélni hodnotu nebo doporucenou velikost vodice.
Typ zapojeni N(avpgvlJOZ|veJte jeden mnohozilovy kabel k propojeni nékolika
meénicu s motory.
Uzemnéni Méni¢ bezpecné uzemnéte pomoci zemnici svorky.
Vyberte méni¢ podle jmenovitého pfikonu motoru, jak jsou
Pohon motoru uvedeny v tabulce standardnich specifikaci pro ménic.
Volba pro ysgobecné Kdyz je pozadovan vysoky pocate¢ni moment, nebo kdyz je
vykonu pouziti zapotrebi okamzité zrychleni nebo zpomaleni, vyberte ménic
ménice s vykonem o jednu velikost vétsi, nez je standard.
Pohon speciél- Vyberte méni¢, ktery spliuje nasledujici podminky:
nich motoru Jmenovity proud ménice > jmenovity proud motoru
PFi exportu ménice instalovaného v panelu nebo v zafizeni zabalte jednotku do
pfedem dezinfikované dfevéné bedny. Neprovadéjte dezinfekci koufem po za-
Pieprava baleni vyrobku, protoZe nékteré ¢asti uvniti méni¢e mohou zkorodovat plisobenim
a sklado- halogenovych sloucenin, jako je metylbromid pouzivany pfi fumigaci.
vani PFi baleni samostatného ménice pro vyvoz pouzijte pieklizku (LVL).

Ostatni pokyny pro dopravu a skladovani - viz kapitola 1 oddil 1.3 "Doprava" a
oddil 1.4 "Prostfedi pro skladovani."
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Usporadani tohoto manualu

Tento navod se sklada z kapitol 1 az 11.

Kapitola 1 CINNOSTI PRED POUZITIM MENICE
Tato kapitola popisuje prejimaci kontrolu a opatfeni pro pfepravu a skladovani ménice.

Kapitola2 MONTAZ A ELEKTRICKA INSTALACE MENICE

Tato kapitola uvadi podminky pro provozni prostfedi, opatfeni pro instalaci méniCe a pokyny pro
zapojeni motoru a ménice.

Kapitola3 PROVOZ POMOCI DOTYKOVE KLAVESNICE

Tato kapitola popisuje provoz méni¢e pomoci klavesnice. Méni¢ je vybaven tfemi rezimy provozu
(rezim provozu, programovani a alarmu), které umoznuji spusténi a zastaveni motoru, monitorovani
provozniho stavu, zadavani dat funkéniho kédu a zobrazeni informaci o provozu, které jsou po-
tfebné pro udrzbu a zobrazeni dat alarmu.

Kapitola4 PROVOZ

Tato kapitola popisuje pfipravu, ktera se provadi pfed spusténim motoru pro zkouseni a prakticky
provoz.

Kapitola5 KODY FUNKCI

Tato kapitola obsahuje seznam kédu funkci. Koédy funkci, které maji byt pouzity €asto, a ostatni kody,
jsou popsany jednotlivé.

Kapitola6 ODSTRANOVANi ZAVAD

Tato kapitola popisuje postupy pro odstranovani zavad, které je tfeba dodrzovat pfi odstranovani
poruch ménice, nebo pfi zjiStovani podminek alarmu. V této kapitole nejprve zkontrolujte, zda je
zobrazen urcity kod alarmu nebo ne, a pak pokracujte s polozkami k feSeni problému.

Kapitola7 UDRZBA A KONTROLA

Tato kapitola popisuje kontrolu, méfeni a zkouseni izolace, které jsou potiebné pro bezpecny provoz
méniCe. Poskytuje také informace o pravidelné vyméné nahradnich dilG a o zaruce poskytované na
vyrobek.

Kapitola 8 SPECIFIKACE

V této kapitole jsou uvedeny specifikace, v€etné vystupnich hodnot, fidiciho systému, vnéjSich
rozméru a ochrannych funkci.

Kapitola9 SEZNAM PERIFERNIHO VYBAVENI A DALSI MOZNOSTI

Tato kapitola popisuje hlavni periferni zafizeni a moznosti, které mohou byt pfipojeny k sérii ménicd
FRENIC-Mini.

Kapitola 10 POUZITI TLUMIVEK DC (DCR)
Tato kapitola popisuje tlumivku DC, ktera potlacuje vstupni harmonické slozky proudu.

Kapitola1l SHODA S PLATNYMI NORMAMI
Tato kapitola popisuje normy, které jsou spinény u ménic¢ti FRENIC-Mini.
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Ikony

Nasledujici ikony se vyskytuji v celém tomto ndvodu:

PoznamkaTato ikona oznacuje informace, jejichZ nedodrzeni maze vést k chodu ménice pfi netipiném
vykonu, i informace tykajici se nespravnych operaci a nastaveni, jeZ mohou vést k ne-

hodam.

Tip Tato ikona oznacuje informace, které mohou byt uzite€né pfi provadéni urc€itych nastaveni
nebo operaci.

Tato ikona oznacuje odkaz na detailngjsi informace.
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Kapitola 1 CINNOSTI PRED POUZITiM MENICE
1.1 Kontrola pfi prejimce

Odstrarite obal a zkontrolujte nasledujici:

(1) Baleni obsahuje méni¢ a navod k pouziti (tento manual).

(2) Méni¢ nevykazuje znamky poskozeni zpusobeného pfi pfepravé — nemél by byt promacknuty,
ani by nemély chybét zadné Casti.

(3) Model méni¢e odpovida objednavce. Nazev modelu a specifikace mlzete zkontrolovat na
hlavnim typovém Stitku. (Hlavni typovy Stitek a ostatni Stitky jsou upevnény na ménici, jak je
zobrazeno na nasledujici strané.)

FF Euji Electric .
TYPE FRNO005C2S-4E Ly

SERNo. W33A123A0001AA

OUTPUT 3PH 1.5kW 380-480V 1-400Hz 4.3A

150% 1min
SERNo. W33A123A0001AA | 320
WF

(a) Hlavni typovy Stitek (b) Dilci typovy Stitek

Obrazek 1.1 Typové Stitky
TYP: Typ ménice

Code Series name FRN 0005 S - 4E
FRN FRENIC series = ===
Nominal applied
Code motor current (A) Code  Version/Instruction Manual
0002 1.8 A Asia/English
0004 3.1 c China/Chinese
0005 4.3 E EU/English
0007 6.3 u USAJ/English
001} 9.5 —— Code Power supply voltage
2 Three-phase 200 V

Code Application range 4 Three-phase 400 V

C Compact 7 Single-phase 200 V
Code Developed inverter series Code  Enclosure

2 2 S Standard (IP20)
ZDROJ: PocCet fazi vstupu (tfifazové: 3PH, jednofazové: 1PH), vstupni napéti, vstupni

frekvence, vstupni proud
VYSTUP: Pocet vystupnich fazi, jmenovity vykon, jmenovité vystupni napéti, rozsah vystupni
frekvence, jmenovity vystupni proud a dovolené pretizeni
VYR. &.: Cislo produktu Datum vyroby
W33A123A0001AA 320

|— Vyrobni tyden
Toto oznacuje Cislo tydne, €islovano od
prvniho tydne v lednu.
1. tyden v lednu je oznacen jako ,01“.

Rok vyroby: Posledni Cislice v roce

Mate-li podezfeni, Zze vyrobek nefunguje spravné nebo budete-li mit jakékoli dotazy ohledné vyrobku,
kontaktujte zastupce Fuiji Electric.



1.2 Vnéjsi pohledy

(1) Vnéjsi pohledy Kryt svorkovnice
ovladaciho obvodu

Dil&i typovy
Stitek

Klavesnice

Kryt svorkovnice
hlavniho obvodu

Hlavni typovy

Hlavni typovy Stitek

Stitek

Kryt svorkovnice ovladaciho obvodu

Obrazek 1.2 Pohledy na vnéjSek zafizeni FRENIC-Mini

(2) Kabelaz

Pfepazka pro komunikacni
vstup* RS-485

Vstup kabelu
kontrolniho signalu

vstup vodi¢a DB, P1, P (+) a N (-

vstup zemniciho vodice L1
L2/S, L3/T, U, V, W

vstup vodi¢e L1/R, L2/S, L3/T,
PL,P(+),N()

vstup zemniciho
vodi¢e DB, U, V, W Chladici

(a) FRNOOO6C2Ss-200 (b) FRNOO10C2S-200

(* Pri pfipojovani komunikac¢niho kabelu RS-485 odstrarite kryt svorkovnice kontrolniho obvodu a s pouzitim
Stipacich klesti odstrante pfepazku v krytu.)

Poznamka: Ctvereéek () u vy$e uvedenych nazvi modelu nahrazuje A, C, E, nebo U, v zavislosti na
misté uréeni pro pfepravu. Pro tfifazové série ménic¢u na 200 V se na toto misto dosadi A nebo U.

Obrazek 1.3 Kabelaz

1.3 Doprava
» Pfi pfenaseni méni¢e musi byt dno vzdy podepfeno obéma rukama na pfedni a zadni strané.
Nedrzte ho pouze za kryt nebo jednotlivé ¢asti. Mohli byste méni¢ upustit nebo rozbit.

» VVyhnéte se pouziti pfilis velké sily u krytt svorkovnic, protoZe jsou vyrobeny z plastu a mohou se
snadno rozbit.



1.4 Skladovaci prostredi
1.4.1 Pfechodné skladovani
Ménic¢ skladujte v prostfedi, které vyhovuje pozadavkim uvedenym v tabulce 1.1.

Tabulka 1.1 Pozadavky na prostfedi pfi skladovani a pfepravé

Polozka PoZadavky
Skladovaci -25 az +70°C Zvolte umisténi, kde nebude ménic
teplota*1 vystaven Castym zménam teploty,
coz by mélo za nasledek
Relativni vihkost 5 az 95% * kondenzaci nebo namrazu.
Ovzdusi Méni¢ nesmi byt vystaven prachu, pfimému sluneCnimu svétlu, korozivnim Cdi

hoflavym plynim, olejové mize, vyparlim, vodnim kapkam nebo vibracim. Ovzdusi
smi obsahovat pouze malé mnoZstvi soli. (0,01 mg/cm? nebo méné za rok)

Atmosféricky 86 az 106 kPa (pfi uskladnéni)
tlak

70 az 106 kPa (b&éhem prepravy)

LS predpokladem pomérné kratké doby skladovani (napf. béhem prepravy apod.).
x2 | kdyz bude vlhkost odpovidat pozadované specifikaci, vyhnéte se prostfedi, kde dochazi k Castym
zménam teploty, které zplsobuji kondenzaci v ménici.

Opatieni pro prechodné skladovani

(1) Nenechavejte méni¢ polozeny pfimo na podlahu.

(2) Kdyz prostfedi nesplfiuje stanovené pozadavky uvedené v tabulce 1.1, zabalte méni¢ do
vzduchotésné vinylové folie pro skladovani apod.

(3) Musi-li byt méni¢ ulozen v prostfedi s vysokym stupném vlhkosti, pouzijte vysousSeci €inidlo
(jako je napfiklad silikagel), umisténé ve vzduchotésném obalu podle bodu (2).

1.4.2 Dlouhodobé skladovani

Metody dlouhodobého skladovani ménice se velmi lisi v zavislosti na prostfedi. Obecné metody
skladovéani jsou popsany nize.

(1) Misto pro skladovani musi splfiovat pozadavky stanovené pro doCasné uskladnéni.

Nicméné pro skladovani delSi nez tfi mésice by okolni teplota méla byt v rozmezi od -10 do +
30 °C. Tim se zabrani poskozeni elektrolytickych kondenzatort v ménici.

(2) Meéni¢ musi byt uloZzen v baleni, které je vzduchotésné, aby byl chranén pfed vihkosti. Umistéte
susici prostfedek dovnitf obalu, aby byla zachovana relativni vihkost uvniti obalu do 70%.

(3) V pfipadé, ze méni¢ byl nainstalovan v zafizeni nebo na kontrolni desce na stavenisti, kde
muze byt vystaven vihkosti, prachu a $piné, pak méni¢ odmontujte, a ulozte jej ve vhodném
prostfedi, jak uvadi tabulka 1.1.

Pokyny pro skladovani delSi nez 1 rok

V pfipadé, ze méni¢ nebude pouzivan po dlouhou dobu, mohou se vlastnosti elektrolytickych
kondenzatort zhorsit. Jednou za rok pfipojte ménice k napajeni, a udrzujte je s napajenim po dobu
30 az 60 minut. Nepfipojujte ménice k motorim, ani motory nespoustéjte.



Kapitola 2 MONTAZ A ELEKTRICKA INSTALACE MENICE

2.1 Provozni prostredi

Instalujte méni€ do prostfedi, které splhuje pozadavky uvedené v tabulce 2.1.

Tabulka 2.1 Pozadavky na prostredi Tabulka 2.2 Cinitel odlehéeni vystupniho
] proudu v zavislosti na nadmot-
Polozka Technické parametry ské vysce
Umisténi Uvnitf Nadmoiska vyska Cinitel odlehcent
vystupniho proudu
Okolni teplo- | -10 az +50°C (IP20) (Poznamka 1) 1000 m nebo 1,00
ta mené
1000 az 1500 m 0,97
Relativni 5 az 95 % (bez kondenzace) 1500 az 2000 m 0,95
vinkost 2000 az 2500 m 0,91
Ovzdusi Méni€ nesmi byt vystaven prachu, pfimému slu- 2500 az 3000 m 0,88
necnimu svétlu, korozivnim plyndm, hoflavym (Poznamka 1) Kdyz jsou ménice namonto-
plyntm, olejové mize, vypartim ani vodnim kap- vany vedle sebe bez mezery mezi nimi, méla
kam. (Poznamka 2) by byt okolni teplota v rozsahu od -10 do
OvzduSi smi obsahovat pouze malé mnoZzstvi +40°C.
soli.
2 L (Poznamka 2) Neinstalujte méni¢ do prostfedi, v
(0,01 mg/cm” nebo méné za rok) némz by mohl byt vystaven textilnimu prachu,
Méni¢ nesmi byt vystaven nahlym zménam bavinénému odpadu nebo vihkému prachu &
teploty, které zpusobuiji tvorbu kondenzace. $ping, které zanaseji chladié ménice. Pokud ma
- byt méni¢ pouzit v takovémto prostfedi, nain-
N?vdmoFské 1,000 m max. (Poznamka 3) stalujte jej do panelu vaseho systému nebo do
vyska jiného prachotésného krytu.
Atmosféricky 86 az 106 kPa (Poznamka 3) P¥i pouziti ménice v nadmoriské
tlak vysce nad 1 000 m byste méli pouzit Einitel
odleh&eni vystupniho proudu, jak je uvedeno v
Vibrace 3 mm (max. amplituda) 2 az méné nez 9 Hz tabulce 2.2.
9.8 m/s® 9 az méné nez 20 Hz
2 mis® 20 aZ méné nez 55 Hz
1 m/s?® 55 az méné nez 200 Hz
2.2 Instalace ménice

(1) Montézni zékladna

Teplota chladice muze béhem provozu ménice
vzrust pfiblizné az na 90 °C, a proto by méni¢ mél
byt namontovan na podstavci z materiélu, ktery
odolava teplotdm na této urovni.

A VAROVANI

Méni¢ nainstalujte na zakladni desku vyro-
benou z kovu ¢&i jiného nehoflavého materialu.

Pfi pouziti jiného materialu by mohlo dojit

k pozaru.

(2) Vzdalenosti

Ujistéte se, ze minimalni vzdalenosti uvedené na
obrazku 2.1 jsou vzdy dodrzovany. Pfi instalaci
ménie do panelu vaseho systému vénujte
zvlastni pozornost vétrani uvnitf panelu, protoze
teplota kolem ménic¢e ma tendenci se zvySovat.

Horni strana 100 mm

Dno 100 mm

l

Obréazek 2.1 Orientace pfi instalaci a
poZadované vzdalenosti




Pfi montazi dvou nebo vice ménicu

PFi montazi dvou nebo vice ménicu do stejné jednotky nebo panelu je poloZte v podstaté vedle sebe.
Kdyz je okolni teplota 40°C nebo niz§i, mohou byt méni¢e namontovany vedle sebe bez mezery
mezi nimi. Pokud musite méni¢e nainstalovat nad sebe, nezapomerite je oddélit pfepazkovou
deskou nebo podobnym uspofadanim, aby teplo vyzafujici ze spodniho méni€e negativné neo-
vlivhovalo dalSi méni¢/ménice nad nim.

(3) Montaz v jakémkoliv sméru.
Pfipevnéte méni¢ na montazni zakladné ¢tyfmi Srouby nebo svorniky (M4) tak, aby logo FRE-
NIC-Mini sméfovalo ven. Utahnéte Srouby nebo svorniky kolmo k montazni zakladné.

poznamka Neinstalujte ménic¢ vzhuru nohama, ani ve vodorovné poloze. Pokud by k tomu doSlo, snizi
se ucinnost odvodu tepla ménice, a bude aktivovana funkce ochrany proti prehfati, takze
méni¢ nelze spustit.

DN POZOR

Dejte pozor, aby se do ménice nedostalo a na chladi¢i nehromadilo znecisténi jako textilni prach,
papirova vlakna, piliny, prach, kovové tfisky Ci jiné cizi materialy.
Mize to vést k pozaru nebo urazu.

2.3 Kabelaz

DodrZujte nize uvedeny postup. (V nasledujicim popisu, je ménic jiz nainstalovan.)

2.3.1 Demontaz a montaz kryt svorkovnic

(1) Povolte Sroub zajistujici kryt svorkovnice fidiciho obvodu.

(2) Vlozte prst do vyfezu (u oznaceni "PULL") ve spodni €asti krytu svorkovnice fidiciho obvodu a
vysurite kryt smérem k sobé.

(3) Drzte kryt svorkovnice hlavniho obvodu na obou stranach krytu mezi palcem a ukazovackem, a
posunte ho smérem k sobé.

(4) Po provedeni elektroinstalace namontujte kryt svorkovnice hlavniho okruhu, pfi¢emz postupuijte
v opacéném pofadi nez pfi demontazi.

Sroub pro kryt svorkovnice

Fidiciho obvodu Kryt svorkovnice

ovladaciho obvodu Kryt svorkovnice hlavniho obvodu

Obrazek 2.2 Demontaz krytt svorkovnic

2



2.3.2 Usporadani svorek a specifikace Sroubt

Nasledujici obrazky ukazuji uspofadani svorek hlavnich a kontrolnich obvodu, které se liSi v za-
vislosti na typu méni¢e. Obé svorky uréené pro uzemnéni, které jsou oznaeny symbolem &G v
obrazcich A az D, nerozliSuji mezi napajeci stranou (primarni okruh), a stranou motoru (sekundarni

okruh).

(1) Usporadani svorek hlavniho obvodu

Tabulka 2.3 Svorky hlavniho obvodu

Napaieci Jmenovity vy- Velikost Utahovaci
ne? éti kon motoru Typ ménice Sroubu moment Viz:
P (kW) svorek (N-m)
0,1 FRNO00O1C2S-20
0,2 FRNO002C2S-20 i
M3,5 1,2 Obrazek A
. 0,4 FRN0004C2S-200
fi faze
200V 0,75 FRNOO0OO6C2S-210
1,5 FRNO010C2S-20
2,2 FRNO0012C2S-20
3,7 FRNO0020C2S-20
0,4 FRN0002C2S-40
0,75 FRN0004C2S-40 M4 1,8 Obrazek B
Tti faze 1,5 FRNOO005C2S-4
400 V 2,2 FRN0007C2S-40
3,7
(4.0)* FRNOO11C2S-40
0,1 FRNOOO1C2S-70
0,2 FRNOO0OO2C2S-70 M3.5 12 Obrazek C
Je;j(;]\;)ga- 0.4 FRN0004C2S-70] ! ’
200 V 0,75 FRN0006C2S-700
1,5 FRNO0O10C2S-70 ;
M4 1,8 Obrazek D
2,2 FRNOO12C2S-70

Poznamka: Ctveredek (0) ve vy$e uvedené tabulce nahrazuje A, C, E, nebo U, v zavislosti na misté uréeni
pro pfepravu. Pro tfifazové série ménic¢u na 200 V se na toto misto dosadi A nebo U.

* 4,0 kW pro EU. Typ ménice je FRN0O011C2S-4E.

Obrazek A
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(2) Usporadani svorek fidiciho obvodu (spoleéné pro vSechny typy FRENIC-Mini)

Y1 || YIE || FMA || C1 || PLC || X1 X2 X3

11 12 13 11 CM [[FWD| REV || CM

30A || 30B || 30C

Velikost Sroubu: M2; utahovaci moment 0,2 Nm
Velikost Sroubu: M2,5; utahovaci moment 0,4 Nm

Tabulka 2.4 Svorky Fidiciho obvodu

Svorka s dutinkou*
& Délka odi- ,
Typ Sroubovaku . Velikost otvoru ve
Symbol (tvar hrotu Dovolena velikost | Zzolovani svorkovnici
svork vodice
y B XA) % s T
>— < =
L
Tloustka konce B
[30A], [30B], Plochy Sroubovak AWG22 az AWG18 .
[30C] (0,6 mm x 3,5 mm) (0,34 a7 0,75 mm2) 6az7mm (2.8 (W)x1.7 (H) mm
Jiné nez vyse Plochy Sroubovak AWG24 a7 AWG18 .
popsané (0,5 mm x 2,4 mm) (0,25 az 0,75 mm2) 5az6mm |1.7 (W) x 1.4 (H) mm

* \/yrobce dutinkovych svorek WAGO Company of Japan, Ltd. Viz tabulka 2.5.

Tabulka 2.5 Doporucené dutinkové svorky

Typ (216-000)
Velikost Velikost vodid S izolovanym li Bez izolovaného Ii
Sroubu elikost vodice Izolovanym limcem ez 1zolovaneno limce
Kratky typ Dlouhy typ Kratky typ Dlouhy typ
M2 AWG24 (0.25 mm?) 321 301 151 131
AWG22 (0.34 mm?) 322 302 152 132
Mfﬂgesbo AWG20 (0.50 mm?) 221 201 121 101
AWG18 (0.75 mm?) 222 202 122 102

Délka odizolovaného vodice pro vlozeni do svorek s dutinkou je 5,0 mm pro kratky typ nebo 8,0 mm pro
dlouhy typ.

DoporuCuji se nasledujici lisovaci nastroje: Variocrimp 4 (dil €. 206-204).

2.3.3 Doporucené velikosti vodicu

Tabulka 2.6 uvadi seznam doporucenych velikosti vodi€l. Doporucené velikosti vodi€¢u pro svorky
pfi okolni teploté 50 °C jsou uvedeny pro dva typy vodi¢u: Jednoduchy vodi¢ HIV (pro nejvyssi
dovolenou teplotu 75 °C) (pfed lomitkem (/)) a jednoduchy vodi¢ IV (pro 60 °C) (za lomitkem (/)),



Tabulka 2.6 Doporucené velikosti vodicl

*1
Doporugena velikost vodite (mm?)
- Hlavni obvod
?é— Jme- Elektricky pFikon hlav-
& | hovity .
S | vykon Typ ménice niho obvodu
= | motoru [L1/R, L2/S, L3/T] Vystup DCR Brzdici | Ridici
=2 [L1/L, L2/N] ménic odpornik | obvod
z | (kw) enice | [P1, P (+)]
[Uzemnéni[&G] [U, V, W] ' [P (+), DB]
*2
w/ DCR w/o DCR
0,1 | FRN0001C2S-20
0,2 | FRN0002C2S-200
>
g |04 | FRNO004C2S-20] 2,0/20 | 20/20 | 2,0/20
Y 0,75 | FRN0006C2S-200 2,?2/52;,0 (2,5) (2,5) (2,5)
N
£ 115 | FRN0010C2S-200 2,0/2,0
= (2,5)
2,2 | FRN0012C2S-200
3,7 | FRN0020C2S-200 2’?2/55)’5 2’?2’533’5 2’?2/53;’5
0,4 | FRN0002C2S-400
> 10,75 | FRN0004C2S-400
% 15 FRNO005C2S-40 | 2,0/2,0 20/2,0 20/2,0 20/2,0 20/2,0 0,5
N (2,5) (2,5) (2,5) (2,5) (2,5)
® 122 | FRN0007C2S-40
=37
(4.0 | FRN0011C25-40]
0,1 |FRN0001C2S-700
z 0,2 FRNOO00O2C2S-70 20/2,0
& (04 |FRNO004C25-700 2.?2/52),0 (2.5) 2,?2/52),0
: 2,0/2,0 ,
S 10,75 |FRN0006C2S-700 e
5 2,0/35 25 20:20
£ |15 FRN0010C2S-70 @.0) (2,5)
ki
2,2 | FRN0012C2S-700 2'?4/033’5 3’(56/05)’5 2’?4/03;’5

DCR: Tlumivka DC

Poznamka: Ctveredek (O) ve vySe uvedené tabulce nahrazuje A, C, E, nebo U, v zavislosti na misté ureni
pro pfepravu. Pro tfifazové série ménicu na 200 V se na toto misto dosadi A nebo U.

* 4,0 KW pro EU. Typ ménide je FRN0011C2S-4E.

*1 Pouzijte lisovaci koncovky pokryté izolaénim plastém nebo izolaéni trubici. Doporucené velikosti vodicl
jsou pro HIV / IV (PVC v EU).

*2 Velikosti vodi¢u jsou pocitany na zakladé ucinného vstupniho proudu RMS za pfedpokladu, Zze pfikon pfi
napajeni je 500 kVA a impedance je 5%.

*3 Vlozte DC tlumivku (DCR) do jednoho ze vstupnich vedeni primarniho napajeni. Viz kapitola 10 pro vice
informaci.



2.3.4 Naco je treba davat pozor u kabelaze

PFi zapojovani ménice dodrzujte pravidla nize.

(1) Uijistéte se, Ze zdroj napéti je v rozsahu jmenovitého napéti, uvedeného na Stitku.

(2) Nezapomerite pfipojit napajeci vodice ke vstupnim svorkam hlavniho okruhu L1/R, L2/S a L3/T
(pro tfifazové vstupni napéti) nebo L1/L a L2/N (u jednofazového vstupniho napéti) ménice.
Pokud jsou napéjeci vodi&e pfipojeny na jiné svorky, dojde pfi ZAPNUTI napajeni k poskozeni
meénice.

3)

(4)

()

Vzdy pfipojte zemnici svorku, aby nedoSlo k urazu elektrickym proudem, poZéru nebo jiné
nehodé, a ke sniZeni elektrického Sumu.

Pro zajisténi spolehlivého spojeni u svorek hlavniho obvodu pouZijte lisovaci svorky s izolo-
vanymi pouzdry.

UdrZujte napajeci vedeni (primarni okruh) a kabelaz motoru (sekundarni okruh) hlavniho
okruhu od sebe navzjem co nejdéale, jak je to mozné.

A VAROVANI /\

Pfi pfipojovani ménice ke zdroji napajeni vlozte do drahy kazdého paru napajecich ve-
deni k méni¢um doporuceny jisti¢ v lisovaném krytu (MCCB) nebo proudovy chranic
(RCD)/ochranny jisti¢ (ELCB) (s nadproudovou ochranou). Pouzivejte zafizeni v ramci
doporuceného proudoveého rozsahu.

Pouzivejte vodice v pfedepsané velikosti.
Jinak by mohlo dojit k pozaru.

NepouZzivejte jeden mnohoZilovy kabel k propojeni nékolika ménicu s motory.
Nepfipojujte ochranu proti pfepéti k vystupnimu (sekundarnimu) obvodu.
Mohlo by dojit k poZaru.

Nezapomente spravné pfipojit zemnici vodiCe.
Jinak by mohlo dojit k zasaZeni elektrickym proudem nebo poZaru.

Zapojeni by méli provadét pouze kvalifikovani elektrotechnici.

Zapojeni provadéjte zarudené po VYPNUTI napéjeni.

Uzemnéni méniCe provedte v souladu s narodnim nebo mistnim elektrotechnickym
predpisem.

Jinak by mohlo dojit k zasazeni elektrickym proudem.

Zapojeni provadéjte az po instalaci jednotky ménice.

Jinak by mohlo dojit k zasazeni elektrickym proudem nebo poranéni.

Zajistéte, aby pocet vstupnich fazi a jmenovité napéti vyrobku odpovidaly poctu fazi a
napéti stfidavého napajeciho zdroje, k némuz ma byt vyrobek pfipojen.

Jinak by mohlo dojit k pozaru nebo nehodé.

Nepfipojujte napajeci vodi€e k vystupnim svorkam (U, V a W).

Neviazujte brzdny odpornik mezi svorky P (+) a N (-), PLaN (-), P (+) aP1, DB a N (-),
nebo P1 a DB.

Mohlo by dojit k pozaru nebo nehodé.




2.3.5 Kabelaz pro svorky hlavniho obvodu a zemnici svorky

Dodrzujte niZe uvedeny postup. Obrazek 2.3 znazornuje postup pfipojovani s perifernim zafizenim.

Postup pfipojovani

@ Zzemnici svorka &G*!
® Vystupni svorky ménice (U, V a W) a zemnici svorka &G*!
® Pfipojovaci svorky (P1 a P (+)) tlumivky DC *2

@ Pripojovaci svorky pro brzdny odpornik (P (+) a DB)*2 []
® Svorky pfipojnice (P (+) a N (-)) *2
® Vstupni napéjeci svorky hlavniho okruhu (L1/R, L2/S a L3/T) nebo (L1/L a L2/N)

*1 Pouzijte jednu z téchto dvou zemnicich svorek na svorkovnici hlavniho obvodu.
*2 Provedte zapojeni podle potreby.

Jisti€ v lisovaném
pouzdru (MCCB) nebo
proudovy chrani¢
(RCD)/ochranny jisti¢
(ELCB) s nadproudo-
vou ochranou.

Magneticky
stykac

Napajeni

V pfipadé FRN0006-C2S-2(]

L1/R || L2/S L3/T P1 P(+) N(-)

AR ALEE gRhe
DB u v w
2RIk R1IR2R,
i )

oll ® @ ol 1lle

Tlumivka
DC (DCR)

Dalsi
meénic

Ctverecek (1) nahrazuje
A, C,E, nebo U, v
zavislosti na mistu uréeni
dodavky.

UPOZORNENI: Obrazek
vyse je jen ilustracni.
Nezapojujte vice nez 2
vodiCe ke svorce P (+).

DalSi ménic¢

UPOZORNENI: P¥i zapojovani ménice k

napajeni 500 kVA nebo vice nezapomernite
pfipojit volitelnou DC tlumivku (DCR).

Obrazek 2.3 Postup zapojeni pro periferni zafizeni




Postup zapojeni pro FRNOO06C2S-20 je uveden niZe jako priklad. U ostatnich typt ménict pro-
vedte elektroinstalaci v souladu s jejich individualnim usporadanim svorek. (Viz strana 2-3.)

® Zemnici svorka (&G)

Nezapomerite kvuli bezpec€nosti a snizeni Sumu uzemnit jednu ze dvou zemnicich svorek. Tech-
nicka norma pro elektricka zarizeni stanovi, ze vSechny kovové ramy elektrického zafizeni musi byt
uzemnéné, aby nedoslo k urazu elektrickym proudem, pozaru a dalSim nehodam.

Zemnici svorky by mély byt uzemnény takto:

1) Uzemnéni ménice provedte v souladu s narodnim nebo mistnim elektrotechnickym predpisem.

2) Pfipojeni silnym zemnicim vodi€em s velkou povrchovou plochou. Délka pfipojeni ma byt co
nejkratsi.

0@ Vystupni svorky ménice (U, V a W) a zemnici svorka (&G)
1) Prfipojte tfi vodicCe tfifazového motoru na svorky U, V a W, a vyrovnejte faze navzajem.
2) PFipojte zemnici vodi¢ svorek U, V a W na zemnici svorku (&G)
Pozndmka - Délka vedeni mezi méni¢em a motorem by neméla prekrocit 50 m. Pokud je vétSi nez
50 m, je doporuc¢eno viadit filtr do vystupniho obvodu (volitelné).
- Nepouzivejte jeden mnohozilovy kabel k propojeni nékolika méni¢i s motory.

Ve vystupnim obvodu neni viazen filtr. Ve vystupnim obvodu je viazen filtr.
5 m nebo S .
Napajeni Napajeni | — _ Filtr vystupniho obvodu
e
—— Meénic — Ménic 1 Motor
| ——
50 m nebo méné I~ gl —
400 m nebo méné

Pozndmka * Na vystupni vedeni méniCe (sekundarni okruh) nepfipojujte kondenzator fazového
predstihu nebo tlumi¢ raza.

» V pfipadé, ze délka vedeni je dlouha, bude rozptylova kapacita mezi draty zvySena,
coZz vede ke vzniku svodového proudu. To aktivuje nadproudovou ochranu, zvysi
unikani svodového proudu, nebo naru$i pfesnost aktualniho zobrazeni. V nejhor§im
pfipadé muaze dojit i k poSkozeni ménice.

e Pokud ma byt pfipojeno k jednomu meénic¢i vice nez jeden motor, chape se délka
vedeni jako celkova délka vodicu k motoru.



Poznamka Pohon sériového motoru 400 V

» Je-li tepelna reléova ochrana motoru instalovana ve vedeni mezi méni¢em a motorem,
muze tepelné relé reagovat nespravné i s délkou elektroinstalace kratS§i nez 50 m. V
této situaci pfidejte do vystupniho okruhu filtr (volitelné), nebo snizte nosnou frekvenci
(kéd funkce F26: Zvuk motoru (nosna frekvence)).

» Je-li motor fizen méni¢em typu PWM, razové napéti, které je generovano pfepinanim
soucasti méni¢e mlze byt superponovano na vystupni napéti, a maze byt vedeno na
svorky motoru. Zejména v pfipadé, Ze délka vedeni je dlouha, muze razové napéti
zhorsit izolacni odpor motoru. UvaZujte o nékterém z nasledujicich opatfeni.

- Pouzijte motor s izolaci, ktera odola razovému napéti. (VSechny standardni motory
Fuji maji izolaci, ktera odolava razovému napéti.)

- PfFipojte filtr vystupniho okruhu (volitelné) na vystupni svorky (sekundarni okruh)
ménice.

- Minimalizujte délku vedeni mezi méni¢em a motorem (10 az 20 metrd nebo méné).

® Svorky DC tlumivky P1 a P (+)
1) Odstrante propojovaci mustek ze svorek P1 a P (+).
2) P¥ipojte DC tlumivku (volitelné) na svorky P1 a P (+).

Poznamka * Délka vedeni by neméla pfesahnout 10 m.
» Maji-li byt k ménici pfipojeny jak DC tlumivka, tak brzdny odpornik, pfipojte oba vodice,
jak DC tlumivky, tak a brzdného odporniku, spole¢né ke svorce P (+). (Vizbod @ na
dalSi strané).

» Nikdy neodstrariujte propojovaci mustek, pokud se DC tlumivka nebude pouZivat.

D VAROVANI

Pfi zapojovani ménie k napajeni 500 kVA nebo vice nezapomerite pfipojit volitelnou DC tlu-
mivku (DCR).
Jinak by mohlo dojit k poZaru.

MUstek

Obrazek 2.4 Umisténi mustku



@ Pripojovaci svorky P (+) a DB pro brzdny odpornik

1) Pripojte svorky P a DB brzdného odporniku (voliteIné) ke svorkdm P (+) a DB na svorkovnici
hlavniho obvodu.

2) Umistéte méni€ a brzdny odpornik tak, aby se dodrzela délka vedeni 5 m nebo méné, a skrutte
dva vodiCe k sobé nebo je vedte v trase spolecné paralelné.

paznamka Nepfipojujte brzdny odpornik k jakémukoli ménici typu FRN0002C2S-20/-70 nebo niz-
Simu. (Kdyz je brzdny odpornik pfipojen, nebude fungovat.)

A VAROVANI

Nikdy nevfazujte brzdny odpornik mezi svorky P (+)a N (-), PLa N (-), P (+) aP1, DB a N (-),
nebo P1 a DB.

Mohlo by dojit k poZaru.

Kdyz tlumivka DC nebude spojena s brzdnym odpornikem
1) Odstrante Srouby ze svorky P (+) a P1, a rovnéz propojovaci muistek.

2) Pripojte vodi¢ ze svorky P brzdného odporniku ke svorce P (+) méniCe a propojovaci mustek
vlozte zpét na své misto. Poté zajistéte vodi¢ a mlstek Sroubem.

3) Utahnéte Sroub svorky P1 na mustku.
4) Pfipojte vodi¢ ze svorky DB brzdného odporniku k DB na ménici.

Pri propojovani DC tlumivky s brzdnym odpornikem

1) VySroubujte Sroub ze svorky P (+).

2) Prekryjte vodi¢ DC tlumivky a brzdného odporniku, vodi¢ (P), a pak je zajistéte na svorce P (+)
méni¢e pomoci Sroubu.

3) Pripojte vodi¢ ze svorky DB brzdného odporniku ke svorce DB na ménici.

4) Nepouzivejte propojovaci muistek.

® Svorky pripojnice stejnosmérného spojovaciho vedeni, P (+) aN (-)

Tyto jsou k dispozici pro napajeci systém propojovaci sbérnice DC. Tyto svorky spojte se svorkami
P (+) a N (-) ostatnich ménicu.

Obratte se na svého zastupce spole¢nosti Fuji Electric, maji-li byt tyto svorky pouZity.

Poznamka
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® Vstupni svorky hlavniho okruhu L1/R, L2/S a L3/T (pro tiifazové vstupni napéti) nebo
L1/L a L2/N (pro jednofazové vstupni napéti)

1) Z bezpecnostnich divodu se pred zapojenim vstupnich napajecich svorek hlavniho okruhu
ujistéte, Ze jisti€ v lisovaném pouzdru (MCCB) nebo magneticky styka¢ (MC) jsou vypnuty.

2) Pripojte napajeci vodice (L1/R, L2/S a L3/T nebo L1/L a L2/N) hlavniho obvodu na vstupni svorky
meénice pres jistic MCCB nebo ochranné zafizeni ovliadané zbytkovym proudem (RCD ) / jisti¢
proti zemnimu spojeni (ELCB)*, a MC, je-li to nutné.

Neni nutné vyrovnavat faze napajecich kabell a vstupni svorky méni¢e navzajem.
* S nadproudovou ochranou

Tip Doporucuje se viadit magneticky stykac, ktery muze byt aktivovan manualné. To umozni
odpojit méni¢ od elektrického napajeni v nouzovych pfipadech (napf. kdyz je aktivovana
ochranna funkce), aby se zabranilo selhani nebo nehodé zplisobené sekundarnimi pro-
blémy.

2.3.6 Kabelaz pro svorky fidiciho obvodu

A VAROVANI i

Obecné plasté a kryty fidicich signalnich kabell a vodi¢u nejsou specificky konstruovany tak,
aby odolaly vysokému elektrickému poli (napf. nemaiji zesilenou izolaci). Proto v pfipadé, kdy
kabel nebo vodic fidiciho signalu pfichazi do pfimého styku s Zivym vodi¢em hlavniho okruhu,
izolace plasté nebo krytu mize byt porusena, coz ma za nasledek kontakt signalniho vodice s
vysokym napétim hlavniho okruhu. Ujistéte se, Ze fidici signalni kabely a vodice nepfijdou do
styku s Zivymi vodici hlavniho okruhu.

Nedodrzeni téchto pokynll muze zpusobit Graz elektrickym proudem a / nebo nehodu.

D POZOR

Ménic¢, motor a vodice mohou emitovat Sum.

Zavedte vhodna opatfeni k zabranéni ovlivnéni blizkych senzort a zafizeni a nespravné funkce
v dusledku tohoto Sumu.

Mohlo by dojit k nehodé.

Tabulka 2.8 uvadi symboly, nazvy a funkce svorek fidiciho obvodu. Zapojeni svorek fidicich obvodu
se li§i v zavislosti na nastaveni funk&nich kédu, které odrazi pouziti ménice.

VloZte zpét kryt svorkovnice hlavniho obvodu a pfipojte vodic¢e do svorek fidiciho obvodu. Trasujte
tyto vodiCe spravné, aby se snizil vliv Sumu.
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Tabulka 2.8 Symboly, nazvy a funkce svorek Fidiciho obvodu

= @
2 &| Symbol | Jméno Funkce
2.\4
[13] Napajeci Napajeni (+10 V DC) potenciometru pro externi frekvencni pfikazy (Poten-
zdroj ciometr: 1 az5 kQ)
potenci- Mél by byt pfipojen potenciometr s hodnotou 1/2 W nebo vice.
ometru
[12] Vstupni (1) Frekvence je fizena podle externiho analogového vstupniho napéti.
napéti pro 0 az +10 (VDC)/0 az 100 (%) (normalni provoz)
nas'ltavenl +10 az 0 (VDC)/0 aZ 100 (%) (inverzni provoz)
32?0090_ (2) Pouziva se pro referenc¢ni signal (procesni pfikaz PID) nebo signal
vstupu zpétné vazby PID.
(3) Pouziva se jako dal§i pomocné nastaveni pro ruzné ptikazy pro hlavni
frekvenci.
* Vstupni impedance: 22 kQ
* Povoleny maximalni vstup je +15 V DC; nicméné napéti vySsi nez +10
V DC je povazovano za +10 V DC.
[C1] Proudovy | (1) Frekvence je fizena podle externiho analogového vstupniho proudu.
vstup +4 a7 +20 mA DC / 0 az 100% (normalni provoz)
o +20 az +4 mA DC /0 aZ 100% (inverzni provoz)
5 0 az +20 mADC /0 az 100% (normalni provoz)
> +20 az 0 mMA DC /0 az 100% (inverzni provoz)
S (2) Pouziva se pro referencni signal (procesni pfikaz PID) nebo signal
S zpétné vazby PID.
< (3) Pripojuje PTC termistor (s kladnym teplotnim soucinitelem) pro ochranu
motoru.
(4) Pouziva se jako dalSi pomocné nastaveni pro rlizné pfikazy pro hlavni
frekvenci.
* Vstupni impedance: 250Q
* Povoleny maximalni vstup je +30 mA DC; nicméné proud vétsi nez +20
mA DC je povazovan za +20 mA DC.
<Ridici abwvod: <Ridici obvod:
) +10WDC
[13]
Odpor (Provozni droved)
Q H27
[C1] Komparator ——s Meénic
Externi alarm A-D
PTC
termistor
ov
[11] Spole¢ny Spole¢na svorka pro signaly analogového vstupu a vystupu
analog. Tato svorka je elektricky izolovana od svorek [CM] a [Y1E].
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Tabulka 2.8 Symboly, nazvy a funkce svorek Fidicich obvod(i (pokracovani)

Klasifi-
kace

Symbol | Jméno Funkce

Analogovy vstup

Poznamka - Tyto nizkouroviiové analogové signaly jsou zvlasté nachylné k ovliviiovani externimi
Sumy/hluky. Vedte vodi€e v co nejkratsi trase (az do 20 m), a pouzivejte stinéni vo-
di¢a. Stinény plast vodicu je tfeba v zasadé uzemnit; pokud dochazi ke znacnému
pusobeni vnéjSich indukénich Sumu, maze byt Gcinné pfipojeni ke svorce [11]. Jak je
znazornéno na obrazku 2.5, uzemnéte jeden konec stinéni pro zvyseni stiniciho
ucinku.

- Pouzijte zdvojené kontaktni relé pro signaly nizké Urovné, pokud se relé pouziva v
fidicim obvodu. Nepfipojujte kontakt relé na svorku [11].

- Pokud je méni¢ pfipojen k externimu zafizeni, na jehoz vystupu jsou analogové sig-
naly, u externiho zafizeni by mohlo dojit k porude v disledku elektrického hluku ge-
nerovaného méni¢em. Pokud k tomu dojde, v zavislosti na okolnostech pfipojte feri-
tové jadro (toroidni jadro nebo ekvivalentni) na zafizeni s vystupem analogovych
signall, nebo pfipojte kondenzator, ktery ma dobré omezovaci vlastnosti pro vysokou
frekvenci mezi kontrolnimi vodici, jak je znazornéno na obrazku 2.6.

- Nepouzivejte napéti +7,5 V DC nebo vysSi u svorky [C1]. Mohlo by dojit k poskozeni
vnitfniho Fidiciho obvodu.

Stinéné vodice <Ridici obvod> Externi zafizeni Kondenzator ’
LTI o (13 <i'l.-f3.'r5tupnianalogou§f> 0.022yuF, 50V <Ridici obvod>
) ') signd - _ps, S }:H\". OMn2)
L L—()[12] ( ),
| |
L g A \ W/ M O Yo
5, : [111 W=
Potenciometr jl_ L Feritové jadro
N — - Proviéknéte vodide stejné
1kaz5kQ - faze s-kiznne-iap::::mt?n
2 ad 3 kolem feritového
Jadra,
Obrazek 2.5 Pripojeni stinéného vodice Obrazek 2.6 Ptiklad redukce elektrického Sumu

13




Tabulka 2.8 Symboly, nazvy a funkce svorek Fidicich obvod( (pokracovani)

= @
2 &| Symbol | Jméno Funkce
2.\4
[X1] Digitalni 1) Rdzné signaly, jako je "Dobéh", "Povolit externi spusténi alarmu" a
vstup 1 "Zvolit vicestupriovou frekvenci”, mohou byt pfifazeny ke svorkam [X1]
. az [X3], [FWD] a [REV] nastavenim funkénich kodd EO1 az E03, E98 a
[X2] D'tg'ta'g' E99. Blize viz kapitola 5, bod 5.2 "Podrobnosti o funk&nich kédech”.
vtup (2) Rezim vstupu, tj. Zatéz/Zdroj, je ménitelny pomoci vnitiniho pfepinace.
[X3] Digitalni (3) Prepina logickou hodnotu (1/0) pro ON/OFF (ZAPNUTI / VYPNUTI) u
vstup 3 svorek mezi [X1] az [X3], [FWD] nebo [REV] a [CM]. Pokud bude v
FWDI | Povel normalnim logickém systému logicka hodnota pro ON (ZAPNUTI) mezi
[ ] y %VZ svorkami [X1] a [CM] nap¥. ,1, pak pro OFF (VYPNUTI) bude hodnota
d(i)pc;edu“ .1 pfifazena v zaporném logickém systému, a naopak.
(4) Negativni logicka signalizace se nemUze vztahovat na [FWD] a [REV].
[REV] [Povel
"reverzni | Specifikace obvodu digitalniho vstupu
chod"
S <Ridici obvod> +24 VDO Polozka Min. | Max.
7 [PLC]
> O '] K] L droven
E I__ I PraCOVHf IIONH 0 V 2 V
\© | v gz
= ZATEZ ) — | Fotodls napéti
o | otoclanek <~ | uroven
a R L ettt ZATEZ
a - : | ( ) "OFE" 22V | 27V
I
ad | ' droven
o | - || Pracovni [ agn 22V | 27V
L | I v or
e napeti - -
X1-0x3] | Sake-------- " | | @DRroy) | Uroven ov | 2v
[FWD], [REWV] "OFF"
Y
L H o n
[CM] Prvzljlcovm p’roud prvl 'ON 25mA| 5maA
(pfi vstupnim napéti 0 V)
[PLC] [Napajeni PFipojuje napajeci zdroj signalu vystupu PLC.
PLC y Jmenovité napéti +24 VDC (dovoleny rozsah: +22 aZ +27 VDC), max. 50 mA
signélu
[CM] Digitalni Spole¢na svorka pro signaly digitalniho vstupu
spol. Tato svorka je elektricky izolovana od svorek [11] a [Y1E].
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Tabulka 2.8 Symboly, nazvy a funkce svorek Fidicich obvod( (pokracovani)

= @
2 &| Symbol | IJméno Funkce
EX
Tip B PouZiti kontaktu relé pro prepnuti [X1], [X2], [X3], [FWD] nebo [REV] na ON nebo
OFF
Obrazek 2.7 ukazuje dva pfiklady obvodu, ktery pouziva kontakt relé pro prepnuti vstupu
fidiciho signalu [X1], [X2], [X3], [FWD] nebo [REV] na ON nebo OFF. Obvod (a) ma
spojovaci mustek u ZATEZE, zatimco obvod (b) ma muastek u ZDROJE.
Poznamka: Chcete-li nakonfigurovat tento druh obvodu, pouzijte vysoce spolehlivé relé.
(Doporuceny vyrobek: Ovladaci relé Fuji, typ HH54PW)
<Ridici obvod> <Ridici obvod>
Cr {3 * ]
[PLC] [PLC] -=-
ZATEZ ZATEZ| |
| o P : o
1 1 I ]
ZDROJ | | 20RO : T 3
I | 5.4HQ-§_T” -
e ) — | Lo
~xrpal Lo | - Sxpa, | : '
[FWD].IREV] Fotoclinek [FWD],[REV] ototlnek
' ¥,
Tlcml ﬁ’[cml
(@) S mlstkem u ZATEZE (b) S mustkem u ZDROJE
Obrézek 2.7 Konfigurace obvodu pomoci kontaktu relé
B Pouziti programovatelného logického ovladace (PLC) pro prepnuti [X1], [X2],
s [X3], [FWD] nebo [REV] na ON nebo OFF
? Obrazek 2.8 ukazuje dva priklady obvodu, ktery pouziva logicky programovatelny ovladac
?Cs (PLC) pro prepinani Fidiciho signalu na vstupu [X1], [X2], [X3], [FWD] nebo [REV] na ON
=4 nebo OFF. Obvod (a) méa spojovaci mustek u ZATEZE, zatimco obvod (b) ma mustek u
a ZDROJE.
V obvodu (a) nize, spojeni nakratko nebo otevieni otevieného obvodu kolektoru tranzis-
toru v PLC pomoci externiho zdroje napajeni prepne Fidici signal [X1], [X2], [X3], [FWD]
nebo [REV] na ON nebo OFF. PFi pouziti tohoto typu obvodu dodrzujte nasledujici:
- Pripojte pol + externiho zdroje napajeni (ktery by mél byt izolovan od napajeni PLC) ke
svorce [PLC] ménice.
- Nepfipojujte svorku [CM] ménice ke spole¢né svorce PLC.
<PLC > <Ridici obvod > <PLC > <Ridici obvod>

i 11

Fa
s

-

"
(IPLC] — [PLCl - |
ZATEZ (?TJ mE?.IO!
] ) :'G'! CA— ________
=

|
+24 VDC
| |
'
+24 VDG

I ]

I ]

20RO ! !
5.4k Q| :

)

———————— .
IX3) | e osiinek [XTHX3] Fototlinek

(A

KL "' [FWD][REV] Fotodlanek [FWDJ,[REV]
. s
3 e fo
(a) S mlstkem u ZATEZE (b) S mustkem u ZDROJE

Obréazek 2.8 Konfigurace obvodu s pouZitim PLC

Pro detaily o nastaveni muistku - viz bod 2.3.7 "Nastaveni pfepinacl mustku".
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Tabulka 2.8

Symboly, nazvy a funkce svorek Fidicich obvod( (pokracovani)

tranzistoru

= @
2 &| Symbol | Jméno Funkce
2&
[FMA] |Analogovy| Signal monitoru pro analogové stejnosmérné napéti (0 az +10 VDC) je vy-
motor stupem. Signalni funkce mohou byt vybrany z nasledujicich pomoci funké-
niho kédu F31.
- Vystupni frekvence (pfed kompenzaci skluzu)
5‘ - Vystupni frekvence (po kompenzaci skluzu) []
;% - Vystupni proud - Vystupni napéti
2> - Pfikon - Velikost zpétné vazby PID
g;, - Napéti DC spojovaci sbérnice - Kalibrace
chs - PID pfikaz (SV) - PID vystup (MV)
< * Vstupni impedance z externiho zafizeni: Min. 5 kQ
[11] Spolecny Spolecna svorka pro signaly analogového vstupu a vystupu
analog. Tato svorka je elektricky izolovana od svorek [CM] a [Y1E].
[Y1] Vystup (1) Ruzné signaly, jako je napfiklad "Provoz ménice", "Signal dosazeni
tranzistoru frekvence" a "Prvni varovani o pretizeni motoru", mohou byt pfifazeny
ke svorce [Y1] nastavenim funk¢niho kédu E20. Viz kapitola 5, bod 5.2
"Podrobnosti o funkénich kdédech".

(2) Prepina logickou hodnotu (1/0) pro ON/OFF (ZAPNUTI / VYPNUTI) u
svorek mezi [Y1] a [Y1E]. Pokud bude v normalnim logickém systému
mezi svorkami [Y1] a [Y1E] napfiklad logicka hodnota ,1“ pro ZAPNUTI
(ON), VYPNUTI bude mit ,1* v zaporném logickém systému, a naopak.

Specifikace obvodu digitélniho vstupu

<Ridici obvod>
Proud
O
oY 1))
S =
5 1 .
2 E“ ]
N
= 3Mt036V | —
o
=)
2
>
Obrazek 2.9 ukazuje priklady spojeni mezi fidicim obvodem a PLC.
Poznamka - Zkontrolujte polaritu externich napajecich vstupu.
- P¥i pfipojovani kontrolniho relé nejprve pfipojte diodu pro ab-
sorpci pfepéti mezi vyvody civky relé.
[PLC] |Vystupni Napajeni +24 V DC se pfipoji k zatizeni vystupniho obvodu tranzistoru
vykon (maximalné 50 mA).
tranzistoru | Ma-li byt zdroj &inny, je nutné spojit nakratko svorky [Y1E] a [CM].
MUze byt také pouzit jako zdroj napajeni 24 VDC.
[YIE] |[Spolecny Spole&na svorka pro vystupni signal tranzistoru
vystup Tato svorka je elektricky izolovana od svorek [CM] a [11].
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Tabulka 2.8 Symboly, nazvy a funkce svorek Fidicich obvod( (pokracovani)

(a) PLC slouzi jako zatéz

=
2 &| Symbol | IJméno Funkce
2&
Tip B Piipojeni programovatelného ovladace (PLC) ke svorce [Y1]
Obrazek 2.9 ukazuje dva pfiklady zapojeni obvodu mezi tranzistorovym vystupem Fidi-
ciho obvodu ménice a PLC. V pfikladu (a) vstupni obvod PLC slouzi jako zatéz pro fidici
obvod, zatimco v pfikladu (b) slouZzi jako zdroj pro Fidici obvod.
<Ridici obvod> <PLC> <Ridici obvod> <PLC>
2| EeEEs=e Y1 Gl mesm=ns
| |
o |
Hersintk: Rery
N . 1 1
g kK i T & | Slouzijako zatsz i i
% : : R ! gl o —l i :
= O
g IR R T ; 8T |esusud
| i | 9 SlouZi jako zdroj
I I =
I | (‘;I
— O i
co~ "7 77

(b) PLC slouzi jako zdroj
Obrazek 2.9 Pripojeni PLC k fidicimu obvodu

Vystup releového kontaktu

[30A],
[30B],
[30C]

Vystup
popla-
chového
relé

(pro ja-
koukoli
chybu)

@)

2
®)

Vystupem je signal pro kontakt (SPDT) v pfipadé, kdy byla aktivovana
ochranna funkce k zastaveni motoru.
Zatizeni kontaktd: 250 VAC 0,3A cos ¢ = 0,3

+48 VDC, 0,5A
Pfikaz podobny svorce [Y1] je mozné zvolit pro vystupni signal tran-
zistoru, a pouzit jej pro vystup signalu.
Pfepinani mezi vystupy s normalni a negativni logikou je pouzitelné pro
nasledujici dva vystupy kontaktd: "Svorky [30A] a [30C] se spoji na-
kratko pro vystup signalu ON" nebo "Svorky [30B] a [30C] se spoji na-
kratko (nebuzené) pro vystup signalu ON".

Komunikaéni konektor

RJ-45 (RS-485)

1)
)

Slouzi k pfipojeni dopliikové klavesnice k ménici.
Pouziva se pro pfipojeni méniCe k pocitaCi se systémem "FRENIC
Loader" pomoci komunikaéniho rozhrani RS-485. (Pro zakoncovaci
odpor - viz bod 2.3.7.)

4L +5V

TXD _ﬂﬁ
<1

1 Vcee
2 GND
3NC
4 DX-
5 DX+
6 NC 8 1
7 GND
8 Vce

RXD
DE/RE

B- |
A+

Zakonc&ovaci
odpor

GND|

l00000000]

Konektor RJ-45
SW3

Konektor RJ-45
Obrazek 2.10 Konektor RJ-45 a pfifazeni jeho kolik

* Koliky 1, 2, 7 a 8 jsou pfifazeny pouze k napajeni volitelné klavesnice. PFi
pfipojovani jakéhokoliv jiného zafizeni ke konektoru RJ-45 tyto koliky ne-
pouzivejte.

[N

Pro umisténi konektoru RJ-45, viz Obrazek 2.11 "Umisténi pfepinacl a
konektoru RJ-45."
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Poznimka Vedte kabelaz fidicich svorek co nejdale od vodi€l hlavniho obvodu. Jinak elektricky Sum
muze zpusobit poruchy.
- Upevnéte vodice fidiciho obvodu uvnitf ménice tak, aby byly oddéleny od Zivych €asti
hlavniho okruhu (jako napf. svorkovnice hlavniho okruhu).
- Zapojeni kolika konektoru RJ-45 u série FRENIC-Mini se liSi od pfipojeni konektoru
RJ-45 pro série klavesnice FVR-E11S. Nepropojujte je mezi sebou; v opacném pfipadé
muze dojit ke zkratu nebo kolizi signalnich vedeni, coz mize méni¢ poskodit.

2.3.7 Nastaveni startovacich prepinacu

/\ VAROVANI i\

Pfed zménou pfepinacCe vypnéte napajeni a pockejte alespon pét minut. Ujistéte se, Ze je LED
monitor vypnuty. Dale se pomoci multimetru nebo podobného pfistroje ujistéte, Ze napéti DC
sbérnice mezi svorkami P (+) a N (-) kleslo na bezpe¢nou uroven (+25 VDC nebo nize).

Pokud neni dbano tohoto varovani, mize dojit k urazu elektrickym proudem, protoze
u kondenzatoru sbérnice DC muze zustat zbytkovy elektricky naboj i po vypnuti zafizeni.

Funkce prepinacl (viz obrazek 2.11) umoziuje pfizpUsobit specifikace digitalnich svorek I/O a
zakonc€ovaciho odporu komunikacniho rozhrani RS-485.

Pro pfistup k pfepinaclim odstrarite kryty svorkovnic.
Podrobnosti o tom, jak odstranit kryty svorkovnic - viz bod 2.3.1.

Tabulka 2.9 uvadi funkce kazdého prepinace.

Tabulka 2.9 Funkce prepinact

Spinac Funkci

@ swi1 Prepinaé ZATEZ/ZDROJ pro svorky digitalniho vstupu

» Chcete-li pouzivat svorky [X1] az [X3], [FWD] a [REV] digitélniho vstupu v rezimu
ZATEZ, nastavte mustek do polohy pro z&téZ; pro rezim ZDROJ nastavte mustek
do polohy pro zdroj. (Viz obrazek 2.11.)

« Chcete-li pfepnout mezi rezimy ZATEZE a ZDROJE, pouZijte miniaturni jehlové
klesté nebo podobny nastroj pro zménu montazni polohy mustku.

® SW3 Prepina¢ ON/OFF (zapnuto / vypnuto) zakonéovaciho odporu pro komunikacéni
rozhrani RS-485

 Chcete-li pfipaijit volitelnou vzdalenou klavesnici, nastavte mistek do polohy OFF
(tovarni nastaveni).

» Pokud je ménic¢ pfipojen ke komunikacni siti RS-485 jako koncové zafizeni, na-
stavte mistek do polohy ON.

» Chcete-li pfepnout zakon€ovaci odpor mezi ON a OFF (zapnuti a vypnuti), pou-
Zijte miniaturni jehlové klesté nebo podobny nastroj pro zmé&nu montazni polohy
mustku.
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Obrazek 2.11 ukazuje umisténi pfepinacl a konektoru RJ-45.

) CHLADIC (ZATEZ) ZDROJ
SW1
ol O O |O
o] O o 10
(Tovarni nastaveni pro (Tovarni nastaveni pro
FRN____C2S- A, C,U) FRN____C2S-_E)
a1 Ny . @ ZAP ("ON") VYP ("OFF")
SW3
[ dJo o[co]
(Tovarni nastaveni
pro vSechny typy
ménich)
©) Konektor RJ-45

Obrazek 2.11 Umisténi pfepinacu a konektoru
RJ-45.
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2.3.8 Opatreni ve vztahu k harmonickym slozkam, hluku, a svodovému proudu

(1) Harmonicka sloZka

Vstupni proud méni¢e obsahuje harmonickou slozku, ktera by mohla mit vliv na jiné motory a
kondenzatory predstihu faze, pfipojené ve stejném napajecim vedeni. V pfipadé, Ze harmonicka
slozka pUsobi problémy, pfipojte DC tlumivku (voliteIné) k ménici. V nékterych pfipadech je tfeba
vloZzit tlumivku do série s kondenzatory fazového predstihu.

(2) Hluk a Sum

Pokud ma hluk z ménice vliv na dalSi zafizeni, nebo kdyZz Sum generovany z perifernich zafizeni
pusobi poruchy ménice, dodrzujte zakladni opatfeni uvedena nize.

1) Kdyz hluk z ménice ovliviiuje ostatni zafizeni pfes napajeci vodi¢e nebo uzemrovaci vodice:
- lzolujte uzemnéné kovové ramy ménice od ostatnich zafizeni.
- Pf¥ipojte Sumovy filtr k napajecim vodi€im ménice.
- lzolujte napdjeci systém ostatnich zafizeni od napajeni méni¢e pomoci izolaéniho transfor-
matoru.

2) Kdyz indukéni nebo radiovy Sum z ménicCe ovlivhuje ostatni zafizeni pfes napajeci vodiCe nebo
uzemnovaci vodice:

- lzolujte vodi€e hlavniho obvodu od vodicu Fidiciho okruhu a od kabelaze veskerého dalSiho
zafizeni.

- Vedte vodi€e hlavniho okruhu v kovové trubce a trubku pfipojte na zem v blizkosti ménice.

- Namontujte méni¢ na kovovou desku rozvadéce pfipojenou na zem.

- Pripojte Sumovy filtr k napajecim vodi€im meénice.

3) P¥i provadéni opatfeni proti Sumu z periferniho zafizeni:

- Pro fidici signalni vodi¢e pouZijte kroucené nebo stinéné kroucené vodice. Kdyz se pouZzivaji
zkroucené stinéné vodice, pfipojte stinéni stinénych vodi€l ke spoleCnym svorkam fidiciho
obvodu.

- Pripojte tlumic€ pfepéti paralelné k civce nebo k solenoidu magnetického stykace.

(3) Svodovy proud

Vysokofrekvenéni proudova slozka generovana izolovanym hradlem bipolarnich tranzistort (IGBT),
které pfepinaji mezi zapnutim / vypnutim (on/off) uvnitf ménice, se stava proudem unikajicim pfes
parazitni kapacity vstupnich a vystupnich vodi¢i méni¢e nebo motoru. Pokud se néktery z nize
uvedenych problému vyskytne, pfijméte vhodna preventivni opatfeni.

Tabulka 2.10 Opatreni proti svodovym proudim

Problém Opatreni
Jisti€ proti zemnimu spoje- 1) Snizte nosnou frekvenci
ni*, ktery je pfipojen na 2) Zkratte vodiée mezi méniéem a motorem.

vstup (primarni stranu), byl 3) Pouzijte ochranny jisti¢ proti zemnimu spojeni (ELCB), ktery

aktivovan. ma nizsi citlivost nez jistic pouzivany v soucasné dobé.

*S nadproudovou ochranou 4) Pouzijte ochranny jisti¢ proti zemnimu spojent, ktery chrani
proti vysokofrekvenénim proudovym slozkam (Fuji SG a
série EG).

Bylo aktivovano externi te- 1) Snizte nosnou frekvenci

pelné rele. 2) Zvyste nastaveni proudu tepelného relé.

3) Pouzijte elektronickou tepelnou ochranu proti pretizeni,
zabudovanou v ménici.
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Kapitola 3 PROVOZ POMOCI DOTYKOVE KLAVESNICE
3.1 NAZVY A FUNKCE PRVKU NA KLAVESNICI

Klavesa Program/ 7segmentovy )
Jak je vidét na obrazku vpravo, Reset LED monitor Klavesa RUN  Potenciometr

klavesnice se sklada ze Ctyfmist-
ného 7segmentového LED displeje,
potenciometru (POT) a Sesti klaves.
Klavesnice umozfiuje spusténi a
zastaveni motoru, sledovani pro-
vozniho stavu, konfiguraci dat u
funk&nich koédu, kontrolu stavu |/ O
signalid a zobrazeni informaci o
udrzbé a alarmech.

Funkéni datova klavesa  Klavesa Klavesa Tlacitko Stop
doll nahoru

Tabulka 3.1 NAZVY A FUNKCE PRVKU NA KLAVESNICI

Monitor,
potenciometr Funkce
a klavesy

Ctyfmistny 7-segmentovy LED monitor, ktery zobrazuje nasledujici udaje, v
zavislosti na provoznich reZimech*.

C 1NN m V provoznim rezimu: Informace o provoznim stavu (napf. vystupni frek-
') TN E vence, proud a napéti)
- . o m V programovacim rezimu: Menu, funkéni kédy a jejich data
B VreZimu pro alarm:  Kad alarmu, ktery identifikuje faktor chyby, pokud je
aktivovana ochrannd funkce.
Potenciometr (POT), ktery se pouziva pro ru¢ni nastaveni referen¢ni frekvence,
pomocné frekvence 1 a 2 nebo pfikazu procesu PID.
@ Klavesa RUN Tuto klavesu stisknéte pro chod motoru.
@ Tlagitko Stop Pro zastaveni motoru stisknéte tuto klavesu.
® I./C;,I Tlagitka NAHORU/DOLU Pomoci t&chto tlagitek vyberte polozku pro nastaveni
L a zménu dat funk&nich kédl zobrazenych na LED monitoru.

Klavesa Program / Reset, ktera pfepina provozni rezimy* ménice.
m V provoznim rezimu: Stisknutim tohoto tlacitka se méni¢ pfepne do rezimu

programovani.
@ B V programovacim rezimu: Stisknutim tohoto tlacitka se méni¢ prepne do

provozniho rezimu.
BV reZimu pro alarm:  Stisknutim tohoto tlacitka po odstranéni faktoru chyby
se ménic pfepne do provozniho rezimu.

Klavesa Funkce / Data, ktera pfepina operace, které chcete provést v kazdém

rezimu, nasledovné:

W V provoznim rezimu:  Stisknutim této klavesy se nastavi informace, které se
maji zobrazit o stavu ménice (vystupni frekvence,
vystupni proud, vystupni napéti, atd.)

@—E) B V programovacim rezimu: Stisknutim teto klavesy se zobrazi kédy funkci a

nastavi se jejich data zadana klévesami'i:{\) a @

nebo pomoci POT.

BV reZimu pro alarm:  Stisknutim této klavesy se zobrazuji detailni infor-
mace o alarmu.

* FRENIC-Mini ma tfi provozni rezimy: Provozni, programovaci a alarmovy. Viz kapitola 3.2 "Pfehled
rezimu provozu."
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[]Simultanni pouziti klaves

Simultanni pouziti klaves znamena soucasné stisknuti dvou klaves najednou (zapis pomoci "+").

FRENIC-Mini podporuje simultanni pouziti klaves, jak je uvedeno nize.

(Napfiklad vyraz"klavesy &r:o;l + \?_“;J znamena stisknuti klavesy @ pfi pfidrzené klavese &r:o;l )
Tabulka 3.2 Simultanni pouZiti klaves

Pracovni rezim Simultanni pouziti klaves Pouziti pro:

Kontrolni vstup do nebo vystup z krokovaciho

provozni rezim P T
gme () tlaCitka provozu.
R

Zména urcitych udaju funkénich kédu.
(Viz funkéni kédy FOO, HO3, H45 a H97 v kapitole

Programovaci rezim

v 7, F i,
Tlatitka o) + ) 5 "FUNKCNI KODY.")
Rezim alarmu Tlagitkage + (2 PFfepnuti do programovaciho rezimu bez smazani
S e alarmu.

[[1Zména udaju funkénich kodu

Udaje funkéniho kédu Ize zménit pouze tehdy, kdyZz hodnota tdaje zobrazovana na LED monitoru
blika.

KdyZ hodnota dat sviti, Zadn&a zména neni povolena. Chcete-li zménit udaje, zastavte méni¢ nebo
zakazte ochranu dat.

3.2 Priehled provoznich rezimu

FRENIC-Mini méa nasleduijici tfi provozni rezimy:

[Iprovozni rezim . Tento rezim umoznuje zadavat pfikazy chod/stop béhem bézného provozu.
Muzete také sledovat provozni stav v realném cCase.

[JProgramovaci rezim: Tento rezim umoznuje konfigurovat data funk&nich koédu a kontrolovat
rizné informace tykajici se stavu a udrzby ménice.

[JRezim alarmu : Pokud dojde k alarmu, méni¢ se automaticky pfepne do alarmového
rezimu. V tomto rezimu mulzete zobrazit odpovidajici kod* alarmu a sou-
visejici informace na LED monitoru.

Kéd vystrahy Oznaduje pfi¢innou podminku alarmu, ktera spustila ochrannou funkci. Podrobné informace
najdete v kapitole 8, oddil 8.5 "Ochranné funkce".

Obrazek 3.1 ukazuje stavovy pfechod ménice mezi témito tfemi provoznimi rezimy.

Zapnutl
Provozni rezim @ Rezim programovani
Mastaveni funkénich kédd
Béh / Zastaveni motoru Monitor provozniho stavu,
Monitor provozniho stavu /O stavu signald

a informace o Gdribeé

@ -l"’ ,"

¥
r

&
,l’
'I.‘ "l.I.I * ¥
- ¥
k X + @ !
'\ % @ @ o B
- ¢
Vyskyt alarmu s, ' K K %

v /', (stisknéte toto tlacitko
&

M) Re#im alarmu .4 pokud dodlo kalarmu]

"W
% b

LY

-
o

Zobrazeni stavu alarmu

Obrazek 3.1 Stavovy pfechod méni¢e mezi provoznimi rezimy
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Obrazek 3.2 ilustruje pfechod LED monitoru b&éhem provozniho rezimu, pfechod mezi polozkami
menu v rezimu programovani, a pfechod mezi kédy alarmu pfi riznych udélostech v reZimu alarmu.

*1

*2
*3
*4

*5

Zapnuti

Provozni rezim Re#im programovani
Manitor provozniho stavu h 4 Fobrazen menu )
+ [Monitor rychiosti )| ! =
: i Mastavieni dat
}| Mot :
@I -~ Menu #1 N
Wstupni prowd (4] ~ Mastaveni dat
oo [ 1527 @
: 1
Prikon (kW) Kontrola dat
api. Memnu &2
I |
Virstupni napéti (v) Monitorovini pohonu
o |20 e
T T 1
+ [ Povel PID : Kontrola 110
| nept [B : Menu 4
E I Z J
1 | Hodnot zpétnd vazhy PID | 1 Informace o dbdribé
1| Napk . Menu #5 e
I [ ' |
¢ | Vistup PID : Informace o alarmu
| Napi. [ 200 : Menu #5
-1__ ................... | P — -
1 :.3 L] L]
\ [Casowat : : Koplrovdni dat H
! Nap. I_IE | f o Menu 87 arey '
BT TET - ) '.:
Vstup adbiru (KWh)
Mapk. | 00
|
5

‘j*@ Rezim alarmu @I} -

(zobrazenl stavu alarmu)

Wyskyt alarmu " (;— Ko aktudindhe alarrmu -{'

s @8
[ (Stisknéte toto tladitke,
C}"ITQ pokud dodlo k alarmu.)
Kéd posledniho alanmu

i [ 1251
1

K6d predposlednino alarmu
Napt.

Iﬁdﬂﬂhahﬂ;ﬂﬂﬂm&iﬂ
[\_ Map. 3.3’1“1'|

J

Na monitoru rychlosti mlzete zobrazit nasledujici, podle nastaveni funkéniho kédu E48:
Vystupni frekvence (Hz), referencni frekvence (Hz), otacky zatizené hfidele (ot/min), rychlost
linky (m/min) a konstantni hodnotu doby napéjeni (min).

Pouzitelné pouze tehdy, kdyZ je aktivni regulace PID.
Pouzitelné pouze pokud je vybran chod ¢asovace nastavenim funkéniho kodu C21.

Pouzitelné je pouze tehdy, kdyz vzdalena klavesnice (volitelna moznost) je pfipojena k
meénici.
Alarm Ize resetovat tlaCitkem @ pouze tehdy, kdyZ je zobrazen aktualni chybovy kod.

Obrazek 3.2 Prechod mezi zakladnimi obrazovkami podle provozniho rezimu



3.3 Provoznirezim

Pokud je méni¢ zapnuty, automaticky se pfepne se do provozniho rezimu. V provoznim rezimu muizete:
(1) Monitorovat provozni stav (napf. vystupni frekvenci, vystupni proud),

(2) Nastavit referencni frekvenci a povel PID procesu, a

(3) Chod / zastaveni motoru.

3.3.1 Monitorovani provozniho stavu

V provoznim rezimu mulze byt monitorovano devét nize uvedenych polozek. Ihned poté, co je ménic

. . . “ . . Y G VP
zapnut, monitor zobrazi polozku ur€enou funkénim koédem E43. Stisknéte tlacitko = pro pfepinani
mezi témito polozkami monitoru.

Tabulka 3.3 Polozky monitoru

Priklad zobra- P .
. Udaje funke-
. . zeni na LED , . . .
Polozky monitoru . Vyznam zobrazené hodnoty niho kodu
monitoru (Po-
. E43
znamka 1)

Sledovat otacek tFourzkcm kéd E48 specifikuje, co se ma zobrazit na LED moni- 0
Vystupni fquvence (pred 5#00 Kompenzacni frekvence pred skluzem (E48 = 0)
kompenzaci skluzu (Hz)

Vystupni frekvence (po - . _
kompenzaci skluzu (Hz) [] 5%00 Skute¢na frekvence na vystupu (E48 =1)
Frekvencni reference (Hz) 5%00 Konecna referencni frekvence (E48 =2)
Otacky zatizené hridele , . _
(ot/min) 30%0 Vystupni frekvence (Hz) E50 (E48 = 4)
Rychlost linky (m/min) 30%0 Vystupni frekvence (Hz) E50 (E48 = 5)
Konstantni hodnota doby ES0 _
napajeni (min) o0 Output frequency x E39 (E48 =6)

Vystupni proud (A) 190a Proudovy vystup z ménic¢e v RMS

Elektricky pfikon (kW) *40p Napajeci vstup ménice

Vystupni napéti (V) (Poznamka 2) 200u Napétovy vystup z méni¢e v RMS

Pfikaz PID (Poznamka 3) 1%0% Pfikaz PID /velikost zpétné vazby PID transfor- 10

(Poznamka 4) mované na virtualni fyzickou hodnotu kontrolo-

Velikost zpétné vazby PID Jow vaného objektu 1

(Poznamka 3)(Poznamka 5) Viz funkéni kddy E40 a E41.

Vystup PID (Pozndmka 0% Vystup PID v %, s pfedpokladem maximalni 14

3)(Poznamka 4) frekvence (F03) jako 100%

Casovaé (sec) (Poznamka 3) 50 Zbyvajici efektivni doba Casovace 13

. ) L Input watt-hour (kWh)
Spotfeba na vstupu 10*%0 Displejova hodnota = 100 25

~ s

(Poznamka 1) Hodnotu 10000 nebo vySSi neni mozné zobrazit na 4mistném LED monitoru, proto se misto
toho zobrazi "C "

s

Cislice predstavuje jednotku napéti "V".

(Poznamka 3) Tato polozka souvisejici s PID se zobrazi pouze s ovladanim PID (JO1 = 1 nebo 2).
Casovag (pro funkci asovace) se objevi pouze tehdy, kdy? je aktivni funkce asovade (C21 = 1).
Pokud jsou ovladani PID nebo funkce ¢asovace zakazany, zobrazi se misto toho "----".

(Poznamka 4) Pokud LED monitor zobrazuje pfikaz PID nebo jeho vystupni podil, pak teCka (desetinna
teCka) pfipojena za nejnizsi Cislici 7segmentového pismena blika.

(Poznédmka 5) Pokud LED monitor zobrazuje velikost zpétné vazby PID, pak teCka (desetinna tecka)
pfipojena za nejnizsi Cislici 7segmentového pismena sviti.

4



3.3.2 Nastaveni referenéni frekvence a procesni povel PID

Mlzete nastavit pozadovany piikaz pro frekvenci a pro PID proces s pouzitim potenciometru a
klaves “~ a () na klavesnici. RovnéZ muzZete nastavit referenéni frekvenci jako frekvenci, otacky
zatizené hfidele, rychlost linky a konstantni hodnotu doby napajeni nastavenim funkéniho kédu E48.

B Nastaveni referenc¢ni frekvence

Pomoci vestavéného potenciometru (tovarni nastaveni)

Nastaveni funkéniho kodu FO1 na "4: Vestavény potenciometr (POT)" (tovarni nastaveni) umozriuje
urcit referencni frekvenci pomoci potenciometru.

i e
Pomoci klaves "’_‘;' a'

(1) Nastavte funkéni kod FO1 na "0: '@ / Tlacitka @' na vestavéné klavesnici". V programovacim

()
3)

Tip

. . . N ., .. , .
rezimu nebo v rezimu alarmu se klavesy ¥~ /v nedaji pouzit pro nastaveni referenéni
frekvence, proto pFepnéte do rezimu pro provoz.

Stisknéte tlagitkol™ _J nebo '\}” pro zobrazeni referen¢ni frekvence, kde nejnizsi Cislice blika.

. v . v rs . . v v r "-'_." ".---\- 7 I'd
Chcete-li zménit referenéni frekvenci, stisknéte tlacitko ¥~ nebo ) znovu. Nové nastaveni se
automaticky ulozi do paméti méniCe. Nastaveni je stale uloZzeno, i kdyz je méni€ vypnuty, a
bude pouZito jako pocatecni frekvence pfi pfistim zapnuti ménice.

» Pokud jste nastavili funkéni kod FO1 na "0: Klavesy'f_“;'/k ’na vestavéné klavesnici", ale

zvolili jste jiné nastaveni frekvence nez frekvence 1 (tj frekvence 2 pfes komunikacni
vstup, nebo vicestupriovou frekvenci), pak klavesu \ﬁ'nebo k_,)nelze pouZzit pro nasta-
veni referencni frekvence, i kdyz je klavesnice v provoznim rezimu. Stisknutim jednoho z
téchto tlaCitek se jen zobrazi aktualné vybrana referencni frekvence.

Kdyz zaCnete ménit referencni frekvenci nebo jakykoli jiny parametr klavesou '-/E}' ne-
bo@', bude nejnizsi Cislice na displeji blikat a zane se ménit. S podrzenim klavesy se
bude blikani postupné pfesouvat do vyéél'ch Cislic, a tyto Cislice budou ménitelné

Pokud stisknete klavesu 'f_‘g' nebo 'CV" jednou, a pak pfidrzite klavesu 'ugf Sdéle nez 1
sekundu, kdyz nejnizSi Cislice zaCne blikat, blikani se pfesune na nejblizsi vysSsi Cislici, a
umozni zménit hodnotu této C&islice (pohybu kurzoru). Timto zpusobem muizete snadno
meénit hodnoty vysSich mist.

Nastavenim funkéniho kodu C30 na "O: Klavesy '37):'/i?" na vestavéné klavesnici" a
vybérem nastaveni frekvence 2, jako zpusobu nastaveni frekvence, muzete zadat nebo
zmeénit referencni frekvenci stejnym zpusobem pomoci klaves V*:J a k_,'

B Nastaveni procesniho prikazu PID

Chcete-li povolit regulaci PID, musite nastavit funkéni kod JO1 na "1" nebo "2". []

N

Viz pfiru¢ka uzivatele FRENIC-Mini, obsahujici podrobnosti o PID regulaci.



Nastaveni procesniho prikazu PID pomoci vestavéného potenciometru

(1)
()

Nastavte funkéni kéd F60 na "3:. Procesni pfikaz PID 1".
Nastavte funkéni kéd JO2 na "1: Procesni pfikaz PID 1".

Ry P
Nastaveni procesniho pfikazu PID klévesami'-f'_“;' a'\>

(1)
)

®3)

(4)

Tip

Nastavte funkéni kod JO2 na "0: Klavesy i%'/ 'V“ na vestavéné klavesnici".

Natavte LED monitor na polozku jinou nez monitor rychlostl (E43 = 0) v provoznim rezimu. V
programovacim rezimu nebo v rezimu alarmu klavesyt;_{‘:,'/"v’”I nelze pouzit pro nastaveni pro-
cesniho pfikazu PID, proto pfepnéte do provozniho rezimu.

Stisknéte tlacitko {:_’_\:Jnebo 'V‘pro zobrazeni procesniho pfikazu PID. Nejnizsi Cislice zobraze-
ného pfikazu a desetinna Carka blikaji.

Pro zménu procesniho pfikazu PID stisknéte tlaél'tkoi:_’z‘f:l nebo'i‘\;":I znovu. Nové nastaveni pro-
cesniho pfikazu PID se automaticky ulozi do paméti ménice. Zlstava stale ulozeno v paméti, i
kdyZ se méni¢ pfepne na jinou vstupni metodu procesniho pfikazu PID, a pak se vréati ke
zpusobu vstupu pres vestavénou klavesnici. Zlstane také ulozeno, i kdyz je ménic vypnuty, a
bude pouZito jako vychozi procesni pfikaz PID pfi pfiStim zapnuti ménice.

* | kdyZ je vicestupriova frekvence zvolena jako procesni pfikaz PID (SS4 = ON), stale
mUzete nastavovat procesni pfikaz pomoci vestavéné klavesnice.

* Pokud udaje funkcnlho kédu JO2 byly nastaveny na hodnotu jinou nez "0", po stisknuti
tlaCitka 'f_“;'nebo 'Q\-" se zobrazi aktualné& vybrany procesni pfikaz PID, ale neni mozna
zmeéna nastaveni.

blika, aby bylo moZno rozlisit od normalnlho nastaveni frekvence. KdyZ se zobrazi
mnozstvi zpétné vazby PID, desetinna ¢arka sviti.

W= Blikani
&y



3.3.3 Spusténi/zastaveni motoru

Pfi tovarnim nastaveni se stisknutim tlaéitka@:ﬁ
spusti motor smérem vpred, a stisknutim tlacCitka
5@ se snizi otacky motoru az k zastaveni. Klavesa
ff"fJ:N} je k dispozici pouze v provoznim rezimu.
Zmeénou nastaveni funkéniho kédu F02 muzete
meénit pocatecni smér otaceni motoru; motor se
napfiklad maze rozbéhnout v reverznim sméru,
nebo v souladu se zapojenim svorkovnice.

B Provozni vztah mezi funkénim kédem F02 (provozni metoda) a klavesou fur

SR T . , v s , , P ~ v = v
Tabulka 3.4 uvadi vztah mezi nastavenim funkéniho kédu FO02 a klavesou R, coz urCuje smér
ota€eni motoru.

Tabulka 3.4 Smér otaCeni motoru, specifikovany pomoci F02

Kdyz je funkéni kod Stisk klavesy i roztogi

FO2 nastaven na: motor:
2 smérem vpred Chod vpred
3 VvV reverznim smeru Zpétny chod

(Poznamka) Smér rotace motoru dle
IEC je opacny, nez jak je zde
uvedeno.

Podrobnosti o nastaveni funkéniho kédu FO2 na "0" nebo "1" najdete v kapitole 5.



3.4 Programovaci rezim

Programovaci rezim vam nabizi nastaveni téchto funkci a kontrolu dat funkénich kédu, sledovani
informaci o udrzbé a kontrolu stavu signalu na vstupu a vystupu (I / O). Tyto funkce Ize snadno zvolit
pomoci systému menu. Tabulka 3.5 uvadi menu, které je k dispozici v rezimu programovani. Prvni
znak vlevo (Cislice) kazdého znakového fetézce oznacuje odpovidajici €islo menu, a zbyvajici ffi
Cislice oznacCuji obsah nabidky.

Kdyz méni¢ prejde do rezimu programovani podruhé, zobrazi se nabidka, ktera byla zvolena v
reZzimu programovani naposledy.

Tabulka 3.5 Nabidky dostupné v reZzimu programovani

LED
Menu €. Menu monitor Hlavni funkce Viz:
zobrazuje:
Ir Kody F
T (z&kladni funkce)
/o Kody E
T (dodatecné funkce svorek)
e Kody C
’ (kontrolni funkce pro frekvenci)
- Volba kazdého
o Kody P z téchto funkénich
#1 | "Nastaveni dat" (parametry motoru 1) kédd umoznuje Bod 3.4.1
Kédy H zobrazeni nebo
'h Y o zménu jejich dat
S (funkce pro vysoky vykon) Je) -
/ Kody A
a
’ (parametry motoru 2)
/s Kody J
Iy ST
(aplikacni funkce)
Iy Kédy y (funkce propojent)
— Zobrazuje pouze funkéni kédy, které byly zménény z Bod
#2 | "Kontroly dat" fafrada 1 tovarniho nastaveni. Na tato data funkénich kéda se
("rep) . . . Y . 3.4.2.
Ize odkazovat, nebo je mozno je ménit.
"Monitorovani p Zobrazuje provozni informace, které jsou potfebné Bod
#3 pohonu" ope pro tdrzbu nebo zkusebni chod. 3.4.3.
Zobrazuje informace o externim rozhrani.
#4 | "Kontrola I/O" $i_o ) Bod
3.4.4.
"Informace weh Zobrazuje informace o udrzbé, v€etné akumulované Bod
5| o udraba" vene doby chodu zafizeni. 3.45.
"Informace o Zobrazuje posledni ¢tyfi kody alarm. PFi vyskytu Bod
#6 alarmu" dal alarmu je mozno odkazovat na provozni informace. 3.4.6.
#7 | "Kopirovani dat* * ' oy Umozfiuje Cteni nebo zapis dat funkcnich kodu a _
rovnéz jejich ovéfovani.

*Chcete-li pouzit tuto funkci, je zapotfebi vzdalena klavesnice (volitelné).



Obrazek 3.3 ilustruje pfechod nabidky v rezimu programovani.

Zapnuti Rezim programovani

Pres menu

N

-

Provozni redim

Menu #1 <

CH

O

© o Menu #7

Mastaveni dat
iE

&

1@
Mastaven( dat
i

| P ———

ErElP

Manitorovan! pohonu
3aFE
|

Kontrola 110

Heo
Informace o ddribeé
SrHE

Informace o alarmu

GAL

|

~

/

* Zobrazi se pouze tehdy, kdyZ je pro pouziti nastavena vzdalena klavesnice (volitelné).

Obrazek 3.3 Pfechod v menu do rezimu p

Omezeni nabidek, které maji byt zobrazeny

rogramovani

Systém menu ma funkci pro omezené pouziti (zadani kédem funkce E52), které omezuje nabidku
pro zobrazeni za ucelem zjednoduSeni obsluhy. U vychoziho tovarniho nastaveni je zobrazeno
pouze menu €. 1 "Nastaveni dat", které neumozriuje pfepinani na jinou nabidku.

Tabulka 3.6 Funk&ni kod E52 - Klavesnice (Vybér rezimu)

Udaje funkéniho kédu (E52) Volitelna menu
0: Udaje funké&niho kdédu v editaénim rezimu Menu ¢€.1 "Nastaveni dat" (nastaveni od vyrobce)
1: Udaje funkéniho kédu v kontrolnim reZimu Menu €. 2 "Kontrola dat"
2: Rezim s kompletnim menu Menu ¢. 1az¢€. 6

Poznamka: Poznamka: Menu €. 7 se zobrazi pouze tehdy, pokud je pfipojena dalkova klavesnice (volitelng).



Tip Pokud je zvoleno kompletni menu, stlaCenim klavesy '3::;_\:' nebo 'C\_/_:' se prochazi v menu.
Klavesou f%' se zvoli vybrana poloZzka v menu. KdyZ se dostanete na konec nabidky;,
displej opét zobrazi prvni polozku.

3.4.1 Nastaveni funkénich kédu — "Nastaveni dat"
Menu €. 1 "Nastaveni dat" v programovacim rezimu dovoluje nastaveni funkénich kédu pro pfi-
zpusobeni funkci ménice vasim potfebam.

Pro nastaveni funkénich kodd v menu €. 1 "Nastaveni dat" je nutno nastavit data funk&niho kédu E52
na "0" (editovaci rezim pro data funkéniho kodu) nebo "2" (rezim kompletniho menu).

Tabulka nize uvadi funkéni kédy, které jsou k dispozici u FRENIC-Mini. Funkéni kody jsou zobrazeny
na LED monitoru u vestavéné klavesnice, jak je vidét nize.

- i
oLy

Identifikacni ¢islo kazdé skupiny funkénich kodU

Skupiny funkénich koda

Tabulka 3.7 Seznam funkénich kédd pro FRENIC-Mini

Skupina funké-

nich Funkéni kéd Funkce Popis
kodu
Kody F FO0 az F51 Z&kladni funkce Pouzivaji se pro zakladni provoz mo-
nitoru.
Kédy E EO1 az E99 Dodatec¢né funkce PoutZiti pro volbu funkci svorek Fidiciho
svorek obvodu.

PouZiti pro nastaveni funkci ve spojeni
se zobrazenim na LED monitoru.

Kédy C C01 az C99 Kontrolni funkce Pouziti pro nastaveni aplikanich funkci
pro frekvenci ve spojeni s nastavenim frekvence.
Kédy P P02 az P99 Parametry motoru 1 Pouziti pro nastaveni speciélnich pa-
rametrt pro vykon motoru atd.
Kédy H HO3 az H98 Funkce pro vysoky Pouziti pro funkce s pfidanim hodnoty a
vykon) komplikovanym Fizenim atd.
Kody A AO01 az A52 Parametry motoru 2 Pouziti pro nastaveni specifickych pa-
rametrU pro vykon motoru atd.
Kody J J01 az J72 Funkce aplikace Pouziti pro PID regulaci a signaly brzdy.
Kody y y01l az y99 Funkce propojeni Pouziti pro komunikaci

[ Viz kapitola 5 "FUNKCNIi KODY", ktera uvadi podrobnosti o funké&nich koédech.
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Obrazek 3.4 ukazuje pfechod stavu pro menu €. 1 "Nastaveni dat".

Provozni rezim
%H%
Redim
rogramovani
Menu Seznam funkénich kadd Data funkénich kadd
oy
NMenuE[.:I
"Mastaveni dat"
I
Foo o S N FOD L = » O
S & g
I FOig S, y
| = .
; ! ! @l T@
&1l alite| :
T | @
.. 1 Eo |
£ 99 |
.. /1 ca
: : i . t
! 53 ! @
1P e 1 PO2
P99
Ho 1 wo |
| [ E
AL e E o H-'Jr’ E
A 5o E
P Vi e B ¥
| o ;
[l |
Yo go: !
R R % : % —
Y99 o

K menu &. 2 L —— @ I

Obrazek 3.4 Prechod stavu pro "Nastaveni dat"
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Zakladni provoz klaves

Tato pasaz poskytuje informace o zakladnim pouZivani klaves a uvadi pfiklad postupu pro zménu
dat u funkéniho kédu - viz obrazek 3.5.

Tento pfiklad ukazuje, jak je mozno zmeénit data funkéniho kddu FO1 z tovarniho nastaveni "Ve-
stavény potenciometr (POT) (FO1 = 4)" na "Klavesy '@J | &) na vestavéné klavesnici (FO1=0)."

(1) Pokud je méni¢ zapnuty, automaticky se pfepne se do provozniho rezimu. V tomto rezimu
stisknéte klavesu @ pro pfepnuti do programovaciho rezimu. Zobrazi se menu pro volbu
funkci.

(2) U zobrazeného menu pouzijte klavesy R/E‘J a b?’_;' pro vybér pozadované skupiny funk&nich kédu.
(V tomto ptikladu zvolte /7 ).

(3) Stisknéte klavesu '%J pro prfechod k funkénim kédidm ve skupiné funkénich kédu zvolené v bodé
(2). (V tomto pfikladu se zobrazi funkéni kéd 7 00.)

| kdyZ je zobrazen seznam funk&nich koda pro urcitou skuping_funk_énich kodd, je mozno prejit
do zobrazeni jiné skupiny funk&nich kédu s pouzitim klaves (~a 'i\_r’tﬁ'.

(4) Vyberte pozadovany funkéni kéd pomoci klaves kf’f}i a '@ , a pak stisknéte klévesu'%l . (V tomto
pfikladu zvolte funkéni kod 7 01'.)
Zobrazi se data tohoto funkéniho kédu. (V tomto pfikladu se zobrazi data "#' pro 7 01.)

(5) Zména dat funkéniho kédu pomoci klaves {:_’:\:'a'@. (V tomto pfikladu stisknéte klavesu '@
Ctyfikrat pro zménu ze 4 na 0.)

(6) Stisknéte klévesu‘-% pro zvoleni dat funkéniho kédu.

Je zobrazeno saue (ulozit), a udaje budou uloZzeny do vnitini paméti ménie. Zobrazeni se vrati
do seznamu funk&nich koédl, a pak se presune k dalSimu funkénimu kodu. (V tomto pfikladu f
02.)

Stisk klavesy 'L%' namisto f%' zruSi provedené zmény dat. Data se vrati k pfedeslé hodnoté,
zobrazeni se vrati k seznamu funk&nich kédd, a znovu se objevi puvodni funkéni kéd.

(7) Stisknéte klavesu f@ pro vyskoceni ze seznamu funkénich kédu a navrat do menu.

Tip <Pohyb kurzoru>

Pfi zméné dat funkéniho kddu muizete pohybovat kurzorem na obrazovce podrzenim
=i

tlaCitka '=='na 1 sekundu nebo déle, stejnym zpusobem jako u nastaveni frekvence.

12



Zapnuti

¥

Seznam funkénich kadd Data funkénich kodi

E@r’ ~

Y

1
&3

©

@
O

I [ = i
¥

Q

& —\

A

I‘_:
@ {/@xd
02 |« SRE [ o
- s 12

(UloZte data a pfejdéte
k nasledujicimu funkénimu kadu)

>
N q—O T

Obrazek 3.5 Priklad postupu pro zménu udaji funkénich kodu

3.4.2 Kontrolazménénych funkénich kéda — "Kontrola dat"

Menu €. 2 "Kontrola dat" v reZimu programovani umozfuje zkontrolovat kddy funkci, které byly
zménény. Na LED monitoru jsou zobrazovany pouze funk&ni kody, jejichz data byla zménéna z
vychoziho tovarniho nastaveni. Mzete odkazovat na data kédu funkce a v pfipadé potreby je opét
zmeénit. Obrazek 3.6 ukazuje diagram pro pfechod stavu u "Kontroly dat."
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Zapnuti |

:

l :

i :

i T E Seznam funkénich kédi Data funkénich kédd
: . : .

i D, l : T ), ' r% - 1T %} F E—
| ereP T | FO! | > y

: i

____T.---:--..@ . @ U@xd,

SRUE o

%} "
{UloZte data a pfejdéte
k nasledujicimu funkénimu kédu)

col

T
ER e e
A

(Prejdéate
k nasledujicimu
funkénimu kadu)

¥

F Y

@ ® @ @

(Prejdéte
k nasledujicimu
funkénimu kédu)

o

* Stiskem klavesy @ se zobrazenymi daty e 52se vrétite k 7 01.
Obréazek 3.6 "Kontrola dat" - pfechod stavu (pokud jsou zmény provedeny jen u FO1, F05, E52)

Zakladni provoz klaves

Zakladni ovladani klaves je stejné jako u "Nastaveni dat".

Tip Pro nastaveni funkénich kédu v menu €. 2 "Kontrola dat" je nutno nastavit data funkéniho
koédu E52 na "1" (rezim kontroly dat funkéniho kodu) nebo "2" (rezim kompletniho menu).

Podrobnosti naleznete v ¢asti "Omezeni zobrazeni nabidky" na strané 3-9.
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3.4.3 Monitorovani provozniho stavu — "Monitorovani pohonu"

Menu €. 3 "Monitorovani pohonu" se pouZziva ke kontrole provozniho stavu pfi udrzbé a zkuSebnim
provozu. PoloZky na displeji pro "Monitorovani pohonu" jsou uvedeny v tabulce 3.8. Obrazek 3.7
ukazuje diagram pfechodu stavu pro "Monitorovani pohonu."

| Zapnuti |

Y

@i rezim

E : Seznam Informace
! : : monitorovanych o probihajicim
! F__ ; poloZek rezimu
' @l: T@ E @ . @ Vystupni frekvence
: JofE ! " 300 [ > yggg | pred kompenzaci
: “ _: @ @ skluzu
@T@ R Vystupni frekvence
301 |4 "l 8000 | po kompenzaci
(% ; skluzu
3.00 |
303 .
- . @ > Velikost zpétné
3- 1 e 300 | vazby PID

\ / @

Obrazek 3.7 Prechod stavu u "Monitorovani pohonu"
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Zakladni provoz klaves

Pfed kontrolou provozniho stavu pro monitorovani pohonu nastavte kéd funkce E52 na hodnotu "2"
(rezim kompletniho menu).

(1)

)
®3)
(4)

(®)

Pokud je méni¢ zapnuty, automaticky se pfepne se do provozniho rezimu. V tomto rezimu
stisknéte klavesu 'f%i' pro pfepnuti do programovaciho rezimu. Zobrazi se menu pro volbu
funkci.

U zobrazeného menu pouZzijte klavesy ~a @' pro vybér "Monitorovani pohonu" (#ope ).
Stisknutim tlacitka ‘-@ se zobrazi pozadovany koéd v seznamu monitorovanych polozek (napf.
3.00).

Vyberte pozadovanou monitorovanou polozku pomaoci klaves VE‘:J a '@ , a stisknéte klé\vesu'if;.%";iI .
Zobrazi se informace o stavu provozu pro vybranou polozku.

Stisknutim tlagitka & se vratite do seznamu monitorovanych polozek. Stisknéte ), &imz se

vratite do hlavni nabidky.

Tabulka 3.8 Polozky zobrazované u monitorovani pohonu

LED
monitor Obsah ‘é?fg Popis
zobrazuje:
3 .00 Vystupni frekvence Hz Vystupni frekvence pfed kompenzaci skluzu
3 01 Vystupni frekvence Hz Vystupni frekvence po kompenzaci skluzu
302 Vystupni proud A Soucasny vystupni proud
303 Vystupni napéti V Souc¢asné vystupni napéti
3 05 fljgli?/rc.aennc%m Hz Soucasna referencni frekvence
fx Neuve- | Zobrazuje smysl otaceni na vystupu.
506 Smysl otadent deno F: vpfed; R: zpét, — — — —: stop
. Neuve- | Zobrazuje provozni stav v hex. formatu. Viz "Zobrazeni provozniho
507 Provozni stav deno stavu" na nasledujici strance.
Jednotka pro rychlost zatizené hfidele je ot/min, a pro rychlost na
lince m/min.
. Y Zobrazena hodnota = (vystupni frekvence Hz pfed kompenzaci
5 0 hortlzce‘fg zatizené ot/min | skluzu) x (kéd funkce E50)

- (rychlost linky) (m/min) | £ 7 se zobrazf pro 10.000 (ot/min nebo m/min) nebo vice. Kdyz
se zobrazi L J, data jsou pfeplnéna, coZ znamena, Ze kod funkce
by mél byt pfezkouman. Napfiklad:

Otacky zatizené hfidele = zobrazovana data x 10 (ot/min)
Pfikaz je zobrazen pomoci dat funkéniho kédu E40 a E41 (koefici-
. Neuve- | €nty PID pro zobrazeni A a B).

510 Procesn pfikaz PID deno Zobrazena hodnota = (procesni pfikaz PID) x (koeficient A - B) + B
Pokud je regulace PID zakazana, objevi se "- - - -".
Tato hodnota je zobrazena pomoci dat funkéniho kédu E40 a E41

Hodnota zp&tné Neuve- | (koeficienty PID pro zobrazeni A a B).

S 11 vazby PID deno Zobrazena hodnota = (procesni pfikaz PID) x (koeficient A- B) + B

Pokud je regulace PID zakazana, objevi se "- - - -".
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B Zobrazeni provozniho stavu

Pro zobrazeni provozniho stavu v hexadecimalnim formatu, jsou kazdému stavu pfidéleny bity 0 az
15, jak je uvedeno v tabulce 3.9. Tabulka 3.10 ukazuje vztah mezi kazdym pfifazenim stavu a
zobrazenim na LED monitoru. Tabulka 3.11 uvadi pfevodni tabulky ze 4bitovych hodnot na hexa-
decimalni.

Tabulka 3.9 Pfifazeni bitl pro provozni stav

Bit |9ZNa Obsah Bit |9ZNa Obsah
ceni ceni

OB- | 1" kdyz se zapisuji Gdaje kodu
15 SA- funkcg pISU) J 7 VL "1" pfi kontrole mezniho napéti.

ZENO '
14 Vzdy "0." 6 TL Vzdy "0."

WR "1", kdyz napéti na DC pfipojnici
13 Vzdy "0." 5 NUV | stejnosmérného vedeni je vy3Si

nez uroven podpéti.
"1", kdyZ je povolena komunikace

12 RL (je-li systém pfipraven pro provoz 4 BRK Vzdy "0."

a frekvencni prikazy pfes komu-
nikacni linku).

11 ALM "1", kdyzZ se objevil alarm.

INT "1", kdyZz je vystup ménice vypnuty.
EXT "1" béhem brzdéni DC.

10 DEC "1" pfi snizovani rychlosti.

9 ACC "1" pfi zvySovani rychlosti. REV "1" pfi provozu v reverznim sméru.

O, |N|W

8 IL "1" pfi kontrole limitniho proudu. FWD | "1" pfi provozu v reverznim smeéru.

Tabulka 3.10 Zobrazeni provozniho stavu

LED &. LED4 LED3 LED2 LED1
Bit 15| 14 | 13 | 12 11 | 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0
Oznaceni | OB-
SA- FwW
ZE- WR RL [ALM [DEC|ACC| IL VL | TL |NUV|[BRK | INT | EXT | REV D
WO VARN VARN VAR
y y ya ya
Binarni 1 0 0 0 0 0 1 1 0 0 1 0 0 0 0 1
Hexa-
deci-
malni 8 3 2 1
8 (viz tabulka
= 311)
O (Hexa- LED4 LED3I LEDZ LED1
malni na ’ ' ; ’ f
monito- ’_' _f L, ’
ru.
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Hexadecimalni vyraz

4-bitové binarni Cislo mdze byt vyjadfeno v hexadecimalnim formatu (1 hexadecimalni Cislice).
Tabulka 3.11 ukazuje vztah mezi témito dvéma zapisy. Tyto hexadecimalni vyrazy jsou zobrazeny
tak, jak se objevi na LED monitoru.

Tabulka 3.11 Binarni a hexadecimalni konverze

Binarni Binarni
Osmé | Ctvrté | Druhé | Prvni | Hexadecimani | ogme | Gtvrte | Druhé | Prvni | Hexadecimaini
misto | misto | misto | misto misto | misto | misto | misto
0 0 0 0 0 1 0 0 0 8
0 0 0 1 1 1 0 0 1 9
0 0 1 0 2 1 0 1 0 a
0 0 1 1 3 1 0 1 1 b
0 1 0 0 4 1 1 0 0 c
0 1 0 1 5 1 1 0 1 d
0 1 1 0 6 1 1 1 0 e
0 1 1 1 7 1 1 1 1 r
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3.4.4 Kontrola stavu signalu I/O — "Kontrola I/O"

V menu €. 4 "Kontrola | / O" mlzete zobrazit stav | / O externich signalt bez pouziti méficiho pfistroje.
Externi signaly, které mohou byt zobrazeny, obsahuji digitalni 1/O signaly a analogové 1/O signaly.
Tabulka 3.12 uvadi seznam dostupnych kontrolnich polozek. Pfechod stavu pro kontrolu I/O je
znazornén na obrazku 3.8.

: .
; |
E = . Seznam poloZek
i - ! pro kontrolu YO I/O data
P OO e — @ —— .
' Y.o "y > { | LED segment "ON / QFF" (I/ Q)
e & ® 010
0005 |V hex. formatu (vstup)
Ay | 1O S —
GO0 1 |V hex. formétu (vystup)
L A
N — )
400 [ > { | LED segment "ON / OFF" (I/ Q)
® ol[to
G005 |V hex. formétu (vstup)
B
GO0 ! |V hex. formétu (vystup)
& !
H.02 | (% " S0 | Vstupninapéti na svorce 12 (V)
403 ™ 50 | Vstupninapéti na svorce C1 (mA)
@ > Vystupni napéti (V) k analogovému
40 L @ a0 voltmetru
N ¥

Obrazek 3.8 Prechod stavu u "Kontroly stavu I/O"
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Zakladni provoz klaves

Pfed kontrolou provozniho stavu pro monitorovani pohonu nastavte kéd funkce E52 na hodnotu "2"
(rezim kompletniho menu).

(1) Pokud je méni¢ zapnuty, automaticky se pfepne se do provozniho rezimu. V tomto rezimu
stisknéte klavesu ﬂ*u‘. pro pfepnuti do programovaciho rezimu. Zobrazi se menu pro volbu
funkci.

(2) U zobrazeného menu pouzijte klavesy {7‘;:1 aly 'l:ﬁx pro vybér "Kontrola I/O" ($7_o).
(3) Stisknéte klavesu 'ff-;m,' pro zobrazeni kodu pro kontrolu seznamu polozek I/O. (napf. 4_00)
(4) Vyberte pozadovanou polozku I/O pomoci klaves V“:J al, & , a pak stisknéte klaVGSU':E:Ta-

Zobrazi se odpovidajici kontrolni data I/O. Pro ovladani signainich svorek I/Q a syorek vstupu
fidiciho obvodu s ovladanim pfes komunikacni systém pouzijte klavesy ~Nal™a vyberte
jednu ze dvou rliznych zobrazovacich metod.

(5) Stisknutim tlagitka (£ se vratite do seznamu kontrolnich polozek I/O. Stisknéte (&5, ¢imz se
vratite do hlavni nabldky

Tabulka 3.12 Kontrolni polozky 1/0

LED m0n_|t<:')r Obsah Popis
zobrazuje:
/O sianalv na svorkach Fidi- Zobrazuje stav ON / OFF digitalnich svorek 1/0. Viz
4 00 - signaly "Zobrazeni ovladani svorek I/O" nize pro podrob-
ciho obvodu - -
nosti o zobrazeni obsahu.
Zobrazuje stav ON / OFF pro digitalni svorky /O, které
I/0O signaly na svorkach Fidi- dostaly pfikaz pfes kominikacni port RS-485. Viz
4 01 ciho obvodu "Zobrazeni kontrolnich /0 signald na svorkach" a
- pfi Fizeni pfes komunikacni "Zobrazeni kontrolnich 1/0 signalii na svorkach
systém ovladanych pies komunikaé€ni systém" nizZe pro
podrobngjsi informace o zobrazené polozce.
4 02 Vstupni napéti na svorce [12] Zobrazuje vstupni napéti na svorce [12] ve voltech (V).
4 03 Proudovy vstup na svorce [C1] | Zobrazuje vstupni proud na svorce [C1] v mA (mA).
Vystupni napéti k analogo- Zobrazuje vystupni napéti na svorce [FMA] ve voltech
4 04 vému (V).
mérficimu pfistroji [FMA]

Zobrazeni kontrolnich I/O signalli na svorkach

Stav svorek pro kontrolni signaly 1/0 mlze byt zobrazen pomoci ON/OFF (zapnuti / vypnuti) seg-
mentu LED nebo v hexadecimalnim zobrazeni.

n Zobrazeni stavu signalu 1/0O pomoci ON/OFF (zapnuti / vypnuti) LED segmentu.

Jak je uvedeno v tabulce 3.13 a na obréazku nize, kazdy ze segmentl "a" az "e" na LED1 sviti, kdyz
prislusna digitalni vstupni svorka ([FWD], [REV], [X1], [X2] nebo [X3 ]) je spojena nakratko se
svorkou [CM] nebo [PLC] *, a nesviti, kdyZ je oteviena. Segment "a" na LED 3 sviti, kdyZ obvod
mezi vystupnimi svorkami [Y1] a[Y1E] je uzavren a nesviti, pokud je okruh otevien. Segment "a"
na LEDA4 je pro svorku [30ABC]. Segment "a" na LED 4 sviti, kdyZz obvod mezi svorkami [30C] a
[30A] je spojen nakratko (ON), a nesviti, pokud je okruh otevien.

* Svorka [CM], pokud je prepinaé mustku nastaven pro ZATEZ; svorka [PLC], pokud je pfepinaé mustku
nastaven pro ZDROJ.

Tip » Pokud jsou vSechny vstupni signaly svorek OFF (oteviené), segment "g" na vSech LED
diodach 1 az 4 bude svitit

(Il_ - _II).
« Viz kapitola 5 "FUNKCNI KODY", ktera uvadi vice podrobnosti.
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Tabulka 3.13 Segmentovy displej pro informace o externich signalech

Segment LED4 LED3 LED2 LED1
FWD-CM nebo
a 30ABC Y1-Y1E —
LED4 LED3 LED2 LED1 FWD-PLC *2
,_' I_j J‘-; ’_’ b . . . REV-CM nebo
L’- L’- L’i L"i c o . L X1-CM nebo
. X1-PLC *2
f d . o o X2-CM nebo
g b X2-PLC *2
e . . o X3-CM nebo
e , ’ c X3-PLC *2
- N .dp . . 1 .
d f (XF) *
g — — (XR) *1 —
dp — — (RST) *1 —

—: Neexistuje odpovidajici svorka fidiciho obvodu.

*1 (XF), (XR), a (RST) jsou uréeny pro komunikaci. Viz "Zobrazeni kontrolnich 1/O signali na svorkach
ovladanych komunikaénim systémem" na nasledujici strané.

*2  Svorka [CM], pokud je pfepina& mustku nastaven pro ZATEZ; svorka [PLC], pokud je pfepinaé mlstku
nastaven na ZDROJ.

[ Zobrazeni stavu signélu I1/0 v hexadecimalnim formatu

Kazdé svorce 1/O jsou pfifazeny bity 15 az 0, jak je uvedeno v tabulce 3.14. Nepfifazeny bit je
interpretovan jako "0". Pfidélena bitova data se zobrazuji na LED monitoru jako 4 hexadecimalni
Cislice (pokazdé "0" az "f").

U systému FRENIC-Mini jsou digitalni vstupni svorky [FWD] a [REV] ur€eny pro bit 0 a bit 1. Svorky
[X1] az [X3] jsou pfifazeny k bitim 2 az 4. Bit je nastaveny na "1", kdyZ odpovidajici vstupni svorka je
spojena nakratko se svorkou [CM] nebo [PLC] *, nebo na "0" u svorek v otevieném stavu. Napfiklad,
kdyz [FWD] a [X1] jsou zapnuté (zkratovany) a vSechny ostatni jsou vypnuté (oteviené), zobrazi se
"0005"' na LED4 az LED1.

* Svorka [CM], pokud je prepinag mustku nastaven pro ZATEZ; svorka [PLC], pokud je pfepina& mustku
nastaven pro ZDROJ.

Svorce pro digitalni vystup [Y1] je pfifazen bit 0. Bit 0 je nastaven na "1", kdyZ je svorka spojena
nakratko s [Y1E], a na "0", kdyZ je oteviena. Stav svorky pro reléovy vystup [30ABC] je pfifazen k
bitu 8. Ten je nastaven na "1", kdyz obvod mezi vystupnimi svorkami [30A] a [30C] je uzavien, a na
"0", kdyz se uzavie obvod mezi [30B ] a [30C]. Napfiklad, je-li [Y1] zapnut& a [30A] je spojena s
[30C], potom se zobrazi "0701" na LED4 az LEDL.

Tabulka 3.14 uvadi pfiklad bitového pfifazeni a odpovidajici hexadecimalni zobrazeni na
7segmentovem LED displeji.
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Tabulka 3.14 Zobrazeni segment( pro stav signalu I/O v hexadecimalnim formatu

LED ¢.

LED4

LED3

LED2

LED1

Bit

15

14

13

12

11

10

9

6

5

2

1

Vstupni

—

RST)*

(XR)*

(XF)*

X3

X2

X1

REV

svorka

Vystupni
svorka

Binarni 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 0 1
Hexa- | \. VRN VARN VRN Y,

deci-
malni 0 0 0 5
(viz tabulka
311)

Priklad

Hexa-
deci-

malni na ’ ’
LED

| !
monito-
ru LED4

1|1
Il _l

LEDZ

I~
I

LED3

LEDA1

— : Neexistuje odpovidajici fidici svorka.

* (XF), (XR), a (RST) jsou uréeny pro komunikaci. Viz "Zobrazeni kontrolnich 1/0 signalii na svorkach
fizenych pres komunikac¢ni systém".

Zobrazeni kontrolnich I/O signalli na svorkach fizenych pres komunikaéni systém

Pfi fizeni pfes komunikaci, vstupni pfikazy pfichazejici pfes komunikacni port RS-485 Ize zobrazit
dvéma zpusoby: "Zobrazeni ON/OFF (zapnuti/vypnuti) LED segmentu" a "V hexadecimalnim
formatu". Obsah, ktery se zobrazi, je v podstaté stejny jako pfi zobrazeni stavu svorek fidiciho
signalu I/O; avsak (XF), (XR) a (RST) jsou pfidany jako vstupy. VSimnéte si, Ze s ovladanim pres
komunikaéni systém je zobrazeni I/O v normalni logice (s pouzitim puvodnich signall, které nejsou
invertované).

Detaily naleznete v UZivatelské pfirucce pro RS-485 (MEH448), vCetné vstupnich pfikazu
odeslanych pfes komunikacni spojovaci ¢lanek RS-485.
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3.4.5 Cteni informaci pro tudrzbu — "Informace o Gdrzbé"

Menu €. 5 "Informace o udrzbé" v rezimu programovani obsahuje informace nezbytné pro provadéni
udrzby ménice. Tabulka 3.15 uvadi zobrazované polozky s informacemi o udrzbé a obrazek 3.9
ukazuje pfechod stavu pro informace o udrzbé.

e

Provozni reil@
_,—'—""F

______ L] L
:(ﬁimi
| -programovani.~.
! !
X c ! Seznam poloZek pro Informace o montazi
' i - : adrzbu
L ONl9 i@ &
5 SrHE T > ¢ o[- » 1 | Kumulativni doba
: ; @ - @ provozu
______________ e &Y
Oy [ 1O e
. - Napéti obvodu
501 |a = cou spojovaciho €lenu DC
| = |
5. M [ | 0700 | Verze ROM ménice
‘ = » | Zbyvajici potet
5.35 |« co spousténi pred
. e pfiéti Gdrzbou
N

Obrazek 3.9 Zména stavu pro "Informace o udrzbég"

Zakladni provoz klaves

Pfed prohlizenim informaci o udrzbé nastavte kdd funkce E52 na hodnotu "2" (rezim kompletniho
menu).

(1) Pokud je méni¢ zapnuty, automaticky se pfepne se do provozniho rezimu. V tomto rezimu
stisknéte klavesu @ pro pfepnuti do programovaciho rezimu. Zobrazi se menu pro volbu funkci.

(2) U zobrazeného menu pouZzijte klavesy @ a @ pro vybér "Informace o udrzbé&" (%che ).

(3) Stisknéte klavesu @ pro zobrazeni seznamu kédu polozek pro udrzbu (napf. 5_00).

(4) Vyberte pozadovanou polozku pro udrzbu pomoci klaves @ a @ , a pak stisknéte klévesu@ .
Zobrazi se data odpovidajici polozky pro udrzbu.

(5) Stisknutim tlacitka ‘== se vratite do seznamu polozek pro udrzbu. Stisknéte klavesu &/, ¢imz se
vratite do hlavni nabidky.
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Tabulka 3.15 Polozky zobrazené pro udrzbu

LED monitor

zobrazuje: Obsah Popis
Zobrazuje celkovou dobu pfipojeni napajeni u ménice.
Jednotka: 1 000 hodin.
Kumulativni doba Pokud je celkova doba napajeni kratsi nez 10 000 hodin (zobrazeni: 0,001
500 provozu - 9,999), tdaje jsou uvedeny v jednotkach 1 hodina.
Pokud celkova doba je 10 000 hodin a vice (zobrazeni: 10,00 - 65,53),
jsou uvedeny v jednotkach 10 hodin. Pokud celkova doba pfesahne 65
535 hodin, displej se nastavi na "0" a zane pocitat znovu od zacatku.
5 01 Napéti sbérnice Zobrazuje napéti DC sbérnice u ménice.
- DC Jednotka: V (volty)
5 03 Max. teplota te- Zobrazuje maximalni teplotu chladie pro kazdou hodinu.
- pelné zatéze Jednotka: °C
5 04 Max. aginny Zobrazuje maximalni efektivni proud pro kazdou hodinu.
- proud Jednotka: A (ampéry)
Kapacitni odpor Zobrazuje aktualni kapacitni odpor kondenzatoru DC sbérnice na zakladé
kondenzatoru na kapacitniho odporu pfi dodani, pocitaného jako 100%. Viz kapitola 7
5 05 DC sbérnici stej- "UDRZBA A KONTROLA" pro vice detail.
- nosmérného Jednotka: %
spojovaciho
vedeni
Ukazuje kumulativni dobu, po kterou je pfipojeno napéti na elektrolytické
Kumulativni doba kondenzatory na deskach s ploSnymi spoji.
ﬁf;iygﬁu elektroly- | jednotka: 1 000 hodin (rozsah zobrazeni: 0,01 a2 99,99)
506 AT, Pokud je poéet nizsi nez 99 990 hodin (zobrazeni: 0,01 - 99,99), je mozné
kondenzatord na Ml St ) .
deskach plognych oveéfit udaje v jednotkach 10 hodin (0,01).
spoju Pokud pocet presahne 99 990 hodin, pocitani se zastavi a LED monitor
zUstane na 99,99.
Zobrazuje kumulativni dobu provozu pro chladici ventilator.
Pokud je povoleno oviadani ON/OFF pro chladici ventilator (k6d funkce
o HO6), pak doba, kdy je ventilator zastaven, se nepodita.
Kumulativni doba Jednotka: 1 000 hodin (rozsah zobrazeni: 0,01 az 99,99)
5 .07 provozu pro ) . ] i _ o
chladici ventilator Pokud je pocet nizsi nez 99 990 hodin (zobrazeni: 0,01 - 99,99), je mozné
ovéfit udaje v jednotkach 10 hodin (0,01).
Pokud pocet pfesahne 99 990 hodin, pocitani se zastavi a LED monitor
zustane na 99,99.
Zobrazuje kumulativni pocet, kolikrat je méni¢ spustén (tj. pocet vydanych
prikazl k provozu.
1,000 znamena 1000krat. Kdyz se zobrazi libovolné &islo v rozmezi 0,001
5 08 Pocet az 9,999, pocet se zvysi o 0,001 na kazdé spusténi, a kdyz se objevi
- spusténi jakékoliv &islo od 10,00 do 65,53, poCet se zvysi o 0,01 za kazdych 10
spusténi.
V pFipadé, Zze pocet pfesahne 65 535, bude nastaven na "0" a pocitani
zacne znovu od zacatku.
Zobrazuje vstup wattmetru ménice.
Jednotka: 100 kWh (rozsah zobrazeni: 0,001 az 9999)
V zavislosti na hodnoté vstupniho wattmetru, desetinna ¢arka na LED
5 09 Spotfeba na displeji se posune tak, aby se zobrazeni pfizplsobilo rozliSeni LED mo-

vstupu

nitoru "(rozliSeni: 0,001 — 0,01 —» 0,1 — 1).

Chcete-li obnovit integrovany vstupu wattmetru a jeho data, nastavte kéd
funkce E51 na "0,000".

Kdyz pocet prekroci 1,000.000 kwWh, bude resetovan na "0".
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Tabulka 3.15 Polozky zobrazené pro udrzbu (pokracovani)

LED monitor
zobrazuje:

Obsah

Popis

Spotfeba na

Zobrazi hodnotu vyjadifenou jako "vstup wattmetru (kWh) x E51 (jejiz
datovy rozsah je 0,000 az 9,999)".

Jednotka: Zadné.

(rozsah zobrazeni: 0,001 aZ 9999. Pocet nemlze pfekro¢it 9999. Hod-
nota zlstane na 9999 poté, co vypocétena hodnota presahne 9 999)

udrzby.

5 10
vstupu V zavislosti na hodnoté& integrovaného vstupniho wattmetru se desetinna
Carka na LED monitoru posune tak, aby se zohlednilo rozliSeni LED mo-
nitoru.
Chcete-li obnovit vstupni data integrovaného wattmetru, nastavte kéd
funkce E51 na "0,000".
. Zobrazuje celkovy pocCet chyb, které se vyskytly u komunikaéniho rozhrani
511 E%Ci}gghyb RS-485 po zapnuti napajent.
Jakmile pocet presahne 9,999, resetuje se na "0".
Zobrazuje v desitkové soustavé posledni chybu, ktera nastala u komu-
5 10 Obsah chyb nika¢niho rozhrani RS-485.
- RS-485 Popis chyb - viz UZivatelska pfirucka komunikaéniho rozhrani RS-485
(MEH448).
5 14 ROM verze mé- Zobrazuje verzi ROM ménice jako 4mistny kod.
- nice
5 16 ROM verze kl&- Zobrazuje ROM verzi klavesnice jako 4mistny kod. (Je k dispozici pouze
- vesnice tehdy, pokud je pfipojena volitelna dalkova klavesnice).
5 23 Kumulativni doba Zobrazuje kumulativni dobu provozu pro motor.

B provozu motoru Zpusob zobrazeni je stejny jako u "kumulativni doby provozu" (5_00).
Zobrazuje ¢as zbyvajici do pfisti udrzby, ktery se odhaduje odectenim
kumulativni doby béhu motoru 1 od intervalu udrzby uréeného pomoci

Doba zbyvajici do | H78. (Tato funkce se vztahuje pouze k motoru 1).
5 31 pfisti udrzby Rozsah zobrazeni: 0 az 9999 Pocet, kolikrat se LED rozsviti / 10.
motoru 1. Doba zbyvajici do pfisti udrzby (hodiny) =
Zobrazena hodnota x 10
K dispozici v ROM verzi 0500 nebo novéjsi.
Zobrazuje pocCet spusténi zbyvaijici do pfisti udrzby, ktery se odhaduje
Pocet spusténi odectenim poctu spusténi od poctu spusténi pfednastaveného pro udrzbu
5 35 zbyvajici do pristi pomoci H79. (Tato funkce se vztahuje pouze k motoru 1).

Zpusob zobrazeni je stejny jako u 5_08 vySe.
K dispozici v ROM verzi 0500 nebo noveéjsi.
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3.4.6 Cteni informaci pro alarm — "Informace o alarmu"

Menu €. 6 "informace o alarmu" v programovacim rezimu ukazuje pfiiny poslednich 4 alarma v
podobé kodu alarmu. Dale je také mozné zobrazit informace o alarmu, které indikuji stav ménice v
okamziku, kdy doslo k podminkam, které alarm zpusobily. Obrazek 3.10 ukazuje stavovy pfechod

informaci o alarmu a tabulka 3.16 obsahuje podrobnosti pro informace o alarmu.

Zapnuti

—_— e

Seznam kédd alarmu

& —

&

Informace o im stavu
wdobé, kdy doilo k poplachu

®y

Ta
[N

e

@

u
-

L
&

&

-
» C polofky  Spind plicca. 1sekundo-  Vystupni frekvence
wych intervalech
600 |« » 5000
AR
{ polodky  Spind plicca. 1sekundo-  Vystupnl proud
wich intervalech
600 = =
C. polodky  Spind pficca. 1sekundo- Provozni stav 3
wych intervalech
&.c4 |« » 00
p.
o o
L Stejné jako vyse
’( Stejné jako vyie
.
¢
Stejné jako vyie

F 1

@B B D DD

Obrazek 3.10 Prechod stavu pro "Informace o alarmu”
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Zakladni provoz klaves

Pfed prohlizenim informaci o udrzbé nastavte kod funkce E52 na hodnotu "2" (rezim kompletniho
menu).

1)

)
®3)

(4)
()

Pokud je méni€ zapnuty, automaticky se pfepne se do provozniho rezimu. V tomto rezimu
stisknéte klavesu = pro pfepnuti do programovaciho rezimu. Zobrazi se menu pro volbu
funkci.

U zobrazeného menu pouZzijte klavesy VE‘:) alv) &) pro vybér "Informace o alarmu" (&al).
Stisknutim tlagitka &5 se zobrazi seznamu kédu pro alarmy (napf. !0I1).

Informace o poslednich 4 alarmech je uloZena jako historie alarmli v seznamu alarmovych
kodu. ) )

Pokazdé, kdyz se stiskne klavesa > nebo ), zobrazi se posledni Ctyfi alarmy v pofadi od
nejnovéjsino jako /, 7, #,a §.

Pfi zobrazeném kodu alarmu stisknéte klavesu f%" pro zobrazeni odpovidajiciho Cisla polozky
alarmu (napf. 6_00) a dat (napf. vystupni frekvence), které jsou zobrazeny stfidaveé v interva-

lech asi po 1 sekundé. MuzZete si také zobrazit Cislo polozky (napf. 6_01) a data (napf. vystupni
proud) pro jakoukoli dalSi poloZku pomoci klaves ~Nala).

(6) Stisknutim tlacCitka @ se vratite do seznamu alarmu. Stisknéte klavesu @ ¢imz se vratite do
hlavni nabidky.
Tabulka 3.16 Zobrazované informace o alarmu
LED monitor
zobrazuje: Obsah Popis
(Polozka €.)
6 00 Vystupni frekvence Vystupni frekvence pfed kompenzaci skluzu
6 01 Vystupni proud Soucasny vystupni proud
6 .02 Vystupni napéti Soucasné vystupni napéti
Vypocteny kroutici e . ,
603 moment Vypocteny kroutici moment na vystupu motoru
Referen¢ni . . -
6 04 frekvence Soucasna referencni frekvence
e s Toto pfedstavuje smér chodu, jako vystup.
6 05 Smér otaceni £ vpied: 2 zpdt; ——— stop
. Toto ukazuje stav chodu v hexadecimalnim formatu. Viz Zobrazeni
606 Provozni stav provozniho stavu v odstavci 3.4.3 "Monitorovani provozniho stavu".
Zobrazuje celkovou dobu pfipojeni napajeni u ménice.
Jednotka: v tisicich hodin
- Pokud je nizSi celkova doba zapnuti nizSi nez 10000 hodin (zobra-
607 Kumulativni doba pro- zeni: 0,001 - 9,999), Gdaje jsou uvedeny v jednotkach 1 hodina.
vozu Pokud celkova doba je 10000 hodin a vice (zobrazeni: 10,00 - 65,53),
jsou uvedeny v jednotkach 10 hodin. Pokud celkova doba pfesahne
65 535 hodin, displej se nastavi na "0" a za€ne pocitat znovu od
zacatku.
Celkovy pocet pfikazt vydanych pro spusténi ménice je vypodéten a
zobrazen.
1.000 znamena 1000krat Jakmile se zobrazi libovolné Cislo v rozmezi
. Sexor 0,001 az 9,999, zobrazeni se zvysi 0 0,001 na kazdé spusténi, a kdyz
608 Pocet spusténi se zobrazi jakékoliv &islo od 10,00 do 65,53, zobrazeni se zvysi o
0,01 na kazdych 10 spusténi.
Pokud celkovy pocet pfesahne 65 535 hodin, ¢ita¢ se nastavina "0" a
zacne pocitat znovu od zacatku.
e Zobrazuje napéti DC sbérnice u hlavniho obvodu ménice.
609 Napéti sbérnice DC
Jednotka: V (volty)
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Tabulka 3.16 Zobrazované informace o alarmu (pokracovani)

LED monitor
zobrazuje: Obsah Popis
(Polozka €.)
6 11 Max. teplota tepelné Zobrazuje teplotu chladiCe tepelné zatéze
- zatéze Jednotka: °C
Stav svorky signalu 1/0
(zobrazeni pomoci
612 ON/OFF (zapnu-
ti/vypnuti) segmentt
LED diody) ) o . S
Zobrazuje stav ON/OFF digitalnich svorek 1/0. Vice detaill - viz
Stav svorek vstupniho "Zobrazeni kontrolnich 1/O signalli na svorkach" v odstavci
6 13 signalu (v hexadecimal- 3.4.4 "Kontrola stavu I/O signalu".

nim formétu)

Stav svorek vystupniho
6_14 signalu (v hexadecimal-
nim formatu)

Pocet vyskytl v nepretr-

615 Sité rad® za sebou Toto je pocet, kolikrat se stejny alarm vyskytnul nepretrzité.
6 16 Prekryvani alarmu 1 Soucasné se vyskytujl’civkédy alarmu (1) o
(Je zobrazeno ——, kdyz se nevyskytnul zadny alarm.)
casné kytujici kédy al 2
617 Prekryvani alarmu 2 Soucasné se vyskytujici kody alarmu (2)

(Je zobrazeno ———, kdyz se nevyskytnul zadny alarm.)

Stav svorky signalu 1/0
pfi Fizeni pfes komuni-
kacéni systém

618 (zobrazeni pomoci
ON/OFF (zapnu-
ti/vypnuti) segmentl
LED diody).

Zobrazuje stav ON/OFF digitalnich svorek /O pfi ovladani pfes
komunikaéni ¢len RS-485. Vice detailt - viz "Zobrazeni kontrol-
nich /0 signald na svorkach pfi fizeni pres komunikaéni sys-
tém" v odstavci 3.4.4 "Kontrola stavu I/O signalu".

Stav svorek vstupniho
signalu pfi Fizeni pfes
6 19 komunikacni

systém (v hexadeci-
malnim forméatu)

Stav svorek vystupniho
signalu pfi Fizeni pfes
620 komunikacéni

systém (v hexadecimal-
nim formétu)

6 21 Chybovy sub-kod Sekundarni kéd chyby pro alarm.

Toto ukazuje provozni stav 2 v hexadecimalnim formatu.

622 Provozni stav 2
- Podrobnosti najdete na dalSi strané.

Toto ukazuje provozni stav 3 v hexadecimalnim formatu.

6 24 Provozni stav 3
- Podrobnosti najdete na dalSi strané.

Pozndmka Ky se stejny alarm vyskytne opakované nepretrzité za sebou, je informace pro prvni
alarm podchycena a u ostatnich vyskytl je informace smazana. Je aktualizovan pouze
pocet vyskytld v nepretrzité radé za sebou.
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Tabulka 3.17 Provozni stav 2 (6_22) Pfifazeni bitd

Bit Obsah Bit Obsah
Typ pohonu motoru
15 0: Indukéni motor, 7
1: Synchronni motor s permanentnim (NepouZito.)
magnetem (PMSM)
14 6
13 5 Vybér motoru
00: Motor 1
12 4 :
(Nepouzito.) 01: Motor 2
11 3 Rizeni pohonu ménice
0000: V/f ovladani s neaktivni kom-
10 2 p
penzaci skluzu
9 1 0001: Regulace dynamického vektoru
. . krouticiho momentu
8 Omezeni sméru otaceni 0 0010: V/f ovladani s aktivni kompen-
0: Povolit, 1: Zakazat zaci skluzu
Tabulka 3.18 Provozni stav 3 (6_24) Pfifazeni bitu
Bit | Ozna- Obsah Bit |Oznace- Obsah
ceni ni
15 - (Nepouzito.) 7 - (Nepouzito.)
14 ID2 Detekovany proud 2 6 - (Nepouzito.)
13 IDL Detekovany nizky proud 5 oL E)%m vystraha o pretizeni mo-
12 ID Detekovany proud 4 IPF Autonjat[cke 9petovne ngstgnl
po kratkém vypadku napajeni
11 OLP | Kontrola prevence pietizeni 3 SWM2 | Zvolen motor 2
ZIVOT-
10 NOST | Alarm Zivotnosti 2 - (Nepouzito.)
9 OH P,rvvnvl vystraha prehrati chladice 1 FDT | Detekovana frekvence
zatéze
8 TRY | Automatické resetovani 0 FAR | Signal o obdrzeni frekvence
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3.5 Rezim alarmu

Dojde-li abnormalnimu stavu, je vyvolana ochranna funkce a vydana vystraha, méni¢ se automa-
ticky pfepne do rezimu alarmu a zobrazi se odpovidajici kod alarmu na LED monitoru.

B Uvolnéni alarmu a prechod méni¢e do provozniho rezimu

Odstrante pfi¢inu alarmu a stisknéte tlaéitko(};"%] pro uvolnéni alarmu a navrat do provozniho rezimu.
Alarm Ize odstranit pomoci tlacitka &2 pouze tehdy, kdyz se zobrazi aktualni chybovy kéd.

B Zobrazeni historie alarmu

Kromé alarmu, ktery je zobrazen, je mozné zobrazit posledni 3 chybové kédy. Predchozi alarmove
kody Ize zobrazit stisknutim tlacitka (~nebo™), kdyZ je zobrazen aktualni kod alarmu.

B Zobrazeni stavu ménice v dobé alarmu

Dojde-li k alarmu, muzete kontrolovat r_&zné informace o provoznim stavu (vystupni frekvence,
vystupni proud, atd.) stisknutim tlaél'tka'i%f) , kdyZ je zobrazen chybovy kéd. Cislo polozky a udaje
pro kazdou provozni informaci jsou zobrazovany stfidaveé.

) i ,
Dale si muzete prohlédnout rizné informace o stavu méni¢e pomoci tlagitka® nebo™) . Zobrazené
informace jsou stejné jako u Menu €.6 "Informace o alarmu" v rezimu programovani. Viz tabulka
3.16 v odstavci 3.4.6 "Cteni informaci o alarmu".

Stisknutim tlagitka &3 , zatimco jsou zobrazeny informace o stavu, se zobrazeni vrati ke koddm
alarmu.

P 3 . . v o vrw:s . , v o
ezndmka 50 |i zobrazena informace o stavu po odstranéni pficiny alarmu, stisknuti tlagitka Edva-

krat pfepne zobrazeni na kod alarmu, a poté se zrusi stav alarmu u ménice. Byl-li do té
doby obdrzen pfikaz k provozu, budte opatrni, protoZe motor se rozbéhne.

B Prechod do rezimu programovani

Mizete se také vratit zpét do reZimu programovani pomoci stisknuti tlagitek &md+ E2isouasné,
zatimco je zobrazen alarm, a zménit nastaveni funk&nich kodu.
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Obrazek 3.11 sumarizuje mozné prechody mezi rGznymi polozkami v menu.

. paol Spind pli cca. 1sskunda- 1 frekvence
] @ B oeh oteraalech vstpnl

> || 600 |« » 5000

Kad aktudlniho alarmu
Napi. | OO/ <

S o\ [te

C. polodky  Spind phcea. lsskunda- istupni proud
wich intervalech

601 = » 150

® [1©

C.polotky  Spind pfi cca Tsskundo- Provoen| stav 3

wych intervalech
504 |« = 001
L.
& [
Kod posledniho alarmu N
. - Stejné jako
Mapf. e @ Iné jaka vyse
I s
Kéd predposledniho alarmu| | &5
- Stejné jako
Mapf. S Ly N @ iné} vyse
I b
Kod tietiho alarmu pred & [
poslednim - > Stejné jako vyie
Mapf. 30H4 N %
\
b A
Informace o provoznim stavu v dobé,
Seznam kédi alarmu kdy dotlo k poplachu

Obrazek 3.11 Prechod stavu rezimu alarmu
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Kapitola 4 CHOD MOTORU
4.1 ZkuSebnichod

4.1.1 Kontrola pred zapnutim

Pfed zapnutim napajeni ménice zkontrolujte nasleduijici.

(1) Zkontrolujte pfipojeni na vstupni napajeci svorky (L1/R, L2/S a L3/T nebo L1/L a L2/N) a vystupni
svorky ménice (U, V a W ). Zkontrolujte také, zda zemnici vodi€e jsou spravné pfipojeny k zemnicim
svorkam. Viz obrdzek 4.1.

A VAROVANI /\
* Nepfipojujte napajeci vodiCe k vystupnim svorkam ménice (U, V a W). Jinak by mohl byt méni¢
pfi zapnuti napajeni poskozen.
» Ujistéte se, Ze jste pfipojili zemnici vodi¢e ménie a motoru k zemnicim elektrodam.

Jinak by mohlo dojit k zasaZeni elektrickym proudem.

(2) Zkontrolujte zkraty nebo zemni spojeni na svorkach
fidiciho obvodu a na svorkach hlavniho obvodu.

Ménic

&G LR LS LT

(3) Zkontrolujte utazeni svorek, konektort a Sroubu.

(4) Zkontrolujte, zda je motor oddélen od mechanického
zafizeni.

(5) Zajistéte, aby v8echny spinace zafizeni pfipojenych k
ménici byly v poloze VYPNUTO. Zapnuti ménice B T
s nékterym z téchto spinacu v poloze ZAPNUTO muze Napajent (napr. 2282}22})\'0(“0“ pro tiifézové
zpusobit neoekavanou operaci motoru.

Obrazek 4.1Pfipojeni svorek hlavniho

(6) Zkontrolujte, aby byla pfijata bezpecnostni opatieni
obvodu

proti ztraté kontroly nad zafizenim, napf. ochrana
zamezujici pfistupu osob k zafizeni.

4.1.2 ZAPNUTI a kontrola

A vVAROVANI /\

» Pred zapnutim napajeni se ujistéte, Ze jsou nainstalovany kryty svorkovnic.
Pfi zapinani napajeni neodstrarnujte zadné kryty.

* Neobsluhujte vypinace s mokryma rukama.
Jinak by mohlo dojit k zasaZeni elektrickym proudem.

ZAPNETE napajeni a zkontrolujte nasledujici body. Toto je

pfipad, kdy udaje kodl funkci byly zménény oproti nastaveni od

vyrobce.

(1) Zkontrolujte, zda LCD monitor zobrazuje 00 (indikuje, Ze
referencni frekvence je 0 Hz), a Cislice blika. (Viz obrazek
4.2))

Pokud LED monitor zobrazuje jiné €islo, nez*00, pouZzijte
potenciometr pro nastaveni *00.

(2) Zkontrolujte, zda se zabudovany ventilator otaci.

(Ménice s typovym oznaCenim FEN0010C2S-2[1/701, Obrazek 4.2 Zobrazeni LED monitoru
FRNO005C2S-41 nebo nizSim nemaji zabudovany po zapnuti napajeni
chladici ventilator.)




4.1.3 Priprava pred zkuSebnim provozem -- Konfigurace dat funkénich kodu

Pfed spusténim motoru nakonfigurujte data funkénich koédd, jak je specifikovano v tabulce 4.1, v
souladu s charakteristikami motoru a s navrhovymi hodnotami vaseho systému. Jmenovité hodnoty
motoru jsou vytisténé na typovém Stitku motoru. Co se tyCe vypoctovych hodnot strojniho zafizeni,
zeptejte se na né projektantd systému.

L] -« Detaily o zméné dat funk&nich koda naleznete v kapitole 3, bod 3.4.1 "Nastaveni funkénich
kédld — "Nastaveni dat." Viz funkéni kéd HO3 v kapitole 5 "FUNKCNI KODY", kde je uvedeno
tovarni nastaveni pro parametry motoru. Pokud se hodnoty liSi od defaultniho nastaveni,
zmeénte data funk&nich kédu.

* Pfi pouziti PMSM, viz kapitola 5, bod 5.3 "Poznamky k pohonu PMSM."
Tabulka 4.1 Konfigurace dat kédu funkci pred zkusebnim chodem
Tovarni nastaveni:
Kaod funkce Jméno Udaje kdédu funkce Asie &ina EU USA
(A) (©) (B) (V)
£04(a 02) | Vlastni frekvence 60,0 (Hz) 50,0 (Hz) 60,0 (Hz)
Jmenovité napéti 0 (V) 230 (V)
r05(a03) | pfi zakladni
frekvenci Jmenovité hodnoty 0 (V) 460 (V)
Parametr motoru | motoru (vytisténe na I L
p02(a l6) (Imenovity vykon) | typovém Stitku PouZitelny jmenovity vykon motoru
Parametr motoru motoru) . Yo e
p03(al’) (Jmenovity proud) Jmenovity proud pfislusného motoru
0: Charakteristika motoru 0 1 charaeristia
p99(a 39) | Vybér motoru (Fuji motory zékladni série | = motoru1
8) (motory HP)
Maximalni Navrhové hodnoty 50.0
£03(a 01 : 60,0 (Hz ’ 60,0 (Hz
(a 01) frekvence systému (Hz) (Hz) (Hz)
* PFi zkuSebnim chodu
, motoru zvySte hodnoty
r 07 Doba zrychleni 1* tak, aby byly vy$3i nez 6,00 (s)
vypoctové hodnoty
vaseho systému.
. Pokud je nastaveny
08 ?fba zpomalent | ratky, manic 6,00 (s)
pravdépodobné motor
nespusti.
Tip V kterémkoli z nasledujicich pfipadd nebude defaultni nastaveni produkovat nejlepsi

vysledky pro automatické zvySeni momentu, automatickou Usporu energie, automatické
zpomaleni, automatickou identifikaci rychlosti volnobéhu motoru, kompenzaci skluzu
nebo vektor krouticiho momentu, protoZe standardni nastaveni parametrl motort Fuiji
neni pouzitelné. Sladte parametry motoru podle postupu nize.

* Motor, ktery ma byt pohanén jako jiny produkt, nezli Fuji, nebo nestandardni produkt.
» Kabely mezi méniCem a motorem jsou dlouhé.
* Mezi méniCem a motorem je umisténa tlumivka.

Jsou k dispozici kody pro specifikaci dat pro motor 2. V pfipadé potfeby je pouZijte.



< Postup ladéni>

1) Pfiprava

Zkontrolujte vykonovy S&titek motoru a nastavte nasledujici funkéni kody na jejich
jmenovité hodnoty:

* FO04 a A02: Vlastni frekvence

» FO05 a A03: Jmenovité napéti pfi vlastni frekvenci

* P02 a Al6: Jmenovity vykon motoru

* P03 aAl7: Jmenovity proud motoru
2) Volba procesu ladéni
Zkontrolujte situaci systému stroje, zvolte budto "Ladéni pfi zastaveném motoru (P04 nebo
A18 = 1)" nebo "Ladéni pfi bézicim motoru (P04 nebo A18 = 2)." V pripadé "Ladéni pfi
bézicim motoru (P04 nebo A18 = 2)," také nastavte dobu zrychleni a zpomaleni (FO7 a
FO8) a nastavte spravny smér rotace, aby se shodoval se smérem rotace strojniho
systému.

S Parametry motoru .

Udaje pro . AR - Volba podminek

P04, A18 ktere Sp?d,"_’l“ do Typ ladéni pro typ ladéni

ladéni:
1 Primérni odpor Ladéni pro %R1 a %X, Motor nelze otacet nebo se
(%R1) (PO7, A21) se zastavenym motorem. aplikuje 50% nebo vice z
Reaktance jmenovitého zatiZzeni motoru,
svodového proudu pokud se otaci.
(%X) (P08, A22)
2 Primarni odpor Ladéni pro %R1 a %X, se | | kdyz se motor otaci, je to
(%R1) (PO7, A21) zastavenym motorem. bezpec€né, a nepouZije se
Reaktance Ladéni proudu naprazdno, | Vice nez 50% jmenoviteho
svodového proudu | s b&Zicim motorem pi 50% | Zatizeni motoru, pokud se
(%X) (P08, A22) zakladni frekvence. otaci. (Ladéni bez zatizeni
. bude nejpresngjsi.)

Proud naprazdno
(P06, A20)
Jmenovity skluzovy
kmitocet
(P12, A26)

Po dokoncéeni ladéni se kazdy z parametrd motoru automaticky ulozi do pfislusného kédu
funkce.

3) Pfiprava systému stroje

Provedte pfislusné pfipravy na motoru a jeho zatézi, jako je uvolnéni spojky a deaktivace
bezpecnostniho zafizeni.

Prepnéte na motor 1 nebo motor 2, u kterého ma byt provedeno ladéni.

Vysledky ladéni podle P04 budou pouzity u kédd P pro motor 1 a vysledky ladéni podle
A18 budou aplikovany u kédu A pro motor 2.

Poznamka Pfifazeni signalu SWM2 ("Pfepnout na motor 2") ke svorce [Y1] nebo [30A /B /
C] automaticky pfepne stav vystupu SWM2, v zavislosti na zvoleném motoru pro
ladéni.

4) Provedte ladéni

(1) Nastavte kodd funkce P04 nebo A18 na "1" nebo "2" a stisknéte klavesu L’%}I . (Blikani u 7
nebo 2na LED monitoru se zpomali.)

(2) Zadejte pfikaz pro chod podle vybraného sméru otageni. Vychozi nastaveni je
"klavesa @ na klavesnici pro otaceni vprfed." Chcete-li pfepnout na opacny smér
otaceni, zménte data funkéniho kodu FO2.

3



(3) Zobrazeni 1 nebo 2 zlstane vysvicené, a zatne ladéni se zastavenym motorem.
(maximalni doba ladéni: cca 40 s.)

@ Pokud P04 nebo A18 =2, motor se zrychli pfiblizné na 50% zakladni frekvence a zacne
ladéni. Po dokon¢eni méfeni se motor zpomaluje az k zastaveni.

(Odhadovany ¢as ladéni: doba zrychleni + 20 s + doba zpomaleni)
® Ladéni pokraCuje se zastavenym motorem.
(maximalni doba ladéni: cca 10 s.)

(& Kdyz signal svorky FWD nebo REV je zvoleny jako p¥ikaz pro chod (FO2 = 1), skon&eni
nasleduje po ukonceni méfeni.

@ Povel pro chod se vypne - "OFF". (Povel pro chod zadany pfes klavesnici nebo
komunikacni rozhrani se automaticky vypne - "OFF").

Ladéni se dokonci a na klavesnici se objevi kéd nasledujici funkce p05 nebo a20.

B Chyby ladéni

Nespravné ladéni by mélo negativni vliv na provoz, a v nejhorSim pfipadé by dokonce
mohlo dojit k mechanickym kmitim nebo ke zhorSeni pfesnosti. Proto pokud ménic zjisti
jakékoli nesrovnalosti ve vysledcich ladéni, nebo jakékoliv pochybeni v procesu ladéni,
zobrazi se er7 a data ladéni se smazou.

Nize jsou uvedeny mozné pficiny, které vyvolavaji chyby ladéni.

Mozné pficiny .
chyb ladéni Detaily
Chvba ve Byla detekovana nevyvazenost mezifazového napéti.
vysxgedku ladéni | - Pfi ladéni byla Zzjisténa abnormalné vysoka nebo nizka hodnota
parametru.
Chyba
vystupniho Abnormalné vysoky proud pfi ladéni.
proudu
Chyba Béhem ladéni byl vypnut pfikaz k chodu, nebo BX ("Dobé&h"), nebo se u
sekvence svorky vyskytnul jiny podobny pfikaz.
Chyba v - Béhem ladéni byl aktivovan néktery z omezovacu provozu.
disledku - Maximalni frekvence nebo frekvendni omezovaé (horni hodnota) omezily
omezeni provoz ladéni.
Ostatni chyby Doslo k podpéti nebo k jakémukoli jinému alarmu.

Pokud dojde k nékteré z téchto chyb, odstrarite pfi€inu chyby a provedte ladéni znovu,
nebo se obratte na zastupce spolecnosti Fuji Electric.

Poznimka Je-li na vystup ménice (sekundarni okruh) instalovan jiny vystupniho filtru nez
volitelny typ Fuji (OFL-CIOO-4A), vysledek ladéni nelze zaru€it. PFi vyméné
ménite vybaveného takovymto filtrem si poznamenejte nastaveni starého
ménice pro primarni odpor %R1, svodovou reaktanci %X, proud naprazdno a
jmenovitou skluzovou frekvenci, a zadejte tyto hodnoty jako funkéni kody
nového ménice.



4.1.4 ZkuSebnichod

/A VAROVANI

» Jestlize uzivatel nakonfiguruje kody funkci Spatné, aniz by zcela porozumél tomuto Navodu k
pouziti a Uzivatelské pfiru€¢ce FRENIC-Mini, motor se mlze otacet s momentem nebo otackami,
které nejsou pro stroj povoleny.

Mze to vést k pozaru nebo Urazu.

Postupujte podle popisu uvedeného v bodech 4.1.1 "Kontrola pfed zapnutim napajeni" az 4.1.3
"Pfiprava pfed zkousSkou", a pak za¢néte zkuSebni provoz motoru.

D POZOR

Pokud zjistite jakoukoli odchylku u ménice nebo motoru, provoz okamzité zastavte a vyhledejte
zavadu pomoci kapitoly 6 "ODSTRANOVANI PROBLEMU".

----------------------------------------------- Postup zkuSebniho chodu --------------------mmmmm oo -

(1) ZAPNETE napéjeni a zkontrolujte, zda na LED monitoru blika hodnota referenéni frekvence *00
Hz.

(2) Nastavte nizkou referenéni frekvenci, jako napfiklad 5 Hz, s pouzitim klaves () / ().
(Zkontrolujte, zda na LED monitoru blikd hodnota frekvence.)

(3) Stisknéte klavesu fﬁEw pro zahajeni provozu motoru smérem vpred. (Zkontrolujte, zda na LED
monitoru je zobrazena hodnota referencni frekvence.)

(4) Pro zastaveni motoru stisknéte klavesu éfny .

< Béhem zkusSebniho chodu zkontrolujte body >

» Zkontrolujte, zda motor bézi smérem vpfed.

» Zkontrolujte plynulé otaceni bez bzu€eni motoru ¢i nadmérnych vibraci.

* Zkontrolujte plynulé zrychleni a zpomaleni.
Pokud nebude zjisténa Zadna neobvyklost, stisknéte znovu klavesu @- pro zahajeni fizeni motoru,
poté zvyste referenéni frekvenci s pouZitim klaves (~) / &) . Zkontrolujte znovu vy3e uvedené body.
Pokud naleznete problém, pozménte data funkénich kodld znovu, jak je popsano nize.

4.2 Ukon

Po kontrole, zda méni¢ béhem testu pohani motor normalné, provedte mechanické spoje (pfipojeni
k systému zafizeni) a elektrické pfipojeni (vodi€e a kabely), a pfed zahjenim provozu spravné
nakonfigurujte potfebné kody funkci.

Poznamka V zavislosti na podminkach vyrobniho provozu mohou byt zapotrebi dal$i Upravy, jako
jsou nastaveni zesileni momentu (F09, A05), doba zrychleni (FO7, E10) a doba dobé&hu
(FO8, E11).



4.2.1 Krokovy provoz

Tato pasaz poskytuje postup pro krokovani motoru.
(1) Priprava meénice pro krokovy provoz s nize uvedenymi kroky (LED monitor by mél zobrazit
"jog")
» Pfepnéte ménic€ na provozni reZim (viz strana 3-3).
Stisknéte soucasné "tlaCitka &55. +(~)". LED monitor zobrazuje krokovou frekvenci pfiblizné po
dobu jedné sekundy, a pak se vrati znovu na "jog".

Tip o Kody funkci C20 a H54 wurluji krokovou frekvenci a dobu zrychleni /
zpomalovani pfi krokovani. Tyto funkéni kody jsou uréeny vyhradné pro krokovy
provoz. Provedte konfiguraci podle potieby.

» S pouzitim pfikazu JOG ("Pfipraveno ke krokovani") u vstupni svorky se pfepina
mezi normalnim provozem a stavem pfipravenosti ke krokovani.
* Pfepinani mezi normalnim provoznim stavem a stavem pfipravenosti ke krokovani

pomoci klaves m;fs;l +(~)" je moZné pouze tehdy, kdyZ je méni¢ vypnuty.
@ Krokovani motoru

Podrzte klavesu ffﬂ:'g a béhem jejiho stlaceni pokracuje krokovani motoru. Uvolnénim klavesy
se otacky motoru zpomaluji az k zastaveni.

@) Ukondgeni stavu pfipravenosti ke krokovani a navrat do normalniho provozniho stavu

Stisknéte sougasné "tladitka & + ()",



Kapitola5 KODY FUNKCI
5.1 Tabulky funkénich kédu

Kody funkci umoziuji ménit sérii ménicu FRENIC-Mini tak, aby odpovidala vaSim systémovym
pozadavkum.

Kazdy funk&ni kdd se sklada ze 3 znaku alfanumerického fetézce. Prvni pismeno identifikuje skupinu a
za nim nasleduji dvé Cislice, které identifikuji jednotlivé kody ve skupiné. Funké&ni kédy jsou rozdéleny
do osmi skupin: Zakladni funkce (kédy F), rozSitujici funkce svorek (kédy E), funkce pro fizeni (kody C),
parametry motoru 1 (kédy P), funkce pro vysoky vykon (kédy H), parametry motoru 2 (kédy A), aplikaéni
funkce (kédy J) a funkce propojeni (kddy y). Chcete-li stanovit vlastnost kazdého kédu funkce, nastavte
data kodu funkce.

Nasledujici popis doplfiuje hodnoty uvedené v tabulkach funkénich kédu na strané 5-3 a na
nasledujicich strankach.

B Zména, ovérovani a ukladani dat pro kéd funkce, kdyZ je motor v chodu

Kody funkci jsou oznaceny nasledovné podle toho, zda mohou byt zménény pfi chodu ménice nebo ne.

Oznacen Zmeéna pfi chodu Ovérovani a ukladani dat funk&niho kodu
i

Y* Umoznéno Zméni-li se udaje kodd oznadenych Y*, zména se projevi okamzité,
avSak zména se neulozi do paméti ménie. Chcete-li uloZit zmény,
stisknéte tlagitko 52, Pokud stisknete tlagitkoZ2) bez stisknuti &2
pro ukonceni sou€asného stavu, pak budou zménéna data zruSena
a zustanou platné pfedchozi udaje, které budou mit vliv na provoz
meénice.

> A - . Ve o v 4 4 W v Vs . _H-\'. T
Y Umoznéno Udaje kodu oznagenych Y mohou byt zménény klavesami () a (v)
bez ohledu na to, zda motor b&Zi, nebo ne. Stisknutim tlagitka &
bude zména ucinna a ulozi se do paméti ménice.

N Neni umoznéno —

B Kopirovani dat

Pfipojeni volitelné dalkoveé klavesnice umoznuje kopirovat data funkéniho kdédu uloZzena v paméti ménice,
a ukladat je do paméti klavesnice (viz Menu €. 7 "Kopirovani dat" v programovacim rezimu). Diky této
funkci se daji vSechna data funkénich kédu ulozenych ve zdrojovém ménici snadno prenaset do jinych
cilovych ménicu.

Pokud se specifikace zdrojovych a cilovych ménica lisi, nékteré kédové udaje pravdépodobné nebudou
zkopirovany, aby se nenarusil bezpeény provoz elektrizacni soustavy. Proto je tfeba nastavit data
nezkopirovaného kodu individualné podle potfeby. Zda data budou kopirovana, nebo ne, je podrobné
uvedeno ve sloupci "Kopie dat" tabulek funk&nich kodd, spoleéné s nasledujicimi symboly.

Y: Bude zkopirovano bezpodminec¢né.

Y1: Udaje nebudou zkopirovany, pokud se jmenovity vykon lii od zdrojového ménice.

Y2: Udaje nebudou zkopirovany, pokud se jmenovité vstupni napéti li§i od zdrojového ménice.

N: Nebude kopirovano. (Funkéni kddy oznacené "N" také nejsou pfedmétem ovérfovaci operace.)



Kody funkci, které nejsou pfedmétem operace kopirovani, se doporuc€uje nastavit individualné pomoci
Menu €. 1 "Nastaveni dat", podle potieby.

L] Viz Navod k pouziti pro vzdalené klavesnice (INR-S147-0843-E), kde najdete dalsi podrobnosti.

B Pouzivani negativni logiky pro programovatelné 1/O svorky

Signalizace s negativni logikou se mlze pouzit pro digitalni vstupni svorky a vystupni svorky tranzistoru,
a to nastavenim dat funk&niho kodu, ktera urcuji viastnosti svorek. Negativni logika se tyka inverze stavu
ON / OFF (logicka hodnota 1 (pravda) / O (nepravda)) u vstupniho nebo vystupniho signalu. Aktivni
signal ON (funkce se projevi, pokud se svorka spoji nakratko) v normalnim logickém systému je funkéné
ekvivalentni s aktivnim signalem OFF (funkce se projevi, pokud je svorka otevfena) v negativnim
logickém systému. Aktivni signal ON Ize pfepnout na aktivni OFF signal, a naopak, pomoci nastaveni
dat funkéniho kodu.

Chcete-li nastavit negativni logicky systém pro vstupni a vystupni svorky, zadejte udaj 1000 (pfidanim
1000 k udajim pro normalni logiku) v pfislusném kédu funkce.

Pfiklad: Pfikaz BX "Dobéh az k zastaveni", pfifazeny k nékteré z digitalnich vstupnich svorek [X1] az
[X3] pomoci nékterého z funkénich kédu EO1 az E03.

Udaje kodu funkce BX

7 Prepnuti BX na zapnuto (ON) zpusobi dobéh motoru az k zastaveni. (Aktivni
ZAPNUTO) (ON)

1007 Prepnuti BX na vypnuto (OFF) zpusobi dobéh motoru az k zastaveni. (Aktivni
VYPNUTO) (OFF)

B Omezeni pro zobrazeni dat na LED monitoru

Na 4mistném LED monitoru je mozno zobrazit pouze C&tyfi Cislice. Zadate-li vice nez 4 Cislice u dat
platnych pro funkéni kéd, nebudou zobrazeny zadné Cislice nasledujici za 4. Cislici sady dat; avSak
budou zpracovany spravné.

V nasledujicich tabulkach jsou uvedeny kody funkci, které jsou k dispozici pro sérii ménica
FRENIC-Mini.

Kody F: Zakladni funkce

Prirast|Jedn [zména prilKopirov| vychozi | Viz
ek |otka| chodu |ani dat |nastaveni| strana:

FOO | Ochrana udaju 0: Zakazat jak ochranu dat, tak digitalni - - Y Y 0 5-21
referenc¢ni ochranu

Koéd Nazev Rozsah nastaveni dat

1: Umoznit ochranu dat, a zakazat digitalni
referenéni ochranu

2. Zakazat ochranu dat, a umoznit digitalni
referenéni ochranu

3: Umoznit jak ochranu dat, tak digitalni
referenéni ochranu

FO1 | Pfikaz 1 pro frekvenci 0: Tlagitka NAHORU/DOLU na klavesnici - - N Y 4

1: Vstupni napéti na svorce [12] (0 az +10
VDC)

2: Proudovy vstup na svorce [C1] (4 az 20
mA DC)

3: Suma napétovych a proudovych vstupl
na svorkach [12] a [C1]

4: Zabudovany potenciometr (POT)

7: Rizeni ptikazu NAHORU /DOLU u
svorky

5-2



o . - . Vychozi .

Kéd Nazev Rozsah nastaveni dat PrirustelJednolZména pfi K,OE)"OV nastaven Viz .

k tka | chodu |ani dat ; strana:
FO2 | Pracovni postup 0: Tlagitka CHOD/STOP na klavesnici (smysl rotace - - N Y 2 5-22
motoru specifikovany pfikazem FWD/REV u svorky)
1: Pfikaz FWD nebo REV u svorky
2: Klavesy CHOD/STOP na klavesnici (vpied)
3: Klavesy CHOD/STOP na klavesnici (reverzni chod)

FO3 | Maximalni frekvence 25,0 az 400,0 0,1 | Hz N Y |ACU:60,0] 5-23
1 E:50,0

F04 | Vlastni frekvence 1 25,0 az 400,0 0,1 | Hz N Y |AU:60,0

CE:50,0
FO5 | Jmenovité napéti pfi 0: Vystupni napéti v poméru ke vstupnimu 1 \% N Y2 |[ACE:0
vlastni frekvenci 1 napéti U: 230/
460
80 az 240: Vystupni napéti fizené AVR (pro
série v tfidé 200 V)
160 az 500: Vystupni napéti fizené AVR (pro
série v tfidé 400 V)
FO6 | Maximalni vystupni 80 az 240: Vystupni napéti fizené AVR (pro 1 \Y N Y2 |A:220/
napéti 1 série v tfidé 200 V) 380
160 a2 500: Vystupni napéti fizené AVR (pro ¢ ggg’
série v tfidé 400 V) E: 230/
400
U: 230/
460
FO7 | Doba zrychleni 1 0,00 az 3600 0,01 | s Y Y 6,00 | 5-25
Poznamka: Vlozenim 0,00 se zrusi doba
zrychleni, a je nutné spusténi externim
software.
FO8 | Doba zpomaleni 1 0,00 az 3600 0,01 s Y Y 6,00
Poznamka: Vlozenim 0,00 se zruSi doba
zpomaleni, a je nutné spusténi externim
software.
F09 | Zesileni momentu 1 0,0 az 20,0 0,1 | % Y Y ACE: | 5-26
(procenta s ohledem na "F05: Jmenovité napéti viz
pfi vlastni frekvenci 1") tabulka
Poznamka: Nastaveni je ucinné, kdyz F37 = 0, A
1, 3, nebo 4. uU:0,0

F10 [ Elektronicka ochrana | 1: U motort pro véeobecné pouZiti a u standardnich - - Y Y 1 5-28
proti tepelnému synchronnich motord Fuji s permanentnim magnetem
pretizeni pro motor 1 a s chladicim ventilatorem pohanénym hfideli motoru

(charakteristiky | 2: Pro motor s pohonem pfes méni¢ a chladicim
motoru) ventilatorem s externim pohonem

F11 (uroven detekce | 0,00: Zakazat, 0,01 az 100,0 0,01 A Y Y1 viz

pretizeni) | 1 57 1350 jmenovitého proudu (dovoleny Y2 [tabulka
kontinuélni proud pfi pohonu) motoru A

F12 (tepelna ¢asova | 0,5 az 75,0 0,1 |min Y Y 5,0

konstanta)

F14 | Rezim opétovného 0: Zak&zat opétovné spusténi (sepnout okamyité) - - Y Y AC:1 | 5-31
spusténi po k’r.étkém 1: Zakazat opé&tovné spusténi (sepnout po obnoveni EU:0
vypadku napéajeni napajeni)

(Volba rezimu) 2: Sepnout po dobéhu az k zastaveni *1
4: Povolit opétovné spusténi (restart pfi frekvenci, pri
které doslo k vypadku napéjeni; pro vSeobecné
zatizeni)
5: Povolit opétovné spusténi (restart pri spoustéci
frekvenci)
F15 | Omezovac frekvence(vy 0,0 az 400,0 0,1 | Hz Y Y 70,0 | 5-35
F16 (Nizka hodnota) | 0,0 az 400,0 0,1 | Hz Y Y 0,0

(Poznamka) Znaky v poli pro defaultni nastaveni predstavuiji destinaci pro dodani: A (Asie), C (Cina), E (Evropa) a U (USA).

*1 K dispozici v ROM verzi 0500 nebo novéjsi.
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(Kédy F- pokraovani)

. Vychozi .
Kaéd Nazev Rozsah nastaveni dat Pﬁf ste stgo Z";fgzupﬁ 2?,?'53}/ naystiaven st?gﬁa:
F18 | Bias -100,00 az 100,00 *2 0,01 | % Y* Y 0,00 | 5-36
(Pfikaz 1 pro frekvenci)
F20 | Brzdéni DC 1 0,0 az 60,0 0,1 | Hz Y Y 0,0 | 5-37
(Brzdéni pocatecni frekvence)
F21 (aroven brzdéni) | 0 az 100 1 % Y Y 0
F22 (Doba brzdéni) | 0,00 (zakazat), 0,01 az 30,00 0,01 | s Y Y 0,00
F23 | Spoustéci frekvence 1 0,1az 60,0 0,1 | Hz Y Y 1,0 5-38
F24 (Udrzovaci doba) | 0,00 az 10,00 0,01 | s Y Y 0,00
F25 | Frekvence pfi zastaveni | 0,1 az 60,0 0,1 | Hz Y Y 0,2
F26 | Zvuk motoru 0,75 az 16 1 |[kHz Y Y |ACU:2| 5-39
(Nosna frekvence) E:15
F27 (Tén) | 0: Urove 0 (neaktivni) - | - Y \4 0
1: Uroven 1
2: Uroven 2
3: Uroveni 3
F30 [ Analogovy vystup [FMA] | 0 az 300 1 % Y* Y 100 | 5-40
(pfizplsobeni napéti)
F31 (Funkce) | Zvolte funkci pro monitorovani z - - Y Y 0
nasledujicich polozek.
0:  Vystupni frekvence 1 (pfed kompenzaci skluzu)
1:  Vystupni frekvence 2 (po kompenzaci skluzu)
2. Vystupni proud
3: Vystupni napéti
6: Vstupni vykon
7: Velikost zpétné vazby PID (PV)
9: Napéti sbérnice DC
14: Kalibrace
15: Pfikaz PID (SV)
16: Vystup PID (MV)
F37 | Volba 0:  Proménlivé momentové zatiZeni - - N Y 1 5-26
Zati,ien,i/ Automaticke 1: ZatiZzeni konstantnim momentem
zesileni momentu/
Automaticka Gspora 2:  2: boost Auto-momentu
energie, operace 1 3:  3: Auto-energie operace ukladani (Kvadratické
zatizeni béhem ACC / DEC)
4:  4: Auto-energie operace ukladani (Konstantni
zatéz moment béhem ACC / DEC)
5:  Operace pro automatickou Usporu energie
(automatické zesileni momentu béhem zrychleni
/ zpomaleni - ACC/DEC)
F39 | Frekvence pfi zastaveni | 0,00 az 10,00 0,01 s Y Y 0,00 | 5-38
(Udrzovaci doba)
F42 | Ridici rezim, volba 1 0: VI/fovladani s neaktivni kompenzaci - - N Y 0 5-41
skluzu
1: Regulace dynamického vektoru
krouticiho momentu
2: VIfovladani s aktivni kompenzaci skluzu
11: VIf ovladani pro pohon PMSM *1

(Poznamka) Znaky v poli pro defaultni nastaveni predstavuiji destinaci pro dodani: A (Asie), C (Cina), E (Evropa) a U (USA).

*1 K dispozici v ROM verzi 0500 nebo novejsi.
*2 Pfi provadéni nastaveni pres klavesnici je pfirlistkova jednotka limitovana poétem &islic LED monitoru.
(Priklad) Kdyz je rozsah nastaveni od -200,00 do 200,00, jednotkou pro pfirGstky je:
"1" pro -200 az -100, "0,1" pro -99,9 az -10,0 a pro 100,0 az 200,0, a "0,01" pro -9,99 az -0,01 a pro 0,00 az 99,99.
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(Kédy F- pokracovani)

e o . - .| Vychozi )
Koéd Nazev Rozsah nastaveni dat Prirtste \Jedno Zména pfi Ko?'rova nastaven Viz )
k tka | chodu ni dat i strana:
F43 | Omezovac proudu 0: Zakazat (nefunguje Zadny omezovac - - Y Y 2 5-42
proudu)
(Volba rezimu) | 1:  Povolit konstantni otacky (zakazat
béhen ACC/DEC)
2:  Povolit béhem zrychleni
(ACC)/konstantnich otacek
F44 (Hladina) | 20 az 180 (data jsou interpretovana jako 1 % Y Y 160
jmenovity vystupni proud ménice pro 100%)
F50 | Elektronické& ochrana 1 az 900, OFF (Zrusit) 1 |kWs Y Y1 VYP | 5-43
proti tepelnému pretizeni Y2
pro brzdny odpornik
(Vybijeci schopnost)
F51 (Dovolena primérna | 0,001 az 50,00 0,001 | kW Y Y1l | 0,001
ztrata) Y2
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Kédy E: Dodate¢né funkce svorek

e N " | vychozi )
Kaéd Nazev Rozsah nastaveni dat Priraste |Jednojzména pfi Ko’f"rova nastaven| "2
k tka | chodu ni dat i strana:
EO1 | Funkce svorky [X1] | Volbou dat funkéniho kédu se pfifadi odpovidajici | — - N Y 0 5-44
funkce ke svorkam [X1] az [X3], jak je uvedeno
nize.
EO02 | Funkce svorky [X2] | 0(1000):  Zvolit vicestupriovou frekvenci (SS1) - - N Y
EO03 | Funkce svorky [X3] | 1(1001):  Zvolit vicestupfiovou frekvenci (5S2) - - N Y
2 (1002):  Zvolit vicestupriovou frekvenci (Ss4)
3(1003):  Zvolit vicestupriovou frekvenci (SS8)
4 (1004):  Zvolit dobu ACC/DEC (zrychleni/zpomalenf)
(RT1)
6 (1006):  Povolit provoz se 3 vodiéi (HLD)
7 (1007):  Dobéh az k zastaveni (BX)
8 (1008):  Resetovani alarmu (RST):
9 (1009):  Povolit sepnuti externiho alarmu (THR)
10 (1010): Pfipraven pro krokovani JOG)
11 (1011): Zvolit prikaz pro frekvenci 2/1 (Hz2/Hz1)
12 (1012):  Zvolit motor 2/motor 1 (M2/M1)
13: Povolit brzdéni DC (DCBRK)
17 (1017):  UP (Zvysit vystupni frekvenci) (UP)
18 (1018): DOLU (snizeni vystupni frekvence) (DOWN)
19 (1019): Povolit zménu dat pres klavesnici ~ (WE-KP)
20 (1020):  Zrusit regulaci PID (Hz/PID)
21 (1021): Prepnout normalni/inverzni provoz (IVS)
24 (1024): Povolit komunikacéni spojeni pfes RS-485 (LE)
33 (1033): Resetovat integralni a diferencialni komponenty
PID (PID-RST)
34 (1034): Pridrzet integralni komponent PID (PID-HLD)
Nastaveni hodnoty v zavorkach (), jak je uvedeno
vyse, pfifadi negativni logicky vstup (aktivni OFF)
ke svorce.
VSimnéte si, Ze v pfipadé THR, Udaj "1009" je
ur¢en pro normalni logiku (aktivni ON) a udaj "9"
pro negativni logiku (aktivni OFF).
Signaly, které nemaji zadnou hodnotu v
zavorkach (), nelze pouzit pro negativni logiku.
E10 | Doba zrychleni 2 0,00 az 3600 0,01 | s Y Y 6,00 | 5-25
Poznamka: VloZenim 0,00 se zrusi doba
zrychleni, a je nutné spusténi a zastaveni
externim software.
E11l | Doba zpomaleni 2 | 0,00 az 3600 0,01 | s Y Y 6,00
Poznamka: VloZzenim 0,00 se zruSi doba
zpomaleni, a je nutné spusténi a zastaveni
externim software.
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(Kédy E - pokracovani)

. \Vychoz
_— Zména . . .
. . . Prirast{Jedn = |Kopirov| i Viz
Kaod Nazev Rozsah nastaveni dat pfi L .
ek |otka ani dat | nastav | strana:
chodu .
enl
E20 | Funkce svorky [Y1] Volbou dat funkéniho kédu se pfifadi odpovidajici - - N Y 0 5-52
E27 | Funkce svorky [30A/B/C] ful?kce ke svorkam [Y1] a [30A/B/C], jak je uvedeno B _ N v 99
nize.
0 (1000): Chod ménice (RUN)
1 (1001): Signél o obdrzeni frekvence (FAR)
2 (1002): Detekovana frekvence (FDT)
3 (1003): Detekovano podpéti
(Ménic¢ se vypnul) (LV)
5 (1005): Omezujici vystup ménice (IoL)
6 (1006): Automatické opétovné spusténi po
kratkém vypadku napéjeni (IPF)
7 (1007): Prvni vystraha o pretizeni motoru  (OL)
26 (1026):  Automatické resetovani (TRY)
0 (1030):  Alarm provozni Zivotnosti (LIFE)
5 (1035): Chod ménice 2 (RUN2)
6 (1036):  Preventivni kontrola pretizeni (OLP)
7 (1037):  Detekovany proud (ID)
8 (1038):  Detekovany proud 2 (ID2)
41 (1041): Detekovany nizky proud (IDL)
43 (1043): S regulaci PID (PID-CTL)
44 (1044): Motor se zastavil kvlli pomalému
pratoku pfi regulaci PID (PID-STP)
49 (1049):  Pfepnuto na motor 2 (SWM2)
56 (1056): Detekovano prehfati motoru
termistorem (THM)
57 (1057):  Brzdny signal (BRKS)
59 (1059):  Preruseni vodice svorky [C1] (C1OFF)
84 (1084): Casovaé Udrzby (MNT)
87 (1087):  Detekovano dosazZeni frekvence
(FARFDT)
99 (1099):  Vystup alarmu (pro jakoukoli chybu)
(ALM)
Nastaveni hodnoty v zavorkéach (), jak je uvedeno
vySe, prifadi negativni logicky vystup ke svorce.
E30 | Obdrzeni frekvence 0,0 az 10,0 0,1 | Hz Y Y 2,5 5-56
(Sitka hystereze)
E31 | Detekovana frekvence 0,0 az 400,0 0,1 | Hz Y Y [ACU60,0] -
(Groverni detekce) E:50,0
E32 (Sitka hystereze) | 0,0 az 400,0 0,1 | Hz Y Y 1,0
E34 | Prvni vystraha o 0,00 (zakazat), 0,01 az 100,0 0,01 | A Y Y1 viz 5-57
pretizeni/ Detekce Hodnota proudu 1 az 200% jmenovitého Y2 |tabulka
proudu/Detekce nizkého proudu ménice A.
proudu
(aroven)
E35 (Casomér) | 0,01 az 600,00 *2 001 | s Y Y |10,00

(Poznamka) Znaky v poli pro defaultni nastaveni predstavuiji destinaci pro dodani: A (Asie), C (Cina),

*2 Pfi provadéni nastaveni pfes klavesnici je pfiristkova jednotka limitovana po¢tem €islic LED monitoru.

(Priklad) Kdyz je rozsah nastaveni od -200,00 do 200,00, jednotkou pro pfirastky je:
"1" pro -200 az -100, "0,1" pro -99,9 az -10,0 a pro 100,0 az 200,0, a "0,01" pro -9,99 az -0,01 a pro 0,00 az 99,99.
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(Kédy E - pokraCovani)

Zména Vychoz
. . . Prirast|Jedn = |[Kopirov| i Viz
Kaod Nazev Rozsah nastaveni dat pfi L .
ek |otka ani dat | nastav |strana:
chodu ;
eni
E37 | Detekce proudu 2 0,00 (zakazat), 0,01 az 100,0 0,01 |Jaké| Y Y1 viz | 5-57
(arover) | Hodnota proudu 1 aZ 200% jmenovitého koliv Y2 |tabulka
proudu ménice A.
E38 (Casomér) | 0,01 az 600,00 *2 0,01 | s Y Y 10,00
E39 | Koeficient pro konstantni | 0,00 az 9,999 0,001| - Y Y 0,00 | 5-58
hodnotu doby napajeni
E40 | Zobrazeni PID, -999 a7z 0,00 az 9990 *3 0,01 | — Y Y 100 -
koeficient A
E41 | Zobrazeni PID, -999 az 0,00 az 9990 *3 0,01 | — Y Y 0,00
koeficient B
E42 | Filtr LED displeje 0,0az5,0 0,1 S Y Y 0,5
E43 | LED monitor 0: Sledovani otacek (zvolit pomoci E48) - - Y Y 0
(zobrazena polozka) | 3: Vystupni proud
4: Vystupni napéti
9:  Vstupni vykon
10: Pfikaz PID
12: Velikost zpétné vazby PID
13: Casovag
14: Vystup PID
25: Spotfeba na vstupu
E45 | (Poznamka)
E46
E47
E48 | LED monitor 0: Vystupni frekvence (pfed kompenzaci - - Y Y 0
(Polozka monitorovani skluzu)
otacek)
1: Vystupni frekvence (po kompenzaci
skluzu)
2: Referenéni
frekvence
4: Otacky zatizené hfidele v ot/min
5: Rychlost linky v m/min
6: Konstantni hodnota doby napéjeni
E50 | Koeficient pro indikaci 0,01 aZz 200,00 *2 0,01 | - Y Y 30,00 | 5-58
otacek
E51 | Koeficient pro zobrazeni | 0,000 (zruSeni/reset), 0,001 az 9999 0,001| - Y Y 0,010
Gdajl vstupni spotfeby
E52 | Klavesnice 0:  Udaje funkéniho kédu v editagnim - - Y Y 0 5-59

(rezim zobrazeni menu)

rezimu (Menu €. 1)

1:  Udaje funkéniho kédu v kontrolnim
rezimu
(Menu ¢. 2)

2:  Rezim s kompletnim menu Full-menu
mode (Menu €. 0 az 6)

(Poznamka) E45, E46 a E47 se zobrazi na LED monitoru, ale nemohou byt timto méniem pouZity.

*2 Pfi provadéni nastaveni pres klavesnici je pfiristkova jednotka limitovana poétem ¢islic LED monitoru.

(Priklad) Kdyz je rozsah nastaveni od -200,00 do 200,00, jednotkou pro pfirGstky je:
"1" pro -200 az -100, "0,1" pro -99,9 az -10,0 a pro 100,0 az 200,0, a "0,01" pro -9,99 az -0,01 a pro 0,00 az 99,99.

*3 Velké ¢Eislo ma tfi Cislice, proto se pfirlstkova jednotka méni v zavislosti na Fadu absolutni hodnoty.

(Priklad) Prirdstkova jednotka je "10" pro 1000 az 9990, "1" pro -999 az -100 a pro 100 az 999; "0,1" pro -99,9 az -10,0 a pro 10,0
t0 99,9, a "0,01" pro -9,99 az 9,99.
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(Kédy E - pokracovani)

. \Vychoz
v o Zména . . .
. . . Prirast{Jedn = |Kopirov| i Viz
Kaod Nazev Rozsah nastaveni dat pfi L .
ek |otka ani dat | nastav |strana:
chodu ;
eni
E60 | Zabudovany 0: Neni 1 - N Y 0 5-59
potenciometr
(volba funkce) | 1: Pfikaz 1 pro pomocnou frekvenci
2: Ptikaz 2 pro pomocnou frekvenci
3: Procesni pfikaz 1 pro PID
E61 | RozSifena funkce svorky | Volbou dat funkéniho kédu se pfifadi - - N Y 0
[12] odpovidajici funkce ke svorkam [12] a [C1],
jak je uvedeno nize.
E62 | RozSifena funkce svorky | 0: Nejsou. - - N Y 0
[C1] 1. Pfikaz 1 pro pomocnou frekvenci
2: Prikaz 2 pro pomocnou frekvenci
3: Procesni pfikaz 1 pro PID
5: Hodnota zpétné vazby PID
E98 | Funkce svorky [FWD] Volbou dat funkéniho kédu se pfifadi - - N Y 98 5-44
odpovidajici funkce ke svorkdm [FWD] a
[REV], jak je uvedeno nize.
E99 | Funkce svorky [REV] 0 (1000):  Zvolit vicestupiovou frekvenci ~ (SS1) | — - N Y 99
1 (1001): Zvolit vicestupriovou frekvenci (SS2)
2 (1002): Zvolit vicestupriovou frekvenci (SS4)
3 (1003): Zvolit vicestupriovou frekvenci (SS8)
4 (1004): Zvolit dobu ACC/DEC
(zrychleni/zpomaleni) (RT1)
6 (1006): Povolit provoz se 3 vodici (HLD)
7 (1007): Dobéh az k zastaveni (BX)
8 (1008): Resetovani alarmu (RST)
9 (1009): Povolit sepnuti externiho alarmu  (THR)
10 (1010):  Pripraven pro krokovani JOG)
11 (1011):  Zvolit pfikaz pro frekvenci 2/1 (Hz2/Hz1) :
12 (1012):  Zvolit motor 2/motor 1 (M2/M1)
13: Povolit brzdéni DC (DCBRK)
17 (1017):  UP (Zvysit vystupni frekvenci) (UP)
18 (1018):  DOLU (snizeni vystupni frekvence)(Down)
19 (1019):  Povolit zménu dat pres klavesnici( WE-KP
20 (1020):  Zrusit regulaci PID (Hz/PID)
21 (1021):  Prepnout normalni/inverzni provoz (IVS)
24 (1024):  Povolit komunika¢ni spojeni
pres RS-485 (LE)
33 (1033):  Resetovat integralni a
diferencialni komponenty PID (PID-RST)
34 (1034):  Pridrzet integralni komponent PID
(PID-HLD)
98: Chod vpied (FWD)
99: Zpétny chod (REV)

Nastaveni hodnoty v zavorkach (), jak je
uvedeno vySe, pfifadi negativni logicky
vstup (aktivni OFF) ke svorce.

Vsimnéte si, Ze v pfipadé THR, Gdaj "1009"
je ur€en pro normalni logiku (aktivni ON) a
Udaj "9" pro negativni logiku (aktivni OFF).
Signaly, které nemaji zadnou hodnotu v
zavorkach (), nelze pouzit pro negativni

logiku.
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Kédy C: Ridici funkce

Kéd Néazev Rozsah nastaveni dat Pﬂrlf ste J(:E;lo Zn;;e(r)\zupﬁ Ki?zz\t/é r:;ys(;:a]\(/); st?gia:
CO01 | Skokové frekvence 0,0 az 400,0 0,1 | Hz Y Y 0,0 -
1
Cco02 2 Y Y 0,0
Cco3 3 Y Y 0,0
co4 (Sitka hystereze) | 0,0 az 30,0 0,1 | Hz Y Y 3,0
CO05 | Vicestupnova frekvence | 0,00 az 400,00 *2 0,01 | Hz Y Y 0,00
Co06 2 Y Y 0,00
co7 3 Y Y 0,00
cos8 4 Y Y 0,00
C09 5 Y Y 0,00
C10 6 Y Y 0,00
Ccl1 7 Y Y 0,00
C12 8 Y Y 0,00
C13 9 Y Y 0,00
Cl14 10 Y Y 0,00
C15 11 Y Y 0,00
C16 12 Y Y 0,00
C17 13 Y Y 0,00
C18 14 Y Y 0,00
C19 15 Y Y 0,00
C20 | Krokova frekvence 0,00 az 400,00 *2 0,01 | Hz Y Y 0,00
C21 | Pouziti Casovace 0: Zakazat - - N Y 0 5-60
1: Povolit
C30 | Prikaz 2 pro frekvenci 0: Tlagitka NAHORU/DOLU na klavesnici - - N Y 2 5-21
1: Vstupni napéti na svorce [12] (0 az +10 VDC)
2:  Proudovy vstup na svorce [C1] (4 az 20 mA DC)
3:  Suma napétovych a proudovych vstupl na
svorkach [12] a [C1]
4: Zabudovany potenciometr (POT)
7: Rizeni pfikazu NAHORU /DOLU u svorky
C32 | Pfizpusobeni 0,00 az 200,00 *2 0,01 | % Y* Y 100,0 | 5-36
analogového vstupu pro
svorku [12] (zisk)
C33 | (Casova konstanta filtru) | 0,00 az 5,00 0,01 | s Y Y 0,05 [ 5-60
C34 (zékladni bod zisku) | 0,00 az 100,00 *2 0,01 | % Y* Y [100,00( 5-36
C37 | Pfizpusobeni 0,00 az 200,00 *2 0,01 | % Y* Y [100,00
analogového vstupu pro
svorku [C1] (zisk)
C38 | (Casova konstanta filtru) | 0,00 az 5,00 0,01 | s Y Y 0,05 | 5-60
C39 (Zékladni bod zisku) | 0,00 az 100,00 *2 0,01 | % Y* Y [100,00( 5-36
C40 | Volba vstupniho rozsahu | 0: 4 az 20 mA - - N Y 0 -
u svorky [C1] 1:0 az 20 mA
C50 | Bias 0,00 az 100,00 *2 0,01 | % Y* Y 0,00 | 5-36
(Pfikaz 1 pro frekvenci)
(z&kladni bod pro bias)
C51 | Bias (Pfikaz 1 pro PID -
(hodnoty pro bias) | -100,00 az 100,00 *2 0,01 | % Y* Y 0,00
C52 (z&kladni bod pro bias) | 0,00 az 100,00 *2 0,01 | % Y* Y 0,00

*2 Pfi provadéni nastaveni pfes klavesnici je pfiristkova jednotka limitovana poc¢tem Cislic LED monitoru.
(Priklad) Kdyz je rozsah nastaveni od -200,00 do 200,00, jednotkou pro pfirastky je:
"1" pro -200 az -100, "0,1" pro -99,9 az -10,0 a pro 100,0 az 200,0, a "0,01" pro -9,99 a7z -0,01 a pro 0,00 az 99,99.
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(Kédy C - pokracovani)

PrirGst|Jedn Zména Kopirov Vyehozi Viz
Kaod Nazev Rozsah nastaveni dat pfi op nastaven .
ek |otka ani dat ~ 7 lstrana:
chodu i
C94 | Skokova frekvence 0,0 az 400,0 0,1 | Hz Y Y 0,0 -
4 *1
C95 5 Y Y 0,0
C96 6 Y Y 0,0
C99 | Digitalni referenéni 0,00 az 400,00 0,01 | Hz - Y 0,00
frekvence *1
Kédy P: Parametry motoru 1
. Zména . |Vvychozi .
Kaod Nazev Rozsah nastaveni dat PrirtstiJedn pfi K,OF,)”OV nastaven Viz .
ek |otka ani dat _ " |strana:
chodu i
P02 | Motor 1 0,01 az 30,00 0,01 | kW N Y1 viz 5-61
(jmenovity vykon) (KW, kdyz P99 =0, 3, 4, 20 nebo | 0,01 | HP Y2 [tabulka
21) A.
0,01 az 30,00 (HP, kdyz P99 = 1)
P03 (Jmenovity proud) | 0,00 az 100,0 0,01 [Jaké N Y1 |Jmenovi
koliv Y2 ta
hodnota
pro
standard
ni motor
Fuiji
P04 (Automatické ladéni) | 0: Zakazat - - N N 0
1: Ladit, kdyZ se motor zastavi (%R1, %X)
2: Ladit, kdyz se motor otaci pfi fizeni V/f
(%R1, %X, proud naprazdno, skluzova
frekvence).
P06 (proud naprazdno) | 0,00 az 50,00 0,01 |Jaké| N Y1 [Jmenovi
koliv Y2 ta
P07 (%R1) | 0,00 az 50,00 001|% | Y y1 |nodnota
Y2 pro
standard
P08 (%X) | 0,00 az 50,00 0,01 | % Y Y1 |nimotor
Y2 | Fuj
P09 (Kompenzacni zisk | 0,0 az 200,0 01 | % Y* Y 100,0 | 5-62
skluzu pro pohon)
P10 (doba odezvy pro | 0,01 az 10,00 001 | s Y Y1 1,00
kompenzaci skluzu) Y2
P11 (Kompenzacni zisk | 0,0 az 200,0 0,1 | % Y* Y 100,0
skluzu pro brzdéni)
P12 (Jmenovita skluzova | 0,00 az 15,00 0,01 | Hz N Y1 [Jmenovi| 5-61
frekvence) Y2 ta
hodnota
pro
standard
ni motor
Fuiji
P60 | Synchronni motor s 0,00 (zakazat PMSM), 0,01 | Q Y Y1 0,00 -
permanentnim 0,01 az 50,00 Y2
magnetem *1
(odpor armatury)
P61 (indukéni odpor osy d) | 0,00 (zakazat Fizeni vysokého vykonu), 0,01 | mH Y Y1 0,00
0,01 az 500,0 Y2
P62 (indukéni odpor osy q) | 0,00 (zakazat PMSM), 0,01 | mH Y Y1 0,00
0,01 az 500,0 Y2

*1 Pohon PMSM je dispozici v ROM verzi 0500 nebo novéjsi.
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(Kédy P - pokracovani)

Prirast|Jedn Zmena Kopirov Vychozi Viz
Kaod Nazev Rozsah nastaveni dat pfi P nastaven .
ek |otka ani dat ~ 7 |strana:
chodu i
P63 | Synchronni motor s 0 (zakazat PMSM), 1 \% N Y2 0 -
permar:entrlllm 80 az 240 (pro série v tfid& 200 V)
magnetem
gn | 160 a2 500 (pro série v tFid& 400 V)
(indukované napéti)
P74 (Referencni proud pfi | 10 az 200 1 % Y Y1 80
spusténi) Y2
P89 [ (uroven spinani kontroly) | 10 az 100 1 % Y Y1 10
Y2
P90 (uroven nadproudové | 0,00 (zakazat), 0,01 |Jaké| Y Y1 0,00
ochrany) | 0,01 az 100,0 koliv Y2
P91 [ (kompenzaéni zisk osy d| 0,0 az 25,0; 999 (tabulkova hodnota) 0,1 - Y Y1 999
pfi regulaci tlumenti) Y2
P92 [ (kompenzacni zisk osy q | 0,0 az 25,0; 999 (tabulkova hodnota) 0,1 - Y Y1 999
pfi regulaci tlumeni) Y2
P93 (proudova uroven | 0,0 az 100; 999 (tabulkova hodnota) 1 % Y Y1 999
detekce "step-out") Y2
P99 [ Motor 1 vybér 0: Charakteristika motoru 0 (standardni - - N Y1 0 5-63
motory Fuji IM, série 8) Y2

1: Charakteristika motoru 1 (motory s
vykonem HP IM)

3: Charakteristika motoru 3 (standardni
motory Fuji IM, série 6)

4: Ostatni motory (IM)
20: Ostatni motory (PMSM)
21: Standard Fuji PMSM bez senzoru

*1 Pohon PMSM je dispozici v ROM verzi 0500 nebo novéjsi.
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Kody H: Funkce pro vysoky vykon

Kod Nazev Rozsah nastaveni dat PrirGstPednotfZména piiKopirovanii Vychoz/i Viz
ek ka chodu dat nastaveni [strana:
HO3 | Inicializace dat 0: Zakazat inicializaci - - N N 0 5-64
1: Inicializovat vSechny udaje funkénich kéda
na tovarni nastaveni
2: Inicializovat parametry motoru 1
3: Inicializovat parametry motoru 2
HO04 | Automatické spusténi(pocet | O (zakazat), 1 az 10 1 | krét Y Y 0 5-70
spusténi)
HO5 (Interval resetovani) | 0,5 az 20,0 0,1 s Y Y 5,0
HO06 | Rizeni chladiciho 0: Zakazat (chladici ventilator vzdy ON) - - Y Y 0 5-71
ventilatoru ON/OFF 1: Povolit (aktivni Fizeni ON/OFF)
HO7 | Model zrychleni/ 0: Linearni - - Y Y 0
zpomaleni 1: Kfivka S (slabé)
2: KrFivka S (silné)
3:  Kombinace linearniho a zakfiveného priibéhu
HO8 | Omezeni sméru otaceni 0: Zakazat - - N Y 0 -
1: Povolit (reverzni chod je blokovan)
2: Povolit (chod vpfed je blokovan)
H11 | Rezim zpomaleni 0: Normalni zpomaleni - - Y Y 0 5-72
1. Dobéh az k zastaveni
H12 | Omezeni okamzitého 0: Zakéazat - - Y Y 1 5-73
nadproudu 1: Povolit
(Volba rezimu)
H13 | Rezim opé&tovného spusténi po 0,1az 10,0 0,1 s Y Y1 0,5 5-31
kratkém vypadku napajeni Y2
(doba restartu)
H14 (mira poklesu frekvence) | 0,00 (Zvolena doba zpomaleni) 0,01|Hz/s| Y Y 999
0,01 az 100,00
999 (zavisi na omezovaci proudu)
H15 (Urove kontinualniho | 200 aZ 300 (pro série v tfidé 200 V) 1 \Y, Y Y2 235 -
chodu) *1 | 400 az 600 (pro série v tfidé 400 V) 470
H26 | termistor motoru 0: Zakazat - - Y Y 0
(Volba rezimu) | 1: Povolit (s PTC, méni¢ sepne okamzité se
zobrazenim 0h4)
2 Povolit (s PTC, ménic¢ vyda vystupni signal
THM s pokracuje v chodu)
H27 (Hladina) | 0,00 az 5,00 0,01| V Y Y 0,16
H30 | Funkce komunika&niho Prikaz pro frekvenci  PFikaz k provozu - - Y Y 0
clenu 0: F01/C30 F02
(Volba rezimu) 1: RS-485 F02
2: F01/C30 RS-485
3: RS-485 RS-485
H42 | Kapacitni odpor kondenzatoru DC | Indikace k vyméné kondenzatoru DC sbérnice 1 - Y N -
sbérnice (0000 az FFFF v hex.)
H43 | Kumulativni doba provozu Indikace k vyméné chladiciho ventilatoru 1 |10h Y N -
pro chladici ventilator (0 az 9999, v jednotkéach 10 hodin)
H44 | Cita& spusténi pro motor 1 Indikace kumulativniho poctu spusténi - - Y N -
(0000 az FFFF v hex.)
H45 | FaleSny alarm 0:  Zakazat - - Y N 0 5-74
1:  Povolit (kdyZ se objevi fale3ny alarm, data se automaticky vrati na 0)
H47 | Vychozi kapacitni odpor Indikace k vyméné kondenzatoru DC sbérnice | 1 - Y N - -
kondenzatoru DC sbérnice | (0000 az FFFF v hex.)
H48 | Kumulativni doba provozu Indikace k vyméné kondenzatorl na deskach 1 |10h Y N -

elektrolytickych kondenzator( na
deskach plosnych spojl

plo$nych spojl
(0 az 9999, v jednotkach 10 hodin)

*1 K dispozici v ROM verzi 0500 nebo novejsi.
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(Kédy H - pokracovani)

e N " | vychozi )
Kaod Nazev Rozsah nastaveni dat Prirdste|Jedno Zzmena pfi Ko’f"rova nastaven| 2 )
k tka | chodu ni dat i strana:
H50 | Nelinearni model V/f 1 0,0 (zrusit), 0,1 az 400,0 0,1 | Hz N Y 0,0 | 5-23
(frekvence)
H51 (Napéti) | 0 az 240: Vystupni napéti fizené AVR (pro 1 \% N Y2 |ACE:0
série v tfidé 200 V) U: 230/
460
0 az 500: Vystupni napéti fizené AVR (pro
série v tfidé 400 V)
H52 | Nelinearni model V/f 2 0,0 (zrusit), 0,1 az 400,0 0,1 | Hz N Y 0,0
(frekvence)
H53 (Napéti) | 0 az 240: Vystupni napéti fizené AVR (pro 1 \% N Y2 0
série v tfidé 200 V)
0 az 500: Vystupni napéti fizené AVR (pro
série v tfidé 400 V)
H54 | Doba ACC/DEC 0,00 az 3600 0,01 | s Y Y 6,00 -
(zrychleni/zpomaleni)
(Krokovy provoz)
H61 | Ovladani 0: 0,00 - - N Y 1
NAHORU/DOLU
(plvodni nastaveni | 1: Posledni hodnota pfikazu NAHORU/DOLU pi
frekvence) uvolnéni pfikazu k provozu
H63 | Omezovag nizké hodnoty 0: Limit s F16 (Omezovac frekvence: nizka - - Y Y 0 5-35
(Volba rezimu) hodnota) a pokracovat v provozu
1. Kdyz se vystupni frekvence snizi pod
limit dle F16 (omezovac frekvence:
nizka hodnota), zpomalit motor az
k zastaveni.
H64 (dolni frekvenéni limit) | 0,0 (zavisi na F16 (omezovac frekvence: 0,1 | Hz Y Y 2,0 -
nizka hodnota))
0,1 az60,0
H69 | Automatické 0: Zakazat - - Y Y 0 5-74
zpomalovani 1 Povolit (Prodiouzit dobu dobéhu trojnasobné
(anti-regeneracni oproti stanovené dobé pfi ovladani mezniho
regulace) napéti) (kompatibilni s paivodni sérii FRENIC-Mini
FRNOOOC10O-00)
(Volba reZimu) | 2:  Povolit (regulace mezniho momentu: Zrusit
anti-regeneracni kontrolu v pfipadé, Ze skute¢na
doba dobéhu presahuje trojnasobek zadané
doby).
4: Povolit (regulace mezniho momentu: Zakazat
zpracovani nuceného dobéhu).
H70 | Kontrola prevence 0,00: Dodrzet dobu dobéhu zadanou s FO8 / | 0,01 |Hz/s Y Y 999 | 5-75
pretizeni E1l1l
0,01 aZ 100,0, 999 (zrusit)
H71 | Charakteristika 0: Zakazat - - Y Y 0
zpomalovani 1: Povolit
H76 | Automatické zpomalovani 0,0 az 400,0 0,1 | Hz Y Y 5,0 5-74
(limit pro pfirtstek
frekvence pfi brzdéni)
H78 | Interval 4drzby *1 0: Zakazat, 1 - Y N 8760 -
1 a7 9999 (v jednotkach 10 hodin)
H79 | Prednastaveny podet spusténi | 0000: Zakazat, 1 - Y N 0000
pro adrzbu *1 0001 aZ FFFF (hex.)
H80 | Zisk pfi zeslabeni 0,00 az 0,40 0,01 | - Y Y 0,20

kolisani vystupniho
proudu pro motor 1

(Poznamka) Znaky v poli pro defaultni nastaveni predstavuiji destinaci pro dodani: A (Asie), C (Cina), E (Evropa) a U (USA).

*1 K dispozici v ROM verzi 0500 nebo novéjsi.
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(Kédy H - pokracovani)

Zména Vychoz
. . . Prirast{Jedn = |Kopirov| i Viz
Kaod Nazev Rozsah nastaveni dat pfi L .
ek |otka ani dat | nastav |strana:
chodu ;
eni
H89 | Elektronické ochrana 0: Zakazat - - Y Y 1 -
proti tepelnému 1: Povolit
pretizeni pro motor
(zadrzeni dat)
H91 | Zpétna vazba PID pfi 0,0: Zakazat detekci alarmu 0,1 s Y Y 0,0
detekci preruseni vodice | ¢ 1 a7 60,0: Po specifikované dobé& vyvolat
(svorka [C1]) alarm
H92 | Kontinuita (P) | 0.000 az10,000krat; 999 0,001 | kréat Y Y1 999
chodu *1 Y2
H93 () | 0,010 az 10,000 s; 999 0,001| s Y Y1 | 999
Y2
H94 | Kumulativni doba 0 az 9999 (v jednotkach 10 hodin) - - N N - 5-76
provozu motoru 1
H95 | Brzdéni DC 0: pomalé - - Y Y 0 5-37
(rezim odezvy brzdéni) | 1: rychlé
H96 | Priorita klavesy STOP Data Priorita klavesy STOP / Funkce - - Y Y |ACEO| -
[Funkce kontroly kontroly spusténi u:3
spusteni 0: Zakazat Zakéazat
1 Povolit Zakazat
2:  Zakazat Povolit
3: Povolit Povolit
H97 | Vymazat data alarmu 0: Zakazat - - Y N 0 5-74
1: Vymazat data alarmu
H98 | Ochrana/ Funkce udrzby | Bit 0: SniZit nosnou frekvenci automaticky(0:| — - Y Y 19 | 5-76

(Volba rezimu)

Bit 1:

Bit 2:

Bit 3:

Bit 4:

Detekce ztraty vstupni faze
(0: Zakézat, 1: Povolit)

Detekce ztraty vystupni faze
(0: Zakazat, 1: Povolit)

Zvolit mez pro posouzeni zZivotnosti
pro kondenzator DC sbérnice
(0: Uroveh nastaveni od vyrobce;
1: Uroven uzivatelského nastaven)

Posoudit zivotnost kondenzéatoru DC
sbérnice
(0: Zakéazat, 1: Povolit)

(Poznamka) Znaky v poli pro defaultni nastaveni predstavuji destinaci pro dodani: A (Asie), C (Cina), E (Evropa) a U (USA).

*1 K dispozici v ROM verzi 0500 nebo novéjsi.
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Kody A: Parametry motoru 2

e . " | vychozi )
Koéd Nazev Rozsah nastaveni dat Prirtste|JednoiZména pfi Ko’f"rova nastaven Viz )
k tka | chodu ni dat i strana:
AO01 | Maximalni frekvence 2 25,0 az 400,0 0,1 [ Hz N Y [ACuU600[ -
E:50,0
AO02 | Vlastni frekvence 2 25,0 az 400,0 0,1 [ Hz N Y |AU:60,0
CE:50,0
A03 | Jmenovité napéti pfi 0: Vystupni napéti v poméru ke vstupnimu 1 \% N Y2 |ACE:0
vlastni frekvenci 2 napéti U: 230/
80 az 240V: Vystupni napéti fizené AVR 460
(pro série v tfidé 200 V)
160 az 500V:Vystupni napéti fizené AVR
(pro série v tfidé 400 V)
A04 | Maximalni vystupni 80 aZz 240V: Vystupni napéti fizené AVR 1 \Y N Y2 |A:220/
napéti 2 (pro série v tfidé 200 V) 380
160 az 500V:Vystupni napéti fizené AVR C:ggg
(pro série v tfidé 400 V) E: 230/
400
U: 230/
460
AO05 | Zesileni momentu 2 0,0 az 20,0% 01 | % Y Y viz
(procenta s ohledem na "A03: Jmenovité tabulka
napéti pfi vlastni frekvenci 2") A.
A06 | Elektronicka ochrana 1: U motord pro véeobecné pouziti s chladicim - - Y Y 1
proti tepelnému pretizeni ventilatorem pohanénym hfideli motoru.
pro motor 2 2:  Pro motor s pohonem pres ménic¢ a chladicim
(charakteristiky motoru) ventilatorem s externim pohonem
AQ7 (uroven detekce | 0,00 (zakazat), 0,01 az 100,0 0,01 |Jaké| Y Y1 viz
pretizeni) | 1 az 135% jmenovitého proudu (dovoleny koliv Y2 [tabulka
kontinualni proud pfi pohonu) motoru A.
A08 (tepelna &asova konstanta) | 0,5 az 75,0 0,1 |min Y Y 5,0
AQ9 | Brzdéni DC 2 0,0 az 60,0 0,1 | Hz Y Y 0,0
(Brzdéni pocatecni frekvence)
A10 (uroven brzdéni) | 0 az 100 1 % Y Y 0
Al1l (Doba brzdéni) | 0,00 : Zakazat 0,01 | s Y Y 0,00
0,01 az 30,00
Al12 | Pocateéni frekvence 2 0,1 az 60,0 0,1 | Hz Y Y 1,0
A13 | Volba zatiZeni/ 0: Proménlivé momentové zatizeni - - N Y 1
Automaticke zesileni 1: ZatiZeni konstantnim momentem
momentu/
Automaticka Uspora 2:  2: boost Auto-momentu
energie, operace 2 3: 3: Auto-energie operace ukladani (Kvadratické
zatiZzeni béhem ACC / DEC)
4:  4: Auto-energie operace ukladani (Konstantni
zatéz moment béhem ACC / DEC)
5: Operace pro automatickou Gsporu energie
(automatické zesileni momentu béhem zrychleni /
zpomaleni - ACC/DEC)
Al4 | Ridici rezim, volba 2 0: VI/f ovladani s neaktivni kompenzaci skluzu - - N Y 0
1: Regulace dynamického vektoru krouticiho
momentu
2: VIf ovladani s aktivni kompenzaci skluzu
Al16 | Motor 2 (jmenovity 0,01 az 30,00 (kW, kdyz A39 =0, 3nebo 4) | 0,01 | kW N Y1 viz
vykon) 0,01 az 30,00 (HP, kdyz A39 = 1) 0,01 | HP Y2 |tabulka
A.
Al7 (Jmenovity proud) | 0,00 az 100,0 0,01 [Jaké| N Y1 |Imenovita
koliv Y2 hodnota
pro
standardnf
motor Fuji

(Poznamka) Znaky v poli pro defaultni nastaveni piedstavuji destinaci pro dodéani: A (Asie), C (Cina), E (Evropa) a U (USA).
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(Kédy A - pokracovani)

Vychozi

Koéd Nazev Rozsah nastaveni dat Pririste Jedno|Zmena pfi KO?'rova nastaven Viz
k tka chodu ni dat i strana:
A18 | Motor 2 (Automatické ladg 0: Zakéazat - - N N 0 -

1: Ladit, kdyZ se motor zastavi (%R1 a %X)

2: Ladit, kdyz se motor otaci pfi fizeni V/f
(%R1, %X, proud naprazdno, skluzova

frekvence).

A20 (proud naprazdno) | 0,00 az 50,0 0,01 [Jaké N Y1 |Imenovita
koliv Y2 hodnota

pro
standardni
motor Fuji
A21 (%R1) | 0,00 az 50,00 0,01 | % Y Y1 |Jmenovita
Y2 hodnota

pro
standardni
motor Fuji
A22 (%X) | 0,00 az 50,00 0,01 | % Y Y1 |Imenovita
Y2 hodnota

pro
standardn{
motor Fuji
A23 (Kompenzaéni zisk | 0,0 az 200,0 0,1 | % Y* Y 100,0

skluzu pro pohon)
A24 (doba odezvy pro | 0,01 az 10,00 001 | s Y Y1 1,00
kompenzaci skluzu) Y2
A25 (Kompenzacni zisk | 0,0 az 200,0 0,1 | % Y* Y 100,0
skluzu pro brzdéni)

A26 (Jmenovita skluzova | 0,00 az 15,00 0,01 | Hz N Y1 |Jmenovita
frekvence) Y2 | hodnota

pro
standardni
motor Fuji
A39 | Motor 2 vybér 0: Charakteristika motoru 0 (standardni - - N Y1l |ACEO

motory Fuji IM, série 8) Y2 u:1

1. Charakteristika motoru 1 (motory s
vykonem HP IM)

3: Charakteristika motoru 3 (standardni
motory Fuji IM, série 6)
4: Ostatni motory (IM)

A4l | Zisk pfi zeslabeni 0,00 az 0,40 0,01 | - Y Y 0,20
kolisani vystupniho
proudu pro motor 2

A51 | Kumulativni doba 0 az 9999 (v jednotkach 10 hodin) - - N N -
provozu motoru 2

A52 | Cita& spusténi pro motor | Indikace kumulativniho poé&tu spusténi - - Y N -
2 (0000 az FFFF v hex.)

(Poznamka) Znaky v poli pro defaultni nastaveni predstavuiji destinaci pro dodani: A (Asie), C (Cina), E (Evropa) a U (USA).
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Kady J: Funkce aplikaci

Vychozi

Kad Nazev Rozsah nastaveni dat Priraste |Jednoizména pfi KOPirOVé nastaven viz
k tka | chodu ni dat ( strana:
JO1 | Regulace PID 0: Zakazat - - N Y 0 -
(Volba rezimu) | 1: Povolit (kontrola procesu, normalni
provoz)
2: Povolit (kontrola procesu, inverzni
provoz)
J0o2 (Vzdaleny pfikaz SV) | 0: Tlagitka NAHORU/DOLU na klavesnici - - N Y 0
1. Procesni pfikaz PID 1
(Analogové vstupni svorky [12] a [C1])
3: Rizeni ptikazu NAHORU /DOLU u
svorky
4: Povolit komunikacni spojeni
Jo3 P (zisk) | 0,00 az 30,00 *2 0,001 | krat Y Y 0,10
Jo4 | (Integracni ¢as) | 0,0 az 3600,0 *2 0,1 s Y Y 0,0
JO5 D (Diferencialni ¢as) | 0,00 az 600,00 *2 0,01 | s Y Y 0,00
JO6 (Zpétnovazebni filtr) | 0,0 az 900,0 0,1 s Y Y 0,5
J15 (Uroveri provozu | 0,0 (zakézat), 1,0 aZ 400,0 0,1 | Hz Y Y 0,0
pro pomalou rychlost pfi
zastaveni)
J16 (Ubéhnuta doba | 0 az 3600 1 s Y Y 30
od pomalého zastaveni)
J17 (iniciacni frekvence) | 0,0 az 400,0 0,1 | Hz Y Y 0,0
J23 (Uroveﬁ inicia¢ni | 0,0 az 100,0 0,1 % Y Y 0,0
odchylky pro pomalou
rychlost pfi zastaveni)
J24 (Latentni doba spusténi | 0 az 3660 1 S Y Y 0
pro pomalé zastaveni)
J68 | Brzdny signal 0 az 200 1 % Y Y 100
(proud pfi brzdéni OFF)
J69 (frekvence pfi brzdéni | 0,0 az 25,0 0,1 | Hz Y Y 1,0
OFF)
J70 (¢asovac pro brzdéni | 0,0 az 5,0 0,1 s Y Y 1,0
OFF)
J71 (frekvence pfi brzdéni | 0,0 az 25,0 0,1 | Hz Y Y 1,0
ON)
J72 (¢asovac brzdéni ON) | 0,0 az 5,0 0,1 s Y Y 1,0

*2 Pfi provadéni nastaveni pfes klavesnici je pfiristkova jednotka limitovana poc¢tem €islic LED monitoru.

(Priklad) Kdyz je rozsah nastaveni od -200,00 do 200,00, jednotkou pro pfirGstky je:
"1" pro -200 az -100, "0,1" pro -99,9 az -10,0 a pro 100,0 az 200,0, a "0,01" pro -9,99 a7z -0,01 a pro 0,00 az 99,99.
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Kédy y: Funkce propojeni

e o . - .| Vychozi )
Kaod Jméno Rozsah nastaveni dat Prirdste|Jednojzmena pfi Ko?'rova nastaven| )
k tka | chodu ni dat i strana:
y01l | RS-485, komunikace 1 -
(Adresa stanice) | 1 az 255 1 - N Y
y02 (Zpracovani | 0: Pfi alarmu er8 okamzité sepnout - - Y Y 0
komunikani chyby) | 1. sepnout pii alarmu ers po dobé chodu
specifikované ¢asovacem y03
2: Novy pokus béhem doby specifikované
C¢asovacem y03. Pokud novy pokus
selZe, sepnout s alarmem er8. Pokud je
pokus Uspésny, pokracovat v chodu.
3: Pokracovat v chodu.
y03 (Casomér) 0,0 az 60,0 0,1 s Y Y 2,0
y04 Ptenosova rychlost (Baud) | 0: 2400 bitd/sek - - Y Y 3
1: 4800 bitd/sek
2: 9600 biti/sek
3: 19200 bitd/sek
4: 38400 bitd/sek
y05 (Délka dat) | 0: 8 bitt - - Y Y 0
1: 7 bitd
y06 (Kontrola parity) | 0: Neni (2 stop bity pro Modbus RTU) - - Y Y 0
1: Suda parita (1 stop bit pro Modbus RTU)
2: Liché parita (1 stop bit pro Modbus RTU)
3: Neni (1 stop bity pro Modbus RTU)
y07 (bity zastaveni) | 0: 2 bity - - Y Y 0
1: 1 bit
y08 (detekéni doba pro | 0: Zadna detekce 1 s Y Y 0
chybu "bez odezvy") | 1 57 60
y09 (Interval odezvy) | 0,00 az 1,00 0,01 | s Y Y 0,01
y10 (Volba protokolu) | 0: Protokol pro Modbus RTU - - Y Y 1
1. SX protokol (protokol pro zatézovaci ¢len
FRENIC)
2: Protokol univerzalniho ménice Fuji
y97 | Volba pro ukladani 0: Ulozeni do trvalé paméti (omezeny pocet | — - Y Y 0
komunikac¢nich dat *1 prepisovani)
1: Ulozit do doCasné paméti (heomezeny
pocet pfepisovani)
2: Ulozit vSechna data z do¢asné paméti do
trvalé paméti (Po ulozeni dat se data y97
automaticky vrati na "1")
y99 | Spojovaci funkce Prikaz pro frekvenci  Pfikaz k provozu - - Y N 0

zatézovaciho ¢lenu
(Volba rezimu)

0: Sledovat data H30 Sledovat data H30

Pres RS-485
(zatézovaci Clen)
Sledovat data H30 Pfes RS-485
(zatézovaci ¢len) (zatézovaci ¢len)
Pres RS-485, Pres RS-485
(zatéZovaci ¢len) (zatéZovaci ¢len)

Sledovat data H30

*1 K dispozici v ROM verzi 0500 nebo novéjsi.
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Tabulka A Parametry standardniho motoru Fuji

Fuiji
standard Jmenovita
pro Jmenovita hodnota proudu hodnota vykonu
sitelny zesileni pro standardni motor Fuji (A) pro standardni
o Pqi2|te Ty momentu motor Fuji (kW)
Napa{e,(:l vyKon €l. Typ ménice (%)
napéti motoru
(KW) Kédy funkce
Kaod F11/A07/E34/E37 .
funkce Kaod funkce
Misto urcCeni (verze
F09/A05 - ( ) PO2/A16
Asie Cina Evropa USA
0,1 FRN0001C2S-20 8,4 0,62 0,68 0,73 0,63 0,10
0,2 FRNO0002C2s-20 8,4 1,18 1,30 1,38 1,21 0,20
0,4 FRNO0O0O4C2s-20 7,1 2,10 2,30 2,36 2,11 0,40
Tzrlogaf/e 0,75 FRNO006C2S-201 6,8 3,29 3,60 3,58 3,27 0,75
1,5 FRN0010C2Ss-20 6,8 5,56 6,10 577 5,44 1,50
2,2 FRNO0012C2s-20 6,8 8,39 9,20 8,80 8,24 2,20
3,7 FRNO0020C2s-20 55 13,67 15,00 14,26 13,40 3,70
0,4 FRN0002C2S-40 7,1 1,04 1,15 1,15 1,06 0,40
0,75 FRNO004C2s-40 6,8 1,72 1,82 1,80 1,63 0,75
Tri faze 1,5 FRNOO0O0O5C2s-40 6,8 3,10 3,20 3,10 2,76 1,50
400V 20 FRN0007C2S-400 6.8 4,54 4,72 4,60 4,12 2,20
(i'g)* FRNO0011C2Ss-40 55 7,43 7,70 7,50 6,70 3,70
0,1 FRNOOO1C2Ss-701 8,4 0,62 0,68 0,73 0,63 0,10
0,2 FRNO002C2s-70 8,4 1,18 1,30 1,38 1,21 0,20
Jednoféz| g 4 FRN0004C2S-700 7,1 2,10 2,30 2,36 2,11 0,40
ove
200V 0,75 FRNO0O0O6C2S-70 6,8 3,29 3,60 3,58 3,27 0,75
1,5 FRNOO10C2s-700 6,8 5,56 6,10 577 5,44 1,50
2,2 FRNOO012C2s-70 6,8 8,39 9,20 8,80 8,24 2,20

Poznamka: Ctveregek (0) ve vySe uvedené tabulce nahrazuje A, C, E, nebo U, v zavislosti na mistu uréeni pro
prepravu. Pro tfifazové série ménicl v tfidé 200 V se nahradi za A nebo U.

* 4,0 kW pro EU. Typ ménice je FRN0O011C2S-4E.
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5.2 Detaily pro kédy funkci
Tato ¢ast obsahuje podrobné udaje o funk&nich kédech, které se €asto pouzivaji pro sérii ménica
FRENIC-Mini.

L1 Podrobné informace o funk&nich kédech uvedenych nize a o ostatnich funkénich kodech
najdete v UZivatelské pfiruéce FRENIC-Mini (24A7-E-0023), kapitola 9 "FUNKCNi KODY."

FOO Ochrana udajd

FOO urcuje, zda se k ochrané dat funkéniho kédu (kromé FOO) a digitalnich referencnich dat
(jako napfiklad pfikaz frekvence, pfikaz PID a provoz Casovace) u tlagitek () / @' ma
zabranit zméné dat nahodnym stisknutim.

Udaje pro FOO Funkce

0 Zakazat jak ochranu dat, tak digitalni referen¢ni ochranu,
coz umozfuje meénit data funkcniho kdédu i digitalni referencni data pomoci
tlagitek () / () .

1 Povolit ochranu dat, a zakazat digitaini referencni ochranu,
coz umoznuje ménit digitalni referen¢ni data pomoci tlacitek {(_‘*;l / I:\_/j .Ale
nedaji se ménit data funk&nich kédu (kromé F00).

2 Zakazat ochranu dat, a povolit digitalni referencni ochranu,_x .
coZ umozAuje ménit data funk&nich kédi pomoci tlagitek () / (%) . Ale nedaji
se ménit digitalni referencni data.

3 Povolit jak ochranu dat, tak digitalni referen¢ni ochranu,
coz neumoziuje ménit data funk&niho kédu ani digitalni referenéni data pomoci
tlagitek () /(%) .

Povoleni ochrany znemozni zménu dat funkéniho kédu klavesami(~) / () .
Pro zménu dat FOO stisknéte sougasné &w + (), (od 0 dol), nebo & + (5, (od 1 do 0).

Tip 1 kdyZ FOO = 1 nebo 3, data funk&niho kddu Ize zménit pomoci komunikaéni linky.

Pro podobné ucely, WE-KP, je k dispozici signal umoznujici editaci dat funkéniho
kodu z klavesnice, jako pfikaz pro digitalni vstupni svorky. (Viz popisy EO1 az E03).

FO1, C30 P¥ikaz 1 pro frekvenci, Pfikaz 2 pro frekvenci

FO1 nastavi zdroj pfikazu, ktery urCuje referencni frekvenci 1, nebo C30 pro referencni

frekvenci 2.
Data pro
FO1, C30 Funkce
0 Povolit pouzivani klaves -Z::{\:l / @,’l na klavesnici.
Viz kapitola 3 "PROVOZ POMOCI DOTYKOVE KLAVESNICE".)
1 Povolit vstup napéti na svorce [12] (0 az +10 V DC, maximalni frekvence
ziskana pfi +10 V DC).
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Data pro

FO1. C30 Funkce

2 Povolit vstup proudu na svorce [C1] (+4 aZz +20 mA DC nebo 0 az +20 mA DC,
maximalni frekvence ziskana pfi +20 mA DC).

L] S pouzitim funkéniho kddu C40 se vstupni rozsah rozsiti z "+4 az +20 mA
DC" na"0 az +20 mA DC."

3 Povolit soucet napéti (0 az +10 VDC, maximalni frekvence ziskana pfi +10 V
DC) a proudové vstupy (+4 az +20 mA DC nebo 0 az +20 mA DC, maximalni
frekvence ziskana pfi +20 mA DC), na svorkach [12] a [C1].

L S pouzitim funkéniho kddu C40 se vstupni rozsah rozsiti z "+4 az +20 mA
DC" na"0 az +20 mA DC."

Poznamka: V pfipadé, Ze soucet prekro¢i maximalni frekvenci (FO3, A01), bude

pouzita maximalni frekvence.

4 Povolit pouziti zabudovaného potenciometru (POT). (Maximalni frekvence
ziskana pfi plném rozsahu POT)

7 Povolit ptikazy NAHORU a DOLU piidélené k digitalnim vstupnim svorkam.

Pfikazy NAHORU a DOLU by mély byt pfedem pridé&leny na kteroukoli z
digitalnich vstupnich svorek [X1] az [X3] s kterymikoli daty z EO1 az EO3 (data =
17 a 18).

Poznamka Kromé& shora uvedenych zdrojl pro frekvenéni pfikazy jsou k dispozici také zdroje
pro pfikazy s vys8i prioritou, v€etné komunika¢niho spojeni a vicestuprové
frekvence. Podrobnosti naleznete na blokovém schématu v Uzivatelské pfirucce
FRENIC-Mini (24A7-E-0023), kapitola 4, bod 4.2 "Generator pfikazt budici
frekvence."

@' » Pro nastaveni frekvence u svorek [12] (napéti) a [C1] (proud), a u vestavéného

potenciometru, nastaveni zmén zisku a biasu zméni vztah mezi témito
nastavenimi frekvence a budici frekvence. Viz kéd funkce F18 pro podrobnosti.

» Pro vstupy svorek [12] (napéti) a [C1] (proud) mohou byt povoleny filtry s nizkym
prichodem.

» Pomoci pfikazt Hz2 / Hz1 pfifazenych k jedné z digitalnich vstupnich svorek se
pfepina mezi frekvenénim pfikazem 1 (FO1) a frekvencnim pfikazem 2 (C30).
Viz funkéni kody EO1 az E03.

FO2

Pracovni postup

FO2 voli zdroj, ktery urCuje pfikaz pro spusténi motoru.

Udaje pro FO2| Zdroj pfikazu pro chod Popis

0 Klavesnice Povolit uZiti klaves 4 / & pro chod a zastaveni
(smysl rotace motoru motoru

specifikovany

pFikazem u svorky) Smysl rotace motoru je specifikovany pfikazem pro

svorku FWD nebo REV.

1 Externi signaly Povolit uziti pfikazu FWD nebo REV pro svorky k
chodu nebo zastaveni motoru.

2 Klavesnice Povolit uziti klaves 'H-'ril / E‘Z‘B pro chod a zastaveni
(rotace vpied) motoru. Berte na védomi, Ze tento pfikaz umozriuje
pouze chod vpred.

Neni tfeba specifikovat smysl rotace.
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Udaje pro FO2 | Zdroj pfikazu pro chod Popis

3 Klavesnice Povolit uziti klaves '@l / t@ pro chod a zastaveni
(reverzni chod) motoru. Berte na védomi, Ze tento pfikaz umozriuje
pouze reverzni chod.

Neni tfeba specifikovat smysl rotace.

Poznamka o Je-li kdd funkce FO2 = 0 nebo 1, "Provoz vpied", piikazy FWD a "Provoz vzad"
REV musi byt pfifazeny ke svorkam [FWD], resp. [REV].

e Je-li FWD nebo REV nastaveno na ON, data FO2 neni mozné ménit.
» P¥i pfifazeni FWD nebo REV ke svorce [FWD] nebo [REV], a kdyz FO2 je

nastaven na "1", nezapomente na nastaveni cilové svorky pfedem na OFF, jinak
se motor mlze zacit nahodné otacet.

» Kromé shora uvedenych zdroju pro provozni frekvenéni pfikazy jsou k dispozici
také zdroje pro pfikazy s vySSi prioritou, v€etné komunikaéniho spojeni. Pro
podrobné informace viz UZivatelska pfiru¢ka FRENIC-Mini (24A7-E-0023).

FO3

Maximalni frekvence 1

FO3 specifikuje maximalni frekvenci (pro motor 1) pro omezeni vystupni frekvence. Uréenim
maximalni frekvence, ktera pfresahuje kapacitu zafizeni fizeného méniCem, se muze
zpusobit poSkozeni stroje nebo nebezpec€nou situaci. Ujistéte se, ze nastaveni maximalni
frekvence odpovida jmenovitym hodnotam zafizeni.

A VAROVANI

Méni¢ se mize snadno pfepnout do vysokorychlostniho provozu. Pfi zméné nastaveni otacek
zkontrolujte nejprve peclivé specifikace motort nebo zafizeni.

Jinak by mohlo dojit k poranéni.

Tip ~ Uprava dat FO3 pro umoznéni vy$si referenéni frekvence vyzaduje také zménu dat
F15 pro frekvenéni omezovac (vysoka hodnota).

FO4 Zakladni frekvence 1
FO5 Jmenovité napéti pfi zakladni frekvenci 1
FO6 Maximalni vystupni napéti 1

H50, H51 Nelinearni V / f model 1 (frekvence a napéti)
H52, H53 Nelinearni V / f model 2 (frekvence a napéti)

Tyto kédy funkci uruji zakladni frekvenci a napéti pro zakladni frekvenci, které jsou v
podstaté nezbytné pro fadné spusténi motoru. V kombinaci s pfibuznymi kédy funkci H50 az
H53 muzete témito kédy funkci profilovat nelinearni V / f moduly pomoci specifikace zvySeni
nebo snizeni napéti v libovolném bodé na V / f modelu.

Nasledujici popis zahrnuje poZzadované nastaveni pro nelinearni V / f model.

PFi vysokych frekvencich se muze impedance motoru zvysit, coz vede k nedostateCnému
vystupnimu napéti a snizeni vystupniho toivého momentu. Tato funkce se pouZziva ke
zvysSeni napéti s maximalnim vystupnim napétim 1, aby se zabranilo tomuto problému. Méjte
v8ak na paméti, Ze neni mozné zvysit vystupni napéti nad hodnotu napéti u vstupniho vykonu
ménice.
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W Zakladni frekvence 1 (FO4)
Nastavte jmenovitou frekvenci dle typového Stitku na motoru.

B Jmenovité napéti pfi zakladni frekvenci (F05)
Nastavte "0" nebo jmenovitou frekvenci dle typoveho Stitku na motoru.

- Je-li nastavena "0", jmenovité napéti pfi zakladni frekvenci je ur€eno zdrojem napajeni
ménice. Vystupni napéti se bude ménit v souladu s jakymikoli zmé&nami u vstupniho
napéti.

- Pokud jsou data nastavena jinak, nez "0", méniC automaticky udrzuje vystupni napéti
konstantni v souladu s nastavenim. Pokud je aktivni nékteré z nastaveni automatického
zvySeni momentu, automatické Uspory energie, nebo kompenzace skluzu, nastaveni
napéti by se mélo rovnat jmenovitému napéti motoru.

B Nelinearni V / f model 1 a 2 pro frekvenci (H50 a H52)
Nastavte slozku frekvence v libovolném misté nelinearniho V / f modelu.
(Nastavenim "0,0" pro H50 nebo H52 se zakaze nelinearni V / f model provozu).

B Nelinearni V / f model 1 a 2 pro napéti (H51 a H53)
Nastavi slozku napéti v libovolném misté nelinearniho V / f modelu.

B Maximalni vystupni napéti (FO6)
Nastavte napéti pro maximalni frekvenci 1 (FO3).

Poznamka ¢ Je-li FO5 (jmenovité napéti pfi zakladni frekvenci 1) nastaveno na "0", nastaveni
H50 az H53 a F06 se neprojevi. (KdyZ je nelinearni bod niz8i nez zakladni
frekvence, pouZije se linearni V/ f model, kdyz je vy8Si, vystupni napéti je
udrzovano konstantni.)

» Je-li aktivni automatické posileni momentu (F37), nelinearni V / f model nemé&
vliv.

Priklady:
B Normalni (lineérni) V/f model

Vigstupni napéti (V)
I 3

Maxirnaln( vystupni
napéti 1

(FO6)

JMENOVIte NAPEL] Ph [ g

zakladni frekvenci 1
(FO5)

. 5 = Vystupni frekvence (Hz)
Fakladni Maximalni

frekvence 1 frekvence 1
(FO4) (FO3)
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B V/f model se dvéma nelinearnimi body

Vystupni napsti (V)

'y
Maximalni wystupni

napéti
{FO&)

Jmenovité napétl pfi
zikladni frekvenci 1
(FO5)

Melinedmi model Vi [y
2 (napéti)
(H53)

Nelineami model V/f
1 (napéti)
{H51)

i i i Vstupni frekvence (Hz)
Melineami  Melineamni Zakladni Maximalni
model Vi1 modelVif2  frekvence 1 frekvence 1
(Frekvence) (Frekvence)  (FOd) (FO3)
(H50) (H52)

FO7 Doba zrychleni 1
F08 Doba zpomaleni 1
E10 Doba zrychleni 2
E11l Doba zpomaleni 2

FO7 specifikuje dobu rozb&hu (zrychleni), tj. dobu, po kterou se frekvence zvySuje od 0 Hz do
maximalni frekvence. FO8 uruje dobu dobéhu (zpomaleni), tj. dobu, po kterou frekvence
klesa z maximalni frekvence az na 0 Hz.

Doba Doba
zrychleni 1 ) , zpomaleni 1
‘_FG?] MEKImé'I’II {FDB-}

" .| frekvence (FO3)

. . Dobéhova

Spouitéci . frekvence
(F23) !

ISkutetna’ Skuteéna’

doba doba

zrychleni zpomaleni

Poznamka o \/yb&rem tvaru S pro kfivku modelu, nebo kombinace linearniho a zakfiveného
zrychleni / dobéhu u kodu funkce HO7 (model zrychleni / zpomaleni), Cini
skute¢ny Cas zrychleni / zpomaleni delSi, nez je specifikovany €as. Viz popis
funkéniho kédu HO7.

* Zadanim nespravné kratké doby rozbéhu / dobéhu muze aktivovat omezovac
proudu nebo anti-regeneracni kontrolu, coz ma za nasledek delSi dobu zrychleni
/ zpomaleni, nez bylo pfedepsano.

@ Doba zrychleni/zpomaleni 1 (FO7, FO8) a doba zrychleni / zpomaleni 2 (E10, E11)
P . . N ] o .
se prepina pfikazem RT1 pfifazenym k nékteré z digitalnich vstupnich svorek s
kterymkoli z funkénich kodu EO1 az E03.
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Zesileni momentu 1/
Volba zatiZzeni/Automatické zesileni momentu/Automaticka Uspora energie,
operace 1

FO9
F37

F37 specifikuje V / f modul, typ zesileni momentu a operaci pro automatickou Usporu energie
k optimalizaci provozu, v souladu s charakteristikami zatéze. FO9 specifikuje typ zesileni

momentu tak, aby byl zajiStén dostateCny rozbéhovy moment.

Udaje pro Vzorek V/f Zesfleni momentu Automaticka - . Y
) , PouZzitelné zatiZeni
F37 modelu (F09) Uspora energie
0 Proménlivy | Zesileni Proménlivé momentové zatizeni
momentovy | momentu (ventilatory a Cerpadla pro
V/f model specifikované vSeobecné pouziti)
Line&rni pomoci FO9 Zakéazat ZatiZeni konstantnim momentem
model V/f Automatické Konstantni momentové zatizeni
zesileni (bude zvoleno, kdyz maze dojit k
momentu prebuzeni motoru bez zatéze).
3 Proménlivy | Zesileni Proménlivé momentové zatizeni
momentovy | momentu (ventilatory a Cerpadla pro
V/f model specifikované vSeobecné pouZiti)
Linearnf pomoci FO9 Povolit Zatizeni konstantnim momentem
5 model V/f Automatické Konstantni momentové zatizeni
zesileni (bude zvoleno, kdyz maze dojit k
momentu prebuzeni motoru bez zatéze).

Poznamka: Pokud se pozaduje aby "momentové zatiZzeni + rozbéhové zatizeni" bylo vétsi
nez 50% jmenovitého tocivého momentu, doporucuje se zvolit linearni V/f model (tovarni
nastaveni).

W V/f charakteristiky

Série ménict FRENIC-Mini nabizi Sirokou Skalu V/f modelu a zesileni tocivého momentu, ktera zahrnuje V/f
modely vhodné pro zatizeni proménnym toCivym momentem, napf. u ventilatord a Cerpadel pro obecné
pouziti, nebo pro Cerpadla se specialnim zatizenim, které vyZaduje vysoky rozb&hovy moment. Jsou k

dispozici dva typy posileni momentu: manualni a automatické.

Vystupni napétl (V) Vistupni napdti (V)

[l . - | . )
Jmenovité napéti Imenovité napéti
100% 100%

Zesileni Vystupni Zesileni T i Mystupni

momentu | frekvence mamentu | g . Iﬁkuence
Zakladni H2) Zakladni (M2
frekvence 1 frakvence 1
(FO4) (FO4)

Proménlivy momentovy V/f model (F37 = 0) Linearni V/f model (F37 = 1)

Poznamka je-|j vybran V/f model pro promé&nny moment (F37 = 0 nebo 3), vystupni napéti
muUze byt nizké, a nedostatec¢na uroven napéti na vystupu midze mit za nasledek
mensi toCivy moment na vystupu motoru v pasmu s nizkou frekvenci, v zavislosti na
nékterych charakteristikach samotného motoru a zatizeni. V takovém pfipadé se
doporuCuje zvySit vystupni napéti v nizkofrekvenénim pasmu s pouZitim
nelineéarniho V/f modelu (H50, H51).
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Doporucena hodnota: H50 1/10 zakladni frekvence
=1/10 napéti pfi zakladni frekvenci
H51 =

Vystupni napéti (V) Proménlivy momentovy wstup

A s pouZitim nelinedrniha V7 modelu

Jmenovité napéti phi
zakladnl frekvenci 1
(FO5)

Proménlivy momentovy vystup bez
pouEitl nelinedrniho Vi modelu

Nelinedrni V/f model 1

(napéti) (H51) .
0 ——p Vystupni frekvence (Hz)
Melinedrni V/f model 1 Zakladni
(frekvence) frekvence 1
(H50) (Fd)

W Zesileni momentu

* Manualni zesileni momentu (F09)

U zvySeni momentu pomoci FO9 je pfidano konstantni napéti do zakladniho V/f modelu, bez
ohledu na zatizeni, ¢imz se ziska vystupni napéti. Chcete-li zajistit dostatecny startovaci
moment, manualné nastavte pomoci F09 vystupni napéti tak, aby optimalné odpovidalo
motoru a jeho zatizeni. Zadejte odpovidajici uroven, ktera zaruCuje hladky rozbéh, a pfitom
nezpUsobuje pfebuzeni bez zatiZzeni nebo s nizkym zatizenim.

Zesileni momentu pomoci F09 zaru€uje vysokou stabilitu pohonu, nebot vystupni napéti
zUstava konstantni nezavisle na kolisani zatizeni.

Zadejte data pro FO9 v procentech jmenovitého napéti pfi zakladni frekvenci 1 (F05). V
tovarnim nastaveni je FO9 pfednastaveno na uroven, ktera poskytuje cca. 100% spoustéciho
momentu.

Poznamka 7adanim vysoké urovné zesileni momentu se bude generovat vysoky to&ivy
moment, ale mize to zpUsobit nadproud kvUli pfebuzeni ve stavu bez zatizeni.
Pokud budete pokracovat v pohonu motoru, muze se prehfat. Aby se predeslo
takovéto situaci, nastavte zvySeni toCivého momentu na pfiméfenou urovern.
Kdyz se nelinearni V/f model a zvyS8eny moment pouzivaji spolecné, zvySeny
moment je ucinny pfi frekvenéni urovni pod bodem nelinearniho V/f modelu.

Vystupni napéti (V)
Fy

Jmenovité napéti pfi
zakladnifrekvenci 1 |rrssrsssssmsrssamrssmsssnsommmews
{FO5) Zvyiené vystupni napéti s pouZitim :
zesileni momentu 1
{Fo9)

: p Vystupni frekvence
0 MNelinedrmi Vi model 1 Zakladni (Hz)

MNelineami VT model 1
{napdt]) (H51)

Feslleni momentu 1 (FO9)

(frekvence) frekvence 1
(H50) (FO4)
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o Automatické zesileni momentu

Tato funkce automaticky optimalizuje vystupni napéti vzhledem k zatizeni motoru. Pfi nizkém
zatizeni motoru funkce automatického posileni momentu sniZuje vystupni napéti, aby se
zabranilo prebuzeni. Pfi velkém zatiZzeni naopak zvySuje vystupni napéti pro zvySeni
vystupniho momentu motoru.

Poznamka + \/zhledem k tomu, Ze tato funkce zAvisi také na charakteristice motoru, nastavte
zakladni frekvenci 1 (FO4), jmenovité napéti pfi zakladni frekvenci 1 (FO5) a dalsi
souvisejici parametry motoru (P02, P03 a P06 aZz P99) v souladu s vykonem a
charakteristikou motoru, anebo provedte automatické ladéni (P04).

e Jde-li o pohon zvlastniho motoru, nebo kdyz zatizeni nema dostate¢nou tuhost,
maximalni to€ivy moment se muZe snizit, aby se provoz motoru nestal nestabilni.
V takovych pfipadech nepouZzivejte automatické zvySeni momentu, ale zvolte
manualni zvySeni momentu pomoci FO9 (F37 = 0 nebo 1).

B Provoz s automatickou Usporou energie

Tato funkce automaticky ovlada napajeci napéti k motoru, aby se minimalizovala celkova
ztrata vykonu motoru a ménice. (Berte na védomi, Ze tato funkce nemusi byt vzdy efektivni, v
zavislosti na charakteristice motoru nebo zatizeni. Pfedtim, nez pouzijete tuto funkci
napéajeciho systému, zkontrolujte vyhody Uspory energie.

Tato funkce se tyka pouze provozu s konstantni rychlosti. PFi zrychleni / zpomaleni bude
méni¢ spustén s manualnim posilenim momentu (FO9) nebo s automatickym zvySenim
momentu, v zavislosti na datech F37. Pokud je povolen provoz s automatickou Usporou
energie, reakce na zmény otaCek motoru muze byt pomala. Nepouzivejte tuto funkci u
takového systému, ktery vyZaduje rychlé zrychleni/
zpomaleni.

Poznamka ¢ PouZivejte automatickou Usporu energie pouze tehdy, pokud je zakladni
frekvence 60 Hz nebo nizsi. Je-li zakladni frekvence nastavena na 60 Hz nebo
vy88i, muzete dosahnout jen malou nebo Zadnou uUsporu energie. Provoz s
automatickou uUsporou energie je navrzen pro pouziti s frekvenci nizSi nez
zakladni frekvence. Pokud bude frekvence vysSi, nez je zakladni frekvence,

provoz s automatickou usporou energie nebude umoznén.

» Vzhledem k tomu, Ze tato funkce zavisi také na charakteristice motoru, nastavte
zakladni frekvenci 1 (FO4), jmenovité napéti pfi zakladni frekvenci 1 (FO5) a dalsi
souvisejici parametry motoru (P02, PO3 a P06 az P99) v souladu s vykonem a
charakteristikou motoru, anebo provedte automatické ladéni (P04).

F10
F11
F12

Elektronicka tepelna ochrana proti pfetizeni pro motor 1 (vybrat charakteristiky motoru)
Elektronicka tepelna ochrana proti pfetizeni u motoru 1 (Uroven detekce pretizeni)
Elektronicka tepelna ochrana proti pfetizeni u motoru 1 (tepelna ¢asova konstanta)

F10 az F12 urcCuji teplotni charakteristiku motoru pro jeho elektronickou tepelnou ochranu
proti pretizeni, ktera se pouziva k detekci podminek pfetizeni motoru.

F10 vybere mechanismus chlazeni motoru pro ureni jeho charakteristik, F11 ur€uje detekéni
proud pretizeni, a F12 urCuje tepelnou ¢asovou konstantu.

Poznamka Tepelné vlastnosti motoru uréené pomoci F10 a F12 jsou také pouZivany pro
pred€asné varovani o pfetizeni (prvni vystraha). | v pfipadé, Zze potfebujete pouze
pred€asné varovani o pretizeni, nastavte tato data charakteristiky do téchto
funkénich koda. Chcete-li zakazat elektronickou tepelnou ochranu proti pretizeni,
nastavte kéd funkce F11 na "0,00".

5-28



B Charakteristiky motoru (F10)

F10 vybere mechanismus chlazeni motoru -- chladici ventilator na hfideli motoru nebo
samostatné pohanény ventilator.

Udaje pro F10 Funkce

1 U motorU pro vSeobecné pouziti a u standardnich synchronnich motor( Fuiji s
permanentnim magnetem a s chladicim ventilatorem pohanénym hfideli motoru.
(Chladici efekt se bude snizovat v provozu s nizkou frekvenci.)

2 Pro motor s pohonem pfes ménic a s externé pohanénym chladicim ventilatorem.
(Chladici efekt bude udrZzovan konstantni bez ohledu na vystupni frekvenci).

NiZze uvedeny obrazek ukazuje provozni charakteristiku elektronické tepelné ochrany proti
pretizeni pfi F10 = 1. Charakteristické ¢initele a1 az a3, jakoz i jejich odpovidajici spinaci
frekvence f2 a f3 se budou liSit podle vlastnosti motoru.

NiZe uvedené tabulky obsahuji seznamy Ciniteld stanovenych podle vykonu motoru (P02) a
charakteristiky motoru (P99).

Skute€ny proud na vystupu (nepfetrzity)

. (%)
Detekce urovné pretizeni (F11)
A

100
a3

fb = Z&kladni frekvence

| kdyZ specifikovana

a zakladni frekvence
prekro¢i 60 Hz, fb = 60 Hz

a2

» Vystupni frekvence (Hz)

0 f2 fa

Chladici charakteristiky motoru s chladicim ventilatorem na hfideli motoru

Pouzité jmenovité Cinitele a charakteristiky motoru, kdyz P99 (volba motoru 1) = 0 nebo 4

Imenovity Tepelna ¢asova | Referen¢ni proud Vystupni frekvence pro Cinitel
. y konstanta t pro nastaveni ¢initel charakteristiky motoru charakteristiky
vykon motoru Lo L x .
(kW) (tovarni tepelné Casové
nastaveni) | konstanty (Imax) f2 f3 al | a2 | a3
0,1az0,75 75% | 85% (100%
7 Hz
15az4,0 85% | 85% [100%
55az11 5 min 5Hz 6 Hz 90% | 95% (100%
Dovoleny
15 kontinualni proud 7 Hz 85% | 85% |100%
0,
18,5, 22 x 150% 5 Hz 92% |100% [100%
Zakladni Zakladni
30 10 min frekvence | frekvence |[54% | 85% |90%
x 33% x 33%
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Pouzité jmenovité Cinitele a charakteristiky motoru, kdyz P99 (volba motoru 1) = 1 nebo 3

Imenovity Tepelna ¢asova | Referenéni proud Vystupni frekvence pro Cinitel
. y konstanta t pro nastaveni ¢initel charakteristiky motoru charakteristiky
vykon motoru . X .
(KW) (tovarni tepelné Casové
nastaveni) konstanty (Imax) f2 f3 al | a2 | a3
Zakladni
0,1az22 5 min frekvence | 69% | 90% | 90%
Dovoleny Zakladni % 33%
kontinualni proud | frekvence - -
x 150% x 33% Zakladni
30 10 min frekvence | 54% | 85% | 95%
x 83%

Kdyz F10 = 2, chladici uc€inek neni sniZzen o vystupni frekvenci, a tedy uroven detekce
pfetizeni je konstantni hodnota bez snizeni (F11).

m Uroven detekce pretizeni (F11)

F11 urCuje uroven detekce (v ampérech), ve které se elektronicka tepelna ochrana proti
pretizeni aktivuje.
Obecné se nastaveni F11 na jmenovity proud motoru provadi, kdyz je pohon na zékladni

frekvenci (tj. 1,0 az 1,1nasobek jmenovitého proudu motoru 1 (P03)). Chcete-li zakazat
elektronickou tepelnou ochranu proti pfetizeni, nastavte F11 na "0,00: Zakazat"

B Tepelna Casova konstanta (F12)

F12 ur€uje tepelnou €asovou konstantu motoru. Kdyz proud v hodnoté 150% detekéni
urovné pretizeni urené pomoci F11 prochazi po dobu specifikovanou pomoci F12,
elektronicka tepelna ochrana proti pretizeni se aktivuje, a dojde k detekci pretizeni motoru.
Tepelna Casova konstanta pro univerzalni motory, v€etné motorl Fuji s tovarnim nastavenim,
je cca. 5 minut.

- Rozsah nastaveni dat: 0,5-75,0 (minuty) v krocich po 0,1 (min)

(PFiklad) Jsou-li data F12 nastavena na "5,0" (5 minut)

Jak je uvedeno nize, elektronicka tepelna ochrana proti pfetizeni se aktivuje a detekuje se
stav alarmu (kod alarmu 0I1), kdyz vystupni proud v hodnoté 150% detekéni urovné pretizeni
(specifikace s F11) prochazi po dobu 5 minut, a nebo v hodnoté 120% po dobu cca. 12,5
minut.

Skute€¢na doba potfebna pro vydani alarmu o pfetizeni motoru byva kratSi nez zadana
hodnota, s pfihlédnutim k Casovému obdobi od okamziku, kdy vystupni proud prekrocCi
povolenou hodnotu pro kontinualni proud pohonu (100%) aZz do doby, kdy dosahne 150%
detek&ni urovné pretizeni.
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Pfiklad charakteristiky detekce tepelného pretizeni

Doba pohonu motoru (min)
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F14
H13
H14

ReZim opétovného spusténi po kratkodobém vypadku napajeni
Rezim opétovného spusténi po kratkodobém vypadku napajeni, doba restartu
Rezim opétovného spusténi po kratkodobém vypadku napajeni, mira poklesu frekvence

F14 specifikuje opatfeni, ktera maiji byt u ménice pfijata, jako je vypnuti a restart v pfipadé
kratkodobého vypadku napéjeni.

B ReZim opétovného spousténi po kratkodobém vypadku napajeni (volba rezimu) (F14)

Udaje pro F14

Rezim

Popis

spusténi (sepnout po
obnoveni napajeni)

0 Zakazat opétovné Jakmile napéti DC sbérnice klesne pod detekeni
spusténi uroven podpéti v dusledku vypadku napajeni, ménic
(sepnout okamzité) vyda alarm lu o podpéti a sepne svUj vystup tak, aby
motor preSel do stavu dob&hu az k zastaveni.
1 Zakazat opétovné Jakmile napéti DC sbérnice klesne pod detekéni

uroven podpéti v dasledku vypadku napajeni, ménic
sepne svllj vystup tak, aby motor pfeSel do stavu
dobéhu az k zastaveni, avSak nedostane se do stavu
podpéti, ani nevyda alarm lu o podpéti.

V okamziku, kdy je napajeni obnoveno, je vydan alarm
lu o podpéti, zatimco motor zlstane ve stavu dobéhu
az k zastaveni.
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Udaje pro F14

Rezim

Popis

2

Sepnout po dobéhu az
k zastaveni

Jakmile napéti DC sbérnice klesne pod Uroven pro
kontinualni chod v disledku kratkého vypadku
napajeni, je vyvolan pfikaz pro zpomaleni az k
zastaveni. Ovladani zpomaleni aZ k zastaveni
regeneruje kinetickou energii z momentu setrvacnosti
zatéze, zpomaluje motor, a pokraduje v operaci
zpomaleni. Po skonceni dobéhu je vydan alarm /uo
podpéti.

(K dispozici v ROM verzi 0500 nebo novéjsi.)

Povolit opétovné
spusténi (restart pfi
frekvenci, pfi které
doslo k vypadku
napajeni; pro
vSeobecné zatizZeni)

Jakmile napéti DC sbérnice klesne pod detekéni
uroven podpéti v dusledku kratkého vypadku napajeni,
meénic¢ ulozi vystupni frekvenci, ktera byla v té dobé
aplikovana, a vypne vystup, aby motor presel do stavu
dobéhu az k zastaveni.

Pokud byl na vystupu pfikaz k chodu, obnoveni
napajeni restartuje ménic s vystupni frekvenci, ktera
byla uloZzena béhem zpracovani posledniho vypadku
napajeni.

Toto nastaveni je idealni pro aplikace s momentem
setrvacnosti dostatecné velkym, aby se motor
nezpomalil rychle, jako napf. ventilatory, a to i poté, co
motor pfejde do stavu dobé&hu k zastaveni pfi vyskytu
kratkého vypadku napajeni.

Povolit opétovné
spusténi

(restart pfi spoustéci
frekvenci, pro zatizeni
s nizkou setrvacnosti)

Po kratkém vypadku napajeni, obnoveni napajeni, a po
vstupu pfikazu k chodu se ménic restartuje pfi
spoustéci frekvenci ur€ené kdédem funkce F23.

Toto nastaveni je idealni pro aplikace s vysokym
zatizenim, jako jsou Cerpadla, ktera maji maly moment
setrvacnosti, pfi kterém rychlost motoru rychle klesa az
na nulu, jakmile vstoupi do stavu dobéhu k zastaveni
pfi vyskytu kratkého vypadku napajeni.

A VAROVANI

Pokud povolite "RezZim restartu po kratkém vypadku napdjeni” (kéd funkce F14 = 4 nebo 5),
méni¢ automaticky restartuje motor, ktery b&Zzi pfi obnoveni napajeni. Navrhnéte strojni vybaveni
nebo zafizeni tak, aby po restart byla zajisténa bezpecnost osob.

Jinak by mohlo dojit k nehodé.
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B ReZim opé&tovného spusténi po kratkém vypadku napajeni (zakladni provoz)

Méni¢ rozpozna kratkodoby vypadek napajeni pfi zjiSténi stavu, Ze DC napéti sbérnice je
nizSi nez detek¢ni uroven podpéti, kdyz je méni¢ v chodu. V pfipadé, Ze zatizeni motoru je
lehké, a doba trvani vypadku napajeni je extrémné kratka, nemusi byt pokles napéti dost
velky pro rozeznani vypadku napajeni, a motor mize pokracovat v provozu bez preruseni.

Po rozeznaném kratkodobém vypadku napajeni méni¢ prejde do rezimu restartu (po
obnoveni po kratkodobém vypadku napajeni) a pfipravuje se na opétovné spusténi. Po
obnoveni napajeni méni¢ prochazi potatecni nabijeci fazi, a pak dosahne stav pfipravenosti
ke spusténi. Dojde-li ke kratkodobému vypadku napajeni, napajeci napéti pro externi obvody,
jako jsou reléové sekvencni obvody, mize také klesnout, takze pfikaz pro chod se pfepne na
OFF. S ohledem na takovou situaci, poté, co méni¢ prejde do stavu pfipravenosti k chodu,
bude Cekat po dobu 2 sekundy na vstup pfikazu k chodu. Je-li pfikaz k chodu obdrzen do 2
sekund, méni¢ zacne zpracovavani restartu v souladu s daty F14 (vybér rezimu). Neni-li
pfikaz k chodu obdrzen béhem cCekaci doby 2 sekund, méni¢ zruSi rezim restartu (po
obnoveni napéjeni po vypadku), a musi byt znovu spustén s béznou spoustéci frekvenci.
Proto se ujistéte, Ze pfikaz k chodu je obdrzen do 2 sekund po obnoveni napajeni, nebo
nainstalujte relé s mechanickou zgpadkou.

Kdyz jsou pfikazy k chodu zadavany pomaoci klavesnice, vySe uvedena operace je také nutna
pro rezim (FO2 = 0), ve kterém je smér otaceni urCen pfikazem pro svorky, FWD nebo REV. V
rezimech, kde je smér otaceni fixni (FO2 = 2 nebo 3), je zadrzen uvnitf ménice tak, aby restart
zacal, jakmile ménic vstoupi do stavu pfipravenosti ke spusténi.

Vypadek napéjeni Obnoveni napajeni

Mapéti sbhérnice DC

- - - Uroven podpéti

ra—— Bez napéjeni —m Doba vyhrazend pro
- ! “'_""\S‘* restart pfibl. 0,3 a2 0,6 5

-

Fiikaz ON (ZAF) pro , ]
el headls -=—— Hradlo OFF (VYP) —=| Pfipraven k provozu

Stav ménice

i '
IR Y —

Ciekii na piicaz k chadu

Piikazkchodu ON (ZAP) ON (ZAF)

Restan

Poznamka Jje-lj b&hem vypadku napajeni obdrZen na svorce ptikaz "dob&h k zastaveni" BX,
méni¢ opusti rezim restartu a pfejde do rezimu normalniho chodu. Je-li pfikaz k
chodu obdrzen pfi napajeni, méni¢ se spusti od normalni spoustéci frekvence
(F23).
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Pfi kratkodobém vypadku napajeni se motor zpomaluje. Po obnoveni napajeni ménic
restartuje pfi frekvenci, se kterou bézel tésné pred vypadkem napajeni. Poté je aktivovana
funkce proudového omezeni, a vystupni frekvence ménice se automaticky snizuje. Kdyz
vystupni frekvence odpovida rychlosti motoru, motor se zacne zrychlovat az na pavodni
vystupni frekvenci. Podivejte se na obrazek nize. V tomto pfipadé musi byt povoleno
omezeni mzikového nadproudu (H12 = 1).

Vypadek napajeni  Obnoveni napajeni

Fld=4

Mapéti
sbérnice DC

Podpéti

i | |= Dotazna
otacky motoru
Vystupni frekvence v ! —
(otacky motoru) : e , /
' |/l Zrychleni

Automatické op&tovné

spuiténi po kritkodobém T ;

vypadku napajeni ON (ZAP) |
IPF

Doba

B Rezim opétovného spusténi po kratkém vypadku napajeni (doba restartu) (H13)

H13 urcuje ¢asové obdobi od momentalniho vyskytu vypadku napdjeni az do doby, kdy ménic
reaguje na proces restartovani.

V pfipadé, ze ménic spusti motor, zatimco zbytkové napéti motoru je stale na vysoké urovni,
muze se vyskytnout velky narazovy proud, nebo muze dojit k alarmu v dUsledku prepéti
zpusobenému do€asnou regeneraci. Z bezpec€nostnich divodu je proto vhodné nastavit H13
na ur€itou uroven, aby se restart uskutecCnil az poté, co zbytkové napéti klesne na nizkou
uroven. Berte na védomi, Ze i kdyZ je obnoveno napajeni, restart nebude proveden, dokud
neuplyne doba restartu (H13).

Defaultni nastaveni od vyrobce

V tovarnim nastaveni je H13 nastaveno na jednu z niZze uvedenych hodnot, v zavislosti na
vykonu méni¢e. Data u H13 v podstaté nemusite ménit. Nicméné v pfipadé€, Ze dlouha doba
restartu zpusobi pfili§ velké snizeni prutoku Cerpadla, nebo zpUsobi jakékoliv jiné potize,
muzete také snizit nastaveni asi na polovinu vychozi hodnoty. V takovém pfipadé se ujistéte,
Ze nedochézi k alarmu.

Vykon ménice (kW) Defaultni tovarni nastaveni pro H13 (doba restartu v sekundach)
0,1az75 0,5
11 az 15 1,0
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B ReZim opétovného spusténi po kratkém vypadku napajeni (mira poklesu frekvence) (H14)
PFi restartu po vypadku napajeni v pfipadé, Ze vystup frekvenéniho méniCe a volnobézné
otaCky motoru nelze vzajemné sladit, bude nadmérny proud aktivovat omezova¢ nadproudu.
Pokud se tak stane, méni¢ snizi vystupni frekvenci tak, aby odpovidala volnob&znym
otackam motoru v zavislosti na mife poklesu (mira poklesu frekvence: Hz/s) uréené pomoci
H14.

Data pro H14 Cinnost ménice pii poklesu vystupni frekvence

0,00 Dodrzet zvolenou dobu zpomaleni
0,01 az 100,00 (Hz/s) Podle udajd uvedenych u H14

Podle nastaveni Pl procesoru u omezovace proudu.
(Pl konstanta je pfednastavena uvnitf ménice.)

999

Poznamka \/ pfipad&, e mira poklesu frekvence je prili§ vysokd, regenerace se mulze
uskutecnit v okamziku, kdy ota¢ky motoru odpovidaji vystupni frekvenci ménice,
coz zpusobi sepnuti ochrany v dusledku prepéti. Naopak, je-li mira poklesu
frekvence pfili§ nizka, doba potfebna pro sesouhlaseni vystupni frekvence s
otackami motoru (trvani akce pro omezeni proudu) maze byt prodlouzena, ¢imz
dojde k aktivaci preventivni ochrany ménice proti pfetizeni.

F15, F16  Omezovac frekvence (vysoka a nizka hodnota)
HG63 Omezovac nizké hodnoty (volba rezimu)

F15 a F16 stanovi horni a dolni hranice vystupni frekvence.

H63 urCuje druh provozu, ktery se ma provadét, kdyz vystupni frekvence klesne pod dolni
uroven stanovenou podle F16, a to nasledovné:

» Je-li H63 = 0, vystupni frekvence bude udrzovana na nizké urovni uréené u F16.
» Je-liH63 = 1, méni¢ zpomaluje motor az k zastaveni.

Poznamka o Pokud zménite omezovaé frekvence (vysoka hodnota) (F15) za U&elem zvy$eni
referenéni frekvence, nezapomente zménit odpovidajicim zplsobem také
maximalni frekvenci (FO3, A01).

» UdrZujte nasledujici vztah mezi Gdaji pro regulaci frekvence:
F15 > F16, F15 > F23(A12), a F15 > F25
FO3/A01 > F16
kde F23 (A12) je pro spoustéci frekvenci a F25 je pro dobéhovou frekvenci.

Zadate-li nespravné udaje pro tyto kody funkci, méni¢ nemusi motor spustit s
poZadovanou rychlosti, anebo ho nebude mozno spustit normalné.
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F18

Bias (pfikaz frekvence 1)

C50 Bias (pro frekvenci 1) (zakladni bod biasu)
C32, C34 Sefizeni analogového vstupu [12] (zisk, zakladni bod zisku)
C37, C39

Sefizeni analogového vstupu [C1] (zisk, zakladni bod zisku)

Je-li pouzit jakykoliv analogovy vstup pro pfikaz frekvence 1 (FO1), je mozné definovat vztah
mezi analogovym vstupem a referencni frekvenci vynasobenim zisku a pfi¢tenim biasu
definovaného u F18.

Jak je znazornéno na grafu nize, vztah mezi analogovym vstupem a referen¢ni frekvenci
uréenou frekvenénim pfikazem 1 je dan body "A" a "B." Bod "A" je definovan kombinaci biasu
(F18) a jeho zakladniho bodu (C50); Bod "B" pak kombinaci zisku (C32, C37) a jeho
zakladniho bodu (C34, C39).

Kombinace C32 a C34 se vztahuje ke svorce [12], a kombinace C37 a C39 ke svorce [C1].

Konfigurujte bias (F18) a zisk (C32, C37) za pfedpokladu, Zze maximalni frekvence
predstavuje100%, a zakladni bod biasu (C50) a zakladni bod zisku (C34, C39) za

predpokladu, Zze pIny rozsah (10 VDC nebo 20 mA DC) analogového vstupu
predstavuje100%.

Poznamka « Analogovy vstup, ktery je mensi neZ zékladni bod biasu (C50), je omezen
hodnotou biasu (F18).

* Urc€eni, ze udaj zakladniho bodu biasu (C50) je roven nebo je vySsi nez udaj
zakladniho bodu zisku (C34 nebo C39), bude povaZzovano za neplatné, takze
ménic resetuje referenéni frekvenci na 0 Hz.

Referenéni frekvence
A

Zisk
(C32 nebo C37)

Bod B

Bias
(F18)

Bod A

ZaKladni 100% Analogovy vstup

0 zakladni
bod biasu bod zisku
(C50) (C34 nebo

C39)
Priklad: Nastaveni biasu (pfedpéti), zisku a jejich zakladnich bodu, kdyz referen¢ni frekvence
0 az 100% sleduje analogovy vstup 1 az 5 VDC na svorce [12] (ve frekvencnim piikazu 1).

J)

Referenéni frekvence

I 1
Zisk
100% —t
(C32) Bod B
Bias
,4_" Bod A
(F18) 0% ° *™ Analogovy vstup
0 1WV(10%) E‘u’T{ED%}‘IDD%
1
Zakladni Zakladni
bod biasu bod zisku
(C50) (C34)
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(Bod A)

Chcete-li nastavit referen¢ni frekvenci na 0 Hz pro hodnotu analogového vstupu 1V, nastavte
bias na 0% (F18 = 0). Protoze 1V predstavuje zékladni bod biasu, a ten se rovha 10% z 10 V
(pIny rozsah), nastavte zékladni bod biasu na 10% (C50 = 10).

(Bod B)

Chcete-li, aby se maximalni frekvence rovnala referen¢ni frekvenci pro analogovy vstup s
hodnotou 5 V, nastavte zisk na 100% (C32 = 100). Vzhledem k tomu, Zze 5 V pFedstavuje
z&kladni bod zisku, a ten se rovna 50% z 10 V (plny rozsah), nastavte zakladni bod zisku na
50% (C34 = 50).

Poznamka Postup pro samotné nastaveni pro uréeni zisku nebo biasu, bez zmény zékladnich
bodu, je stejny jako u konvenénich ménica Fuiji.

F20 aZz F22 Brzdéni DC 1 (brzdéni pogatedni frekvence, drover brzdéni a doba brzdéni)
H95 Brzdéni DC (rezim odezvy na brzdéni)

F20 az F22 urCuje DC brzdéni, které zabranuje chodu motoru 1 v dusledku setrvacnosti pfi
dobéhovém provozu k zastaveni motoru.

Pokud motor pfejde do dobéhoveho provozu k zastaveni nastavenim pfikazu pro jeho chod
na OFF nebo snizenim referencni frekvence pod dobé&hovou frekvenci, méni¢ aktivuje DC
brzdéni prichodem proudu na brzdné urovni (F21) v prubéhu doby brzdéni (F22), kdyz
vystupni frekvence dosahne hodnotu spoustéci frekvence (F20) pro DC brzdéni.

Nastavenim doby brzdéni (F22) na "0,00" se v DC brzdéni zakaze.

B Spoustéci frekvence pro brzdéni (F20)

F20 urcuje frekvenci, pfi které DC brzdéni zac¢ina v prubéhu dobéhového provozu motoru k
jeho zastaveni.

m Urover brzdéni (F21)

F21 uréuje vystupni proudovou uroven, ktera se pouzije pfi aktivaci DC brzdéni. Udaje kédu
funkce by mély byt stanoveny za pfedpokladu, Ze jmenovity proud ménice piredstavuje100%,
v pfirastcich po 1%.

B Doba brzdéni (F22)
F22 ur€uje brzdnou periodu, ktera aktivuje DC brzdéni.

B Rezim odezvy brzdéni (H95)
H95 urcuje rezim odezvy brzdéni DC.

Data pro H95 Charakteristiky Poznamka

0 Pomala odezva. Zpomaluje nabé&znou Muze vést k nedostateCnému
hranu proudu, ¢&imz se zabrafuje brzdnému momentu na zacatku
reverznimu otaceni na zacatku brzdéni brzdéni DC.

DC.

1 Rychla odezva. Zrychluje nabéznou Muze dojit k reverznimu chodu, v
hranu proudu, ¢imz se urychluje vzrist zavislosti na momentu
brzdného momentu. setrva¢nosti mechanického

zatizeni a spojovaciho
mechanismu.
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Tip ~ Je také mozné pouzit externi digitalni vstupni signal "Povolit DC brzdéni" DCBRK,
jako pfikaz pro svorku.

Méni¢ vykonava DC brzdéni tak dlouho, jak je pfikaz DCBRK nastaven na ON, bez
ohledu na dobu brzdéni uréenou u F22.

Zapnuti pfikazu DCBRK na ON aktivuje DC brzdéni, i kdyz je méni¢ v zastaveném
stavu. Tato funkce umoznuje, aby byl motor buzeny pfed spusténim, coz poskytuje
vyhodu plynulejSi akcelerace (rychlejSi nartst toCivého momentu pfi nabéhu).

Poznamka Qbecné& se doporuduje urdit data kddu funkce F20 s hodnotu blizkou jmenovité
skluzové frekvenci motoru. Pokud ji nastavite na extrémné vysokou hodnotu, fizeni
muUze byt nestabilni a v nékterych pfipadech mize vést k alarmu v duasledku
prepéti.

A POZOR

Brzdna funkce DC ménice neposkytuje zadny mechanismus pfidrzeni.

Mohlo by dojit k poranéni.

F23
F24
F25
F39

Spoustéci Frekvence 1

Spoustéci Frekvence 1 (doba pfidrZeni)
Dobéhova frekvence

Dobéhova frekvence (doba pfidrzeni)

PFi spusténi méniCe se pocatecni vystupni frekvence rovna spoustéci frekvenci 1, uréené u
F23. Méni¢ se vypne svuj vystupni vykon, kdyz vystupni frekvence dosahne dobé&hovou
frekvenci ur€enou u F25.

Nastavte spoustéci frekvenci na uroven, pfi které mize motor generovat dostatecny toCivy
moment pro uvedeni do provozu. Obecné se doporu€uje nastavit jmenovitou skluzovou
frekvenci motoru jako spoustéci frekvenci.

Kromé toho, pro vyrovnani doby zpozdéni pro vytvofeni magnetického toku v motoru, F24
urCuje dobu pfidrzeni na spoustéci frekvenci. Ke stabilizaci otaCek motoru pfi zastaveni
motoru, F39 uréuje dobu pfidrzeni na dobéhové frekvenci.

Poznamka \/ pfipadé&, Ze spoustéci frekvence je niz$i nez dob&hova frekvence, ménié nebude
poskytovat zadny vystupni vykon tak dlouho, dokud referenéni frekvence
neprekroci dobéhovou frekvenci.

Vystupni frekvence
A

wix Dobéhova
Spoustéci

frekvence (Doba
frekvence 1 (Doba

Spoustéci pridrzeni) (F24) pridrzenti) (F39)

frekvence 1 [&—— l¢—» Dobéhova frekvence
| |

I
(F23) | : ! ! (F25)
f f » Doba
: :
Bez chodu (hradloI IBez chodu (hradlo
Provozni stav
OFF (VYP)) V chodu (hradlo ON (ZAP)) OFF (VYP))
ménice » Doba
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F26, F27

Zvuk motoru (nosna frekvence a ton)

B Zvuk motoru (nosna frekvence) (F26)

F26 ovlada nosnou frekvenci, aby se snizil slySitelny hluk generovany motorem nebo
elektromagnetické ruseni z méniCe samotného, a ke snizeni svodového proudu z hlavniho
vystupu (sekundarni) elektroinstalace.

Nosné frekvence 0,75 aZ 16 kHz
Emise hluku motorem vysoka <> nizka
Teplota motoru (v disledku harmonickych slozek) vysoka <> nizka
Zvinéni vystupniho proudu velké <> malé
Svodovy proud nizky <> vysoky
Elektromagneticky Sum nizky <> vysoky
Ztraty ménice nizké <> vysoké

Poznamka Jrgeni pfili§ nizké nosné frekvence zpuUsobi, Zze vinovy prabéh vystupniho proudu

bude mit velkou miru zvinéni. V dusledku toho se zvySuje ztrata motoru, coz
zpusobuje narust teploty motoru. Kromé toho ma velka mira zvinéni tendenci
zpusobit alarm na zakladé ochrany pro omezeni proudu. Kdyz je nosna frekvence
nastavena na 1 kHz nebo niZe proto sniZte zatiZeni tak, aby vystupni proud ménice
predstavoval 80% nebo méné jmenovitého proudu.

Pokud je zadana nosna frekvence vysoka, teplota ménice se muize zvysit v
diUsledku zvySeni okolni teploty nebo zvySenim zatéze. Pokud se tak stane, ménic
automaticky snizuje nosnou frekvenci, aby se zabranilo alarmu ménice pfetizenim
Olu. S ohledem na hluk motoru, automatické sniZzeni nosné frekvence lze vypnout.
Viz popis H98.

W Zvuk motoru (Ton) (F27)

F27 méni zvukovy tén béziciho motoru. Toto nastaveni je ucinné, kdyz je u nosné frekvence
kod funkce F26 nastaven na 7 kHz nebo nize. Zménou urovné ténu se mohou snizit vysoké a
nepfijemné zvuky z motoru.

Poznamka je-|j hladina akustického tlaku nastavena pfili§ vysoko, vystupni proud se méze stat

nestabilni, nebo se mohou zvysit mechanické vibrace a hluk. Tyto kody funkci také
nemusi byt pfili§ efektivni pro urcité typy motora.
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F30

Analogovy vystup [FMA] (nastaveni napéti)
F31

Analogovy vystup [FMA] (funkce)

Tyto kody funkci umoznuji u svorky [FMA] poskytovat vystup sledovanych udaju, jako je
vystupni frekvence a vystupni proud u analogového stejnosmérného napéti (DC). Velikost
vystupniho napéti je nastavitelna.

B Pfizpasobeni napéti (F30)

F30 nastavuje vystupni napéti pfedstavujici monitorovana data zvolena pomoci F31 v
rozmezi od 0 do 300%.

Mimo rozsah #

5V

Vystupni napéti svorky [FMA]

101 Sty iy R ‘—/ """"""""""""

F30=33%

B Funkce (F31)

50% 100% 200%

Rozsah méridla

300%

F31 ur€uje, co je vystupem na analogové vystupni svorce [FMA].

Funkce
(monitorovat nasleduijici)

Rozsah méfidla
(pIny rozsah pfi 100%)

Udaje pro .
F31 Vystup [FM]
Vystupni frekvence
0 (pFed kompenzaci
skluzu)

Vystupni frekvence ménice
(ekvivalentni k synchronnim
otackam motoru)

Maximalni frekvence (F03, A01)

Vystupni frekvence

1 (po kompenzaci Vystupni frekvence ménice Maximalni frekvence (F03, A01)
skluzu)
5 Vystupni proud Prf)qcviovy vystup (RMS) z D\‘/'Oj_l"l'aSObek jmenovitého proudu
ménice ménice
, , " Napétovy vystup (RMS) z 250 V pro série v tfidé 200 V,
s Vystupni napéti ménice 500 V pro série v fidé 400 V
6 Vstupni vykon Vstupni vykon ménice Dvojnasobek jmenoviteho

vystupniho vykonu ménice

Velikost zpétné

Velikost zpétné vazby pfi

100% velikosti zpétné vazby

vazby PID regulaci PID
Napéti e _ Ly 500 V pro série v tfidé 200 V,
9 | DC sbémice Napéti DC sbérnice u ménice. | 4400 v/ bro série v tFidé 400 V
PIny vystupni méfici rozsah Vystupem je vzdy +10 V DC

14 Kalibrace

kalibrace méfidla

(funkce FMA).

15 Pkikaz PID (SV)

Pfikazova hodnota s regulaci
PID

100% pfikazové hodnoty PID

16 Vystup PID (MV)

Vystupni uroven PID regulatoru
u regulace PID (frekvenc¢ni
pFikaz)

Maximalni frekvence
(FO3, A01)
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F42

Ridici rezim, volba 1

F42 specifikuje kontrolni rezim ménice pro ovladani motoru.

Udaje pro F42 Kontrolni rezim:
0 VIf ovladani s neaktivni kompenzaci skluzu
1 Regulace dynamického vektoru krouticiho momentu
2 V/f ovladani s aktivni kompenzaci skluzu
11 V/f ovladani pro pohon PMSM
W Rizeni V/f

U této kontroly ménic fidi motor pomoci napéti a frekvence podle modelové kfivky V/f, ur€ené
funk&nimi kody.

B Kompenzace skluzu

Pouziti jakéhokoliv zatiZzeni u indukéniho motoru zpUsobi rotacni skluz kvuli charakteristice
motoru, coZ snizuje otacky motoru. Systém ménice pro kompenzaci skluzu nejprve posuzuje
skluzovou hodnotu motoru, zavisici na generovaném momentu motoru, a pak zvySuje
vystupni frekvenci ke kompenzaci poklesu otacek motoru. Tim se zabrani snizeni otacek
motoru v dusledku skluzu.

To znamena, Ze tento systém je u€inny pro zlepSeni presnosti ovladani otacek motoru.

Hodnota kompenzace je urCena kombinaci funkénich kédu P12 (jmenovita skluzova
frekvence), P09 (zisk kompenzace skluzu pro pohon) a P11 (zisk kompenzace skluzu pro
brzdéni).

B Vektorové fizeni dynamického momentu

Pro ziskani maximalniho toCivého momentu motoru tato kontrola vypocita moment motoru pfi
aplikovaném zatizeni, a vysledek pouZiva k optimalizaci vektorovych vystupl napéti a
proudu.

Vybérem tohoto zpUsobu fizeni se umoziuje automatické zvySeni momentu a funkce
kompenzace skluzu, a zakdzZe se reZzim automatické Uspory energie.

Tato kontrola je u€inna pro zlepSeni odezvy systému vac&i vnéjSimu rusSeni a pfesnosti fizeni
otacek motoru.

B Rizeni V/f pro pohon PMSM

V ramci této kontroly frekvenéni méni¢ pohani synchronni motor s permanentnim magnetem
(PMSM). Viz ¢ast 5.3 "Poznamky k pohonu PMSM" s uvedenim dalSich podrobnosti.
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FA43, F44  Omezovaé proudu (volba rezimu, Grover)

Pokud vystupni proud ménice pfekro€i uroven uréenou omezovacem proudu (F44), ménic
automaticky fidi svou vystupni frekvenci, aby se zabranilo pretiZeni a omezil vystupni proud.
(Viz popis funkce kédu H12).

Pokud je F43 = 1, omezova¢ proudu je aktivni pouze pfi provozu s konstantni rychlosti.
Pokud F43 = 2, funkce omezovace proudu je povolena jak v pribéhu zrychleni, tak pfi
provozu s konstantni rychlosti. Vyberte F43 = 1, pokud potfebujete spustit méni¢ na piny
vykon pfi zrychlovani a omezit vystupni proud pfi provozu s konstantni rychlosti.

M Volba rezimu (F43)
F43 vybere stav chodu motoru, ve kterém bude omezovac proudu aktivni.

Udaje pro Provozni stavy, které umoznuji funkci omezovace proudu
F43 PFi zvySovani rychlosti  [Béhem konstantni rychlosti| Pfi snizovani rychlosti
0 Zakazat Zakazat Zakazat
1 Zakéazat Povolit Zakazat
2 Povolit Povolit Zakazat

B Uroven (F44)

F44 urCuje uroven provozu, pfi které se omezovac vystupniho proudu aktivuje, v poméru k
ratingu meénice.

Poznamka + \/zhledem k tomu, Ze provoz s omezovaéem proudu s F43 a F44 se provadi s
pomoci software, mize to zplUsobit zpozdéni v Fizeni. Pokud potfebujete rychlou
odezvu, zadejte ve stejnou dobu provoz s omezenim proudu hardwarem (H12 =
1).

* PFi nadmérném zatizeni béhem nastaveni urovné omezeni provozu na velmi
nizkou hodnotu bude méni¢ svou vystupni frekvenci snizovat velmi rychle. To
muze zpusobit sepnuti ochrany v disledku pfepéti nebo nebezpecnou zménu
smyslu otaceni motoru kvuli podkrmeni.
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F50, F51  Elektronicka ochrana proti tepelnému pietiZzeni pro brzdny odpornik
(vybijeci schopnost a dovolena primeérna ztrata)

Brzdny odpornik maze byt namontovan na ménici s hodnotou 0,4 kW nebo vysSi.

Tyto kédy funkcei ur€uji chovani pro elektronickou tepelnou ochranu proti pretizeni u brzdného
odporniku.

Nastavte data F50 a F51 pro vybijeci schopnost a pfipustné primérné ztraty. Vzhledem k
tomu, Ze tyto hodnoty se liSi v zavislosti na specifikacich brzdného odporniku, vyhledejte
pfislusné udaje v tabulkach uvedenych nize, nebo je vypoctéte podle vzorce uvedeného v
Uzivatelské priru¢ce FRENIC-Mini (24A7-E-0023), kapitola 9 "FUNKCNIi KODY."

Poznamka v/ zavislosti na marginalni tepelné charakteristice brzdného odporniku maze funkce
elektronické tepelné ochrany proti pfetizeni reagovat tak, ze ménic¢ vyda alarm dbh
u ochrany proti prehrati, i kdyz skutecny narust teploty neni tak velky. Pokud se to
stane, zkontrolujte vztah mezi vykonovym indexem brzdného odporniku a
nastavenim souvisejicich funkénich kodu.

NiZe uvedené tabulky uvadéji seznam schopnosti vybijeni a pfipustnou pramérnou ztratu
brzdného odporniku. Tyto hodnoty jsou zavislé na typu ménice a brzdného odporniku.

B Externi brzdné odporniky
Standardni modely

Tepelné relé s Cidlem, namontované na brzdném odporniku, plisobi jako tepelna ochrana
motoru proti pfehfati, takze pfifadte pfikaz THR "Povolit sepnuti externiho alarmu” na
nékterou z digitalnich vstupnich svorek [X1] az [X3], [FWD] a [REV], a tuto svorku pfipojte s
jeji spoleCnou svorkou a se svorkami 1 a 2 brzdného odporniku.

Chcete-li chranit motor pfed prehfatim bez pouziti tepelného relé s idlem, namontovanym na
brzdném odporniku, nakonfigurujte systém pro elektronickou tepelnou ochranu proti pretizeni
nastavenim dat F50 a F51 pro vybijeci schopnost a hodnotu pfipustné primérné ztraty, ktera
jsou uvedena nize.

Kontinualni brzdéni PferuSované brzdéni
Brzdny odpornik (100% brzdného (perioda: 100 s nebo
Napéjeci . Odpor momentu) meéne)
i Typ ménice - -
napeéti . (@) Viybijeci Doba | Dovolena .
MnoZst . o v Vykon
Typ . schopnost | brzdéni | primérna (%ED)
v (KWs) (s) ztréata (KW) 0
FRN0004C2S-20 9 0,044 22
DBO0.75-2 100
o FRNO0O006C2Ss-20 17 45 0,068 18
Thi faze " pNo010C2S-20 34 0,075 10
200V DB2.2-2 40
FRNO0012C2s-20 33 30 0,077 7
FRN0020C2s-200 | DB3,7-2 33 37 20 0,093 5
FRNO0002C2s-40 9 0,044 22
DBO0.75-4 200
FRNO0004C2Ss-40 17 45 0,068 18
Tii faze 1
FRNO0O005C2s-40 34 0,075 10
400V DB2.2-4 160
FRNO00O7C2s-40 33 30 0,077
FRNO0011C2s-40 | DB3.7-4 130 37 20 0,093
FRNO004C2S-70 DB0.75.2 100 9 0,044 22
Jednofazol FRN0006C2S-700 ' 17 45 0,068 18
ve
200y | FRN0010C2S-70 34 0,075 10
DB2.2-2 40
FRNO0012C2s-700 33 30 0,077 7

Poznamka: Ctverecek (O) ve vySe uvedené tabulce nahrazuje A, C, E, nebo U, v zavislosti na misté uréeni pro
prepravu. Pro tfifazové série ménica v tfidé 200 V se nahradi za A nebo U.
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Kompaktni typy

PFi pouziti kompaktnich typa brzdnych odporniki TK80W120Q2 nebo TK80W100Q2 nastavte
F50 na "7" a F51 na "0,033."

10% typy ED
Kontinualni brzdéni Prerusované brzdéni
Brzdny odpornik (100% brzdného (perioda: 100 s nebo
Napajeci . Odpor momentu) méngé)
it Typ ménice — -
napéti . Q) Vybijeci Doba | Dovolena .
Mnoz : . o . Vykon
Typ Sty kapacita brzdéni | prdmérna (%ED)
(kWs) (s) ztrata (kW)
FRNOO0O4C2s-20 250 37
DB0.75-2C 100 50 0,075
o FRNO006C2S-20 133 20
Thi faze I"c o No010C2S-20 73 14
200V DB2.2-2C 40 55 0,11
FRNO0012C2s-20 50 10
FRN0020C2Ss-200 | DB3,7-2C 33 140 75 0,185
FRN0002C2S-40 250 37
DB0.75-4C 200 50 0,075
o FRNOOO4C2s-40 1 133 20
TH faze " pN0005C2S-40 73 14
400V DB2.2-4C 160 55 0,11
FRNOOO7C2S-40 50 10
FRN0011C2Ss-40 | DB3.7-4C 130 140 75 0,185
FRNOOO4C2s-70 DBO.75-2C 100 50 250 . 37
Jednofazo| FRN0006C2S-700 ' 133 ’ 20
ve
200y | FRN0010C2S-70 73 14
DB2.2-2C 40 55 0,11
FRNOO12C2s-70 50 10

Poznamka: Poznamka: Ctveredek (0) ve vy3e uvedené tabulce nahrazuje A, C, E, nebo U, v
zavislosti na mistu uréeni pro pfepravu. Pro tfifazové série ménica v tfidé 200 V se nahradi za A
nebo U.

EO1 az EO3, Funkce svorek [X1] az [X3]
E98, E99 Funkce svorek [FWD] a [REV]

Funkéni kody EO1 az EO3, E98 a E99 vam umozni pfifadit pfikazy svorek [X1] az [X3], [FWD]
a [REV], coz jsou programovatelné digitalni vstupni svorky pro vSeobecné pouZiti.

Tyto kédy funkci mohou také prepinat logicky systém mezi normalnim a negativni systémem
a tedy definovat, jak logika ménice interpretuje stav ON nebo OFF stav u kazdé svorky.
Vychozi nastaveni je normalni logicky systém "Aktivni ON." Vysvétleni, které nasleduji, jsou
uvedena v normalnim logickém systému s "Aktivni ON."

A POZOR

V ptipadé digitalniho vstupu muzete pfifadit pfikazy k pfepinacim prvkdm pro pfikaz k chodu, a
jejich funkce a referencni frekvenci (napf. SS1, SS2, SS4, SS8, Hz2 / Hz1, Hz / PID, IVS, a LE).
Uvédomte si, Ze prepnuti nékterého z téchto signall maze zpusobit nahlé spusténi (chod) nebo
nahlou zménu rychlosti.

Muze to mit za nasledek nehodu nebo fyzické zranéni.
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Udaje kodu funkce

Aktivni

Aktivni

Pfikazy pfifazené svorkam Symbol
ZAPNUTO | VYPNUTO
(ON) (OFF)
0 1000 SS1
1 1001 SS2
Zvolit vicestupriovou frekvenci (0 az 15 krok)
2 1002 SS4
3 1003 SS8
4 1004 Zvolit dobu ACC/DEC (zrychleni/zpomaleni) RT1
6 1006 Povolit provoz se 3 vodi€i HLD
7 1007 Dobéh az k zastaveni BX
8 1008 Alarm pro reset RST
1009 9 Povolit externi sepnuti alarmu THR
10 1010 Pfipraven pro krokovani JOG
11 1011 Zvolit pfikaz pro frekvenci 2/1 Hz2/Hz1
12 1012 Zvolit motor 2/motor 1 M2/M1
13 — Povolit brzdéni DC DCBRK
17 1017 UP (Zvysit vystupni frekvenci) UP
18 1018 DOLU (snizeni vystupni frekvence) DOWN
19 1019 Povolit zménu dat pfes klavesnici WE-KP
20 1020 Zrusit regulaci PID Hz/PID
21 1021 PFepnout normalni/inverzni provoz IVS
24 1024 Povolit komunika&ni spojeni pfes RS-485 LE
33 1033 Resetovat integralni a diferencialni komponenty PID PID-RST
34 1034 Pridrzet integralni komponent PID PID-HLD
Chod vpred
98 — (pfifazeno exkluzivné ke svorkam [FWD] a [REV] FWD
pomoci E98 a E99)
Reverzni chod
99 — (pfifazeno exkluzivné ke svorkam [FWD] a [REV] REV

pomoci E98 a E99)

Poznamka Jakykoliv pfikaz s negativni logikou (Aktivni OFF) nemiize byt pfifazen k funkcim
oznacenym "—" ve sloupci."Aktivni OFF".

"Povolit sepnuti externiho alarmu” a "Nucené zastaveni" jsou svorkové pfikazy

zajiSténé proti poruse.

Napriklad, kdyz data = 9 pro "Povolit sepnuti externiho

alarmu", "Aktivni OFF" (alarm se spusti pfi OFF); kdyz data = 1009, "Aktivni ON"
(alarm se spusti pfi ON).
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Prirazeni funkci svorkam a nastaveni dat

B Zvolit vicestupniovou frekvenci (0 az 15 kroku) -- SS1, SS2, SS4, a SS8
(data funkénich kédu =0, 1, 2, a 3)

Kombinace stava ON / OFF digitalnich vstupnich signall SS1, SS2, SS4 a SS8 vybere jeden
z 16 raznych frekvencénich pfikazd pfedem definovanych pomoci 15 funkénich kédi C05 az
C19 (vicestupnova frekvence 0 az15). Diky tomu mize méni¢ pohanét motoru pfi 16 riznych
pfedem nastavenych frekvencich.

V nasleduijici tabulce jsou frekvence, které mohou byt ziskany kombinaci pfepinani SS1, SS2,
SS4 a SS8. Ve sloupci "zvolena frekvence" pfedstavuje "Jina, nez vicestupriova frekvence"
referencni frekvenci danou pfikazem pro frekvenci 1 (FO1), pfikazem pro frekvenci 2 (C30), i
jinym pfikazem.

SS8 SS4 SS2 SS1 Zvolena frekvence

VYP VYP VYP VYP Jina, nez vicestupnova frekvence
VYP VYP VYP ZAP CO05 (Vicestupnova frekvence 1)
VYP VYP ZAP VYP CO06 (Vicestupriova frekvence 2)
VYP VYP ZAP ZAP CO7 (Vicestupriova frekvence 3)
VYP ZAP VYP VYP C08 (Vicestupnova frekvence 4)
VYP ZAP VYP ZAP C09 (Vicestupnova frekvence 5)
VYP ZAP ZAP VYP C10 (Vicestupriova frekvence 6)
VYP ZAP ZAP ZAP C11 (Vicestupriova frekvence 7)
ZAP VYP VYP VYP C12 (Vicestupnova frekvence 8)
ZAP VYP VYP ZAP C13 (Vicestupriova frekvence 9)
ZAP VYP ZAP VYP C14 (Vicestupnova frekvence 10)
ZAP VYP ZAP ZAP C15 (Vicestupnova frekvence 11)
ZAP ZAP VYP VYP C16 (Vicestupnova frekvence 12)
ZAP ZAP VYP ZAP C17 (Vicestupriova frekvence 13)
ZAP ZAP ZAP VYP C18 (Vicestupnova frekvence 14)
ZAP ZAP ZAP ZAP C19 (Vicestupnova frekvence 15)

B Vyberte dobu ACC / DEC - RT1 (data kodu funkce = 4)
Tento pfikaz svorek prepina mezi dobami ACC/DEC 1 (FO7, FO8) a ACC /DEC 2 (E10, E11).

Pokud neni pfifazen zadny pfikaz RT1, je platné vychozi nastaveni s dobou ACC / DEC 1
(FO7, FO8).

Prikaz vsFt;;_plnl svorky Doba zrychleni / zpomaleni (ACC/DCC)
VYP Doba zrychleni / zpomaleni 1 (FO7, FO8)
ZAP Doba zrychleni/ zpomaleni 2 (E10, E11)
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B Povolit provoz se 3 vodi€i -- HLD (data funkéniho kodu = 6)

Pfepnutim tohoto svorkového pfikazu na ON se pfidrzuje pfikaz vydany pro chod vpfed FWD
nebo vzad REV, aby byl umoznén provoz ménice se 3 vodici.

Zkratovani svorek mezi HLD a [CM] (tj. kdyZ HLD je ON) pfidrzuje prvni FWD nebo REV
pfikaz na jeho nabézné hrané. Pfepnuti HLD na OFF uvolni pfidrzeni.

Pokud pfikaz HLD neni pfifazen, nabyva ucinnosti provoz se 2 vodic¢i, zahrnujici pouze FWD
aREV.

Rozsah

méfidla ‘ / Vpfed :\

Reverzni ot.

[

REV ON (ZAP)|| ||ON (ZAP) :

]
[

. 7 anedb 4
Fwp [ON (ZAP) anj e —— N (ZAP)

HLD ON (ZAP) ON (ZAP)

B Dobéh k zastaveni -- BX (da’gfunkénl'ho kodu = 7)

Zapnutim tohoto svorkového pfikazu na ON se okamzité vypne vystup ménice, aby motor
dobihal aZ k zastaveni bez vydani jakéhokoliv alarmu.

B Reset alarmu - RST (data kodu funkce = 8)
Zapnutim tohoto svorkového pFikazu na ON vymaze vystup s alarmovym stavem ALM (pro kazdou
poruchu). Jeho vypnuti (OFF) vymaZe zobrazeni alarmu a vymaze i stav zadrZeni alarmu.

Kdyz zapnete pfikaz RST na ON, nechte stav ON po dobu 10 ms nebo vice. Pro normalni provoz
ménice by mél tento pfikaz byt pfepnuty na OFF.

Vyskyt alarmu

Provozni stav Pfepnuti na zobrazeni alarmu (ON) a Neni zobrazen Zadny alarm a
ménice stav zadrzeni alarmu (Ston) pfioraven k chodu
:
i
i
Vystup alarmu ON (ZAP) : OFF (VYP)
ALM .
i Min. 10 ms :

Reset alarmu
RST

OFF (VYP) ON (ZAP) OFF (VYP)

B Povolit externi sepnuti alarmu - THR (data kodu funkce =9)

Pfepnutim tohoto svorkového pfikazu na OFF se okamzité vypne vystup méniCe (motor
dobih& az k zastaveni), zobrazi se alarm 042, a na poplachové relé (pro jakoukoli chybu) je
predan ALM. Pfikaz THR je samopfidrzné zadrZovan, a je resetovan, kdyz probiha
resetovani alarmu.

Pouzijte tento pfikaz pro sepnuti alarmu z externiho zafizeni, kdyz potfebujete
okamzité vypnout vystup méniCe v pfipadé mimofadné situace v perifernim
zarizeni.

Tip
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B Pfipraveno pro krokovani -- JOG (data funkéniho kédu = 10)

Tento svorkovy pfikaz se pouziva ke krokovani nebo popojizdéni motoru pro umisténi
obrobku.

Zapnutim tohoto pfikazu (ON) je ménic pfipraven pro krokovani.

Soucasné pouzivani kla’lvesr;?_r}}':I + (E\,J na klavesnici je funkéné rovnocenné tomuto pfikazu; je
v8ak omezeno zdrojem pfikazu k chodu, jak je uvedeno nize.

Kdyz je zdrojem pfikazu k chodu zadani pres klavesnici (FO2 = 0, 2 nebo 3):

Prikaz Vit;%m svorky Klavesy g"}j‘,‘ + .(:\,.l na klavesnici Provozni stav ménice
ZAP — PFipraven pro krokovani
Stisknutim téchto klaves se prepina Normalni provoz
VYP mezi "normalnim provozem" a
"pfipraven pro krokovani". Pripraven pro krokovani

Kdyz je zdrojem pfikazu digitalni vstup (FO2 = 1):

Pfikaz vstupni svorky

310G Klavesy 51}5' + -('E\) na klavesnici Provozni stav ménice

ZAP Pfipraven pro krokovani
Zakazat

VYP Normalni provoz

Krokovy provoz

Stiskem klavesy fﬁzw nebo pfepnutim svorkového pfikazu FWD nebo REV na ON se zaCne
krokovani.

Pfi krokovani pomoci klavesnice ménic krokuje pouze tehdy, kdyz je pfidrzena klavesa "ff:'_'j’ :
Uvolnénim klavesy fuH se zpomaluje az do zastaveni.

Béhem krokovani je platna frekvence specifikovana u C20 (krokovaci frekvence) a doba
zrychleni / zpomaleni specifikovana u H54 (ACC / DEC).

Poznamka « Prechod mé&ni¢e mezi stavy "pfipraven pro krokovani" a "normalni provoz" je
mozny pouze tehdy, kdyz je ménic¢ vypnuty.

» Chcete-li zahaijit provoz krokovani sou¢asnym zadanim pfikazu JOG svorce a
pfikazu k chodu (napf. FWD), vstupni doba zpozdéni mezi dvéma piikazy by
méla byt do 100 ms. Je-li pfikaz k chodu FWD obdrzen jako prvni, ménic
neprovede krokovani motoru, ale obvykly chod, az do obdrZeni vstupu JOG.

B Zvoleni pfikazu frekvence 2/1 -- Hz2 / Hz1 (data kédu funkce = 11)

Pfepnutim tohoto svorkového pfikazu na ZAPNUTO (ON) a VYPNUTO (OFF) pfepne mezi
zdroji frekvenénich pfikazl - mezi pfikazem frekvence 1 (F01) a pfikazem frekvence 2 (C30).

Pokud neni pfifazen zadny svorkovy pfikaz Hz2 / Hz1, je platné vychozi nastaveni frekvence
pomoci FO1.

PFikaz vstupni svorky - .
Hz2/H71 Zdroj pfikazu pro frekvenci

VYP Sledovat FO1 (Pfikaz 1 pro frekvenci)

ZAP Sledovat C30 (Pfikaz 2 pro frekvenci)
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B Volba motoru 2 / motoru 1 -- M2/M1 (data funkéniho kodu = 12)

Zapnutim tohoto svorkového pFikazu na ON pfepina z motoru 1 na motor 2. Pfepinani je mozné
pouze tehdy, kdyz je méni¢ zastaven. Po dokonceni pfepinani, se zapne (ON) digitalni svorkovy
vystup "PFfepnuto na motor 2" SWM2 (pfidéleny na nékterou ze svorek [Y1] a [30A/ B/ C]).

Pokud neni pfifazen zadny svorkovy pfikaz M2 / M1, je dle vychoziho nastaveni zvolen Motor 1.

Pfikaz vstupni svorky Zvoleny motor Stav SWM2
M2/M1 y po dokonCeném prepnuti
VYP Motor 1 VYP
ZAP Motor 2 ZAP

Pfepinanim mezi motory 1 a 2 se automaticky pfepnou platné kody funkci, jak je uvedeno nize.
Méni¢ ovlada motor pomoci téchto kédu, které by proto mély byt spravné nakonfigurovany.

Nazev funk&niho kédu Pro motor 1 | Pro motor 2
Maximalni frekvence FO3 A0l
Z&kladni frekvence FO4 A02
Jmenovité napéti pfi zakladni frekvenci FO5 AO03
Maximalni vystupni napéti F06 A04
Zesileni momentu FO9 A05
Elektronicka ochrana proti tepelnému pretizeni pro motor F10 A06
(Zvolit charakteristiky motoru)
(uroven detekce pretizeni) F11 AOQ7
(tepelna Casova konstanta) F12 A08
DC brzdéni (Brzdéni spoustéci frekvence) F20 A09
(uroven brzdéni) F21 A10
(Doba brzdéni) F22 All
Spoustéci frekvence F23 Al2
Volba zatizeni/Automatické zesileni momentu/ Provoz s F37 Al13
automatickou Usporou energie
Volba Fidiciho rezimu F42 Al4
Parametry motoru (pocet polu) P02 Al6
(Jmenovity proud) P03 Al7
(Automaticke ladéni) P04 A18
(proud naprazdno) P06 A20
(%R1) PO7 A21
(%X) P08 A22
(Kompenzacni zisk skluzu pro pohon) P09 A23
(doba odezvy pro kompenzaci skluzu) P10 A24
(Kompenzacni zisk skluzu pro P11 A25
brzdéni)
(Jmenovita skluzové frekvence) P12 A26
Vybér motoru P99 A39
Zisk pfi zeslabeni kolisani vystupniho proudu pro motor H80 A4l
Kumulativni doba provozu motoru H94 A51
Cita¢ spusténi pro motor H44 A52
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Motor 2 uklada funkéni omezeni, tykajici se nasledujicich funkénich kédu. Pred pouzitim
potvrdte nastaveni téchto funkénich koda.

. Souvisejici
Funkce Omezeni funkeni kédy
Neline&rni model V/f Zakazano Pouze linearni model V/f H50 az H53
Pocate¢ni frekvence Doba pfidrZzeni spoustéci frekvence neni F24
podporovana.
Dobéhova frekvence Doba pfidrzeni dobéhové frekvence neni F39
podporovana.
Prvni (pfed€asna) vystraha Zakazano E34 a E35

0 pretiZzeni motoru
Ovladani NAHORU/DOLU Zakazano Pevné defaultni nastaveni na 0 H61

Regulace PID Zakazano Jo1
Brzdny signal Zakézano J68 az J72
Softwarovy omezovacl Zakazano F43 a F44
proudu

Omezeni sméru otaceni Zakazano HO8

Poznamka Chcete-li spustit motor 2 se svorkovym prikazem M2/M1 a pouzit pfikaz k chodu
(napf. FWD), vstup M2/M1 by se nemél zpozdit o vice nez 10 ms za pfikazem k
chodu. Pfesahne-li zpozdéni 10 ms, bude motor 1 fizen dle defaultniho nastaveni.

B Povolit DC brzdéni - DCBRK (data kodu funkce = 13)

Tento svorkovy pfikaz vysle do ménicCe pfikaz k DC brzdéni pres digitalni vstup ménice.
(Viz popis F20 az F22.)

B Pfikazy NAHORU (ZvySeni vystupni frekvence) a DOLU (SniZeni vystupni frekvence)
-- NAHORU (UP) a DOLU (DOWN) (data kédu funkce = 17, 18)

* Nastaveni frekvence

Je-li zvoleno ovladani NAHORU/DOLU pro nastaveni frekvence spolu s pfikazem k chodu s
ON, prepinanim svorkového pfikazu NAHORU nebo DOLU na ON zpusobi, Ze vystupni
frekvence se zvySi nebo snizi v rozmezi od 0 Hz do maximalni frekvence, jak je uvedeno
nize.

UP DOWN
Funkce
Data = 17 Data = 18

VYP VYP Udrzovat sou€asnou vystupni frekvenci.

Zvysit vystupni frekvenci s aktualné specifikovanou dobou
2P VYpP zrychleni.

Snizit vystupni frekvenci s aktualné specifikovanou dobou
VP 2R zpomaleni.
ZAP ZAP Udrzovat soucasnou vystupni frekvenci.
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Ovladani NAHORU / DOLU je k dispozici ve dvou reZimech -- jeden rezim (H61 = 0), u néhoz
pocate€ni hodnota referencni frekvence je pevné nastavena na "0,00" na zacCatku ovladani
NAHORU / DOLU, a druhy rezim (H61 = 1), ve kterém referenéni frekvence pouzita
u pfedchazejiciho oviadani NAHORU / DOLU predstavuje po¢ateéni hodnotu.

Kdyz H61 = 0, referenéni frekvence pouzita u pfedchoziho oviadani NAHORU / DOLU je vymazéna
a nahrazena za "0", takZe u pfistiho restartu (v€etné zapnuti napajeni) pouZijte svorkovy piikaz
NAHORU pro zvyseni rychlosti podle potfeby.

Kdyz H61 = 1, méni¢ interné uchovava aktualni frekvenci nastavenou pomoci ovladani NAHORU /
DOLU, a pouziva uloZzenou frekvenci pfi pristim restartu (véetn& zapnuti napajeni).

Poznamka \/ dobé restartu, je-li svorkovy pfikaz NAHORU nebo DOLU obdrzen pred tim, nez
vnitini frekvence dosahne hodnotu vystupni frekvence ulozené v paméti, ménic
uloZi aktudlni vystupni frekvenci do paméti a spusti ovliadani NAHORU / DOLU s
novou frekvenci. Pfedchozi ulozena frekvence se prepiSe aktualni hodnotou.

Frekvence

| ~ v s o
'Frekvence ulozena do vnitfni pameti

Vystupni frekvence

Prikazk = on (ZAP)—I OFF (VYP) . ON (ZAP)

chodu

Prikaz UP u
svorky || onzap

Podateéni frekvence pro ovladani NAHORU / DOLU, kdyZ se pfepne zdroj pfikazu pro frekvenci

Kdyz se zdroj ptikazu pro frekvenci pfepne na ovladani NAHORU / DOLU z jinych zdrojd,
po&ateéni frekvence pro ovladani NAHORU / DOLU je dana, jak je uvedeno nize:

Zdroi ik Pocatecni frekvence pro ovladani NAHORU /
roj prikazu pro Pfikaz pro pfepinani DOLU
frekvenci
H61 =0 H61=1
Jing nez NAHORU / Zvolit pfikaz _ Rve'ferencm frekvenc_e danvg ’zdrovjemv )
o pro frekvenci 2/1 pfikazu pro frekvenci pouzitym tésné pred
DOLU (F01, C30) Y
(Hz2/Hz1) pfepinanim
Generator podminek Zrusit regulaci PID Referenéni frekvence dana regulaci PID
PID (Hz/PID) (vystup generatoru podminek PID)
Vicestuofiova Zvolit vicestupriovou Referencni Referencni
frekven(F:)e frekvenci (SS1, SS2, frekvence dana frekvence pouZzita
SS4 a SS8) zdrojem pfikazu v dobé
, L pro frekvenci predchoziho
Komunikagnilinka | - ovoltkomuntkacn pouZitym tésné | oviadani
spojeni pres RS-485 (LE) | pred prepinanim NAHORU / DOLU

Poznamka Chcete-li povolit svorkové prikazy NAHORU a DOLU, je tfeba pfedem nastavit
pfikaz frekvence 1 (FO1) nebo pfikaz frekvence 2 (C30) na "7".
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B Povolit komunikacéni spojeni pfes RS-485 -- LE
(data kédu funkce = 24)

Prepnutim tohoto svorkového pfikazu na ON pfifadi prioritu frekvenénim pfikaziim nebo
pfikazim k chodu, pfijatym prostfednictvim komunikacéniho ¢lenu RS-485 (H30).

Zadné ptifazeni LE neni funkéné ekvivalentni s LE ve stavu ON. (Viz popis H30).

B Provoz vpred -- FWD (data kédu funkce = 98)

Pfepnutim tohoto svorkového pfikazu na ON se motor rozto&i dopfedu; pfepnutim na OFF se
zpomali az k zastaveni. []

L] Tento svorkovy pfikaz mGze byt pfifazen pouze s E98 nebo E99. []

B Reverzni chod -- REV (data kédu funkce = 99)

Pfepnutim tohoto svorkového pfikazu na ON se motor spusti v opacném sméru; pfepnutim na
OFF se zpomali aZ k zastaveni.

L] Tento svorkovy pfikaz muze byt pfifazen pouze s E98 nebo E99. []

E20 Funkce svorky [Y1]
E27 Funkce svorek [30A/ B / C] (reléovy vystup)

E20 a E27 pfifadi vystupni signaly (jsou uvedeny na dalSi strané) programovatelnym
vystupnim svorkam [Y1] a [30A/ B / C] pro vSeobecné pouziti. Tyto kody funkci mohou také
pfepinat logiku systému mezi normalni a negativni pro definovani vlastnosti téchto
vystupnich svorek tak, aby logika méni¢e mohla interpretovat jako aktivni bud stav ON (ZAP)
nebo OFF (VYP) u kazdé svorky. Tovarni vychozi nastaveni je "Aktivni ON."

Svorka [Y1] je tranzistorovy vystup a svorky [30A / B / C] jsou reléové kontaktni vystupy. V
normalni logice, pokud nastane alarm, relé sepne tak, Ze [30A] a [30C] budou uzavieny, a
[30B] a [30C] otevieny. V negativni logice se relé rozepne, takze [30A] a [30C] se otevie, a
[30B] a [30C] se uzavie. To mlze byt uzite€né pro implementaci bezporuchovych napajecich
systéma.

Poznamka o Pokud se pouziva negativni logika, vdechny vystupni signaly jsou aktivni (napf.
rozpoznani alarmu), zatimco ménic je vypnuty (OFF). Aby nedoS$lo k selhani
systému timto nastavenim, pouzijte vzajemni blokovani téchto signalld pro
zachovani jejich stavu na ON pouZitim externiho napajeni. Kromé toho, platnost
téchto vystupnich signalt neni garantovana po dobu pfiblizné 1,5 sekundy po
zapnuti, takZe je nutno zavést mechanismus, ktery prekryje tuto pfechodnou
dobu.

» Svorky [30A / B / C] pouzivaji mechanické kontakty, které nejsou vhodné pro
Casté prepinani (ON/OFF). Tam, kde se Casté prepinani ON / OFF ocCekava
(napfiklad omezeni proudu pomoci signalt ovladanych pres vystup ménice s
mezni regulaci vykonu, jako je pFfepinani na komerc¢ni elektrické vedeni),
pouzijte misto nich tranzistorovy vystup [Y1]. Zivotnost relé je pfiblizné& 200.000
sepnuti, pokud se zapina a vypina v sekundovych intervalech.
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NizZe je uvedena tabulka se seznamem funkci, které Ize pfifadit svorkam [Y1] a [30A/ B/ C].

Pro jednodusSi vysvétleni jsou pfiklady uvedené v tabulce nize psany pro normailni logiku
(Aktivni ON).

Udaje kddu funkce

Aktivni Aktivni Pfifazené funkce Symbol

ZAPNUTO VYPNUTO
(ON) (OFF)

0 1000 Chod ménice CHOD
1 1001 Signal o obdrzeni frekvence FAR
2 1002 Detekovana frekvence FDT
3 1003 Detekovano podpéti (ménic€ se vypnul) LU
5 1005 Omezujici vystup ménice IOL
6 1006 C;Ft)(;?kajiﬁlgi éljc;p:ﬁtovné spusténi po kratkém \PE
7 1007 Prvni vystraha o pfetiZeni motoru oL
26 1026 Automatické resetovani TRY
30 1030 Alarm provozni zivotnosti LIFE
35 1035 Chod ménice 2 RUN2
36 1036 Kontrola prevence pretizeni OLP
37 1037 Detekovany proud ID
38 1038 Detekovany proud 2 ID2
41 1041 Detekovany nizky proud IDL
43 1043 S regulaci PID PID-CTL
44 1044 Ir\ggtjjlg(s:iepzlaDstavil kvuli pomalému pratoku pfi PID-STP
49 1049 Prepnuto na motor 2 SWM2
56 1056 Detekovano prehrati motoru termistorem (PTC) THM
57 1057 Brzdny signal BRKS
59 1059 Preruseni vodice svorky [C1] C10FF
84 1084 Casovaé udrzby MNT
87 1087 Detekovano dosaZeni frekvence FARFDT
99 1099 Vystup alarmu (pro jakoukoli chybu) ALM

B Provoz ménice -- RUN (data kodu funkce = 0)

Tento vystupni signal informuje externi zafizeni, Ze méni¢ bézi na spoustéci frekvenci nebo
vySSi. Pfepne se na stav ON, kdyz vystupni frekvence prekro¢i spoustéci frekvenci, a na stav
OFF, kdyz je niZSi nez dobéhova frekvence. Stav je také OFF, kdyz je v provozu brzdéni DC.

Je-li tento signal pfifazen v negativni logice (Aktivni OFF), muze byt pouzit jako signal
indikujici "zastaveni ménice ".
B Signal o dosazeni frekvence -- FAR (data kodu funkce = 1)

Tento vystupni signél dosahne stavu ON, kdyZ rozdil mezi vystupni frekvenci a referenéni
frekvenci spada do Sitky hystereze frekvence, ur¢ené u E30. (Viz popis E30).
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B Frekvence detekovana -- FDT (data kodu funkce = 2)

Tento vystupni signal dosahne stav ON, kdyz vystupni frekvence prekroCi detekéni uroven
frekvence specifikovanou u E31, a stav OFF, kdyz vystupni frekvence klesne pod hodnotu
rovnajici se "Detekéni troven frekvence (E31) - Sitka Hystereze (E32)". [

B Detekovano podpéti -- LU (data kddu funkce = 3)
Tento vystupni signal dosahne stav ON, kdyz DC napéti sbérnice méni¢e klesne pod
stanovenou uroven podpéti, a na stav OFF, kdyz napéti tuto uroven prekroci.

Tento signal je ON i pfi aktivované ochranna funkci podpéti, kdyz je motor v abnormalnim
stavu zastaveni (napf. sepnuti ochrany).

Kdyz je tento signal ON, a pokud je vydany pfikaz k chodu, je zakazan. []

B Omezovaci vystup ménice -- IOL (data kodu funkce = 5)

Tento vystupni signal dosahne stav ON, kdyZz méni¢ omezuje vystupni frekvenci aktivaci
nékteré z téchto funkci (minimalni Sitka vystupniho signalu: 100 ms).

» Omezeni proudu pfes software (F43 a F44)

* Omezeni mzikového nadproudu pomoci hardware (H12 = 1)

» Automatické zpomaleni (anti-regeneracni regulace) (H69 = 2 nebo 4)

Poznamka Kdy7 je signal IOL ve stavu ON, vystupni frekvence se muze odklonit od zadané
frekvence z divodu limitujici funkce uvedené vyse.

B Automatické opétovné spusténi po kratkodobém vypadku napajeni -- IPF (data kodu
funkce = 6)

Tento vystupni signal je ve stavu ON bud pfi nepretrzitém provozu po kratkodobém vypadku
napajeni, nebo v dobé poté, co méni¢ detekoval podpéti a vypnul vystup az do doby
dokonc&eni restartu (kdy vystup dosahl referen¢ni frekvenci).

Chcete-li povolit tento signal IPF, nastavte F14 (rezim opé&tovného spusténi po kratkodobém
vypadku napajeni) pfedem na "4" (Povolit restart (restartovat na frekvenci, pfi které doslo k
vypadku napajeni)) nebo "5" (Povolit restart (restartovat na spoustéci frekvenci)).

B PredCasné varovani o pretizeni motoru -- OL (data kédu funkce = 7)

Tento vystupni signal se pouziva pro vydani v€asného varovani o pretizeni motoru, které vam
umozni podniknout napravna opatfeni dfive, nez méni¢ detekuje alarm o pfetizeni motoru 0/17,
a vypne svUj vystup. (Viz popis E34).

B Alarm o provozni Zivotnosti -- LIFE (data kodu funkce = 30)

Tento vystupni signéal dosahne stav ON, kdyZ je rozhodnuto, Ze vyprSela doba Zivotnosti
nékterého z kondenzatorl (kondenzatory DC sbérnice a elektrolytické kondenzatory na
desce s ploSnymi spoji) a chladiciho ventilatoru.

Tento signal by mél byt pouZit jako voditko pro vyménu kondenzatoru a chladiciho ventilatoru.
Pokud tento signal dosahne stav ON, dodrzujte uréeny postup udrzby a zkontrolujte Zivotnost
téchto Casti a rozhodnéte, zda by mély byt nahrazeny nebo ne.

L] Podrobnosti k rozhodnuti o Zivotnosti, viz tabulka 7.3 "Kritéria pro vydani alarmu
o zivotnosti" v kapitole 7, bod 7.3 "Seznam nahradnich dilG pro periodickou vyménu".
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B Provoz ménice 2 -- RUN2 (data kodu funkce = 35)

Tento signal se chova stejnym zplsobem jako RUN (data kédu funkce = 0), kromé toho, ze
RUN2 je ON, i kdyZ je v provozu DC brzdéni.

B Ovladani prevence pretizeni - OLP (data kédu funkce = 36)

Tento vystupni signal se nastavi na ON, kdyz je aktivovana regulace prevence pretizeni.
Minimalni dobou trvani stavu ON je 100 ms. (Viz popis H70).

B Detekovan proud a detekovan proud 2 - ID a ID2 (data kédu funkce = 37, 38)

Vystupni signal ID nebo ID2 se nastavi na ON, kdyz vystupni proud ménice prekroli urover
specifikovanou u E34 (Detekce proudu (uroven)) nebo E37 (Detekce proudu 2 (Uroven)) po
dobu delSi, nez je ur€eno pomoci E35 (Detekce proudu (Casovac)) nebo E38 (Detekce
proudu 2 (¢asovac)), v daném poradi. Minimalni trvani stavu ON je 100 ms.

ID nebo ID2 se nastavi na OFF, kdyz vystupni proud klesne pod 90% jmenovité urovné.

Tyto dva vystupni signaly mohou byt pfifazeny ke dvéma riznym digitalni vystupni svorkam,
v pfipadé potfeby i nezavisle.

Poznamka K@4d funkce E34 je pouzitelny nejen pii véasném varovani OL o pfetiZzeni motoru,
ale také pro provozni uroven proudové detekce ID. (Viz popis E34).

B Detekce nizkého proudu - IDL (data kodu funkce = 41)

Tento vystupni signal se nastavi na ON, kdyZ vystupni proud ménic¢e klesne pod dolni
proudovou uroven detekce (E34) a zUstava na nizké drovni po dobu dle ¢asovace (E35).
Kdyz vystupni proud prekro¢i proudovou uroven detekce (E37) o 5% nebo vice jmenovitého
proudu ménice, tento signal se nastavi na OFF. Minimalni dobou trvani stavu ON je 100 ms.
(Viz popis E34).

B S regulaci PID -- PID-CTL (data kédu funkce = 43)

Tento vystupni signél se nastavi na ON, kdyzZ je aktivovana regulace PID ("ZruSit regulaci
PID" (Hz / PID) = OFF) a povel pro chod je ON. (Viz popis JO1).

B Motor se zastavil v disledku zpomaleni pratoku pfi regulaci PID -- PID-STP (Udaje kodu
funkce = 44)

Tento vystupni signal se nastavi na ON, kdyz je méni¢ zastaven v dusledku funkce pro
zastaveni pfi pomalém pratoku s regulaci PID. (Viz popis J15 az J17).

Poznamka je.|j gktivovana regulace PID, miZe se méni¢ zastavit kvali funkci pro zastaveni pi
pomalém prutoku, nebo z jinych duvodu, a to pfi signalu PID-CTL ve stavu ON.
Regulace PID je ucinna tak dlouho, jak je signal PID-CTL ve stavu ON, takze ménic
muze nahle obnovit svuj provoz, v zavislosti na hodnoté zpétné vazby u PID.

D VAROVANI

Je-li aktivovana regulace PID, provoz bude automaticky pokraCovat, a to i v pfipadé, ze ménic
vypne svUj vystup pfi provozu kvuli signalim od senzoru nebo z jinych davodu.

Navrhnéte vasSe strojni zafizeni tak, aby byla zajiSténa bezpecnost i v téchto pfipadech.
Jinak by mohlo dojit k nehodé.
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B Prepnuti na motor 2 -- SWM2 (data kédu funkce = 49)

Tento vystupni signal se nastavi na ON, kdyz je zvolen motor 2 svorkovym pfikazem M2 / M1
pfifazenym k digitalnimu svorkovému vstupu. Podrobnosti naleznete v popisu EO1 az EO03
(data kédu funkce = 12).

B Detekce prehfati motoru termistorem (PTC) -- THM (data kédu funkce = 56)

Pokud je povolena funkce termistoru (H26 = 2), tento vystupni signél se nastavi na ON, pokud
teplota motoru stoupne na uroven spoustéci ochrany specifikovanou u H27.

B Brzdny signdl -- BRKS (data kodu funkce = 57)

Tento signal vySle povel k zabrzdéni, ktery uvolfiuje a aktivuje brzdu.

B Preruseni vodiCe na svorce [C1] -- CLOFF (Gdaje kodu funkce = 59)

Kdyz se svorka [C1] pouziva pro signal zpétné vazby u regulace PID, tento vystupni signal se
nastavi na ON tehdy, kdyZ u [C1] dojde k pferuSeni vodi€e, coz aktivuje funkci ochrany.

B Detekovano dosazeni frekvence -- FARFDT (data kodu funkce = 87)

FARFDT je souctovy signal AND pro FAR a FDT, a nastavi se na ON, kdyZ jsou splnény obé
podminky signélu.

B Vystup alarmu (pro kazdou chybu) -- ALM (data kédu funkce = 99)

Tento vystupni signal se nastavi na ON, pokud je aktivovana néktera z ochrannych funkci, a
ménic¢ prejde do rezimu poplachu.

E30 Dosazeni frekvence (Sifka hystereze pro FAR)

E30 ur€uje uroven detekce (Sitka hystereze) pro FAR ("Signél o dosazeni frekvence").

V okamziku, kdy vystupni frekvence dosahne definované zény "referenéni frekvence + Sitka
hystereze zadana pomoci E30," FAR dosahne stavu ON.

Provozni €asovani signall je uvedeno v nasledujicim grafu.

Frekvencni pfikaz Zménit frekvenéni pfikaz

Referencni frekvence (1) + E30

Referencni frekvence (1)

Referencni frekvence (1) — E30
Referencni frekvence (2) + E30
Referencni frekvence (2)

Referencni frekvence (2) — E30

Signal o dosazeni

frekvence FAR ON (ZAP) ON (ZAP)
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E34, E35
E37, E38

Prvni vystraha o pfetizeni/ Detekce nizkého proudu (Urover a ¢asovac)
Detekce proudu 2 (urover a ¢asovac)

Tyto kody funkci definuji uroven detekce a Casovac pro vystupni signaly OL ("v€asné
varovani o pretiZzeni motoru"), ID ("detekovan proud"), ID2 ("detekovan proud 2") a IDL

("detekce nizkého proudu®).

Data Uroven detekce Sasovad Charakteristiky |[Tepelna ¢asova
Vystupni pfifazena motoru konstanta
N na
signal vystupni Rozsah: Rozsah: Rozsah: Rozsah:
svorku Viz nize 0,01 az 600,00 s Viz nize 0,5 az 75,0 min
oL 7 E34 - F10 F12
ID 37 E34 E35
ID2 38 E37 E38 - -
IDL 41 E34 E35

- Rozsah nastaveni dat
Uroven provozu: 0,00 (zakazat), 1 az 200% jmenovitého proudu ménice

Charakteristiky motoru 1: Povolit (Pro motory pro vSeobecné pouZiti a standardni
synchronni motory Fuji s permanentnim magnetem a chladicim
ventilatorem pohanénym hfideli motoru.)

2: Povolit (Pro motor s pohonem pfes ménic a s externé
pohanénym chladicim ventilatorem.)

B Signal pro pfed€asnou vystrahu o pfetiZzeni motoru -- OL

Signal OL se pouziva k detekci pfiznakl pretizeni (alarmovy kéd 0l1) motoru, takZe uZzivatel
muze pfijmout odpovidajici opatfeni, nez alarm skute¢né nastane.

Signal OL se pfepne na ON, kdyZ vystupni proud méni¢e pfekroCi uroven specifikovanou u
E34. V typickych pfipadech nastavte data u E34 na 80 az 90% oproti udajum u F11
(elektronicka tepelna ochrana proti pfetizeni motoru 1, uroven detekce pretizeni). UrcCete
také tepelné charakteristiky motoru s pomoci F10 (Vybrat charakteristiky motoru) a F12
(Tepelna Casova konstanta). Pro vyuzZiti této funkce je tfeba pfifadit pfikaz OL (data = 7) k
nékteré z digitalnich vystupnich svorek.

B Signaly Detekovan proud a Detekovan proud 2 -- ID a ID2

Kdyz vystupni proud ménice pfesahl uroven specifikovanou u E34 nebo E37, a kdyz tento
stav trva déle, neZ po dobu stanovenou u E35 nebo E38, signél ID nebo ID2 se pfepne na ON,
v daném poradi. Pokud vystupni proud klesne pod 90% jmenovité provozni urovné, ID nebo
ID2 se pfepne na OFF. (Minimalni Sifka vystupniho signalu: 100 ms)

Pro vyuziti této funkce je tfeba pfifadit ID (data = 37) nebo ID2 (data = 38) na nékterou z
digitalnich vystupnich svorek.

Vystupni proud

\E35, E38.
!

ON (ZAP)

10402
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B Detekovany nizky proud -- IDL

Tento vystupni signal se nastavi na ON, kdyz vystupni proud méni¢e klesne pod dolni
proudovou uroven detekce (E34) a zUstava na nizké drovni po dobu dle ¢asovace (E35).
Kdyz vystupni proud pfekroCi "Nizkou proudovou uroven detekce plus 5% jmenovitého
proudu ménice", signal se nastavi na OFF. (Minimalni dobou trvani stavu ON je 100 ms.

Vystupni proud _ ]
........... b iiccieiccccco == Uroven 4 5oL

Uroven |

- et
oL ON (ZAP)
E39 Koeficient pro konstantni hodnotu doby napéajeni
ES50 Koeficient pro indikaci otacek

E39 a E50 stanovi koeficienty pro konstantni dobu napajeni, otacky zatizené hridele a
rychlost linky, jakoZ i pro zobrazeni monitorovaného stavu vystupu.

Vzorec pro vypocet

Koeficient pro indikaci otacek (E50)

Konstantni hodnota doby napajeni (min) = — -
Frekvence x Koeficient pro konstantni hodnotu doby napajeni (E39)

Otacky zatizené hridele = Koeficient pro indikaci otacek (E50) x Frekvence (Hz)

Rychlost linky = Koeficient pro indikaci rychlosti (E50) x Frekvence (Hz)

Pfricemz vyraz "frekvence" odkazuje na "referenCni frekvenci", ktera se ma pouzit pro
nastaveni (konstantni hodnota doby napajeni, rychlost zatiZzené hfidele nebo rychlost linky),
nebo na "vystupni frekvenci pfed kompenzaci skluzu", ktera se ma pouzit pro monitor.

V pfipadé, Ze konstantni hodnota doby napajeni je 999,9 min. nebo vice, nebo kdyz
jmenovatel na pravé strané je nula (0), zobrazi se "999,9".

E51 Koeficient pro zobrazeni udaji vstupni spotieby

Pouzijte tento koeficient (koeficient nasobeni) pro zobrazovani vstupnich dat (5 70) ve
Watthodinach, v ramci informaci o udrzbé u klavesnice.

Vstup dat ve Watthodinach = Koeficient pro zobrazeni (data E51) x Vstup ve Watthodinach
(kwh)

Poznamka Nastaveni dat E51 na 0,000 vymaze vstupni Gdaje ve Watthodinach a vréati jeho
data na"0." Po vymazani je nutno provést obnoveni dat E51 na pfedchozi hodnotu;
jinak se nebudou vstupni data ve Watthodinach akumulovat.
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E52 Klavesnice (rezim zobrazeni menu)

E52 nabizi vybér ze tfi reziml zobrazeni menu pro klavesnici, jak je uvedeno nize.

Udaje pro E52 ReZim zobrazeni menu Nabidky, které maji byt
zobrazeny
0 Udaje funkéniho kédu v editadnim reZimu Menu &. 1
Udaje funkéniho kédu v kontrolnim rezimu Menu €. 2
2 ReZim s kompletnim menu Menu¢.1az6*

*Menu €. 1 az 7, pokud je pfipojena vzdalena klavesnice.

Tip- Volba rezimu kompletniho menu (E52 = 2) vam umozni prochazet menu pomoci
tlaCitka @'nebo (), a vybirat pozadovanou polozku menu pomoci tlagitka .
Poté, co se prolistuje cela nabidka, displej se vrati k prvni poloZce menu.

E60 Vestavény potenciometr (vybér funkce)
E61 Rozsifena funkce svorky [12]
E62 Rozsifena funkce svorky [C1]
E60 az E62 definuji vlastnosti vestavéného potenciometru, a svorek [12] a [C1], v daném
poradi.
Potenciometr a svorky neni nutné nastavit, pokud maji byt pouzity jako zdroj u pfikazu pro
frekvenci.
Data pro E60, .
E61, nebo E62 Funkce Popis
0 Nejsou. --
PFikaz 1 pro Jedna se o pomocny analogovy frekvencéni vstup, ktery

se pridava k pfikazu frekvence 1 (FO1). Nikdy se

! pomochou nepfidava k pfikazu frekvence 2, vicestupriové
frekvenci 1 L, wo v o .
frekvence nebo k jinym dalSim pfikazim pro frekvenci.
Jedn& se o pomocny analogovy vstup frekvence, ktery
5 Pfikaz 2 pro se pfidava ke vsem frekvenénim pfikazim, véetné

pomocnou frekvenci 2 | pfikazu frekvence 1, pfikazu frekvence 2 a pfikazu
vicestupnoveé frekvence.

Tento vstup zahrnuje teplotu, tlak a dal8i pfikazy
3 Pfikaz PID 1 pouzitelné pfi regulaci PID.

Kod funkce JO2 by také mél byt nakonfigurovan.

Velikost zpétné vazby | Tento vstup zahrnuje zpétnou vazbu teploty nebo tlaku
PID pfi regulaci PID. (Neni k dispozici pro E60).

Poznamka V pFipadé, Ze vestavény potenciometr a rizné svorky jsou nastaveny tak, aby mély
stejna data, priorita operace je uvedena v nasledujicim pofadi:

E60 > E61 > E62

Volba ovladani NAHORU / DOLU (FO1, C30 = 7) ignoruje pfikaz pomocné
frekvence 1 a 2.
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C21 Pouziti dasovade

C21 povoli nebo zakaze operace ¢asovace, které se spousti pfikazem chodu, a pokracuji po
dobu specifikovanou dfive u ¢asovace tlacitky v‘“*;,l/'V"' Provozni postup pro funkci Casovace
je uveden nize.

Data pro C21 Funkce
0 Zakazat provoz ¢asovace
1 Povolit provoz ¢asovace

@ -« Stisknutim tlaCitka @Ibéhem odpocitavani asovace ukonci jeho €innost.

* | kdyz C21 =1, nastaveni ¢asovace na 0 jiz provoz Casovace pomoci tlaCitka ffng,u
nezahdji.

» Provoz ¢asovace lze také spustit pouZitim svorkového pfikazu FWD nebo REV,
namisto pfikazu pfes klavesnici.

Provozni postup pro funkci asovace (priklad)

Pfiprava

» Chcete-li zobrazit hodnotu ¢asovace na LED monitoru, nastavte E43 (LED Monitor) na "13"
(Casovac) a nastavte C21 (Provoz asovaée) na "1" (Povolit).

» Urcete referencni frekvenci pro €innost ¢asovace. Je-li klavesnice vybrana jako zdroj pro
pfikaz frekvence, stisknutim tlacitka fﬁ.‘f;f.,,'l lze prejit k obrazovce rychlosti a zadat
pozadovanou referencéni frekvenci.

Spusténi provozu dasovade klavesou fr

(1) P¥i sledovani hodnoty u ¢asovade zobrazeného na LED monitoru stisknéte tlagitko () /
. ;v v ~ . v - . v
(Ipro nastaveni ¢asovace pro pozadovanou hodnotu v sekundach. VSimnéte si, ze
hodnota u ¢asovace na LED monitoru se objevi jako celé Cislo bez desetinné Carky.

(2) Stisknéte tlaél'tkof.EuEE. Motor se spusti a asovac zacne odpoc':l'téyat. V pfipadé, ze cita¢
provadi odpocitavani, motor se zastavi bez stisknuti tlaCitka 511_39 (I kdyz LED monitor
zobrazi jakoukoli polozku, kromé& hodnoty ¢asovace, provoz Casovace je stale mozny.)

Poznamka pq odpogitavani provozu &asovade vyvolaného svorkovym pfikazem, jako je FWD,
méni¢ zpomaluje az do zastaveni, a v tu chvili LED monitor zobrazuje end (konec),
a vSechny polozky na LED monitoru (O pro hodnotu Casovace) jsou zobrazeny
stfidavé. Prepnutim FWD na OFF se vratite k poloZce LED monitoru.

C33 Nastaveni analogového vstupu pro svorku [12] (Casova konstanta filtru)
C38 Nastaveni analogového vstupu pro svorku [C1] (Casova konstanta filtru)

C33 a C38 nakonfiguruji ¢asovou konstantu filtru pro analogové napéti a proud u vstupnich
svorek [12] a [C1].

Cim vétsi je asova konstanta, tim pomalejsi je reakce. Zadejte spravnou éasovou konstantu
filtru s pfihlédnutim k rychlosti odezvy stroje (zatizeni). Kdyz vstupni napéti kolisa kvuli Sumu
linky, odstrante pFiCinu Sumu nebo pouzijte jiné opatfeni souvisejici s elektrickym obvodem.
Pouze tehdy, kdyz se nedosahne zadny ucinek, zvyste ¢asovou konstantu.
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P02 Motor 1 (jmenovity vykon)

P02 specifikuje jmenovity vykon motoru. VloZte jmenovitou hodnotu uvedenou na typovém
Stitku motoru.

Udaje pro P02 Jednotka Poznamky
. kw Kdyz P99 =0, 3, 4, 20 nebo 21
0,01 az 30,00 .
HP Kdyz P99 =1
P03 Motor 1 (Jmenovity proud)

P03 specifikuje jmenovity proud motoru. VloZte jmenovitou hodnotu uvedenou na typovém
Stitku motoru.

P04 Motor 1 (Automatické ladéni)

Méni¢ automaticky detekuje parametry motoru a uklada je do své vnitfni paméti. V podstaté
neni nutné provadét ladéni pfi pouziti standardniho motoru Fuji a standardniho spojeni s
ménicem.

ProtoZze parametry motoru jsou odliSné od standardnich motord Fuji, v kazdém z
nasledujicich pfipadl provedte automatické ladéni, kdyZz nepozadujete dosazeni nejlepsSiho
vykonu v ramci kazdého typu ovladani -- automatické zesileni momentu, sledovani vypoctu
momentu, automaticka Uspora energie pfi provozu a automaticky dobéh (anti-regeneracni
fizeni), kompenzace skluzu a vektorové fizeni toCivého momentu.

» Motor, ktery ma byt ovladan, je od jiného vyrobce, nebo se jedna o nestandardni motor.
» Kabely mezi méni¢em a motorem jsou dlouhé.
* Mezi ménicem a motorem je umisténa tlumivka.

Podrobnosti o automatickém nastaveni naleznete v kapitole 4, odstavec 4.1.3 "Pfiprava
pred zkusebnim provozem -- Konfigurace dat kddu funkce".

ng’ Eg; Motor 1 (Proud naprazdno, % R1,% X a Motor 1, Jmenovita skluzova frekvence)

P06 az P08 a P12 urcuji proud naprazdno, %R1,%X, a jmenovitou skluzovou frekvenci, v
uvedeném poradi. Je tfeba ziskat pfislusné hodnoty z protokolu o zkousce motoru nebo na
telefonnim Cisle vyrobce motoru.

Provadéni automatického ladéni automaticky nastavi tyto parametry.

m Proud naprazdno (P06)Zadejte hodnotu ziskanou od vyrobce motoru.

m %R1 (PO7): Zadejte hodnotu vypoctenou podle nasledujiciho vyrazu.
%R1= R1+ Kabel R1_ 100 (%)
V1 (J3x1)
kde

R1: Primarni odpor motoru (Q2)

Kabel R1: Odpor vystupniho kabelu (Q)
V:  Jmenovité napéti motoru (V)

I:  Jmenovity proud motoru (A)
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m %X (P08): Zadejte hodnotu vypoctenou podle nasledujiciho vyrazu.

X1+ X2x XM/ (X2 + XM) + Kabel X

o V1(3x1)

x 100 (%)

kde

X1: Primarni svodova reaktance motoru (Q2)

X2: Sekundarni svodova reaktance motoru (v pfepoctu na primarni) (Q)
XM: Budici reaktance motoru (€2)

Kabel X: Reaktance vystupniho kabelu (Q)

V: Jmenovité napéti motoru (V)

I:  Jmenovity proud motoru (A)

Jmenovita skluzova frekvence (P12)

Pfevedte hodnoty ziskané od vyrobce motoru na Hz pomoci nasledujiciho vzorce, a zadejte

pfevedenou hodnotu. (Poznamka: Vykon motoru uvedeny na typovém §titku nékdy ukazuje

vétsi hodnotu.)

(Synchronni otacky - Jmenovité otacky)
Synchronni otacky

Jmenovita skluzové frekvence (Hz) = x Z&akladni frekvence

Poznamka 5, reaktanci zvolte hodnotu pi zakladni frekvenci 1 (FO4).

P09 Motor 1 (zisk kompenzace skluzu pro pohon)
P10 (doba odezvy kompenzace skluzu)
P11 (zisk kompenzace skluzu pro brzdéni)

P09 a P11 urcuji vySi kompenzace skluzu v % pro pohon a brzdéni individualné. Specifikace
100% pIné kompenzuje jmenovity skluz motoru. Nadmérna kompenzace (P09, P11 > 100%)
muze zpusobit oscilaci systému, proto peclivé zkontrolujte provoz u skute€ného stroje.

P10 urCuje dobu odezvy pro kompenzaci skluzu. V podstaté neni tfeba ménit vychozi
nastaveni. Pokud ho potfebujete upravit, poradte se se zastupci Fuji Electric.
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P99 Vybér motoru 1

P99 urcuje typ motoru 1, ktery ma byt pouZity.

Udaje pro P99 Typ motoru
0 Charakteristika motoru 0 (standardni motory Fuji IM, série 8)
1 Charakteristika motoru 1 (s vykonem HP IM, typické v Severni Americe)
3 Charakteristika motoru 3 (standardni motory Fuji IM, série 6)
4 Ostatni motory (IM)
20 Ostatni motory (PMSM)
21 Standard Fuji PMSM bez senzoru (série GNB)

Automatické fizeni (jako je zvySeni toCivého momentu a automaticka uspora energie) nebo
elektronickd tepelna ochrana pro motor, pouzivaji parametry a charakteristiky motoru. K
vyrovnani vlastnost fidiciho systému s charakteristikou motoru zvolte jeho charakteristiku a
nastavte data u HO3 (data inicializace) na "2" pro inicializaci parametrd motoru uloZzenych v
ménici. Inicializace automaticky aktualizuje udaje u P03 a P06 az P12 a konstanty pouzivané

uvnitf ménice.

Nastavte data u P99 podle modelu motoru, jak je uvedeno niZe.

Pro standardni Fuji IM sérii 8(Bézné standardni indukéni motory), P99 =0

Pro standardni Fuji IM sérii 6 (konvenéni standardni indukéni motory), P99 = 3

U ostatnich vyrobct motord IM nebo indukénich motorti neznamého typu IM, P99 = 4
Pro PMSM, P99 = 20 nebo 21 (je tfeba zvolit po konzultaci s vyrobci motorl)

Poznamka ¢ Pokud P99 = 4, ménic je provozovan s dodrZzenim charakteristiky standardniho
motoru Fuji IM, série 8.

» Pokud P99 = 1, méni¢ se odkazuje na vlastnosti HP ratingu IM (typické v Severni
Americe).
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HO3 Inicializace dat

HO3 inicializuje aktualni data kédu funkce na Udaje dle tovarniho nastaveni nebo inicializuje

parametry motoru.

Chcete-li zménit udaje u HO3, je nutné stisknout tlaCitka @+ 'i?}:lnebo t@H I'}l:»*'ﬂ'(simultémn|'

pouZivani klaves).

Data pro HO3 Funkce

0 Zakazat inicializaci
(Nastaveni provedené ru¢né uzivatelem bude zachovano.)

1 Inicializovat vSechny udaje funk&nich kodl na tovarni nastaveni
Inicializace s parametry pro Motor 1 v souladu s P02 (Jmenovity vykon) a
P99 (Volba motoru 1)

5 Funkéni kédy podléhajici inicializaci: P03, P06 az P12 a konstanty pro
vnitfni fizeni
(Tyto kody funkci budou inicializovany na hodnoty uvedené v tabulkach na
nasledujicich strankach.)
Inicializace s parametry pro Motor 2 v souladu s A16 (Jmenovity vykon) a
A39 (Volba motoru 2)

3 Funkéni kédy podléhajici inicializaci: A17, A20 az A26 a konstanty pro
vnitini Fizeni.
(Tyto kédy funkci budou inicializovany na hodnoty uvedené v tabulkach na
nésledujicich strankach.)

» Chcete-li inicializovat parametry motoru, nastavte souvisejici koédy funkci pomoci
nasledujicich kroku.

1) PO02/A16

Nastavte jmenovity vykon motoru, ktery bude pouzit v kW.

Motor 2 (jmenovity vykon)

2) P99/A39
Vybér motoru

Vyberte charakteristiky motoru.

3) Inicializace dat HO3 Inicializovat parametry motoru. (HO3 = 2 nebo 3)

4) PO3/A17

Nastavte jmenovity proud dle Stitku, pokud jsou zadané

Motor (Jmenovity proud) Gdaje odliSné od jmenovitého proudu na Stitku motoru.

* Po dokonceni inicializace se data u HO3 vrati na "0" (tovarni nastaveni).

» Jsou-li data u P02 nebo Al16 nastavena na jinou hodnotu, nez je aplikovany nominélni
vykon motoru, interni inicializace dat u HO3 nucené pfevede zadanou hodnotu na
odpovidajici nominalni hodnotu aplikovaného vykonu motoru (viz tabulky na dalSi strané).

e Je-li zvolen PMSM (P99 = 20 nebo 21), inicializace parametrl motoru nastavenim dat u
HO3 na "2" vrati data kodu funkce pro IM a PMSM na tovarni nastaveni.

5-64




B KdyZ se zvoli standardni Fuji IM série 8 (P99 = 0 nebo A39 = 0) nebo jiné motory (P99 = 4
nebo A39 = 4), jsou parametry motoru dle hodnot v nasledujici tabulce.

Série v tfidé 200V _pro verzido Asie (FRN_ ~ C2S-2A, FRN_ _ C2S-7A)
220V, 60 Hz, jmenovité napéti, zakladni frekvence, standardni Fuji série 8
. . Proud Jmenovit’é
Vykon motoru Jmenovity | Jmenovity naprazdno %R %X skluzova
(kw) vykon motoru| Proud (A) (A) (%) (%) frekvence
(kW) (Hz)
P02/A16 P0O3/A17 P06/A20 P0O7/A21 P08/A22 P12/A26
0,01 az 0,09 0,06 0,40 0,37 11,40 9,71 1,77
0,10az 0,19 0,1 0,62 0,50 10,74 10,50 1,77
0,20 az 0,39 0,2 1,18 0,97 10,69 10,66 2,33
0,40 az 0,74 0,4 2,10 1,52 8,47 11,34 2,40
0,75az 1,49 0,75 3,29 2,11 7,20 8,94 2,33
1,50 az 2,19 15 5,56 2,76 5,43 9,29 2,00
2,20 az 3,69 2,2 8,39 4,45 5,37 9,09 1,80
3,70 a2 5,49 3,7 13,67 7,03 4,80 9,32 1,93
5,50 az 7,49 55 20,50 10,08 4,37 11,85 1,40
7,50 az 10,99 7,5 26,41 11,46 3,73 12,15 1,57
11,00 az 14,99 11 38,24 16,23 3,13 12,49 1,07
15,00 az 18,49 15 50,05 18,33 2,69 13,54 1,13
18,50 az 21,99 18,5 60,96 19,62 2,42 13,71 0,87
22,00 az 29,99 22 70,97 23,01 2,23 13,24 0,90
30,00 30 97,38 35,66 2,18 12,38 0,80
Série v tfidé 400 V_pro verzi do Asie (FRN_ _ C2S-4A)
380V, 60 Hz, jmenovité napéti, zakladni frekvence, standardni Fuji série 8
, . Proud Jmenovit,é
Vykon motoru Jmenovity | Jmenovity naprazdno %R %X skluzovéa
(kw) vykon motoru| Proud (A) (A) (%) (%) frekvence
(kW) (Hz)
P02/A16 P0O3/A17 P06/A20 P0O7/A21 P08/A22 P12/A26
0,01 aZ 0,09 0,06 0,19 0,16 12,54 10,68 1,77
0,10az 0,19 0,10 0,31 0,21 12,08 11,81 1,77
0,20 az 0,39 0,20 0,58 0,42 12,16 12,14 2,33
0,40 az 0,74 0,4 1,07 0,66 9,99 13,38 2,40
0,75az 1,49 0,75 1,72 0,91 8,72 10,82 2,33
1,50 az 2,19 15 3,10 1,20 6,89 11,80 2,00
2,20 az 3,69 2,2 4,54 1,92 6,73 11,40 1,80
3,70 a2 5,49 3,7 7,43 3,04 6,04 11,73 1,93
5,50 az 7,49 5,5 11,49 4,35 5,55 15,05 1,40
7,50 a7 10,99 7,5 14,63 4,95 4,78 15,59 1,57
11,00 az 14,99 11 21,23 7,01 4,02 16,06 1,07
15,00 az 18,49 15 28,11 7,92 3,50 17,61 1,13
18,50 az 21,99 18,5 35,04 8,47 3,16 17,97 0,87
22,00 az 29,99 22 40,11 9,98 2,92 17,32 0,90
30,00 30 55,21 15,44 2,84 16,10 0,80
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Série v tfidé 200 V_pro €inskou verzi (FRN_ _ C2S-7C)
200V, 50 Hz, jmenovité napéti, zakladni frekvence, standardni Fuji série 8

. . Proud Jmenovit,é

Vykon motoru Jmenovity | Jmenovity naprazdno %R %X skluzova

(kw) vykon motoru| proud (A) A) (%) (%) frekvence

(KW) (Hz)

P02/A16 P0O3/A17 P06/A20 PO7/A21 P08/A22 P12/A26
0,01 az 0,09 0,06 0,44 0,40 13,79 11,75 1,77
0,10 az 0,19 0,1 0,68 0,55 12,96 12,67 1,77
0,20 az 0,39 0,2 1,30 1,06 12,95 12,92 2,33
0,40 az 0,74 0,4 2,30 1,66 10,20 13,66 2,40
0,75az1,49 0,75 3,60 2,30 8,67 10,76 2,33
1,50 az 2,19 1,5 6,10 3,01 6,55 11,21 2,00
2,20 aZz 3,69 2,2 9,20 4,85 6,48 10,97 1,80
3,70 az 5,49 3,7 15,00 7,67 5,79 11,25 1,93
5,50 az 7,49 5,5 22,50 11,00 5,28 14,31 1,40
7,50 az 10,99 7,5 29,00 12,50 4,50 14,68 1,57
11,00 az 14,99 11 42,00 17,70 3,78 15,09 1,07
15,00 az 18,49 15 55,00 20,00 3,25 16,37 1,13
18,50 az 21,99 18,5 67,00 21,40 2,92 16,58 0,87
22,00 az 29,99 22 78,00 25,10 2,70 16,00 0,90
30,00 30 107,0 38,90 2,64 14,96 0,80

Série v tfidé 400 V_pro €inskou verzi (FRN_ _ C2S-4C)
380V, 50 Hz, jmenovité napéti, zakladni frekvence, standardni Fuji série 8

oy Jmenovita

Vykon motoru Pouzity | ymenovity Proud %R %X skluzova

(kW) Jmenovity | proud (A) naprazdno (%) (%) frekvence

vykon motoru (A) (H2)

P02/A16 (W) P0O3/A17 P06/A20 PO7/A21 P08/A22 P12/A26
0,01 az 0,09 0,06 0,21 0,19 13,86 11,81 1,77
0,10 az 0,19 0,10 0,34 0,26 13,25 12,96 1,77
0,20 az 0,39 0,20 0,64 0,50 13,42 13,39 2,33
0,40 az 0,74 0,4 1,15 0,79 10,74 14,38 2,40
0,75az 1,49 0,75 1,82 1,09 9,23 11,45 2,33
1,50 az 2,19 1,5 3,20 1,43 7,12 12,18 2,00
2,20 az 3,69 2,2 4,72 2,31 7,00 11,85 1,80
3,70 az 5,49 3,7 7,70 3,65 6,26 12,16 1,93
5,50 az 7,49 5,5 11,84 5,23 5,72 15,51 1,40
7,50 az 10,99 7,5 15,00 5,94 4,90 15,98 1,57
11,00 az 14,99 11 21,73 8,41 4,12 16,44 1,07
15,00 az 18,49 15 28,59 9,50 3,56 17,92 1,13
18,50 az 21,99 18,5 35,46 10,17 3,21 18,20 0,87
22,00 az 29,99 22 40,66 11,97 2,96 17,56 0,90
30,00 30 56,15 18,53 2,89 16,37 0,80
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Série v tfidé 200 V_pro evropskou verzi (FRN_ _~ C2S-7E)
230V, 50 Hz, jmenovité napéti, zakladni frekvence, standardni Fuji série 8

. . Proud Jmenovit,é
Vykon motoru Jmenovity | Jmenovity naprazdno %R %X skluzova
(kw) vykon motoru| Proud (A) (A) (%) (%) frekvence
(KW) (Hz)
P02/A16 PO3/A17 P06/A20 P0O7/A21 P08/A22 P12/A26
0,01 az 0,09 0,06 0,49 0,46 13,35 11,38 1,77
0,10 az 0,19 0,1 0,73 0,63 12,10 11,83 1,77
0,20 az 0,39 0,2 1,38 1,22 11,95 11,93 2,33
0,40 az 0,74 0,4 2,36 1,91 9,10 12,19 2,40
0,75az1,49 0,75 3,58 2,65 7,50 9,30 2,33
1,50 az 2,19 1,5 5,77 3,46 5,39 9,22 2,00
2,20 az 3,69 2,2 8,80 5,58 5,39 9,12 1,80
3,70 az 5,49 3,7 14,26 8,82 4,79 9,30 1,93
5,50 az 7,49 5,5 21,25 12,65 4,34 11,75 1,40
7,50 az 10,99 7,5 26,92 14,38 3,63 11,85 1,57
11,00 az 14,99 11 38,87 20,36 3,04 12,14 1,07
15,00 az 18,49 15 50,14 23,00 2,58 12,98 1,13
18,50 az 21,99 18,5 60,45 24,61 2,29 13,01 0,87
22,00 az 29,99 22 70,40 28,87 2,12 12,56 0,90
30,00 30 97,54 44,74 2,09 11,86 0,80
Série v tfidé 400 V_pro evropskou verzi (FRN_ _~  C2S-4E)
400V, 50 Hz, jmenovité napéti, zakladni frekvence, standardni Fuji série 8
. o Proud Jmenovit,é
Vykon motoru Jmenovity | Jmenovity naprazdno %R %X skluzova
(kw) vykon motoru| Proud (A) (A) (%) (%) frekvence
(kW) (Hz)
P02/A16 PO3/A17 P0O6/A20 PO7/A21 P08/A22 P12/A26
0,01 az 0,09 0,06 0,22 0,20 13,79 11,75 1,77
0,10 az 0,19 0,10 0,35 0,27 12,96 12,67 1,77
0,20 az 0,39 0,20 0,65 0,53 12,95 12,92 2,33
0,40 az 0,74 0,4 1,15 0,83 10,20 13,66 2,40
0,75az1,49 0,75 1,80 1,15 8,67 10,76 2,33
1,50 az 2,19 1,5 3,10 1,51 6,55 11,21 2,00
2,20 az 3,69 2,2 4,60 2,43 6,48 10,97 1,80
3,70 az 5,49 3,7 7,50 3,84 5,79 11,25 1,93
5,50 az 7,49 55 11,50 5,50 5,28 14,31 1,40
7,50 az 10,99 7,5 14,50 6,25 4,50 14,68 1,57
11,00 az 14,99 11 21,00 8,85 3,78 15,09 1,07
15,00 az 18,49 15 27,50 10,00 3,25 16,37 1,13
18,50 az 21,99 18,5 34,00 10,70 2,92 16,58 0,87
22,00 az 29,99 22 39,00 12,60 2,70 16,00 0,90
30,00 30 54,00 19,50 2,64 14,96 0,80
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Série v tfidé 200 V_pro verzido USA (FRN_ _ C2S-2U,FRN_ __ C2S-7U)
230V, 60 Hz, jmenovité napéti, zakladni frekvence, standardni Fuji série 8

. . Proud Jmenovit,é
Vykon motoru Jmenovity | Jmenovity naprazdno %R %X skluzova
(kw) vykon motoru| proud (A) A) (%) (%) frekvence
(KW) (Hz)
P02/A16 P0O3/A17 P06/A20 P0O7/A21 P08/A22 P12/A26
0,01 az 0,09 0,06 0,42 0,38 11,45 9,75 1,77
0,10 az 0,19 0,1 0,63 0,53 10,44 10,21 1,77
0,20 az 0,39 0,2 1,21 1,02 10,48 10,46 2,33
0,40 az 0,74 0,4 2,11 1,59 8,14 10,90 2,40
0,75az 1,49 0,75 3,27 2,20 6,85 8,50 2,33
1,50 a7 2,19 1,5 5,44 2,88 5,08 8,69 2,00
2,20 az 3,69 2,2 8,24 4,65 5,05 8,54 1,80
3,70 az 5,49 3,7 13,40 7,35 4,50 8,74 1,93
5,50 az 7,49 55 20,06 10,54 4,09 11,09 1,40
7,50 az 10,99 7,5 25,72 11,98 3,47 11,32 1,57
11,00 az 14,99 11 37,21 16,96 2,91 11,63 1,07
15,00 az 18,49 15 48,50 19,17 2,49 12,55 1,13
18,50 az 21,99 18,5 58,90 20,51 2,23 12,68 0,87
22,00 az 29,99 22 68,57 24,05 2,06 12,23 0,90
30,00 30 94,36 37,28 2,02 11,47 0,80
Série v tfidé 400 V_pro verzi do USA (FRN_ _ C2S-4U)
460 V, 60 Hz, jmenovité napéti, zakladni frekvence, standardni Fuji série 8
. . Proud Jmenovit,é
Vykon motoru Jmenovity | Jmenovity naprazdno %R %X skluzova
(kw) vykon motoru| Proud (A) A) (%) (%) frekvence
(kW) (Hz)
P02/A16 PO3/A17 P06/A20 PO7/A21 P08/A22 P12/A26
0,01 az 0,09 0,06 0,21 0,19 11,45 9,75 1,77
0,10 az 0,19 0,10 0,32 0,26 10,30 10,07 1,77
0,20 az 0,39 0,20 0,61 0,51 10,57 10,54 2,33
0,40 az 0,74 0,4 1,06 0,80 8,18 10,95 2,40
0,75az 1,49 0,75 1,63 1,10 6,83 8,47 2,33
1,50 a7 2,19 1,5 2,76 1,45 5,07 8,68 2,00
2,20 az 3,69 2,2 4,12 2,33 5,05 8,54 1,80
3,70 az 5,49 3,7 6,70 3,68 4,50 8,74 1,93
5,50 az 7,49 55 10,24 5,27 4,09 11,08 1,40
7,50 az 10,99 7,5 12,86 5,99 3,47 11,32 1,57
11,00 az 14,99 11 18,60 8,48 2,91 11,62 1,07
15,00 az 18,49 15 24,25 9,58 2,49 12,55 1,13
18,50 az 21,99 18,5 29,88 10,25 2,23 12,67 0,87
22,00 az 29,99 22 34,29 12,08 2,06 12,23 0,90
30,00 30 47,61 18,69 2,02 11,47 0,80
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B KdyZ se zvoli IM s HP ratingem (P99 = 1 nebo A39 = 1), jsou parametry motoru dle hodnot
v nasledujici tabulce. (HP odkazuje na jednotku vykonu "horse power", kterd se pro vykon
motoru pouziva pfevazné v Severni Americe.)

Série v tfidé 200 V pro vSechny destinace
230V, 60 Hz, jmenovité napéti, zakladni frekvence

. - Proud Jmenovit,é

Vykon motoru :]menovity Jmenovity naprazdno %R %X skluzova

(kw) vykon motoru| Proud (A) (A) (%) (%) frekvence

(kw) (Hz)

P02/A16 PO3/A17 P06/A20 PO7/A21 P08/A22 P12/A26
0,01a70,11 0,10 0,44 0,40 13,79 11,75 2,50
0,12 a7 0,24 0,12 0,68 0,55 12,96 12,67 2,50
0,25a70,49 0,25 1,40 1,12 11,02 13,84 2,50
0,50 az 0,99 0,5 2,00 1,22 6,15 8,80 2,50
1,00 az 1,99 1 3,00 1,54 3,96 8,86 2,50
2,00 az 2,99 2 5,80 2,80 4,29 7,74 2,50
3,00 a7 4,99 3 7,90 3,57 3,15 20,81 1,17
5,00 az 7,49 5 12,60 4,78 3,34 23,57 1,50
7,50 a7 9,99 7,5 18,60 6,23 2,65 28,91 1,17
10,00 az 14,99 10 25,30 8,75 2,43 30,78 1,17
15,00 az 19,99 15 37,30 12,70 2,07 29,13 1,00
20,00 az 24,99 20 49,10 9,20 2,09 29,53 1,00
25,00 az 29,99 25 60,00 16,70 1,75 31,49 1,00
30,00 az 39,99 30 72,40 19,80 1,90 32,55 1,00

Série v tfidé 400 V_pro vSechny destinace
460V, 60 Hz, jmenovité napéti, zakladni frekvence

. - Proud Jmenovit,é

Vykon motoru Jmenovity | Jmenovity naprazdno %R %X skluzova

(kW) vykon motoru| Proud (A) (A) (%) (%) frekvence

(kW) (Hz)

P02/A16 P0O3/A17 P06/A20 P0O7/A21 P08/A22 P12/A26
0,01az0,11 0,10 0,22 0,20 13,79 11,75 2,50
0,12 a7 0,24 0,12 0,34 0,27 12,96 12,67 2,50
0,25az70,49 0,25 0,70 0,56 11,02 13,84 2,50
0,50 a7 0,99 0,5 1,00 0,61 6,15 8,80 2,50
1,00 az 1,99 1 1,50 0,77 3,96 8,86 2,50
2,00 az 2,99 2 2,90 1,40 4,29 7,74 2,50
3,00 az 4,99 3 4,00 1,79 3,15 20,81 1,17
5,00 az 7,49 5 6,30 2,39 3,34 23,57 1,50
7,50 az 9,99 7,5 9,30 3,12 2,65 28,91 1,17
10,00 az 14,99 10 12,70 4,37 2,43 30,78 1,17
15,00 az 19,99 15 18,70 6,36 2,07 29,13 1,00
20,00 az 24,99 20 24,60 4,60 2,09 29,53 1,00
25,00 az 29,99 25 30,00 8,33 1,75 31,49 1,00
30,00 az 39,99 30 36,20 9,88 1,90 32,55 1,00
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HO4, HO5 Automatické opétovné spusténi (pocet spusténi a interval restartu)

HO04 a HO5 urci funkci automatického resetu, kterd umoznuje, aby se méni¢ automaticky pokusil
obnovit stav po vypnuti ochranou, a restartovat bez vydani alarmu (pfi jakékoli chybé), i kdyz je
aktivovana néktera ochranna funkce podléhajici resetu, a méni¢ musel prejit do stavu nuceného
zastaveni (stav vypnuti po aktivaci ochrany).

V pfipadé, Ze ochranna funkce pracuje nad ramec doby uréené u H04, ménic¢ vyda alarm (pfi jakékoli
chybé), a uz se pak nepokousi o automaticky reset z vypnutého stavu.

NizZe jsou uvedeny stavy alarmu, po kterych se da stav obnovit, a které maji byt opakovany.

LED monitor LED monitor
Stav alarmu . Stav alarmu .
zobrazuije: zobrazuje:

Nadproudovéa ochrana | 0Ocl, 0c2nebo 0c3 Pfehfati motoru Oh4
Prepétova ochrana Oul, Ou2nebo 0u3 Pretizeni motoru 0/1 nebo 012
P’revh vratl chladice Ohl Pfetizeni ménice 0lu
zateze
Prehrati brzdného
odporniku dbh

B Pocet automatickych opétovnych spusténi (HO4)
HO4 udava, kolikrat se méni¢ automaticky pokusi o reset z vypnutého stavu. Kdyz H04 = 0, funkce
auto-reset nebude aktivovana.

2 VAROVANI

Pokud byla zadana funkce "auto-reset", méni¢ se mize automaticky restartovat a spustit motor

Navrhnéte strojni zafizeni tak, aby byla zajist€na bezpe€nost osob a periferniho zafizeni, i kdyz
je auto-reset uspésny.
Jinak by mohlo dojit k nehodé.

W Interval resetovani (HO5)

Po uplynuti intervalu uréeného pomoci HO5 pro resetovani, kdy ménic prejde do poruchového stavu,
vyda povel reset pro automatické resetovani poruchového stavu. Viz ¢asové schéma nize.

<Casovy diagram pro netispé&sné opakovani pokusu (Poget pokust o reset: 3)>

Ochranna funkce €initele alarmu

Stav sepnuti ochrany

PFikaz reset H-I ;"—".I '.PEE".I

Automatické opétovné spusténi,

Vystupni frekvence ménice I} /
% |

signal TRY

Vystup alarmu (pro jakoukoli

chybu)

0 Doba

Provoz auto-reset Ize sledovat z externiho zafizeni pfifazenim digitalniho vystupniho signalu TRY k
nékteré z programovatelnych vystupnich svorek [Y1] a [30A/ B/ C] s E20 nebo E27 (data = 26).
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HOG6 Rizeni chladiciho ventilatoru ON/OFF

K prodlouzeni Zivotnosti chladiciho ventilatoru a snizeni hluku ventilatoru béhem provozu se
chladici ventilator zastavi, kdyz teplota uvnitf ménice klesne pod urcitou uroven, zatimco je
meéni¢ zastaveny. Ale vzhledem k tomu, Ze Casté prepinani chladiciho ventilatoru zkracuje
jeho Zivotnost, chladici ventilator po jeho spusténi vzdy bézi po dobu 10 minut.

HO6 urcuje, zda se chladici ventilator necha bézZet po celou dobu, nebo jestli se ma ovladat
pomoci ON / OFF.

Data pro HO6 Ovladani chladiciho ventilatoru ON/OFF
0 Zakazat (chladici ventilator vzdy ON)
1 Povolit (aktivni fizeni ON/OFF)
HO7 Model zrychleni/zpomaleni

HO7 specifikuje modely prubé&hu zrychleni a zpomaleni (modely pro Ffizeni vystupni
frekvence).

Linearni zrychleni / zpomaleni

Méni€ pohani motor s konstantnim zrychlovanim a zpomalovanim.

S-kfivka zrychleni / zpomaleni

Aby se sniZil dopad, ktery by mélo zrychleni / zpomaleni na stroj (zatizeni), méni¢ postupné
zrychluje ¢i zpomaluje motor jak v poCatecni, tak v koncové zoné zrychleni / zpomaleni. Jsou
k dispozici dva typy S-kfivky pro zrychleni / zpomaleni; 5% (slabé) a 10% (silné) z maximalni
frekvence, které jsou spolecné pro ¢tyfi inflexni body.

Pfikaz pro dobu zrychleni / zpomaleni urCuje dobu trvani zrychleni / zpomaleni v linearni
oblasti; proto je skuteény Cas zrychleni / zpomaleni delSi, nez referen¢ni doba zrychleni /
zpomaleni.

Vystupni frekvence

8 . Dobazrychleni . Doba zpomaleni
S | Referenéni doba | . Referenénidoba |
Maximalni i zrychleni ;| - zpomaleni;

frekvence ok 7l —
(FO3/A01) i f |

= Doba
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Doba zrychleni / zpomaleni (ACC/DCC)

<S-kfivka zrychleni / zpomaleni (slabé): kdyz zména frekvence predstavuje 10% nebo vice z
maximalni frekvence>

Doba zrychleni nebo zpomaleni (s)

(2 x 5/100 + 90/100+ 2 x 5/100) x (Referen&ni
doba zrychleni nebo zpomaleni)

= 1,1 x (Referen¢ni doba zrychleni nebo zpomaleni)
<S-kfivka zrychleni / zpomaleni (silné): kdyz je zména frekvence 20% nebo vice z maximalni
frekvence>

Doba zrychleni nebo zpomaleni (s) = (2 x 10/100 + 80/100 + 2 x 10/100) x (Referencni
doba zrychleni nebo zpomaleni)

= 1,2 x (Referencni doba zrychleni nebo zpomaleni)

Kombinovany linearni a zakfiveny pribéh zrychleni/zpomaleni

Zrychleni / zpomaleni je linearni pfi zakladni frekvenci (konstantni toCivy moment), ale
zpomaluje nad zakladni frekvenci, aby se udrzela urcita uroven faktoru zatizeni (konstantni
vykon).

Tento model zrychleni / zpomaleni umozfuje motoru zrychlovat nebo zpomalovat s
maximalnim vykonem motoru.

Poznamka Vyberte vhodnou dobu zrychlovani / zpomalovani, s pfihlédnutim k momentu
zatizeni u strojniho zafizeni.

H1l ReZim zpomaleni

H11 urcuje rezim zpomaleni, ktery se pouzije, pokud je pfikaz k chodu vypnuty (OFF).

Data pro H11 Funkce

0 Normalni zpomaleni

Méni¢ zpomali a zastavi motor podle pfikazu ke zpomaleni
stanovenych u HO7 (model zrychleni / zpomaleni), FO8 (Doba dob&hu
1) a E11 (Doba dobéhu 2).

1 Dobéh az k zastaveni

Méni¢ okamzité vypne svUj vystup, takze motor se zastavi v zavislosti
na setrvacnosti motoru a stroje, a jejich ztraty kinetické energie.

Poznamka PFi snizeni referenéni frekvence, méni¢ zpomaluje motor podle pfikazi ke
zpomaleni, i kdyz H11 = 1 (Dobéh k zastaveni).
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H12 Omezeni okamzitého nadproudu (volba rezimu)

H12 ur€uje, zda méni¢ vyvola zpracovani proudového omezeni, nebo sepne v disledku
nadproudu, kdyz jeho vystupni proud pfekroci uroveri omezeni okamzitého nadproudu. Pfi
zpracovani proudového limitu méni¢ okamzité vypne (OFF) své vystupni hradlo, aby se
potlacil dalSi narast proudu, a bude nadale fidit vystupni frekvenci.

Data pro H12 Funkce

Zakazat

0 K sepnuti v dasledku nadproudu dochazi na arovni omezeni okamzité
nadproudoveé hodnoty.

Povolit
Funkce omezeni proudu je efektivni.

Pokud dojde k potizim, kdyz to€ivy moment motoru doCasné klesne v prib&hu zpracovani
omezujiciho proudu, je tfeba vyvolat sepnuti v dusledku nadproudu (H12 = Q) a souCasné
aktivovat mechanickou brzdu.

Poznamka Podobnou funkci ma i omezovac proudu uréeny pomoci F43 a F44. Omezovac
proudu (F43, F44) implementuje ovladani proudu pomoci software, takze dojde ke
zpozdéni operace. Kdyz mate povolen omezova¢ proudu (F43, F44), rovnéz
povolte omezeni mzikového nadproudu pomoci H12 pro obdrzeni rychlé odezvy pfi
omezovani proudu.

V zavislosti na zatizeni muze velmi kratky C€as zrychleni aktivovat proudové
omezeni k potlaceni zvySeni vystupni frekvence ménice, coz zplsobuje chveéni
(nezadouci oscilace systému) nebo aktivaci pfepétové ochrany ménice (alarm Ou).
Pfi zadavani doby akcelerace je proto tfeba vzit v uvahu charakteristiky strojniho
zafizeni a moment setrvacnosti zatéze.

D POZOR

Je-li povolena funkce omezujici okamzity nadproud, vystupni to€ivy moment motoru
muze klesnout. Proto pro pohon zdvihaciho strojniho zafizeni, které by mohlo zpUsobit
vazné potize pfi poklesu toCivého momentu na vystupu motoru, zakazte omezeni
okamzitého nadproudu. VSimnéte si, Ze jeho zdkaz zpusobi sepnuti ochrany v dusledku
nadproudu, kdyz protéka proud prevysujici uroven u ochrany ménicCe, proto je tfeba
zajistit ochrannou koordinaci pomoci mechanické brzdy.

Mohlo by dojit k nehodé.
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H45 Faledny alarm
H97 Vymagzat data alarmu

H45 zpusobi, Ze méni¢ vygeneruje faleSny alarm s cilem ovéfit, zda externi sekvence
spravneé funguji v dobé provadéni nastaveni stroje.

Nastavenim Udaje u H45 na "1" se zobrazi faleSny alarm err na LED monitoru. Vydava také
vystupu alarmu ALM (pokud je pfifazen k digitalnimu vystupu u svorky uréené pomom E20
nebo E27). (Pfistup k datim H45 vyzaduje soucasné pouziti klaves " gm,.,. + tﬁ) [Pak se
Gdaje H45 automaticky vrati na "0", coZ vdm umozni resetovat alarm.

Stejné jako u dat (historie alarmu a relevantni informace) téchto alarmu, které by se mohly
vyskytnout pfi provozu méniCe, méni¢ uklada také udaje o faleSném alarmu, coz vam
umozniuje potvrzeni stavu faleSného alarmu.

Chcete-li vymazat Udaje faleSného alarmu, pouzijte H97. (Pfistup k datim H97 vyzaduje
soucasné stisknuti klaves "51“" + tﬁ) ") Po vymazani dat o poplachu H97 Gdaje automaticky

vrati na "0".
HG69 Automatické zpomaleni (Anti-regeneracni fizeni) (Volba rezimu)
H76 Automatické zpomaleni (limit pro pfiristek frekvence pfi brzdéni)

H69 ur€uje anti-regeneracni fizeni.

U ménicu, které nejsou vybaveny pfevodnikem PWM nebo brzdnym odpornikem, pokud
vracena regenerativni energie pfesahuje brzdnou schopnost ménie, dojde k sepnuti
prepétoveé ochrany.

Kdyz H69 = 1: Anti-regeneracni ovladani je funkéné stejné jako u pavodni série
FRENIC-Mini (FRNOOOC10O-000). To znamena, Zze kdyz DC napéti sbérnice prekroCi
nastavenou urovefi pro omezeni napéti, méni¢ prodluzuje dobu dob&hu na trojnasobek
uréené doby, aby se snizil zpomalovaci moment na 1/3. Timto zplisobem ménic snizuje
regeneracni energii provizorné. Toto fizeni se provadi pouze pfi zpomaleni. Pokud
zatizeni motoru zpusobuje brzdny Uc€inek, tato funkce nema zadny vliv.

Kdyz H69 = 2 nebo 4: Ménic fidi vystupni frekvenci, aby se brzdny moment udrzel pfiblizné
na 0 Nm u zrychlovani i zpomalovani a pfi fazich chodu s konstantni rychlosti, aby se
zabranilo sepnuti v dusledku prepéti.

Vzhledem k tomu, Ze pfiliSné zvySeni vystupni frekvence pfi anti-regeneracni kontrole je
nebezpecné, méni¢ ma omezovac toivého momentu (limit pfirdstku frekvence pfi brzdéni),
ktery Ize urcit pomoci H76. Omezovac toCivého momentu omezuje vystupni frekvenci
ménice na méné nez je "referentni frekvence + nastaveni H76".

VsSimnéte si, Ze aktivovany omezovac to€ivého momentu omezuje anti-regeneracni fizeni,
coz ma v nékterych pfipadech za nasledek sepnuti pfepétové ochrany a alarm. ZvySeni
dat u H76 (0,0 az 400,0 Hz) pusobi vysokou ucinnost anti-regeneracniho fizeni.

Kromé& toho, béhem zpomaleni vyvolaného pfepnutim pfikazu k chodu na OFF,
anti-regeneracni ovladani zvysSuje vystupni frekvenci tak, aby méni¢ nemohl zastavit
zatizeni, v zavislosti na stavu zatizeni (napfiklad velky moment setrvacnosti). Aby se tomu
zabranilo, H69 nabizi vybér moznosti ke zruSeni anti-regeneracniho fizeni, pokud
trojnasobek ur¢eného ¢asu pro zpomaleni uplynul, a motor se dale zpomaluje.
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Data pro H69 Funkce

0 Zakazat

1 Povolit (ProdlouZzit dobu dobé&hu trojnasobné oproti stanovené dobé pfi
ovladani mezniho napéti) (kompatibilni s plvodni sérii FRENIC-Mini
FRNOOOC10O-00)

2 Povolit (regulace mezniho momentu: ZruSit anti-regeneracni kontrolu v
pFipadé, Zze skutec¢na doba dobéhu pfesahuje trojnasobek zadané doby).

4 Povolit (regulace mezniho momentu: Zakézat zpracovani nuceného
dobéhu).

Poznamka pgyolenim anti-regeneraéniho ovladani se mlze automaticky prodlouZit doba
dobéhu.

Je-li pfipojen brzdny odpor, zakazte anti-regeneraéni kontrolu.

H70 Kontrola prevence pretizeni

H70 ur€uje miru zpomaleni vystupni frekvence, aby se zabranilo aktivaci ochrany v disledku
pretizeni. Tato kontrola snizuje vystupni frekvenci méniCe dfive, nez méni¢ sepne kvdli
prehrati chladi€e nebo pretizeni ménice (se zobrazenim alarmu Oh1 nebo Olu). To je uzite¢né
pro zafizeni, jako jsou Cerpadla, kde pokles vystupni frekvence vede ke sniZeni zatiZeni a je
nutné, aby motor bézel, i kdyz vystupni frekvence klesne.

Data pro H70 Funkce
0,00 Zastavit motor s dobou dobéhu 1 (FO8) nebo 2 (E11)
0,01 aZz 100,00 | Zastavit motor s mirou zpomalovéani od 0,01 do 100,00 (Hz/s)
999 Zakazat ovladani prevence pretizeni

Poznamka | zafizeni, kde pokles vystupni frekvence nevede k poklesu zatiZzeni, ovladani
prevence pretizeni nema smysl, a nemélo by byt povoleno.

H71 Charakteristika zpomalovani

Nastaveni data H71 na "1" (ON) umoziiuje nucené Fizeni brzdy. Pokud regenerativni energie,
ktera vznika pfi zpomalovani motoru je vracena do méniCe, pfekro€i brzdnou schopnost
méniCe, dojde k sepnuti pfepétové ochrany. Nucené ovladani brzdy zvySuje energetické
ztraty motoru pfi zpomaleni, coz zvySuje moment pfi zpomaleni.

Poznamka Tato funkce je zaméfena na kontrolu momentu b&hem zpomalovani; nema zadny
vliv, pokud je aplikovano brzdné zatizeni.

Povoleni automatického zpomaleni (anti-regeneracni ovladani, H69 = 2 nebo 4)
zakaze vlastnosti zpomaleni specifikované u H71.

PFi vyméné pavodni série FRENIC-Mini (FRNOOOC10O-000) za modernizovany
typ (FRNOOOC20-00) si poznamenejte nasledujici udaje.

Puvodni série FRENIC-Mini (FRNOOOC10-00) nepodporuje H71, avSak H71
muze byt nastaven na "1". Na rozdil od toho, u modernizované fady neni nutné
nastavovat H71 na hodnotu "1".
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H94 Kumulativni doba provozu motoru 1

Pfes ovladani klavesnice lze zobrazit kumulativni dobu béhu motoru 1. Tato funkce je
uzite€na pro spravu a udrzbu strojniho zafizeni. Pomoci H94 muzete upravit kumulativni
dobu bé&hu motoru na poZadovanou hodnotu, ktera se pouzije jako libovolny vstupni udaj.
Zadani "0" vymaze kumulativni provozni dobu.

HO98 Ochrana/ Funkce adrzby (volba rezimu)

H98 urcuje, zda chcete povolit nebo zakazat (a) automatické snizeni nosné frekvence, (b)
ochranu ztraty vstupni faze, (c) ochranu ztraty vystupni faze a (d) posouzeni Zivotnosti
kondenzatoru DC sbérnice, stejné jako stanoveni limitu pro posouzeni Zivotnosti
kondenzatoru DC sbérnice, v kombinaci s pouZzitim Bitu 0 az 4.

Automatické snizeni nosné frekvence (Bit 0)

Tato funkce by méla byt pouzita pro dllezité strojni zafizeni, které vyZaduje zachovani chodu
ménice.

| kdyz dojde k prehfati chladi¢e nebo zatéze v dusledku nadmérného zatiZzeni, abnormailni
teploty okoli nebo selhani systému chlazeni, povoleni této funkce sniZuje nosnou frekvenci,
aby se zabranilo sepnuti (Ohl nebo Oluv). VSimnéte si, Ze umoznéni této funkce ma za
nasledek zvySenou hluénost motoru.

Ochrana pred ztratou u vstupni faze (lin) (Bit 1)

Pfi zjisténi nadmérného namahani na zafizeni pfipojeném k hlavnimu obvodu, z divodu
ztraty faze nebo nevyvazeného nebo nesymetrického napéti v tfifazovém systému napajeni
ménice, tato funkce zastavi ménic a zobrazi alarm lin.

Poznamka \/ konfiguracich, kde je pohané&no pouze lehké zatiZzeni nebo kde je pfipojena DC
tlumivka, nemusi byt fazova ztrata nebo nesymetrie napéti detekovany v disledku
relativné malého napéti na zafizeni pfipojeném k hlavnimu obvodu.

Ochrana pred ztratou u vystupni faze (Opl) (Bit 2)

Po zjisténi ztraty faze na vystupu pfi chodu ménice tato funkce ménic¢ zastavi a zobrazi alarm
Opl. Je-li instalovan magneticky stykac ve vystupnim obvodu ménice, a jestlize styka¢ sepne
(na stav OFF) pfi provozu, budou ztraceny vSechny faze. V takovém pfipadé tato ochranna
funkce nefunguije.

Posouzeni limitu Zivotnosti kondenzatoru DC sbérnice (Bit 3)

Bit 3 se pouziva k vybéru limitu pro posuzovani zivotnosti kondenzatoru DC sbérnice, mezi
vychozim nastavenim z vyroby a hodnotou dle vlastniho vybéru.

Poznamka pfed uvedenim limitu dle vliastniho vybéru pfedem zméfte a potvrdte referenéni
uroven. Detaily viz Kapitola 7.

5-76



Posouzeni Zivotnosti kondenzatoru DC sbérnice (Bit 4)

Rozhodnuti, zda Zivotnost kondenzatoru DC sbérnice dosahla jeho stanovenou mez, se
provede méfenim doby vybijeni po vypnuti (OFF). Doba vybijeni je urCena kapacitnim
odporem kondenzatoru DC sbérnice a zatizenim uvnitf méni€e. Proto v pfipadé, Ze zatizeni
uvnitif ménice znacné kolisa, dobu vybiti neni mozno presné méfit, a v disledku toho muze
byt chybné stanoveno, Ze Zivotnost vyprSela. Aby se predeSlo takovéto chybé&, muzete
zakazat posouzeni zivotnosti kondenzatoru DC sbérnice.

Vzhledem k tomu, Ze se v nasledujicich pfipadech mulze zatizeni vyrazné liSit, zakazte
posouzeni zivotnosti béhem provozu. Bud provadéjte méfeni s povolenym posouzenim za
vhodnych podminek pfi pravidelné udrzbé, nebo muzete méfit za podminek chodu, které
odpovidaji skute€nému provozu.

» PoufZiti vzdalené klavesnice (volitelné).
» DalSi méni¢ nebo zafizeni, napfiklad pfevodnik PWM, ktery je pfipojen na svorky DC
sbérnice.

[ Detaily - viz Kapitola 7.

Chcete-li nastavit data u H98, pfifadte funkce kazdému bitu (celkem 5 bitll) a nastavte je
v decimalnim formatu. V niZze uvedené tabulce jsou uvedeny funkce pfifazené pro kazdy bit.

Bit Cislo Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
. Zvolit mez pro
gsz?nuc? sIE[ posouzeni Z?;?kce Z?;?kce Snizit nosnou
Funkce . Zivotnosti pro ay - frekvenci
kondenzéatoru kondenzator DC vystupni vstupni automatick
DC sbérnice . faze faze y
sbérnice
Data=0 Zakazat Pouzit nastaveni | Zakazat Zakazat Zakazat
od vyrobce
Data=1 Povolit Pouzit uzivatelské | Povolit Povolit Povaolit
nastaveni
Priklad Povolit (1) Pouzit nastaveni | Zakézat (0) | Povolit (1) | Povolit (1)
decimalniho od vyrobce (0)
vyrazu (19)

Konverzni tabulka (decimalni na binarni a naopak)

Decimélni — __ Binami | becimaini — _ Binami |

Bit4 | Bit3 | Bit2 | Bitl | BitO Bit4 | Bit3 | Bit2 | Bitl | BitO
0 0 0 0 0 0 16 1 0 0 0 0
1 0 0 0 0 1 17 1 0 0 0 1
2 0 0 0 1 0 18 1 0 0 1 0
3 0 0 0 1 1 19 1 0 0 1 1
4 0 0 1 0 0 20 1 0 1 0 0
5 0 0 1 0 1 21 1 0 1 0 1
6 0 0 1 1 0 22 1 0 1 1 0
! 0 0 1 1 1 23 1 0 1 1 1
8 0 1 0 0 0 24 1 1 0 0 0
9 0 1 0 0 1 25 1 1 0 0 1
10 0 1 0 1 0 26 1 1 0 1 0
11 0 1 0 1 1 27 1 1 0 1 1
12 0 1 1 0 0 28 1 1 1 0 0
13 0 1 1 0 1 29 1 1 1 0 1
14 0 1 1 1 0 30 1 1 1 1 0
15 0 1 1 1 1 31 1 1 1 1 1
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5.3 Pokyny k pohonu PMSM

PFi pohonu synchronniho motoru s permanentnim magnetem (PMSM) dodrzujte nasledujici pokyny.
Polozky, které nejsou uvedeny v této Casti, jsou stejné jako u pohonu indukéniho motoru (IM).

Pohon PMSM je dispozici v ROM verzi 0500 nebo novéjsi. (Verzi ROM lze zkontrolovat pomoci
polozky 5_14 v Menu €. 5 "Informace pro udrzbu", v reZzimu pro programovani.)

PoloZka Technické parametry

Pohon s
komerénim
napajenim

PMSM nem0ze byt pohanén s komercnim napajenim. Je nutno pouzit ménic.
Mohlo by dojit k selhani.

Ujistéte se, ze vystupni svorky ménice (U, V a W) se shoduji se vstupnimi

Kabelaz svorkami motoru (U, V a W).

Kdyz F42 = 11 (V / f Fizeni pro PMSM pohon)

Na zacatku fizeni motoru méni¢em prochazi proud, ktery odpovida 80%
jmenovitého proudu motoru (P03), pro pfitazeni polohy magnetického polu pro
synchronizaci. Poté méni€ zrychluje motor na referencni frekvenci.

Kontrolni rezim: Neni k dispozici zadna funkce pro zjiStovani polohy magnetického polu.

Neni k dispozici zadné automatické vyhledavani pro PMSM ve volnobéhu, ani
pro funkci restartu.

V zavislosti na poloze magnetického pélu se motor mlze na zacatku béhu
mirné pohybovat v opatném sméru.

Rozsah otackova Rozsah pro regulaci poctu otacek je od 10% do 100% zakladni frekvence (F04).
regulace Nastavte referenéni frekvenci na 10% nebo vice vuci udajum FO4.

Jsou pouzity nasledujici parametry motoru; obratte se na vyrobce motoru a
nastavte spravné hodnoty. Neni k dispozici zadna funkce ladéni.

FO03: Maximalni frekvence 1 (Hz)
F04: zZakladni frekvence (Hz)

F05: Jmenovité napéti na zakladni frekvenci (V)
(Pokud FO5 = 0, méni¢ se chova jako nastaveni 200 / 400V).

F06: Maximalni vystupni napéti 1 (V)
P03: Jmenovity proud motoru (A)

P60: Odpor armatury (Q)

P61: Indukénost, d-osa (mH)

P62: Indukénost, g-osa (mH)

P63: Indukované napéti (V)

P90: Urover nadproudové ochrany (A)

Pokud je néktery z P60, P62 a P63 nastaven na "0,00", ménic€ se nespusti. Je
nutno nastavit spravné hodnoty. Nastaveni z vyroby pro P60 az P63 je "0,00".

Konstanty motoru

Pokud parametry motoru nejsou spravné, ménic nelze spustit normalné.
Nastavte P90 na hodnotu mensi, nez je demagnetiza¢ni proud.
Mohlo by dojit k selhani.

Nosna frekvence (F26) by méla byt 2 az 16 kHz. Spusténi PMSM na 0,75 nebo
1 kHz, mize mit za nasledek selhani v dusledku demagnetizace. Funkce k

Nosna frekvence automatickému snizovani nosné frekvence nefunguje v dobé prehrati ménice.
Mohlo by dojit k selhani.
Druhy motor (Motor 2) PMSM nemd(ze byt ovladan jako motor 2.
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Polozka

Technické parametry

Vzorek V/f

Pouze linearni vzorek V/f
Hodnota (F37) pro volbu zatizeni bude ignorovana.

Automaticka
aspora energie

PFi pohonu PMSM je regulace vysoké ucinnosti vzdy zapnuta (ON).

Automatické ladéni

PMSM nelze ladit.

Omezovad
okamzitého
nadproudu

Pro PMSM neni dostupny

Nastaveni H12 bude ignorovano. | v pfipadé, ze H12 = 1, k sepnuti
nadproudové ochrany dojde kvuli vyskytu nadproudu.

Rezim opétovného
spusténi po
kratkém vypadku
napajeni

Jsou-li data F14 nastavena na 4 nebo 5, ménic restartuje s pfitahem
plUsobenim proudu.

Automatické

Kdyz H69 = 1, automatické zpomaleni se provadi pouze u ménicu

zpomaleni kompatibilnich s piivodni sérii FRENIC-Mini (FRNOOOC10-000).

(anti-regeneracni . o o ] o

regulace), Kdyz H69 = 2 nebo 4, Zadné automatické zpomaleni se neprovadi.
o Pro PMSM neni dostupny

Brzdny signal

Je vzdy vypnuty (OFF).

Krokovy provoz

Pro PMSM neni dostupny

Brzdéni DC

Pro PMSM neni dostupné

Ostatni

Pfed vlastnim provozem je nutno informace konzultovat s vyrobcem motoru.

Mohlo by dojit k selhani.
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Kapitola 6 ODSTRANOVANi ZAVAD

6.1 Cinnosti pred odstraiovanim zavad

A VAROVANI /A

« Jestlize doSlo k aktivaci jakékoli ochranné funkce, odstrarite nejprve pficinu. Az zkontrolujte, Zze
vSechny povely spusténi jsou nastaveny na VYPNUTO, pak vypnéte signalizaci. Pokud
signalizaci vypnete, kdyz bude povel spusténi nastaven na ZAPNUTO, méni¢ muze pfivadét
napajeni do motoru a spustit ho.

Muze dojit ke zranéni.

- | kdyz ménic prerusil napajeni motoru, je-li pfipojeno napéti na vstupni svorky L1/R, L2/S a L3
/T (L1/L a L2/N pro vstup jednofazového napéti) napajeni hlavniho obvodu, mize byt stale
napéti na vystupnich svorkach U, V. a W ménice.

- Vypnéte napajeni a poCkejte minimalné pét minut. Ujistéte se, Ze je LED monitor vypnuty.
Dale se pomoci multimetru nebo podobného pfistroje ujistéte, Ze napéti DC sbérnice mezi
svorkami P (+) a N (-) kleslo na bezpecnou uroven (+25 VDC nebo nize).

Muze dojit k zasazeni elektrickym proudem.

PFi FeSeni problému dodrzujte nize uvedeny postup.
(1) Nejprve zkontrolujte, zda je méni¢ spravné zapojen, s odkazem na kapitolu 2, oddil 2.3.5
"Zapojeni svorek u hlavnich obvodl a zemnicich svorek."

(2) Zkontrolujte, zda je zobrazen kod alarmu na LED displeji.

» Pokud se na LED monitoru nezobrazi Zzadny chybovy kéd

Abnormalni provoz motoru P Prejdéte k bodu 6.2.1

[1] Motor se netoéi.

[2] Motor se otaci, ale rychlost se nezvysi.

[3] Motor bézi v opacném sméru, nez byl prikaz.

[4] Pfi chodu s konstantni rychlosti dochazi ke
kolisani otacek nebo k proudové oscilaci
(napf. chveéni).

[5] Je slySet zvuk od mfiZzky motoru nebo zvuk

motoru kolisa.

[6] Motor nedokaze zrychlovat nebo zpomalovat ve

stanovené dobé.

[7] Motor se znovu nerozbéhne, ani po obnoveni

napajeni po kratkodobém vypadku napajeni.

[8] Motor nepracuje podle ocekavani.

— Problémy s nastavenim ménice > Prejdéte k bodu 6.2.2
[1] Na LED monitoru se nic neobjevi.
[2] PoZzadovana nabidka se nezobrazi.
[3] Udaje funkénich kédi nemohou byt zménény.

e KdyZ se na LED monitoru zobrazi chybovy kéd > Prejdéte k bodu 6.3
e KdyZ se na LED monitoru objevi abnormalni vzor, zatimco neni =P Pfejdéte k bodu 6.4
zobrazen Zadny kdd alarmu

V pfipadé, Ze problémy pretrvavaji i po vySe uvedené proceduie pro obnoveni, kontaktujte zastupce
Fuji Electric.



6.2 Pokud se na LED monitoru nezobrazi Zadny chybovy kGdAbnormalni provoz

[1]

motoru

Motor se neotaci.

Mozné pficCiny

Co kontrolovat a navrhovana opatfeni

1)

Neni Zadné napajeci
napéti u ménice

Zkontrolujte vstupni a mezifazovou

nevyvazenost napéti.

napéti, vystupni napéti

=>» Zapnéte jisti¢ v lisovaném pouzdru (MCCB), proudovy chrani¢
(RCD)/ochranny jisti¢ (ELCB) (s protiproudovou ochranou) nebo
magneticky stykac¢ (MC).

=>» Zkontrolujte pokles napéti, ztratu faze, Spatné spojeni, nebo
Spatné kontakty, a v pfipadé potfeby provedte opravu.

(2) Nebyly vloZeny zadneé

pfikazy pro chod vpfed /
vzad, nebo oba pfikazy
byly vloZzeny soucasné
(externi provozni
signal).

S pouzitim klavesnice zkontrolujte vstupni stav vpied / vzad pomoci

menu €. 4 " Kontrola I/O".

=» Zadejte pfikaz k chodu.

=>» Nastavte bud provoz vpfed, nebo vzad na stav OFF, pokud jsou
zadany oba pfikazy soucasné.

=>» Opravte pfifazeni pfikazi FWD a REV funk&nim kodam E98 a
E99.

=> Pfipojte vodie externich obvodl spravné ke svorkam [FWD] a
[REV].

= Ujistéte se, ze prepinaC muastku pro zatéz / zdroj na desce
plosnych spoju (PCB) je spravné nakonfigurovan.

3)

Neni indikace sméru
otaceni (provoz
klavesnice).

S pouZzitim klavesnice zkontrolujte vstupni stav u sméru rotace
vpfed / vzad pomoci menu €. 4 " Kontrola 1/0".

=>» Zadejte smér otaceni (FO2 = 0) nebo zvolte pouziti klavesnice, s
niz maze byt smér otaceni opraven (FO2 = 2 nebo 3).

(4)

Méni¢ nemulze pfijmout
zadné prikazy k chodu z
klavesnice, protoze je

V programovacim
rezimu.

Pomoci klavesnice se podivejte, v kterém provoznim reZzimu se

méni¢ nachazi.

=>» Provedte zménu provozniho rezimu na "chod" a zadejte pfikaz k
chodu.

(5)

Byl aktivni pfikaz k
chodu, ktery ma vyssi
prioritu nez ten, ktery
jste zkusili zadat, a
pfikaz k chodu byl
zastaven.

Viz blokové schéma generatoru pfikazl pohonu*; s pouzitim
klavesnice zkontrolujte pfikaz s vysSi pfednosti chodu pomoci
menu €. 2 "Kontrola dat" a menu €. 4 "Kontrola I/O".

Pro podrobné informace - viz Uzivatelska pfirucka FRENIC-Mini,
kapitola 4.

= Opravte nespravné nastaveni dat funkénich kédd (H30), nebo
zrusSte povel k chodu s vyssi prioritou.

(6)

Referenéni frekvence
byla nize, neZli
spoustéci nebo
dobéhova frekvence.

Pomoci menu €. 4 "Kontrola I1/O" na panelu klavesnice zkontrolujte,
zda pfikaz pro frekvenci byl zadan spravné.

=> Nastavte pfikaz frekvence na hodnotu stejnou nebo vyssi, nez je
u spoustéci a dobéhoveé frekvence (F23 a F25).

=>» Pfehodnotte spoustéci a dobéhovou frekvenci (F23 a F25), a
je-li to nutné, zménte je na nizSi hodnoty.

= Zkontrolujte potenciometry pro externi frekvencni
prevodniky signalu, prepinace, nebo kontakty relé.
vSechny vadné soucasti.

=> Pripojte vodie externich obvodu spravné ke svorkam [13], [12],
[11] a [C1].

pFikazy,
Vymérite




Mozné pficiny

Co kontrolovat a navrhovana opatfeni

(7) Byl aktivni pfikaz pro
frekvenci, ktery mé vyssi
prioritu nez ten, ktery
jste zkusili zadat, a
pfikaz byl zastaven.

S pouzitim klavesnice a blokového schématu generatoru prikazl
pohonu* zkontrolujte pfikaz s vyssi pfednosti chodu pomoci menu
€. 2 "Kontrola dat" a menu €. 4 "Kontrola I/O".

Pro podrobné informace - viz UzZivatelska pfiru¢ka FRENIC-Mini,
kapitola 4.

=>» Opravte vSechna nespravna nastaveni dat funk&nich koda (napf.
zruSte povel k chodu s vyssi prioritou).

(8) Horni a dolni frekvence
pro omezovace
frekvence byla
nespravna.

Zkontrolujte data funkénich kédu F15 (omezovac frekvence (vysoka
hodnota)) a F16 (omezovac frekvence (nizka hodnota)).

= Zménte nastaveni pro F15 a F16, aby bylo spravné.

(9) PFikaz pro dobéh k
zastaveni byl ucinny.

Na klavesnici v menu €. 4 "Kontrola I/O" zkontrolujte data funkénich
koédd EO1 az EO3, E98 a E99, a stav vstupniho signalu,

= Uvolnéte nastaveni pfikazu pro dobéh az k zastaveni.

(10) PreruSeni vodice,
nespravné pfipojeni
nebo Spatny kontakt u
propojeni s motorem.

Zkontrolujte pfipojeni vodict (zméfte vystupni proud).

=> Opravte nebo vymérite vodi¢e k motoru.

(11) Pretizeni

Zméfte vystupni proud.

=>» Snizte zatizeni (zatizeni ma tendenci se v zimé zvySovat).

Zkontrolujte, jestli neni aktivovana néktera mechanicka brzda.
= Pokud je to potieba, uvolnéte mechanickou brzdu.

(12) Tocivy moment
generovany motorem
byl nedostatecCny.

Zkontrolujte, zda se motor rozbéhne, pokud se zvySi hodnota
posileni momentu (F09, A05).

=> Zvyste hodnotu posileni momentu (FO9, A05), a zkuste spustit
motor.

Zkontrolujte data funkCnich kédu F04, FO5, H50 az H53, A02, a
AO03.

= Zménte V/f kfivky tak, aby odpovidaly charakteristice motoru.

Zkontrolujte, zda spinaci signal motoru (vybér motoru 2 nebo 1) je
spravny, a Ze udaje funkénich kédld odpovidaji kazdému motoru.

=>» Opravte spinaci signal motoru.
=>»Upravte udaje kodu funkce podle pfipojeného motoru.

Zkontrolujte, zda je signal referencni frekvence nizsi nez frekvence
kompenzovaného skluzu motoru.

= Zménte signal referencni frekvence tak, aby byla vy$Si nez
frekvence kompenzovaného skluzu motoru.

(13) Spatné pripojeni nebo
Spatny kontakt DC
tlumivky (DCR).

Zkontrolujte kabelaz.
=>» Spravné zapojit DCR. Opravte nebo vymérite vodice DCR.




[2]

Motor se otaci, ale rychlost se nezvysi.

Mozné pfiCiny

Co kontrolovat a navrhovana opatfeni

(1)

Aktualni maximalni
specifikovana frekvence
byla pfili§ nizka.

Zkontrolujte data funk&niho kodu FO3 a AO1 (maximalni frekvence).
=>» Opravte data FO3 nebo AO1.

)

Aktualni udaj
specifikovany pro
omezovac frekvence byl
pFilis nizky.

Zkontrolujte data funkéniho kédu F15 (omezova¢ frekvence
(vysoka hodnota)).

=> Opravte data F15.

®3)

Aktualni specifikovana
referenéni frekvence
byla pfili§ nizka.

S pouzitim klavesnice v menu &. 4 " Kontrola I/O" zkontrolujte
signaly pro frekvencni pfikaz, ktery byl vloZen pfes svorky
analogového vstupu.

=> Zvyste referencni frekvenci.

= Zkontrolujte potenciometry pro externi frekvencni
prevodniky signalu, pfepinaCe, nebo kontakty relé.
vSechny vadné soucasti.

=> Pripojte vodie externich obvodl spravné ke svorkam [13], [12],
[11] a [C1].

prikazy,
Vymérite

(4)

Pfikaz pro frekvenci
(napf. vicestupnova
frekvence, nebo pres
komunikac¢ni linku) s
vySSi prioritou, nez je
oCekavano, byl aktivni, a
jeho referencni
frekvence byla pfilis
nizka.

V menu &. 1 "Nastaveni dat," menu ¢&. 2 "Kontrola dat" a menu ¢&. 4
"Kontrola 1/0", s pouzitim odkazu na blokové schéma generatoru
frekvence pro pohon*, zkontrolujte na klavesnici (daje
u pFislusnych kédua funkci, a jaké frekvenéni prikazy jsou pfijimany.
Pro podrobné informace - viz Uzivatelska pfiru¢ka FRENIC-Mini,
kapitola 4.

=>» Opravte vSechna nespravna data funkénich kédu (napf. zruste
povel k chodu s vysSi prioritou).

(5)

Doba akcelerace byla
pfili§ dlouha nebo pfilis
kratka.

Zkontrolujte udaje funkéniho kédu u FO7 a E10 (Doba zrychleni).
= Zména doby rozbéhu, v souladu se zatiZzenim.

(6)

Pretizeni

Zméfte vystupni proud.

=> Snizte zatizeni (nastaveni 3krceni ventilatoru nebo ventilu
Cerpadla). (Zatizeni ma tendenci se v zimé zvySovat).

Zkontrolujte, jestli neni aktivovana néktera mechanicka brzda.
=>» Uvolnéte mechanickou brzdu.

(7)

Nespravné
charakteristika motoru.

Pokud probiha automatické zesilovani momentu nebo automaticky
provoz uspory energie, zkontrolujte, jestli data u P02, P03, P06,
P07 a P08 (Al6, Al7, A20, A21, a A22) souhlasi s parametry
motoru.

=>»Provedte automatické ladéni ménice u vS§ech motord, které maji
byt pouZity.

(8)

Operace pro omezeni
proudu nezvysila
vystupni frekvenci.

Ujistéte se, Zze F43 (Omezovac proudu (Volba rezimu)) je nastaveno
na "2", a zkontrolujte nastaveni u F44 (Omezeni proudu (Uroven)).

= Opravte data u F44. Anebo pokud neni potfebny provoz
omezovace proudu, nastavte F43 na "0" (zakazat).

Snizte hodnotu posileni momentu (F09), pak spustte motor znovu a
zkontrolujte, zda se rychlost zvySuje.

=>» Upravte hodnotu posileni momentu (F09).

Zkontrolujte data funkénich kodu F04, FO5 a H50 az H53, aby
zajistilo, Ze nastaveni V/f modelu je v poradku.

=» Sesouhlaste hodnoty V/f modelu s ratingem motoru.

6-4



Mozné pfiCiny

Co kontrolovat a navrhovana opatreni

(9) Nespravné nastaveny
bias a zisk.

Zkontrolujte data funkénich kédd F18, C50, C32, C34, C37, a C39.
=>» Upravte bias a zisk na pfislusné hodnoty.

[3] Motor bézi v opaéném sméru, nez byl prikaz.

Mozné pfiCiny

Co kontrolovat a navrhovana opatfeni

(1) Nespravné zapojeni
motoru.

Zkontrolujte zapojeni k motoru.
=> Pfipojte svorky U, V. a W méni¢e na svorky U, V a W motoru.

(2) Nespravné pripojeni a
nastaveni pfikazu pro
chod a smér otaceni
FWD a REV.

Zkontrolujte data funkénich kodu E98 a E99, a pfipojeni ke svorkam
[FWD] a [REV].

=>» Opravte udaje funkénich kodua a pfipojte vodice spravné.

(3) PFikaz k chodu (s
pevnym smeérem otacenti)
zadany z klavesnice je
aktivni, ale nastaveni
sméru otaceni je
nespravne.

Zkontrolujte udaje funkéniho kédu FO2 (pfikaz chod).
= Zménte pomoci klavesnice udaje funkénich kédud u FO2 na "2:
, . TR ¥ il v T T ,
klavesami Aun / &6l (chod vpred)" nebo "3: iAuM /Emfl (reverzni
chod)".

[4] Prichodu s konstantni rychlosti dochazi ke kolisani otacek nebo k proudové oscilaci

(napf. chveéni).

Mozné pfiCiny

Co kontrolovat a navrhovana opatreni

(1) Pfikaz pro frekvenci se
méni.

S pouzitim klavesnice zkontrolujte signaly pro frekvencni pfikaz
pomoci menu €. 4 " Kontrola I/0".

= Zvyste konstanty (C33, C38) filtru pro frekvencni pfikaz.

(2) Pro nastaveni pfikazu
frekvence se pouzije
externi potenciometr.

Zkontrolujte, jestli u fidicich signalnich vodi€t neni Sum z externich
zdroju.

=> Izolujte vodiCe Fidiciho signalu od vodi€a hlavniho okruhu, a
vedte je co nejdale od sebe.

=> Pro fidici signalni vodie pouzijte kroucené nebo stinéné vodice.

Zkontrolujte, zda pfFikaz pro frekvenci neselhal kvili Sumu z ménice.

=> Pfipojte kondenzator k vystupni svorce potenciometru nebo
nastavte feritové jadro na vodici signalu. (Viz obrazek 2.6.)

(3) Byl zakazan pfikaz pro
spinani frekvence nebo
vicestupriové frekvence.

Zkontrolujte poslechem, zda kontakty relé signalu pro pfepinani
frekvencnich pfikazu pracuji.

=> Pokud je kontakt relé vadny, vyménte relé.




Mozné pfiCiny

Co kontrolovat a navrhovana opatfeni

(4) Délka vodi¢u mezi

méni¢em a motorem je

pfilis dlouha.

Zkontrolujte, jestli nejsou aktivovany pfikazy pro automatické
zesileni momentu nebo provoz s automatickou Usporou energie.

=>»Provedte automatické ladéni ménice u vSech motorl, které
maji byt pouzity.

=> Vyberte konstantni zatizeni to¢ivého momentu (F37, A13=1), a
zkontrolujte, zda se nevyskytuji vibrace.

=> Instalujte co nejkratSi vystupni vodice.

(5) Strojni zafizeni se chvéje

v dusledku vibraci
zpusobenych nizkou

tuhosti zatéze. Pfipadné
doché&zi k nepravidelné

oscilaci proudu kvl

specialnim parametrim

motoru.

Po zruSeni vSech systém( automatického fizeni -- automatické
zvySeni momentu, automaticky provoz uspory energie, kontrolni
prevence pretizeni, omezovac¢ proudu, automatické zpomaleni
(anti-regeneracni fizeni) a kompenzace skluzu, a pak zkontrolujte,
zda vibrace motoru ustanou.

=» Zruste funkce, které zplsobuji vibrace.

= Znovu hastavte zisk pfi zeslabeni kolisani vystupniho proudu
(H80, A41).

Zkontrolujte, Zze vibrace motoru jsou potlaceny, kdyz snizite uroven
u F26 (Zvuk motoru (nosna frekvence)), nebo nastavte F27 (Zvuk
motoru (tén)) na "0".

=>» Snizte nosnou frekvenci (F26) nebo nastavte ton na "0" (F27 =
0).

[5] Je slySet zvuk od mfizky motoru nebo zvuk motoru kolisa.

Mozné pficiny

Co kontrolovat a navrhovana opatreni

(1) Specifikovani nosna
frekvence byla pfilis
nizka.

Zkontrolujte data funk&nich koédd F26 (Zvuk motoru (Nosna
frekvence)) a F27 (Zvuk motoru (Ton))

=>» Zvyste nosnou frekvenci (F26).
= Zménte nastaveni F27 na odpovidajici hodnotu.

(2) Okolniteplota vzduchu u

ménice byla pfilis
vysoka (pfi funkci
automatického snizeni
nosné frekvence
povolené s pouzitim
H98).

Zméfte teplotu uvnitf panelu, kde je ulozen ménic.

=>» Pokud je nad 40°C, sniZte ji zlepSenim ventilace.
=> Snizte teplotu méniCe snizenim zatizeni. (Pro ventilatory nebo
Cerpadla, snizte hodnotu omezovace frekvence (F15).)

Poznamka: Pokud zakazete H98, mlze dojit k alarmu Oh1l nebo
Olu.

(3) Rezonance se zatézi.

Zkontrolujte spravnost montazni pfesnosti strojniho zafizeni, nebo
zkontrolujte rezonance na montazni zakladné.

=>» Odpojte motor od strojniho zafizeni a spustte ho samostatné, a
pak najdéte misto, odkud rezonance pochazi. Po lokalizaci
priCiny zajistéte zlepSeni vlastnosti zdroje rezonance.

=» Upravte nastaveni u CO1 (skokova frekvence 1) az C04 (skokova

frekvence (Sifka hystereze)) tak, aby se zabranilo nepfetrzitému
provozu ve frekvenénim rozsahu zpUsobujicim rezonance.




[6] Motor nedokaze zrychlovat nebo zpomalovat ve stanovené dobé.

Mozné pfiCiny

Co kontrolovat a navrhovana opatfeni

(1) Méni¢ pohanél motor dle
S-kfivky nebo s
kombinaci kfivky a
linearniho prubéhu.

Zkontrolujte data kodu funkce HO7 (model zrychleni / zpomaleni).

=> Vyberte linearni model (HO7 = 0).
=>» Zkrétit dobu zrychleni / zpomaleni (FO7, FO8, E10 a E11).

(2) Operace pro omezeni
proudu branila zvySeni
vystupni frekvence (pfi
zrychleni).

Ujistéte se, ze F43 (Omezovac proudu (Volba rezimu)) je nastaven
na "2": Povolit pfi zrychleni a pfi konstantni rychlosti", a pak
zkontrolujte, zda nastaveni F44 (Omezovac proudu (urover)) je
dostatecné.

= Upravte nastaveni F44 na odpovidajici hodnotu, nebo zakaZzte
funkci omezovace proudu u F43.

=> ZvySte dobu zrychleni / zpomaleni (FO7, F08, E10 a E11).

(3) Automatické zpomaleni
(Anti-regeneracni fizeni)
je povoleno pfi
zpomalovani.

Zkontrolujte data kédu funkce H69 (automatické zpomaleni (vybér
rezimu)).

=> Prodluzte dobu zpomaleni (FO8 a E11).

(4) Pretizeni

Zméfte vystupni proud.

= Snizte zatizeni (pro ventilatory nebo Cerpadla snizte hodnotu
omezovace frekvence (F15).) (V zimnim obdobi, se zatiZeni
obvykle zvysi.)

(5) ToCivy moment
generovany motorem
byl nedostateCny.

Zkontrolujte, zda se motor rozbéhne, pokud se zvysi hodnota
posileni momentu (F09, A05).

=>» Zvyste hodnotu posileni momentu (F09, A05).

(6) Externi potenciometr je
pouzit pro nastaveni
frekvence.

Zkontrolujte, jestli u Fidicich signalnich vodi¢t neni Sum z externich

zdroja.

=> Izolujte vodi€e fidiciho signalu od vodi€l hlavniho okruhu, a
vedte je co nejdale od sebe.

=> Pro fidici signalni vodie pouZijte kroucené nebo stinéné vodice.

=> Pfipojte kondenzator k vystupni svorce potenciometru vnéjsi

frekvence, nebo nastavte feritove jadro na signalnim vodici. (Viz
obréazek 2.6.)

(7) Zadané& doba zrychleni /
zpomaleni je nespravna.

Zkontrolujte svorkovy pfikaz RT1 ("Vybrat dobu zrychleni /
zpomaleni (ACC / DEC)").

=>» Opravte nastaveni RT1.




[7] Motor se znovu nerozbéhne, ani po obnoveni napajeni po kratkodobém vypadku

napajeni.

Mozné pfiCiny

Co kontrolovat a navrhovana opatfeni

(1) Udaj kédu funkce F14 je
bud "0" nebo "1"

Zkontrolujte, zda dojde k sepnuti alarmu z dlivodu podpéti (lu).

= Zménte data kodu funkce F14 (rezim restartu po kratkodobém
vypadku napéjeni (Volba rezimu)) na "4" nebo "5"

(2) Prfikaz k chodu zUstava
vypnuty (OFF) i po
obnoveni napajeni.

Zkontrolujte vstupni signal pomoci Menu ¢. 4 "Kontrola I/O" na
klavesnici.

= Zkontrolujte sekvenci obnoveni napajeni vnéjSim obvodem.
Pokud je to nutné, zvazte pouziti relé, které muze udrzet pfikaz
zapnuty (ON).

U 3vodiCového ovladani bylo napajeni k desce PCB pro fizeni
ménice ukon&eno jedenkrat z divodu dlouhého vypadku napajeni,
nebo pfikaz HLD pro svorku ("Povoleni provozu se 3 vodici") byl
jedenkrat vypnut (OFF).

= Zménit design nebo nastaveni tak, aby pfikaz k chodu mohl byt
vydan znovu do 2 sekund po obnoveni napajeni.

[8] Motor nepracuje jak bylo predpokladano.

Mozné pfiCiny

Co kontrolovat a navrhovana opatreni

(1) Chybna konfigurace
funkénich kodu

Zkontrolujte, zda kody funkci jsou spravné nastaveny, a Ze nebyly
provedeny zadné zbytecné konfigurace.

=>» Nakonfigurovat vSechny kédy funkci spravné.

Poznamenejte si udaje aktualné nakonfigurovanych funk&nich koda
a pak inicializujte vSechna data u kodu funkce (HO03).

=» Po inicializaci, pfekonfigurujte potfebné koédy funkci jeden po
druhém, spole¢né s kontrolou provozniho stavu motoru.

6.2.2 Problémy s nastavenim ménice

[1] NaLED monitoru se nic neobjevi.

Mozné pficCiny

Co kontrolovat a navrhovana opatfeni

(1) Neni zadné napéjeci
napéti u ménice

Zkontrolujte vstupni napéti, vystupni napéti a mezifazovou
nevyvazenost napéti.

= Zapnéte kompaktni jisti€¢ (MCCB), a proudovy chrani¢ pred
zbytkovym proudem (RCD) / chrani¢ proti zemnimu zkratu
(ELCB) (s nadproudovou ochranou), nebo magneticky stykac
(MC).

=>» Zkontrolujte pokles napéti, ztratu faze, Spatné spojeni, nebo
Spatné kontakty, a v pfipadé potfeby provedte opravu.

(2) Napajeni pro fidici desku
PCB nedoséhlo
dostate¢né vysokou
urovern.

Zkontrolujte, zda byl odstranén propojovaci mustek mezi svorkami
P1 a P (+), nebo jestli neni Spatny kontakt mezi muistkem a
svorkami.

= Namontujte propojovaci muastek nebo DC tlumivku mezi
svorkami P1 a P (+). Pfi Spatném kontaktu utahnéte Srouby.




[2] PoZadovana nabidka se nezobrazi.

Mozné pfiCiny

Kontrola a opatfeni

(1) Rezim zobrazeni menu
neni fadné zvolen.

Zkontrolujte data kédu funkce E52 (klavesnice (rezim zobrazeni
menu)).

= Zménte data u E52 tak, aby se zobrazilo poZzadované menu.

[3] Udaje funkénich kédii nemohou byt zménény.

Mozné pfiCiny

Co kontrolovat a navrhovana opatfeni

(1) Byl proveden pokus o
zménu dat funkéniho
kodu, kterd nemohou
byt zménéna, kdyz je
ménic v chodu.

Pomoci klavesnice v menu €. 3 "Sledovani pohonu" zkontrolujte,
zda je méniC¢ v chodu, a pak potvrdte, jestli mohou byt udaje
funkénich kédd zménény, kdyz je motor v chodu; pfitom se Fidte dle
tabulek kédua funkce.

=» Zastavte motor a pak zmérite data funkénich kédu.

(2) Udaje funkénich kodi
jsou chranény.

Zkontrolujte data kodu funkce FOO (ochrana dat).

= Zménte data u FOO z "Povolit ochranu dat" ("1" nebo "3") na
"Zakazat ochranu dat" ("0" nebo "2").

(3) Svorkovy pfikaz WE-KP
("Povolit zménu dat s
klavesnici") neni zadan,
i kdyz byl pfifazen k
digitalni vstupni svorce.

Zkontrolujte data funkénich kédi E01 az E03, E98 a E99, a vstupni
signaly v menu €. 4 "Kontrola I/O" a pomoci klavesnice.

=>» Zadejte pfikaz WE-KP pres digitalni vstupni svorku.

(4) Tladitko &2 nebylo
stisknuto.

Zkontrolujte, zda jste stiskli tlacitko ig—."ﬁ' po zméné dat u kddu

funkce.

=> Po zméné data kodu funkce stisknéte tlacitko ig—."'ﬁ' .

(5) Data kodu funkci FO2,
EO1 az EO3, E98 a E99
nelze ménit.

Jeden ze svorkovych pfikazti DPO nebo REV je v zapnutém stavu
(ON).

=» Oba pfikazy, FWD i REV, vypnéte (OFF).

(6) Napéti na pfipojnici
stejnosmérného vedeni
kleslo pod uroverni
detekce podpéti.

S pouzitim menu ¢ 5 "Informace o udrzbé" na klavesnici,
zkontrolujte napéti DC sbérnice a zméfte vstupni napéti.

=> Pfipojte méni€¢ ke zdroji napajeni, ktery spliuje jeho vstupni
specifikaci.




6.3 KdyZ se na LED monitoru zobrazi chybovy kod

B Referen¢ni tabulka alarmovych kédl pro rychlé vyhledavani

,KOd Jméno Viz: ,KOd Jméno Viz:
vystrahy vystrahy
Ocl dbh | Prehrati brzdného odporniku 6-16

OcZ | Okamzity nadproud

011 Pretizeni motoru 1
6-10 | y/2 | Pretizeni motoru 2 6-17

Oc3 Olu | Pretizeni ménice 6-17
Oul er! | Chyba paméti 6-18
Ou? | Prepéti 6-11 erZ | Chyba spojeni s klavesnici 6-19
Ou3 er3 | Chyba procesoru 6-19
lu Podpéti 6-12 er6 | Ochrana operace 6-19
lin | Ztrata vstupni faze 6-13 er7 | Chyba ladéni 6-20
Opl | Ztrata vystupni faze 6-14 er§ | RS-485 Chyba komunikace 6-21

Ohl Prehrati chladice

6-14 ert | Chyba v ukladani dat béhem podpéti| 6-22

0hZ2 | Externi alarm

6-15 err |FaleSny alarm 6-22

Ochrana motoru (termistor
Oh4 | PTC (termistor s pozitivnim 6-15 Detekce skokoveho poklesu (pro
teplotnim soucinitelem)

cof | Preruseni vodiCe zpétné vazby PID 6-23

erd | pohon synchronnich motor( s 6-23
permanentnim magnetem)

[1] Ocn Okamzity nadproud

Problém Okamzity vystupni proud ménice pfekro€il uroven nadproudu.
Ocl Nadproud béhem zrychleni
e0c2 Nadproud béhem zpomaleni
Oc3 Nadproud béhem chodu konstantni rychlosti

Mozné pficiny

Co kontrolovat a navrhovana opatreni

(1) Vystupni vedeni ménice
bylo zkratovano.

Odpojte kabely z vystupnich svorek ([U], [V], a [W]) méniCe a

zméfte odpor mezi fazemi u kabeldZze motoru. Zkontrolujte, jestli

neni odpor pfilis nizky.

=>» Odstrante zkratované €asti (v€etné vymeény vodicu, svorek relé a
motoru).

(2) DoSlo k zemnimu zkratu
na vystupnim vedeni
ménice.

Odpojte vedeni z vystupu meéni¢e u svorek ([U], [V], a [W]) a

provedte test méficem Megger.

=>» Odstrante uzemnéné ¢asti (v€etné vymeény vodicu, svorek relé a
motoru).
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Mozné pfiCiny

Co kontrolovat a navrhovana opatfreni

(3) Prilis velké zatizeni.

Zméfte proud motoru pomoci meéficiho pfistroje, aby se mohl
sledovat proudovy trend. Potom tato data pouZijte pro posouzeni,
zda trend naznacuje vysSi udaje, nez hodnoty zatiZzeni vypoctené
pro navrh systému.

= Kdyz je zatizeni pfiliS velké, snizte ho, nebo zvySte kapacitu
ménice.

Sledujte trend proudu a zkontrolujte, zda existuji néjaké nahlé
zmeény velikosti proudu.

= Pokud se vyskytnou néjaké nahlé zmeény, zredukujte kolisani
zatizeni, nebo zvySte kapacitu ménice.

=>» Povolit mZikové omezeni nadproudu (H12 = 1).

(4) Je specifikovano
nadmérné zvySeni
momentu.

(kdyz F37,A13=0,1,3
nebo 4)

Zkontrolujte, zda sniZzeni posileni momentu (F09, A05) snizi
vystupni proud, ale nepretizi motor. []

= Pokud nedojde k pfetizeni, snizte posileni momentu (F09, A05).

(5) Doba rozbéhu / dobéhu
specifikovana v
soucasnosti je pfilis
kratka.

Prepocitat moment zrychleni / zpomaleni a dobu potfebnou pro
proudové zatiZzeni, na zakladé momentu setrvacnosti zatéZze a doby
zrychleni / zpomaleni.

=> ZvySte dobu zrychleni / zpomaleni (FO7, FO8, E10 a E11).

=>» Povolit omezovac proudu (F43)

= ZvysSit kapacitu ménice.

(6) Zavada zpUsobena
Sumem

Zkontrolujte, zda jsou zavedena fadna opatieni proti Sumu (napf.
spravné uzemnéni a trasovani fidicich a silovych vodicu).

= Provedte opatieni pro regulaci Sumu. Pro podrobné informace
viz UZivatelska pfiruCcka FRENIC-Mini "Dodatek A".
=>» Povolit automaticky reset (HO4).

=> Pfipojte pfepétovou ochranu k civkam magnetického stykace
nebo u solenoidu (pokud jsou instalovany), které zplsobuiji
ruseni.

[2] Oun Piepéti

Problém Napéti na DC sbérnici pfekroc€ilo uroven stanovenou pro detekci prepéti.
*Oul Pfepéti béhem zrychleni
OuZv Pfepéti béhem zpomaleni
Ou3 Prepéti béhem chodu konstantni rychlosti

Mozné pfiCiny

Co kontrolovat a navrhovana opatfeni

(1) Napajeci napéti
prekrocilo specifikani
rozsah meénice.

Zméfte vstupni napéti.

=>» SniZte napéti, aby bylo v uréeném rozsahu.

(2) Razovy proud ve
vstupnim napajecim
vedeni

Ve spoleéném elektrickém vedeni, pokud je kondenzator
postupujici faze zapnuty / vypnuty (ON/OFF), nebo je aktivovan
tyristorovy méni¢, maze byt zplsobena razové vina (momentalni
velké zvySeni napéti nebo proudu) v napajecim pfFivodu.

=> Nainstalujte DC tlumivku.
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Mozné pfiCiny

Co kontrolovat a navrhovana opatieni

(3) Doba uréena pro
zpomaleni byla pfilis
kratka vzhledem k
momentu setrvacnosti
zatéze.

Pfepocitat moment zpomaleni na zakladé momentu setrvacnosti
zatéze a doby zpomaleni.
=>» Zvyste dobu zpomaleni (FO8 a E11).

Povolit automatické zpomaleni (anti-regeneracni ovladani) (H69 =
2 nebo 4) nebo specifikované vlastnosti zpomaleni (H71 = 1).

= Nastavte jmenovité napéti (pfi zakladni frekvenci) (FO05, A03), na
"0" pro zlepSeni brzdné schopnosti.

(4) Doba zadané pro
zrychleni byla pfili§
kratka.

Zkontrolujte, jestli je pfi pfepéti vydan alarm po velkém zrychleni.

=> ZvySte dobu zrychleni (FO7, E10).
= Vyberte model s S-kfivkou (HO7).

(5) Brzdné zatizeni bylo
prilis velké.

Porovnejte brzdny moment zatéze s momentem ménice.

=>» Nastavte jmenovité napéti (pfi zakladni frekvenci) (F05, A03), na
"0" pro zlepSeni brzdné schopnosti.

(6) Zavada zpUsobena
Sumem

Zkontrolujte, zda napéti DC sbérnice kleslo pod ochrannou uroven,
kdyZ doslo k alarmu z davodu prepéti.

=> Provedte opatfeni pro regulaci Sumu. Pro podrobné informace
viz UZivatelska pfiruCka FRENIC-Mini "Dodatek A".
=> Povolit automaticky reset (H04).

=> Pripojte pfepétovou ochranu k civkdam magnetického stykace
nebo u solenoidl (pokud jsou instalovany), které zpusobuji
ruseni.

[3] Iu Podpéti

Problém

Napéti na pfipojnici stejnosmérného vedeni kleslo pod uroven detekce podpéti.

Mozné pfi€iny

Co kontrolovat a navrhovana opatieni

(1) Doslo ke kratkodobému

vypadku napajeni.

Resetujte alarm.

= Chcete-li restartovat motor bez oSetfeni tohoto stavu jako
alarmu, nastavte F14 na "4" nebo "5", v zavislosti na typu
zatizeni.

(2) Napajeni ménice bylo
prepnuto zpét na ON

pfili§ brzy (pfi F14 = 1).

Zkontrolujte, zda bylo napajeni méniCe pfepnuto zpét na ON,
zatimco fidici napajeni bylo stale pfipojeno. (Zkontrolujte, zda LED
diody klavesnice sviti.)

=» Zapnéte znovu napajeni (ON) poté, co vSechny LED diody na
klavesnici zhasly.

(3) Napajeci napéti
nedosahlo specifikacni
rozsah ménice.

Zmérfte vstupni napéti.

= Zvyste napéti v uréeném rozsahu.

(4) Periferni zafizeni pro

napajeci obvod selhalo,

nebo pfipojeni bylo
nespravne.

Zmeéfte vstupni napéti a najdéte periferni zafizeni, které selhalo,
nebo které pfipojeni je nespravné.

= VVyménte vadné periferni zafizeni nebo opravte nespravné
pfipojeni.
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Mozné pficiny

Co kontrolovat a navrhovana opatfeni

(5)

Jedna ze zatézi

pfipojenych ke stejnému
napéjeni odebirala velky

zabérovy proud, coz
zpusobilo doCasny
pokles napéti.

Zmeéfte vstupni napéti a zkontrolujte jeho kolisani.
=>» Zvazte zménu konfigurace napajeciho systému.

(6)

Zapinaci proud ménice
zpusobil pokles
napajeciho napéti,
protoze kapacita

napajeciho transformator

byla nedostatecna.

Zkontrolujte, zda je vydan alarm kompaktniho jistic¢e (MCCB), a
proudového chrani¢e pred zbytkovym proudem (RCD) / chranie
proti zemnimu zkratu (ELCB) (s nadproudovou ochranou), nebo
magnetického stykace (MC) po jejich pfepnuti na ON.

= Prekontrolujte kapacitu napajeciho transformatoru.

[4]

Problém

Ilin Ztrata vstupni faze

vysoka.

Doslo ke ztraté vstupni faze nebo hodnota nerovnovahy mezifazového napéti byla

Mozné pfi€iny

Co kontrolovat a navrhovana opatreni

(1)

PfreruSeni vstupnich
napajecich vodicl
hlavniho obvodu.

Zméfte vstupni napéti.
=> Opravte nebo vymérite napdjeci vodice.

(@)

Uvolnéné Srouby u
vstupnich svorek
napajeni hlavniho
obvodu.

Zkontrolujte uvolnéni Sroubl u vstupnich svorek ménice.

=>» Utahnéte Srouby svorek s doporu¢enym momentem.

®3)

Nesymetrie mezi
fazovym napétim u
trifazového napajeni je
pFilis velka.

Zméfte vstupni napéti.

=> Pripojte AC tlumivku (ACR) ke sniZeni nesymetrie napéti mezi
vstupnimi fazemi.

=> Zvysit kapacitu ménice.

(4)

DoSlo k cyklickému
pFetiZeni.

Zméfte zvinéni napéti DC sbérnice u ménice.

=> Kdyz je zvInéni velké, zvysit kapacitu ménice.

(5)

Do tfifazového vstupu
ménice bylo pfipojeno
jednofazové napéti.

Zkontrolujte typ ménice.
=> Pouzijte tfifazové napdjeni. Zafizeni FRENIC-Mini s tfifazovym
vstupem nemuze byt napajeno jednofazovym napétim.

Poznamka QOchranu proti ztraté vstupni faze Ize zakazat pomoci kddu funkce H98 (Ochrana / Funkce

pro udrzbu).
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[5] Opl Ztrata vystupnifaze

Problém

Doslo ke ztraté vystupni faze.

Mozné pfiCiny

Co kontrolovat a navrhovana opatfeni

(1) PferuSeni vystupnich
vodi¢u ménice

Zméfte vystupni proud.
=> Opravte nebo vymérite vystupni vodice.

(2) Preruseni vinuti motoru.

Zméfte vystupni proud.
Vymérite motor.

(3) Uvolnéné Srouby u
vstupnich svorek
napajeni hlavniho
obvodu.

Zkontrolujte uvolnéni Sroubu u vystupnich svorek ménice.

=>» Utahnéte Srouby svorek s doporu¢enym momentem.

(4) Byl pfipojen jednofazovy
motor.

=> Jednofazové motory nemohou byt pouzity. Toto zafizeni
FRENIC-Mini muze pohanét pouze tfifazové induk&ni motory.

[6] 0Ahl1 Prehrati chladice

Problém

Teplota okolo chladice abnormalné stoupla.

Mozné pfiCiny

Co kontrolovat a navrhovana opatfeni

(1) Okolni teplota prekrocila
specifikani rozsah
ménice.

Zméfte teplotu v okoli ménice.

= Snizte teplotu kolem méniCe (napf. ventilaci panelu, kde je
méni¢ namontovan).

(2) Cesta pro ventilaci je
blokovana.

Zkontrolujte, zda je dostatek volného prostoru kolem ménice.

= Zménit misto instalace, aby se zajistil prostor k proudéni
vzduchu.

Zkontrolujte, zda chladi€ zatéze neni zaneseny.
=> Vycistéte chladic.

(3) Zivotnost chladiciho
ventilatoru vyprsela
nebo chladici ventilator
je vadny.

Zkontrolujte kumulativni dobu béhu chladiciho ventilatoru.
Nahlédnéte do kapitoly 3, oddil 3.4.5 "Cteni informaci o udrzbé".

= Vyménte ventilator.

Vizualné zkontrolujte, zda se ventilator otaci normainé.

= Vyménte ventilator.

(4) Zatizeni bylo pfilis velke.

Zméfte vystupni proud.

=>» Snizte zatiZeni (napf. pouzijte v€asné varovani o pretizeni (E34),
aby se sniZilo zatizeni dfive, nez se aktivuje ochrana proti
pretizeni). (Zatizeni ma tendenci se v zimé zvySovat).

=>» Snizte hluk motoru (nosnou frekvenci motoru) (F26).
=>» Povolit kontrolu prevence pretizeni (H70).

6-14



[7] 0A2 Externialarm

Problém

Byl zadan externi alarm (THR).

(kdyz je pfikaz THR ("Povolit sepnuti externiho alarmu") pfifazen na nékterou z
digitélnich vstupnich svorek [X1] aZ [X3], [FWD] a [REV)).

Mozné pfiCiny

Co kontrolovat a navrhovana opatfeni

(1) Funkce alarmu byla
aktivovana z externich
zarizeni.

Zkontrolujte funkci externiho zafizeni.
=>» Odstrante pfi¢inu alarmu, ke kterému doslo.

(2) Spatné pripojeni nebo
Spatny kontakt v
zapojeni externiho
signalu alarmu.

Zkontrolujte, zda je kabelaz externiho alarmového signalu spravné
pfipojena ke svorkam, na které je pfifazen pfikaz THR ("Povolit
externi sepnuti alarmu") (u kteréhokoli kodu EO1 az E03, E98 a E99
musi byt nastaveni na "9").

=> Pfipojte spravné vodi¢ externiho poplasného signalu.

(3) Chybné nastaveni dat
kédu funkce.

Zkontrolujte, jestli svorkovy pfikaz THR ("Povolit externi sepnuti
alarmu") byl pfidélen k nedostupné svorce (s EO1 az E03, E98 nebo
E99).

=>» Opravte pfifazeni.

Zkontrolujte, zda se normalni / negativni logika externiho signéalu
shoduje se svorkovym pfikazem THR uréenym u kteréhokoli z kodu
EO1 az EO3, E98 a E99.

=> Zajistit sladéni normalni / negativni logiky.

[8] 0h40Ochrana motoru (termistor PTC (termistor s pozitivnhim teplotnim soucinitelem))

Problém

Teplota motoru abnormalné stoupla.

Mozné pficiny

Co kontrolovat a navrhovana opatfeni

(1) Okolni teplota motoru
prekrocila jeho
specifikani rozsah.

Zméfte teplotu v okoli motoru.
=» Snizte teplotu

(2) Defektni systém
chlazeni motoru.

Zkontrolujte, zda chladici systém motoru pracuje spravné.

=>» Opravte nebo vymérite chladici systém motoru.

(3) Zatizeni bylo pfilis
velké.

Zméfte vystupni proud.

=>» Snizte zatiZeni (napf. pouzijte v€asné varovani o pretizeni (E34),
aby se snizilo zatizeni dfive, nez se aktivuje ochrana proti
pFetiZzeni). (Zatizeni ma tendenci se v zimé zvySovat).
Snizte teplotu kolem motoru.

=>» ZvySte zvuk motoru (nosnou frekvenci) (F26).

(4) Uroven aktivace (H27) u

termistoru PTC pro
ochranu motoru proti
prehfati byla nastavena
nedostateCné.

Zkontrolujte specifikaci termistoru a pfepocitejte detekéni napéti.
=>» Upravit udaje kodu funkce H27.

(5) Pripojeni a hodnoty

odporu termistoru PTC a

rozbéhoveého odporu
("pull-up" rezistoru)
nejsou vhodné.

Zkontrolujte pfipojeni a hodnotu odporu.

=» Opravit pfipojeni a nahradit odpor soucastkou s patfiCnou
hodnotou odporu.
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Mozné pfiCiny

Co kontrolovat a navrhovana opatfeni

(6) Je specifikovano
nadmeérné zvysSeni
momentu. (FO9, A05)

Zkontrolujte, zda snizeni posileni momentu (F09, A05) nepfetizi
motor.

=>» Pokud nedojde k pfetizeni, snizte posileni momentu (F09, A05).

(7) Hodnoty V/f modelu
nesouhlasi s tdaji
motoru.

Zkontrolujte, zda zakladni frekvence (FO4, A02) a jmenovité napéti
na zakladni frekvenci (FO5, A03) odpovidaji hodnotam na Stitku
motoru.

=> Sladte data funk&niho koédu se Stitkovymi hodnotami motoru.

(8) Chybné nastaveni dat
kodu funkce.

Ackoli se zadny PTC termistor nepouziva, je povolen rezim
termistoru (H26).

=>» Nastavte Gdaje H26 na "0" (zak&zat).

[9] dbh Prehrati brzdného odporniku

Problém

Byla aktivovana elektronicka ochrana proti tepelnému pfetizeni pro brzdny odpornik.

Mozné pfiCiny

Co kontrolovat a navrhovana opatfeni

(1) Brzdné zatizeni je pfilis
velké.

Pfehodnotit vztah mezi odhadovanym brzdnym zatizenim a
skutecnym zatizenim.

=>» Snizte skuteéné brzdné zatizeni.

=>» Zkontrolovat ucinnost stavajiciho brzdného odporniku a zvysit
brzdnou schopnost. (Je také zapotfebi Uprava souvisejicich dat
funk&nich kodu (F50 a F51).

(2) Doba urcena pro
zpomaleni byla pfilis
kratka.

Pfepocitat moment zpomaleni a dobu potfebnou pro proudové
zatizeni, na zakladé momentu setrvacnosti zatéZze a doby
zpomaleni.

=>» Zvyste dobu zpomaleni (FO8 a E11).

=>» Zkontrolovat ucinnost stavajiciho brzdného odporniku a zvysit
brzdnou schopnost. (Je také zapotiebi Uprava souvisejicich dat
funk&nich kédu (F50 a F51).

(3) Chybné nastaveni dat

kédu funkce F50 a F51.

Prekontrolujte specifikace brzdného odporniku.

=> Zkontrolujte udaje u kodu funkci F50 a F51, a pak je
nakonfigurujte.

Poznamka: Meéni¢ vydava alarm o pfehrati brzdného odporniku na zakladé sledovani velikosti
brzdného zatiZzeni, nikoli mé&fenim jeho povrchové teploty.

Kdyz je brzdny odpornik pouzivan tak ¢asto, Ze je pfekro¢eno nastaveni provedené kédy funkci F50
a F51, méni¢ vyda alarm o prehrati i tehdy, kdyZ teplota povrchu brzdového odporniku nevzrostla.
Chcete-li vyuzivat plny vykon brzdného odporniku, nakonfigurujte kody funkci F50 a F51 pfi
sou¢asném meéfeni skuteCnych povrchovych teplot u brzdného odporniku.
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[10] 011 Pretizeni motoru 1
0/2 Ptetizeni motoru 2

Problém
2.

Byla aktivovana elektronicka ochrana proti tepelnému pretizeni motoru 1 nebo motoru

Mozné pfiCiny

Co kontrolovat a navrhovana opatfeni

(1) Elektronické tepelné
vlastnosti neodpovidaji
charakteristice pro
zatiZzeni motoru.

Zkontrolujte charakteristiku motoru.

=> Pfehodnotte udaje u funk&nich koda (P99, F10 a F12) nebo
(A39, A06 a A08).

=> Pouzijte externi tepelné relé.

(2) Uroven aktivace pro
elektronickou tepelnou
ochranu byla
nedostatecna.

Zkontrolujte dovoleny kontinualni proud motoru.
= Prehodnotte zménu dat kodu funkce F11 nebo A07.

(3) Zadana doba zrychleni /
zpomaleni byla pfilis
kratka.

Pfrepocitat moment zrychleni / zpomaleni a dobu potfebnou pro
proudové zatiZzeni, na zakladé momentu setrvacnosti zatéZe a doby
zrychleni / zpomaleni.

=>» Zvyste dobu zrychleni / zpomaleni (FO7, FO8, E10 a E11).

(4) Zatizeni bylo prilis velke.

Zméfte vystupni proud.

=>» Snizte zatiZeni (napf. pouzijte v€asné varovani o pretizeni (E34),
aby se sniZilo zatizeni dfive, nez se aktivuje ochrana proti
pretizeni). (Zatizeni ma tendenci se v zimé zvySovat).

[11] Olu Pretizeni ménice

problém

Teplota uvnitf ménice abnormalné stoupla.

Mozné pficCiny

Co kontrolovat a navrhovana opatfeni

(1) Okolni teplota prekrocila
specifikacni rozsah
ménice.

Zmérte teplotu v okoli ménice.

= Snizte teplotu kolem méniCe (napf. ventilaci panelu, kde je
méni¢ namontovan).

(2) Je specifikovano
nadmeérné zvySeni
momentu. (FO9, A05)

Zkontrolujte, zda snizeni posileni momentu (F09, A05) nepfetizi
motor.

= Pokud nedojde k pfetizeni, snizte posileni momentu (F09, A05).

(3) Zadané doba zrychleni /
zpomaleni byla pfilis
kratka.

Prepocitat moment zrychleni / zpomaleni a dobu potfebnou pro
proudové zatiZzeni, na zakladé momentu setrvacnosti zatéZe a doby
zrychleni / zpomaleni.

=>» Zvyste dobu zrychleni / zpomaleni (FO7, FO8, E10 a E11).

(4) Zatizeni bylo pfilis
velké.

Zméfte vystupni proud.

=>» Snizte zatiZeni (napf. pouzijte v€asné varovani o pretizeni (E34),
aby se sniZilo zatizeni dfive, neZz se aktivuje ochrana proti
pretiZzeni). (ZatiZzeni ma tendenci se v zimé zvySovat).

=>» Snizte zvuk motoru (nosnou frekvenci) (F26).

=>» Povolit kontrolu prevence pretizeni (H70).
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Mozné pfiCiny

Co kontrolovat a navrhovana opatfeni

(5) Cesty pro ventilaci jsou
blokovany.

Zkontrolujte, zda je dostatek volného prostoru kolem ménice.
=> Zajistit dostatecny prostor k proudéni vzduchu.

Zkontrolujte, zda chladi€ zatéze neni zaneseny.
=> VycCistéte chladic.

(6) Zivotnost chladiciho
ventilatoru vyprsela
nebo chladici ventilator
je vadny.

Zkontrolujte kumulativni dobu beéhu chladiciho ventilatoru.
Nahlédnéte do kapitoly 3, oddil 3.4.5 "Cteni informaci o udrzbé".

=> Vymérite ventilator.

Vizualné zkontrolujte, zda se ventilator otaci normalné.
=> Vyménte ventilator.

(7) Vodice k motoru jsou
prilis dlouhé, coz
zpusobuje velky
unikajici proud.

Zméfte unikajici proud.
=> VloZte filtr vystupniho okruhu (OFL).

[12] erl Chyba pameéti

Problém

Pfi zapisu dat do paméti ménice se vyskytla chyba.

Mozné pfiCiny

Co kontrolovat a navrhovana opatfeni

(1) Pfizapisu dat kédu
funkce (zejména pfi
inicializaci nebo
kopirovani dat) byl
méni¢ vypnuty, takze
napéti na desce PCB
pro Fizeni pokleslo.

Inicializujte data kodu funkce u HO3 (= 1). Po inicializaci
zkontrolujte, zda se stiskem tlacitka @% resetuje alarm.

=> Vratte inicializovana data kodu funkce na jejich predchozi
nastaveni, a pak restartujte provoz.

(2) Ménic byl ovlivnén
silnym elektrickym
Sumem pfi zapisu dat
(zejména pri
inicializaci nebo
kopirovani dat).

Zkontrolujte, zda byla zavedena fadna opatfeni proti Sumu (napf.
spravné uzemnéni a trasovani fidicich a silovych vodicu). Také
provedte stejnou kontrolu, jak je popsano v bodé (1) vySe.

=>» Provedte opatfeni pro regulaci Sumu. Vratte inicializovana data
kodu funkce na jejich pfedchozi nastaveni, a pak restartujte
provoz.

(3) Jakakoli chyba v Fidicim
obvodu.

Inicializovat data kdédu funkce nastavenim HO3 na "1", pak

resetovat alarm stiskem tlaCitka @%, a zkontrolovat, zda alarm

pretrvava.

= Ridici deska PCB (na které je CPU) je vadna. Obratte se na
nejblizSiho zastupce Fuji Electric.
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[ 13] er2 Chyba spojeni s klavesnici

Problém

Ve spojeni mezi klavesnici a méni¢em se vyskytla chyba.

Mozné pfiCiny

Co kontrolovat a navrhovana opatfeni

(1) Poskozeny komunikacni
kabel nebo Spatny
kontakt.

Zkontrolujte prachodnost kabelu, kontakty a spojeni.

= Znovu pevné pfipojte konektor.
Vymérite kabel.

(2) Ménic je ovlivnén silnym
elektrickym Sumem.

Zkontrolujte, zda byla zavedena fadna opatfeni proti Sumu (napf.
spravné uzemneéni a trasovani fidicich a silovych vodicu).

=>» Provedte opatfeni pro regulaci Sumu. Pro podrobné informace
viz UZivatelska pfirucka FRENIC-Mini "Dodatek A".

(3) Vzdalena klavesnice
(volitelnd) je vadna.

Vyménte klavesnici za jinou, a zkontrolujte, zda se stale vyskytuje
chyba komunikace u klavesnice (er2) nebo ne.

= Vyménte klavesnici.

[14] er3 Chyba procesoru

Problém

Chyba CPU (napf. chybny nebo nahodily provoz CPU).

Mozné pfiCiny

Co kontrolovat a navrhovana opatfeni

(1) Ménic je ovlivnén silnym
elektrickym Sumem.

Zkontrolujte, zda byla zavedena fadna opatfeni proti Sumu (napf.
spravné uzemneéni a trasovani fidicich, komunikacnich a silovych
vodicl).

=>» Provedte opatfeni pro regulaci Sumu.

[15] er6 Ochrana operace

Problém

Byl zaznamenan pokus o nespravnou operaci.

Mozné pfriciny

Co kontrolovat a navrhovana opatfeni

(1) Tlagitko &) bylo
stisknuto za podminek,
kdyZz H96 = 1 nebo 3.

Zkontrolujte, zda klavesa @ byla stisknuta, kdyz byl pfikaz
k chodu vlozen ze vstupniho terminalu nebo pfes komunikacni
linku.

=>» Pokud to nebylo zamysleno, zkontrolujte nastaveni H96.

(2) Byla aktivovana funkce
kontroly spusténi, kdyz
H96 = 2 nebo 3.

Zkontrolujte, zda nebyla provadéna néktera z nasledujicich operaci
pfi vlozeni pfikazu k chodu.

- Zapinani napajeni

- Reset alarmu

- Pfepinani pro povoleni provozu komunikaéniho spojovaciho
Clenu LE

= Zkontrolujte bézici sekvence, aby se zabranilo vstupu pfikazu k
chodu, kdyz dojde k tomuto alarmu.
Pokud to nebylo zamySleno, zkontrolujte nastaveni H96.
(Prepnéte pfikaz k chodu na OFF pfed resetovanim alarmu.)
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[16] er7 Chyba ladéni

Problém

Automatické ladéni selhalo.

Mozné pfiCiny

Co kontrolovat a navrhovana opatfeni

(1)

Chybi faze (doslo ke
ztraté faze) ve spojeni
mezi méniem a
motorem.

=>» Spravné pfipojte motor k ménici.

(2)

V/f nebo jmenovity
proud motoru nebyly
spravné nastaveny.

Zkontrolujte, zda udaje funkénich kédl odpovidaji specifikaci
motoru.

Motor 1: F04, FO5, H50 az H53, P02, a P03
Motor 2: A02, A03, A16, a Al7

)

Délka vodi¢l mezi
méniem a motorem je
pFili§ dlouha.

Zkontrolujte, zda je délka vedeni mezi méni€em a motorem veétsi
nez 50 m.

= Provéfte, a v pfipadé potfeby zmérite prostorové uspofadani
méniCe a motoru za ucCelem zkraceni pfipojovacich vodica.
Pfipadné minimalizujte délku vedeni bez zmény rozmisténi.

= Zakazat jak automatické ladéni, tak automatické posileni
momentu (nastavit data F37 nebo A13 na "1").

(4)

Jmenovity vykon motoru
se vyrazné liSi od
vykonu ménice.

Zkontrolujte, zda je jmenovity vykon motoru nizSi o tfi fady nebo
vice, nez u ménice, anebo jestli je hodnota motoru o dva nebo vice
fad vysSi, nez u ménice.

= Nahradte ménic zafizenim s vhodnou kapacitou.

= Ruéné zadejte hodnoty pro parametry motoru P06, P07 a P08
nebo A20, A21 a A22.

= Zakazat jak automatické ladéni, tak automatické posileni
momentu (nastavit data F37 nebo A13 na "1").

(5)

Motor se zvlastnim
typem, napf.
vysokorychlostni motor.

= Zakazat jak automatické ladéni, tak automatické posileni
momentu (nastavit data F37 nebo A13 na "1").

(6)

Byl proveden pokus o
ladéni, zahrnujici
otaCeni motoru (P04
nebo A18 = 2), zatimco
byla u motoru pouzivana
brzda.

= Provedte pouze ladéni, které nezahrnuje otaceni motoru (P04
nebo A18 = 1).

=> Uvolnéte brzdu pfed ladénim, které zahrnuje otaceni motoru
(P04 nebo A18 = 2).

L

Podrobné informace o chybach ladéni naleznete v kapitole 4, odstavec 4.1.3 "PFiprava pred

zkuSebnim provozem -- Konfigurace dat funk&nich kodd,

B Ladéni chyb".
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[17] er8 RS-485 Chyba komunikace

Problém

Béhem komunikace po RS-485 se vyskytla chyba.

Mozné pficCiny

Co kontrolovat a navrhovana opatfeni

(1)

Komunikacni podminky
ménice se neshoduji s
hostitelskym zafizenim.

Porovnejte nastaveni kodu y (yO1 az y10), s daty u hostitelského
zafizeni.

=> Opravte nesoulad.

(2)

| kdyZ byla nastavena
doba pro detekci chyb
bez odezvy (y08),
komunikace se
neprovadi v uréeném
cyklu.

Zkontrolujte hostitelské zafizeni.

=>Zménte nastaveni softwaru na hostitelském zafizeni nebo

zakazte detekci chyb bez odezvy (y08 = 0).

(3)

Hostitelské zafizeni
(napf. PLC a pocitace)
nefungovalo kvuli
nespravnému nastaveni
nebo vadnému software
/ hardware.

Zkontrolujte hostitelské zafizeni.
=>» Odstrante pfi€inu chyby na zafizeni.

(4)

Prevodnik RS-485
nefungoval kvali
nespravnému pfipojeni
nebo nastaveni, nebo z
ddvodu vadného
hardware.

Zkontrolujte pfevodnik RS-485 (napf. zkontrolujte, zda neni Spatny
kontakt).

= Zménit rdzna nastaveni prevodniku RS-485, znovu pfipojit
vodiCe, nebo podle potfeby nahradit hardware za doporucena
zarizeni.

()

PosSkozeny komunikacni
kabel nebo Spatny
kontakt.

Zkontrolujte prachodnost kabelu, kontakty a spojeni.
Vymérite kabel.

(6) Ménic je ovlivnén silnym

elektrickym Sumem.

Zkontrolujte, zda byla zavedena fadna opatfeni proti Sumu (napf.

spravné uzemnéni a trasovani Fidicich a silovych vodi€u).

=> Provedte opatfeni pro regulaci Sumu.

= Provedte opatfeni pro regulaci Sumu na strané hostitelského
zarizeni.

= Nahradte RS-485 doporu€enym izolovanym pfevodnikem.
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[ 18] erf Chyba v ukladani dat béhem podpéti

Problém Méni¢ neulozil data, jako jsou pfikazy pro frekvence, pfikazy PID, hodnoty Casovace
pro provoz s Casovacem (které jsou specifikovany pomoci klavesnice), nebo byly
vystupni frekvence modifikovany pfikazem NAHORU / DOLU (UP / DOWN) na svorce,
kdyZ bylo napajeni vypnuto.

Mozné pficiny

Co kontrolovat a navrhovana opatfeni

(1) Priukladani dat béhem
vypnutého napajeni
kleslo napéti pfivadéné
na fidici desku
v dusledku abnormalné
kratké doby vybiti DC
sbérnice.

Podivejte se, jak dlouho pfi vypnuti napajeni trva, nez napéti DC

sbérnice klesne na nastavenou hodnotu napéti.

=> Odebrat vSe, co zpusobuje rychlé vybijeni napéti DC sbérnice.
Po stisknuti tlacitka 'fe}fi' a resetovani alarmu, vratit data
pFislusnych kodd funkci (jako jsou prikazy frekvence, PID
pfikazy, hodnoty €asovaCe pro provoz s Casovaem (zadané
pres klavesnici), nebo vystupni frekvence modifikované
svorkovymi pfikazy NAHORU/DOLU ) zpét na pGvodni hodnoty,
a pak restartovat provoz.

(2) Ménic byl ovlivnén
silnym elektrickym
Sumem pfi provadéném
ukladani dat, kdyz bylo
vypnuto napajeni.

Zkontrolujte, zda byla zavedena fadna opatfeni proti Sumu (napf.

spravné uzemneéni a trasovani fidicich a silovych vodicu).

= Provedte opatfeni pro regulaci Sumu. Po stisknuti tlaél’tka%_aﬁ' a
resetovani alarmu, vratit data pfisluSnych kédua funkci (jako jsou
prikazy frekvence, PID pfikazy, hodnoty ¢asovace pro provoz s
Casovatem (zadané pres klavesnici), nebo vystupni frekvence
modifikované svorkovymi ptikazy NAHORU/DOLU ) zpét na
puvodni hodnoty, a pak restartovat provoz.

(3) Ridici obvod selhal.

Zkontrolujte, zda se pfi kazdém zapnuti napajeni objevi erf .

= Ridici deska PCB (na které je CPU) je vadna. Obratte se na
nejblizSiho zastupce Fuji Electric.

[19] err FaleSny alarm

Problém LED zobrazi alarm err.

Mozné pfiCiny

Co kontrolovat a navrhovana opatfeni

(1) Udaj kodu funkce H45
byl nastaven na "1".

Toto nastaveni je ur€eno pro faleSny poplach méniCe. Slouzi ke
kontrole sekvence tykajici se vyskytu alarmu.

-)Enracg vyskoCeni z tohoto poplachového stavu stisknéte tlacitko
e

e
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[ 20] cof Preruseni vodice zpétné vazby PID

Problém Je preruseny vodi€ zpétné vazby PID.

Mozné pficCiny

Co kontrolovat a navrhovana opatfeni

(1) Signalni vodic¢ zpétné
vazby PID je
preruseny.

Zkontrolujte, zda jsou signalové vodice zpétné vazby PID spravné

pripojeny.

= Zkontrolujte, zda jsou signalové vodiCe zpétné vazby PID
spravné pripojeny. Pfipadné pfitahnéte pfislusné Srouby
svorkovnice.

=>» Zkontrolujte, zda néktera ¢ast kontaktl neporusila plast vodice.

(2) Obvody zpétné vazby
PID byly ovlivnény
silnym elektrickym
Sumem.

Zkontrolujte, zda byla zavedena fadna opatfeni proti Sumu (napf.
spravné uzemneéni a trasovani signalnich vodi¢l, komunikacnich
kabelu, a silovych vodi¢u hlavniho obvodu).

= ZlepSsit opatfeni proti Sumu ve vedeni.

=>» Oddélte signalni vodi¢e od hlavnich silovych vodicu, a umistéte
je co nejdale od sebe.

[21] erd Detekce skokového poklesu "step-out" (pro pohon synchronnich motorti s
permanentnim magnetem)

Problém Detekovan skokovy pokles u PMSM.

Mozné pfiCiny

Co kontrolovat a navrhovana opatfeni

(1) Nespravna
charakteristika motoru.

Zkontrolujte, zda nastaveni F04, FO5, P02, P03, P60, P61, P62,
P63 souhlasi s parametry motoru.

=>» Nastavte parametry motoru na tyto funkéni kody.

(2) NedostateCny
spoustéci moment.

Zkontrolujte nastaveni doby zrychleni (FO7, E10) a referen¢ni
proud pfi spusténi (P74).

= Zména doby rozbéhu, v souladu se zatizenim.

=> Zvyste referenéni hodnotu proudu pfi spusténi.

=>» Nastavte dobu pfidrzeni spoustéci frekvence 1 (F24).

=>» Nastavte S-kfivku (HO7 = 1 nebo 2).

=>» Zvyste uroven ovladani prepinani (P89).

(3) Zatéz je slaba.

Zkontrolujte nastaveni referenéniho proudu pfi spusténi (P74).

=>» Snizte referencni proudovou hodnotu pfi spusténi.

Nastavte ji na 80% nebo niZe pfi spusténi samotného motoru
pfi zkouSce jeho chodu.

(4) Ridici systém neni
stabilizovan.

Zkontrolujte nastaveni odporu kotvy PMSM (P60) a
kompenzacniho zisku pfi fizeni Gtlumu V/f (P91, P92).

=>» Nastavte odpor kotvy motoru.
=» Upravte nastaveni kompenzacniho zisku (P91, P92).
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6.4 KdyZz se na LED monitoru objevi abnormalni vzor, zatimco neni zobrazen

zadny koéd alarmu

[1] Zobrazi se ———— (stfedni linka)

Problém

Stfedni linka (— — — —) se zobrazila na LED monitoru.

Mozné pfiCiny

Co kontrolovat a navrhovana opatfeni

(1) Je-li vybran pfikaz PID a

velikost jeho zpétné
vazby jako polozky na
monitoru, regulace PID
je zakazana.

Chcete-li zobrazit dalSi polozky monitoru: Zkontrolujte, zda E43 =
10 (pfikaz PID) nebo 12 (velikost zpétné vazby PID).

=>» Nastavte E43 na jinou hodnotu, nez "10" nebo "12."

Chcete-li zobrazit pfikaz PID nebo velikost jeho zpétné vazby:
Zkontrolujte, zda regulace PID je zakazéana (JO1 = 0).

= Nastavit JO1 na "1" (Povolit kontrolu procesu, normalni provoz)
nebo "2" (Povolit kontrolu procesu, inverzni provoz).

(2) Je-li operace Casovace
zakazana (C21 =0),
Casovac je vybran jako

polozka monitoru (E43 =

13).

Kdyz bylo povoleno
provozovani ¢asovace
(C21 =1) a Casovac byl
vybran jako polozka
monitoru stiskem
tlagitkass | tak jste
zakazali provoz
Casovace (C21 = 0).

Chcete-li zobrazit dalSi polozky monitoru: Zkontrolujte, zda E32 =
13 (Casovac).

=>» Nastavte E43 na jinou hodnotu, nez "13".
Chcete-li zobrazit Casovac(e): Zkontrolujte, zda C21 = 0 (zakazat).
=>» Nastavte C21 na "1".

(3) Déalkova klavesnice
(volitelnd) byla Spatné
pfipojena.

Pfed zahajenim prace zkontrolujte, zda stiskem tlacitka %’3 se
nezméni zobrazeni na LED monitoru.

Zkontrolujte prichodnost prodluzovaciho kabelu pro klavesnici
pouzivanou pro dalkové ovladani.

=> Vyménte prodluZovaci kabel.

Zkontrolujte poSkozeni konektoru RJ-45.

=> Zkontrolujte pojistku konektoru RJ-45.
=> Vyménit dalkovou klavesnici (voliteIné pfisluSenstvi).

[2] Zobrazise _

Problém

_ _ _(spodnilinka)

| po stisknuti tlacitka fﬁgf}inebo zadani pfikazu pro chod vpfed FWD nebo vzad REV, se

motor nespusti, a na LED displeji je zobrazena spodni linka (_ ).

Mozné pfiCiny

Co kontrolovat a navrhovana opatfeni

(1) Napéti DC sbérnice bylo

nizké.

Vyberte 5 01 v menu &€ 5 "Informace o udrzb&" v rezimu
programovani na klavesnici, a pak zkontrolujte napéti DC sbérnice,
které by mélo byt 200 V DC nebo nize pro tfifazoveé rady v tfidé 200
V, a 400 VDC nebo nizsi pro tfifazové fady v tfidé 400 V.

=> Pfipojte méni¢ ke zdroji napajeni, ktery spliuje jeho vstupni
specifikaci.
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[3] Zobrazisefi J

Problém Zavorky (£ J) se objevily na LED displeji béhem monitorovani otacek na klavesnici.
Mozné pficCiny Co kontrolovat a navrhovana opatfeni
(1) LED monitor je Zkontrolujte, zda soucin vystupni frekvence a koeficientu displeje
preplnény daty pro (E50) nepfesahuje 9999.
zobrazeni. =» Opravte nastaveni u E50.
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Kapitola 7 UDRZBA A KONTROLA

Provadéjte denni a pravidelnou kontrolu, abyste se vyhnuli problémidm a udrzeli spolehlivy provoz ménic¢e po
dlouhou dobu. PFi provadéni kontroly postupuijte podle instrukci uvedenych v této kapitole.

A VAROVANI /A

PFed zahajenim udrzby nebo kontroly VYPNETE napajeni a pockejte minimalné pét minut. Ujistéte se, Ze je LED
monitor vypnuty. Dale se pomoci multimetru nebo podobného pfistroje ujistéte, Zze napéti DC sbérnice mezi
svorkami P (+) a N (-) kleslo na bezpecnou uroven (+25 VDC nebo nize).

Muize dojit k zasazeni elektrickym proudem.

« Udrzbu, kontrolu a vyménu dilti by mély provadét pouze opravnéné osoby.

» PrFed zahajenim prace si sundejte hodinky, prsteny ¢i jiné kovove predméty.

e PouZivejte izolované nastroje.

e Je zakazano provadét upravy ménice.

Muize dojit k zasazeni elektrickym proudem nebo poranéni.

7.1 Dennikontrola

Vizuélné zkontrolujte méni¢ zvenku, zda neméa provozni chyby, aniz byste odstranili kryty, kdyZ je méni¢ ZAPNUTY

nebo v provozu.

Zkontrolujte, zda je dosahovano predpokladaného vykonu (spinéni zakladnich specifikaci).
Zkontrolujte, jestli okolni prostfedi splfiuje podminky uvedené v kapitole 2, bod 2.1 "Pracovni prostfedi."
Zkontrolujte, zda LED monitor u klavesnice zobrazuje normainé.

Zkontrolujte, zda méni¢ nevykazuje abnormalni hluk, zapach nebo nadmérné vibrace.

Zkontrolujte, zda méni¢ nevykazuje znamky prehfati, ztratu barvy a jiné vady.

7.2 Pravidelné kontrola

Provadéjte periodické kontroly podle bodu uvedenych v tabulce 7.1. Pfed provedenim periodické kontroly je nutno
vypnout motor a napajeni ménice, a pak teprve sejméte kryty svorek.

Tabulka 7.1. Seznam Pravidelnych kontrol

Cast kontroly

Provéfovana polozka

Jak kontrolovat

Hodnotici kritéria

Prostfedi 1) Zkontrolujte okolni teplotu, vihkost, 1) Vizuélni kontrola nebo | 1) Museji byt splnény
vibrace a ovzdusi (prach, plyn, meéfeni s pouzitim zékladni specifikace.
olejovd mlha nebo kapky vody). pfFistroje.

2) Zkontrolujte, zda v okoli zafizeni 2) Na misté nezUstavaji
nezustaly nastroje €i jiné cizi 2) Vizualni kontrola Zadné cizi nebo
materialy nebo nebezpeéné nebezpecné
predméty. predméty.

Napéti Zkontrolujte, zda hodnoty vstupniho S pouzitim multimetru Museji byt spinény

napéti hlavniho a fidiciho obvodu jsou
spravne.

nebo podobného
pfistroje zméfte napéti.

zakladni specifikace.
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Tabulka 7.1. Seznam Pravidelnych kontrol (Pokracovani)

Cast kontroly

Provéfovana polozka

Jak kontrolovat

Hodnotici kritéria

Klavesnice 1) Zkontrolujte, zda je zobrazeni 1), 2) 1), 2)
Ciste. Vizualni kontrola Zobrazeni je
2) Zkontrolujte, aby v zobrazenych gitelné a bez
znacich nechybéla Zadna ¢ast. zavad.
Konstrukéni Kontrola: 1) Vizualni nebo zvukova 1), 2), 3), 4), 5)
prvky, jako 1) abnormalniho hluku nebo kontrola Zadné
Jjsouramy a nadmernych vibraci 2) Dotahnéte. abnormality
kryty. 2) povolenych Sroubl (v mistech 3), 4), 5)
uchyceni) Vizudlni kontrola
3) deformace nebo rozbiti
4) ztraty barvy zplisobena prehfatim
5) znedisténi a hromadéni prachu
nebo Spiny
Bézné 1) Zkontrolujte, zda Srouby a vruty 1) Dotahnéte. 1), 2), 3)
jsou utazeny a nechybéji. 5 adné
2) Zkontrolujte, zda zafizeni a 2), 3) abnormality
izolatory nevykazuji znamky Vizualni kontrola
deformace, prasknuti, rozbiti a
ztraty barvy zplisobené prehratim
a poskozenim.
3) Zkontrolujte znecisténi a
hromadéni prachu nebo $piny.
Vodi&e a | 1) Zkontrolujte, zda vodice 1), 2) 1), 2)
draty nevykazuji znamky ztraty barvy a Vizualni kontrola 5 4dné
deformace zpusobené prehratim. abnormality
2) Zkontrolujte, zda plast dratl
nevykazuje znamky prasknuti a
ztraty barvy.
Svorkovnic i i i -
e stmtroluﬁe, zda svorkovnice nejsou Vizualni kontrola Zadné abnormality
poskozeny.
o
g Kondenzato | 1) Zkontrolujte tnik elektrolytu, ztratu | 1), 2) 1), 2)
°of{rbC barvy, prasklin a vyduti skiiné. Vizualni kontrola Sadné
% sbérnice 2) Zkontrolujte, zda pojistny ventil abnormality
T napadné nevycniva.
3) V pfipadé potieby zméfte
elektrickou kapacitu. 3) Pomoci kapacitniho
snimade zméite dobu 3) Doba vyboje by
vyboje. neméla byt kratsi
nez doba
pfedepsana
podle pfirucky
pro vyménu.
Brzdny 1) Zkontrolujte abnormalni zapach | 1) Cichova a vizuaini kontrola | 1) Zadné
odpornik nebo trhliny v izolaci zpusobené 2) Zkontrolujte vodice abnormality
prehratlm.. o . vizualné. Pfipadné odpojte
2) Zkontrolujte poruseni vodicu. kazdy vodi¢ a zméite 2) Vrozmezi +
vodivost pomoci multimetru. 10% odporu
brzdného
odporniku
Transformat | Zkontrolujte abnormalni hlu¢eni a Zvukova, vizualni a ¢ichova Z&dné abnormality
or a | zapach. kontrola
tlumivka

7-2




Tabulka 7.1. Seznam Pravidelnych kontrol (Pokracovani)

Cast kontroly

Provéfovana polozka

Jak kontrolovat

Hodnotici kritéria

B | Magneticky 1) Zkontrolujte chvéni béhem provozu. 1) Kontrola poslechem 1), 2)
2 | stykac a relé , : . Z4dné
o 2) Zkontrolujte kvalitu kontaktd. 2) Vizualni kontrola adne
c abnormality
s
I
Desky 1) Zkontrolujte utazeni $roubt a 1) Dotahnéte. 1), 2), 3), 4)
ploSnych konektora. Zadné
o ‘o
_% Spoju 2) Zkovntrolujte abnormalni zapach a 2) Gichova a vizualni abnormality
o zmeénu barvy. kontrola
O 3) Zkontrolujte praskliny, rozhiti, 3), 4)
© . g . ’
N deformace a viditelnou korozi. e
. Vizualni kontrola
4) Zkontrolujte Unik elektrolytu z
kondenzator a deformaci.
Chladici 1) Zkontrolujte abnormalni hluk a 1) Poslechova a vizualni 1) Plynulé
ventilator nadmeérné vibrace. kontrola nebo ruéni otaceni
otoc¢eni (nezapomerite
E VYPNOUT napajeni).
‘% 2) Dotahnéte.
P 2) Zkontrolujte povolené Srouby. 3) Vizuélni kontrola
o 3) Zkontrolujte ztratu barvy zplisobenou 2),3)
© v vrgr ~ . z
< prehiatim. Zadné
e .
O abnormality
Draha vétrani | Zkontrolujte, zda chladi¢, saci a vyfukové | Vizudlni kontrola Zadné
otvory nejsou zaneseny a neobsahuji cizi abnormality
materialy.

Pomoci vysavace odstrarite prach hromadici se na ménici. Pokud je ménic potfisnény, otfete jej chemicky neutralni

utérkou.

7.3 Seznam nahradnich dilti pro periodickou vyménu

Méni¢ se sklada z mnoha elektronickych dilt, v€etné polovodiCovych sou€astek. Tabulka 7.2 uvadi nahradni dily,
které by mély byt pravidelné vyménovany pfi preventivni udrzbé (pouzijte funkci "Posouzeni zivotnosti" jako voditko).
Kvalita téchto ¢asti se pravdépodobné zhorsi po urcité dobé provozu, vzhledem k jejich sloZeni a vlastnostem, coz
vede ke snizeni vykonu nebo selhani ménice.

Pokud je vyména nezbytna, konzultujte zastupce Fuji Electric.
Tabulka 7.2 Nahradni dily

Nazev dilu Zakladni intervaly vymén (viz poznamka nize)
Kondenzator DC sbérnice 10 let
Elelﬁtrolytické kondenzatory na deskach s ploSnymi 10 let
Spoji
Chladici ventilator 10 let

(Poznamka)

Tyto intervaly vymény jsou zaloZeny na celé dobé Zivotnosti ménice
odhadované za nasledujicich podminek.
- Teplota okoli: 40°C

- Zatézovaci faktor: 80% jmenovitého proudu uvedeného v zavorkach (') v kapitole 8 "Specifikace"
- Doba provozu 12 hodin / den
V prostredi s okolni teplotou nad 40 °C, nebo s velkym mnozstvim prachu a jiného znecisténi, mohou
byt intervaly pro vyménu kratsi.

Zakladni intervaly vymén uvedené vySe jsou pouze pomlckou pro vyménu, nikoli zaru¢enou

Zivotnosti.
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7.3.1 Posouzeni provozni Zivotnosti

(1) Prohlizeni udaji potfebnych pro posouzeni Zivotnosti; postupy méreni

Pres menu €. 5 "Informace o udrzbé&" v programovacim rezimu si miizete na klavesnici prohlédnout rizné udaje (jako
voditko), které jsou nezbytné pro posouzeni, zda klicové komponenty, jako jsou kondenzator DC sbérnice,
elektrolytické kondenzatory na deskach s ploSnymi spoji a chladici ventilator, se pfibliZuji ke konci jejich Zivotnosti.
(1)-1 Meareni kapacitance u kondenzatoru DC sbérnice (ve srovnani s puvodni hodnotou po dodani)

Zmeéfte kapacitni odpor kondenzatoru DC sbérnice podle postupu uvedeného nize. Vysledek se zobrazi na
klavesnici jako pomér (%) pocatec¢ni kapacitance v dobé expedice z vyroby.

Postup pro méreni kapacitance

1) Aby se zajistila platnost srovnavaciho méreni, uvedte stav méniCe zpét do stavu, v jakém byl po dodani od
vyrobce.

e Vyjméte volitelnou kartu z ménice (je-li pouzivana).

eV pfipadé, Ze jsou pfes DC sbérnici pfipojeny dal$i ménice ke svorkam P (+) a N (-) hlavniho okruhu, odpojte
vodice. (Nemusite odpojovat tlumivku DC (volitelna), pokud je pfipojena.)

* Pokud jste po zakoupeni zaménili standardni ovladaci klavesnici za volitelnou vzdalenou klavesnici, vratte
zpét puvodni standardni klavesnici.

*  Vypnéte vSechny digitalni vstupni signaly pfivadéné na svorky [FWD], [REV] a [X1] az [X3] fidiciho obvodu.
e Pokud je potenciometr pfipojen ke svorce [13], odpojte jej.
« Je-li ke svorce [PLC] pfipojené externi zafizeni, odpojte je.

» Ujistéte se, ze tranzistorovy vystupni signal ([Y1]) a reléové vystupni signaly ([30A / B / C]) nebudou
ZAPNUTY.

PoznamkajJe-li pro tranzistorové vystupni signaly a vystupni signaly relé uréena negativni logika, jsou
povazovany ve stavu ON, kdyZz méni¢ nebézi. Zadejte pro né pozitivni logiku.
e Udrzujte teplotu okoli v rozmezi 25 +10°C.
2) Zapnéte (ON) napajeni hlavniho obvodu.
3) Ujistéte se, Ze chladici ventilator se otaci a ze ménic je v zastaveném stavu.
4)  Vypnéte (OFF) napajeni hlavniho obvodu.
5) Zacénéte méfit kapacitni odpor kondenzatoru DC sbérnice. Presvédcte se, ze se na LED monitoru objevi. ". . ..

PoznamkaPokud se " . . . . " neobjevi na LED monitoru, méfeni se nespusti. Zkontrolujte podminky uvedené v

1).
6) Kdyz ". . .. " zmizelo z LED monitoru, zapnéte znovu napajeni hlavniho obvodu.

7)  Zvolte menu ¢&. 5 "Informace udrzbé&" v rezimu programovani, a poznamenejte si Udaje (relativni kapacitance
(v %) kondenzatoru DC sbérnice).

(1)-2 Msreni kapacitance kondenzatoru DC sbérnice (b€hem doby bez napajeni za Fadnych podminek provozu)

V pfipadé, Ze metoda méfeni pro stav vybijeni kondenzatoru DC sbérnice béhem doby vypnuti v ramci bézného
provozniho stavu po instalaci koncovym uzivatelem je odliSna od pGvodni metody méfeni v dobé expedice z vyroby,
kapacitni odpor kondenzatoru DC sbérnice nelze méfit. Postupujte podle nize uvedeného sledu pro méreni
kapacitniho odporu kondenzatoru DC sbérnice, uréeného pro provozni podminky méfeni, jaké byly po dokonéeni
instalace koncovym uzivatelem.

Postup pro nastaveni podminek méreni

1) Nastavte kdd funkce H98 (funkce ochrany/ funkce Udrzby), umoznujici uzivateli zadat kritéria pro posouzeni
zivotnosti kondenzatoru DC sbérnice (Bit 3) (viz kéd funkce H98).

2) Uvedte ménic¢ do zastaveného stavu.
3) Vypnéte napajeni ménice, za béznych provoznich podminek.

4) Nastavte oba funkéni kédy H42 (Kapacitance kondenzatoru DC sbérnice) a H47 (Pocatecni kapacitance
kondenzatoru DC sbérnice) na "0000".

5)  Vypnéte ménic (OFF).
Zméite vybijeci dobu kondenzatoru DC sbérnice, a vysledek ulozte do funkce kéddu H47 (pocatecni kapacitance
kondenzatoru DC sbérnice).
Podminky, za kterych se méfeni provedlo, budou automaticky shromazdovany a ulozeny.

Bé&hem méfeni se na LED monitoru objevi. ". ... ".

6) Zapnéte znovu napajeni méniCe (ON). Potvrdte, Ze H42 (kapacitance kondenzatoru DC sbérnice) a H47
(pocate€ni kapacitance kondenzatoru DC sbérnice) maji spravné hodnoty. Pfesurite se k menu €. 5 "Informace
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0 udrzbé", a potvrdte, zZe relativni kapacitance (pomér k pIné kapacitanci) je 100%.

PoznamkaPokud méFeni selhalo, se zapide "0001" do obou funkci, H42 a H47. Zkontrolujte, zda do$lo k n&jaké
chybé v provozu, a provedte méfeni znovu.

Pro vraceni nastaveni zpét do stavu, v jakém bylo v okamZiku expedice z vyroby, nastavte H47 (pocatecni
kapacitance kondenzatoru DC sbérnice) na "0002"; a ptivodni hodnoty budou obnoveny.

Potom pokazdé, kdyz se méni¢ vypne (OFF), se automaticky méfi doba vybijeni kondenzatoru DC sbérnice, je -li
splnéna vySe uvedena podminka.

PoznamkaStav uvedeny vyse zavadi pomérné velké chyby méfeni. Pokud tento reZim produkuje alarm o Zivotnosti,
nastavte H98 (provadéni udrzby) zpét na vychozi nastaveni (Bit 3 (Uvedte kritéria provozni Zivotnosti pro
nahrazeni kondenzatoru DC sbérnice) = 0), a provedte méfeni za podminek, které byly v dobé po expedici
z vyroby.

2 Elektrolytické kondenzatory na deskach s ploSnymi spoji

Prejdéte do menu ¢&. 5 "Informace o Udrzbé&" v rezimu programovani, a zkontrolujte kumulativni dobu provozu
elektrolytickych kondenzator( na deskach ploSnych spoju. Tato hodnota se vypocita z kumulativniho celkového
poctu hodin, kdy bylo pfivadéno napéti do elektrolytickych kondenzatort. Hodnota je zobrazena na LED monitoru v

jednotkach "1000".
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(3iChladici ventilator

Zvolte menu €. 5 "Informace o udrzb&", a zkontrolujte kumulativni dobu provozu chladiciho ventilatoru. Méni¢ uklada
pocet hodin, kdy ventilator bézi. Displej je v jednotkach 1000 hodin. Celkova doba by méla byt pouzita pouze jako
voditko, protoze skute¢na zZivotnost bude vyznamné ovlivnéna teplotou a provoznim prostiedim.

(2) Alarm pro véasné varovani o zivotnosti

U soucasti uvedenych v tabulce 7.3 muzete obdrzet v€asné varovani o zZivotnosti na tranzistorové vystupni svorce
[Y1] a svorkach [30A / B / C] pro kontakty relé, jakmile byly prekroc¢eny nékteré z podminek uvedenych ve sloupci
"Uroven posouzeni". Pokud data o vyméné dilt pfekro¢i Uroven pro posouzeni, tento signal ma stav ON.

Tabulka 7.3 Kritéria pro vydani alarmu o Zivotnosti

Dily pro vyménu Uroven posouzeni
Kondenzator DC sbérnice 85% nebo nizsi, vzhledem k pocate¢ni kapacitanci po dodani
Elektrolytické kondenzéatory na 87000 hodin nebo déle, jako celkové doba provozu
deskach s plosnymi spoji (Predpokladana Zivotnost u ménice pii okolni teploté 40°C, pii 80%

plného zatizeni a pfi chodu 12 hodin/den)

Chladici ventilator 87000 hodin nebo déle, jako celkova doba provozu

(Pfedpokladana zivotnost u ménice pfi okolni teploté 40°C, pfi 80%
plného zatizeni a pfi chodu 12 hodin/den)

7.4 Méfeni elektrickych velié¢in v hlavnim okruhu

Vzhledem k tomu, Ze napéti a proud z napajeciho zdroje (vstupni, primarni okruh) u hlavniho obvodu ménic¢e a
motoru (vystup, sekundarni okruh) obsahuji harmonické slozky, naméfené hodnoty se mohou lisit, v zavislosti na
typu méficiho pfistroje. PFi pouziti komerénich pfistroji pro méfeni frekvence pouzivejte méfici pristroje uvedené v
tabulce 7.4.

Uginik nemtize byt méfen pomoci komeréné dostupného méfidla, které méfi fazovy rozdil mezi napétim a proudem.
Chcete-li ziskat hodnoty uciniku, zméfte vykon, napéti a proud na kazdé vstupni a vystupni strané, a pouzijte
nasleduijici vzorec pro vypocet.

W TF¥ifazovy vstup B Jednofazovy vstup

T Elsktricky vikon (¥ o Elektrickyvikon (W) 0
Ucinik = — it v) w 100% Ucinik = X 100%

i . Napétl (V) xProud (4)
*JIE:J{J"FE?JEEL (VixProud (A) apéti (V) o |,
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Tabulka 7.4 Pf¥istroje pro méfeni hlavniho obvodu

N Napéti sbérnice
S8 Vstupni (primarni) strana Vystupni (sekundéarni strana) DC
. (P (H)-N()
Napéti Proud Napéti Proud
T o P
5 2 101
>= [
S 2.2 ) .
5 2| Ampérmetr Voltmetr Wattmetr Ampérmetr Voltmetr Wattmetr DC voltmetr
g @ 32| AR, AS, AT | VR, VS, VT WR, WT AU, AV, AW | VU, VV, VW WU, WW \%
E a
Typ
8 . Sriovac Digitalni Digitalni Digitalni Digitalni .
usmeérnovace
2 [fypsotocnym b wattmetr wattmetr wattmetr wattmetr | /P S otocnou
>0 | magnetem nebo civkou
e otoéného AC AC AC AC
maanetu

Symbol
méfidla

£ |*F| -

[

PoznamkaNedoporucuje se pouzivat jiné, nez digitalni AC wattmetry pro méfeni vystupniho napéti nebo
vystupniho proudu, protoze mohou zpusobit vétsi chyby méfeni, anebo v nejhorsim pfipadé muze

dojit k jejich poSkozeni.

©

Napajeni @
(a0

O

Obrazek 7.1 Pripojeni méficich pfistroju
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7.5 Zkouskaizolace

Vzhledem k tomu, Ze méni¢ prosel testem izolace pfed odeslanim, zabrante pouzivani zkousece izolace Megger na
misté instalace u zakaznika.

Je-li testizolacniho odporu u hlavniho okruhu nevyhnutelny, fidte se nasledujicimi pokyny; v opaéném pfipadé muze
dojit k poSkozeni ménice.
Test zkuSebnim napétim mulze také poskodit ménic, pokud je zkusebni postup Spatny. Je-li potfebny test zkuSebnim

(1) Meéreni izolaéniho odporu u hlavniho okruhu

1) K méfeni izolaéniho odporu pouzijte Megger na 500 V DC, a b&éhem méfeni bezpodminecné vypnéte hlavni
privod napajeni.

2) Pokud se zku$ebniho napéti dostane do Fidiciho obvodu kvuli provedeni kabelaze, odpojte celou kabelaz z
fidiciho obvodu.

3) Spojte svorky hlavniho obvodu se spole€nou vétvi, jak je znazornéno na obrazku 7.2.

4) Zkou$ka izolacniho odporu pomoci Meggeru musi byt omezena na spole¢nou vétev hlavniho okruhu a zem (@).

5) Hodnota 5 MQ nebo vice, zobrazena na méfici izolacniho odporu, indikuje spravny stav. (Hodnota se méfi na
meénici samostatné.)

Ménic

5@%6
L1/R L2/5 LT DB P1 P{+) N(-} U W W
oO—O0—0O0—0—0—0—0—0O—0—0

- + Spole¢na vétev'

(méfic izolace)

Obréazek 7.2 Pripojeni svorek hlavniho obvodu pro Megger Test

(2) Test izolace fidiciho obvodu

U fidiciho obvodu se nesmi provadét Megger test, ani zkouska izolace s vydrznym napétim. Pro Fidici obvod pouzijte
tester s vysokym odporovym rozsahem.

1) Odpojte vSechny externi vodi€e ze svorek fidiciho obvodu.
2) Provedte test kontinuity proti zemi. 1 MQ, nebo vét§i naméfena hodnota, indikuje spravny stav.

(3) lzolaéni zkouska vnéjsiho hlavniho obvodu a sekvenéniho fidiciho obvodu

Odpoijte veskeré vodice pfipojené k ménici tak, aby zkuSebni napéti neprochazelo do ménice.
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7.6 Dotazy na produkt a zaruky
7.6.1 Vznaseni dotazt

PFi poskozeni vyrobku, pochybnostech, poruse ¢i dotazech sdélte zastupci Fuji Electric nasledujici informace.
1) Typ ménice (viz kapitola 1, oddil 1.1.)

2) C. série (sériové &islo zafizeni) (viz kapitola 1, oddil 1.1.)

3) Funkéni kody a jejich data, ktera jste zménili z tovarniho nastaveni (viz kapitola 3, oddil 3.4.2.)

4) Verze ROM (viz Uzivatelska pfirucka, Kapitola 3, Cast 3.4.5.)

5) Datum pofizeni

6) Dotazy (napfiklad, misto a rozsah rozbiti, pochybnosti, poruchové jevy a dalsi okolnosti)

7) Rok vyroby a tyden (viz kapitola 1, oddil 1.1.)

7.6.2 Zaruka na produkt
Pro vSechny nase zakazniky, ktefi si zakoupi Fuji Electric vyrobky zahrnuté v této dokumentaci:

Méite, prosim, po ruce nasledujici Udaje pfi zadani vasi objednavky..

Pfi zadosti o odhad a pfijeti vasich objednavek na produkty zahrnuté v téchto dokumentech je tfeba mit na zfeteli, ze
veSkeré polozky, jako jsou specifikace, které nejsou vyslovné uvedeny ve smlouvé, katalogy, specifikace, a dalSich
materialy, mohou byt poskytnuty, jak je uvedeno nize.

Kromé toho, Ze produkty zahrnuté do téchto materiald jsou pro omezené pouziti, budou predloZzeny a doruéeny na
misto, kde mohou byt pouZity atd., a mohou vyzadovat pravidelnou kontrolou. Potvrdte prosim tyto body se svym
obchodnim zastupcem, nebo pfimo s nasi spole¢nosti.

Kromé toho, pokud jde o zakoupené a dodavané vyrobky, Zzadame, abyste jeSté pfed obdrzenim svého produktu
peclivé zvaZzili nutnost rychlych pfejimacich kontrol, jakoZ i spravy a udrzby vyrobku.

[1]  Zaruéni doba a zaruéni rozsah poskytovany zdarma

(1) Zaru¢ni doba s pInénim vykon( zdarma

1) Zaru¢ni doba na vyrobek je ,1 rok ode dne pofizeni“ nebo ,24 mésicl ode vyrobniho data, vytiSténého na
typovém $§titku“, podle toho co nastane dfive.

2) Z toho jsou vylou€eny pfipady, kdy podminky prostfedi pfi pouziti, provozni podminky, uZziti frekvence a
doby atd., maji vliv na Zivotnost vyrobku, pfi kterych nemusi byt tato zaruéni doba platna.

3) Kromé toho, zaruéni doba na dily opravené servisnim oddélenim firmy Fuji Electric je "6 mésicu ode dne,
kdy byla oprava dokonena".
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(2) Rozsah zaruky
1) V pfipadé, kdy dojde k zavadam b&hem zarucni doby vyrobku, na které se vztahuje odpovédnost Fuiji
Electric, provede Fuji Electric vyménu nebo opravu poSkozeného dilu zdarma v misté, kde byl vyrobek
zakoupen, nebo kam byl doru¢en. Podminky této zaruky se ovdem nevztahuji na nasledujici pfipady.

® Poskozeni bylo zpusobeno nevhodnymi podminkami, prostfedim, manipulaci nebo zpusoby pouziti atd.,

@
®

®

které nejsou uvedené v katalogu, v navodu k obsluze, v technickych specifikacich a nebo v dalSich
souvisejicich dokumentech.

Poskozeni bylo zplsobeno jinym vyrobkem, nez ktery jste zakoupili, nebo ktery nebyl dodan firmou Fuiji.

Poskozeni bylo zpusobeno jinym, nez Fuji vyrobkem, jako je zafizeni zakaznika nebo software dle jeho
névrhu atd.

Pokud jde o programovatelné produkty spole¢nosti Fuji, pak se jedna o pripady, kdy poSkozeni bylo
zpusobeno jinymi programy, nez které jsou dodavany nasi spole¢nosti, nebo bylo zplsobeno na
zakladé pouziti vysledkl z takovych program.

Poskozeni bylo zpusobeno upravami nebo opravou provadénou u jiné firmy nez Fuji Electric.

Poskozeni bylo zpisobeno nespravnou udrzbou nebo pouzitim jinych spotfebnich nahradnich dilG atd.,
nez jak je uvedeno v navodu k obsluze, v katalogu, a pod.

Poskozeni bylo zplisobeno v dusledku védeckého nebo technického problému, se kterym se nepocitalo
pfi planovani praktického vyuziti vyrobku v dobé&, kdy byl zakoupen, nebo dorucen.

Produkt nebyl pouzivan zplsobem pro ktery byl plvodné uréen.

Poskozeni bylo zplsobeno z dlvodu, ktery nespada do odpovédnosti nasi spole¢nosti, jako je
napriklad blesk nebo jiné zasahy vy$si moci.

(2) Kromé toho, zaruka uvedena v tomto dokumentu se omezuje pouze na samostatny zakoupeny nebo
dodavany vyrobek.
(3) Horni hranice pro rozsah zaruk se rozumi tak, jak je uvedeno v bodu (1) vy3e, a veSkeré Skody (poSkozeni

¢i ztrata stroju nebo zafizeni, nebo zisk usly z téchto dlvodu atd.), nasledné nebo vyplyvajici ze zavady na
zakoupeném nebo dodaném vyrobku, jsou z této zaruky vylouc€eny.

(3) Diagnostika probléma

Zakaznik je zpravidla vyzvan k provedeni pfedbé&zné diagnozy vyskytujiciho se problému. Nicméné, na prani
zékaznika, na8e spole€nost nebo jeji servisni sité mohou provést diagnézu problému za uhradu. V tomto
pfipadé je zakaznik pozadan, aby uhradil naklady na poplatky v souladu se sazebnikem nasi spole¢nosti.

[2]  Vylouc€eni odpovédnosti za ztratu prilezitosti, atd.

Bez ohledu na to, zda porucha nastane v pribéhu zaru€ni doby nebo po jejim uplynuti, naSe spole¢nost neni
odpovédna za ztratu prileZitosti a uslého zisku, nebo Skody, které vyplyvaji ze zvlastnich okolnosti, nepfimé Skody,
odSkodnéni nehod pro jinou spole¢nost, nebo za poskozeni na jinych vyrobcich dodanych od jiné nez nasi
spolecnosti, at’ uz byly pfedvidany nasi spole¢nosti i nikoli, a za které naSe spole€nost nenese odpovédnost.
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[ 3] Doba opravy po zastaveni vyroby, dodaci Ihiity nahradnich dila (doba drzeni na skladé)

Pokud jde o modely (vyrobky), které vySly z vyroby, bude naSe spoleCnost provadét opravy po dobu 7 let po
zastaveni vyroby, pocitano od mésice a roku, kdy dojde k zastaveni vyroby. Kromé toho budeme i nadale dodavat
nahradni dily potfebné pro opravu po dobu 7 let, pocitano od mésice a roku, kdy dojde k zastaveni vyroby. Nicméng,
pokud se odhaduje, ze Zivotni cyklus nékterych elektronickych a jinych ¢asti je kratky, a Ze bude obtizné tyto Casti
ziskat nebo vyrobit, mohou existovat pfipady, kdy je obtizné provadét opravy nebo dodavky nahradnich dild i v ramci
tohoto 7letého obdobi. Pro jednotlivé podrobnosti se prosim obratte na obchodni kancelar nasi spole¢nosti nebo na
nasi servisni kancelar.

[4] Prechod prav

V ptipadé standardnich produktu, které neobsahuji nastaveni nebo Upravy aplikaéniho programu z nasi strany, musi
byt vyrobky po jejich dodani pfevedeny na zakaznika, a nase spole¢nost nenese odpovédnost za mistni nastaveni
nebo provadéni zkuSebniho provozu.

[5] Servis

Nakupni cena dodavanych vyrobk( nezahrnuje naklady na vyslani servisnich techniki nebo naklady na servisni
sluzby. V zavislosti na vaSem pozadavku mohou byt tyto sluzby feSeny oddélené.

[6] Poskytovany rozsah sluzeb

Predpoklada se, Ze se na vas vyrobek vztahuji transakce a pouziti v zemi, kde jste produkt zakoupili.
Pro jednotlivé detaily se obratte na mistniho dodavatele nebo zastupce Fuiji.
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Kapitola8 SPECIFIKACE

8.1 Standardni modely

8.1.1 Rada trojfazového provedeni 200 V (00 = A, U)

udany v zavorce)

Polozka Technické parametry
Typ (FRN_ __ C2S-2[0) 0001 0002 0004 0006 0010 0012 0020
Pouzitelny vykon el. motoru
(kW) *1 (kdyz O = A) 0,1 0,2 0,4 0,75 1,5 2,2 3,7
PouZzitelny vykon el. motoru
Jmenovita kapacita
(KVA) *2 0,30 0,57 1,3 2,0 3,5 4,5 7,2
- fg”eno"'te napeti (V) [ Trtazove 200 a2 240 V (s funkei AVR)
o
-§ Jmenovity proud (A) 0,8 15 3,5 5,5 9,2 12,0 19,1
< | " (0,7) (1,4) (2,5) (4,2) (7,0 (10,0) | (16,5)
§_ 150% jmenovitého vystupniho proudu po dobu 1 min.
B Pretizitelnost 150% jmenovitého vystupniho proudu po dobu 1 min nebo 200%
b jmenovitého vystupniho proudu po dobu 0,5 s (pro jmenovity proud

Jmenovity kmitoCet

(Hz) 50/60 Hz
Faze, napéti, _ ) .
frekvence Trifazové, 200 az 240 V, 50/60 Hz

Zmény napéti a

Napéti: +10 az -15% (Nevyvazenost mezifazového napéti: 2% nebo

P

o

c

°

2

o | frekvence méné) *5, Frekvence: +5 az -5%

=

% Jmenovity I(:\)N(/:R) 0,57 0,93 1,6 3,0 5,7 8,3 14,0

£ proud (A) wio

= *6

3 DCR) 11 1,8 3,1 53 9,5 13,2 22,2

=]

» | PoZadovany napajeci

> ofikon (KVA) *7 0,2 0,3 0,6 11 2,0 29 49
Tocivy moment (%

B y (%) 150 100 50 30

% Brzdéni DC Pocatecni frekvence brzdéni *9: 0,0 to 60,0 Hz,

o Doba brzdéni: 0,0 to 30,0 s, uroveri brzdéni: 0 az 100%

Brzdici tranzistor

Vestavény

Platné bezpec&nostni normy

UL508C, IEC 61800-5-1: 2007 (platné znéni)

Kryti

IP20 (IEC 60529:1989), otevieny typ UL (UL50)

ZpUsob chlazeni

Pfirozené chlazeni

Chlazeni ventilatorem

Hmotnost (kg)

06 | 06 | 07

| o8

17 | 17 2,5

*1 Fuji standardni 4-p6lovy motor

*2 Odkazuje na jmenovity vykon za predpokladu, Zze jmenovité vystupni napéti je 220 V.
*3 Vystupni napéti nemuze prekrocit napajeci napéti.

*4 Zatizeni se snizi tak, aby kontinualni provozni proud odpovidal jmenovitému proudu v zavorce, nebo méné, pokud

nosna frekvence je nastavena na 3 kHz nebo vy3e, nebo kdyz okolni teplota pfekroci 40 °C.

*5

Mezifizova nevyvaZenost napéti (%) =

Max. napéti (V) — Min.

napéti (V)

Stiredni 3fazoveé napéti (V)

Pokud je tato hodnota 2 az 3%, pouZijte volitelnou tlumivku AR (ACR).

*6 Pouzije se odhadovana hodnota, pokud kapacita zdroje napajeni je 500 kVA (vykon ménice x 10, kdyz je vykon

ménice vyssi nez 50 kVA) a ménic je pfipojen k %X = 5% napajeni.
*7 Odkazuje na hodnotu platnou pfi pouZiti DC tlumivky (DCR).

1

» 67 (viz IEC61800 — 3: 2004)




*8 Oznacuje prumérny brzdny moment, kdyZ se samotny bézici motor zabrzdi z 60 Hz, s regulaci AVR ve vypnutém
stavu (OFF). (To se liSi podle u€innosti motoru.)

*9 K dispozici pouze pro pohon indukénich motoru.
Poznamka: Ctveredek () ve vy$e uvedené tabulce nahrazuje A nebo U, v zavislosti na mistu uréeni pro prepravu.



8.1.2 Rada trojfazového provedeni 400V (O = A, C, E, U)

udany v zavorce)

Polozka Technické parametry
Typ (FRN_ _ __ C2S-40) 0002 0004 0005 0007 0011
Pouzitelny vykon el. motoru 37
(kW) *1(kdyz OO0 = A, C nebo 0,4 0,75 1,5 2,2 L
E) (4,0
Pouzitelny vykon el. motoru
(HP) *1 (kdy? 0 = U) 12 ! 2 3 >
Jmenovita kapacita
(KVA) *2 13 2,3 32 4,8 8,0
- fg‘e”""'te napeti (V) | Tritazove 380 az 480 V (s funkei AVR)
o
c
) o 1,8 3,1 4,3 6,3 10,5
2 | Jmenovity proud (A) (1,5) (2,5) (3,7) (5,5) (9,0)
é_ 150% jmenovitého vystupniho proudu po dobu 1 min.
5 e 150% jmenovitého vystupniho proudu po dobu 1 min nebo 200%
9 | Pretizitelnost ; o , A . .
< jmenovitého vystupniho proudu po dobu 0,5 s (pro jmenovity proud

Jmenovity kmitoCet

(H2) 50/60 Hz
Faze, napéti . . .
> ’ ’
§ frekvence Trifazové, 380 az 480 V, 50/60 Hz
IS Zmény napéti a Napéti: +10 az -15% (Nevyvazenost mezifazového napéti: 2% nebo
< ;v >~
O frekvence meéne) *5, Frekvence: +5 aZ -5%
3 . (w/
c | Jmenovity DCR) 0,85 1,6 3,0 4.4 7.3
g proud (A) (wio
Z | *6
£ DCR) 1,7 3,1 5,9 8,2 13,0
>
» | PoZadovany napajeci
> ofikon (kVA) *7 0,6 11 2,0 2,9 49
— o
_ Ié)cwy moment (%) 100 50 30
D
IS . Pocatec¢ni frekvence brzdéni *9: 0,0 to 60,0 Hz,
N Brzdéni DC . . , . . . o
o Doba brzdéni: 0,0 to 30,0 s, uroven brzdéni: 0 az 100%
Brzdici tranzistor Vestavény
Platné bezpec€nostni normy UL508C, IEC 61800-5-1: 2007 (platné znéni)
Kryti IP20 (IEC 60529:1989), otevieny typ UL (UL50)
ZpUsob chlazeni Pfirozené chlazeni Chlazeni ventilatorem
Hmotnost (kg) 12 | 13 17 | 17 | 25

* 4,0 kW pro EU. Typ ménice je FRN0011C2S-4E.

*1 Fuji standardni 4-p6lovy motor
*2 Odkazuje na jmenovity vykon za pfedpokladu, ze jmenovité vystupni napéti je 440 V.
*3 Vystupni napéti nemuze prekrocit napajeci napéti.

*
3 . N . o Max. napéti (V) — Min. napéti (V)
Mezifazova nevyvaZenost napéti (%4) = Stredni 3fazové napet (V)

* 67 (viz IEC61800 — 3: 2004)

Pokud je tato hodnota 2 az 3%, pouZijte volitelnou tlumivku AR (ACR).

*6 Pouzije se odhadovana hodnota, pokud kapacita zdroje napajeni je 500 kVA (vykon ménice x 10, kdyz je vykon
ménice vyssi nez 50 kVA) a ménic je pfipojen k %X = 5% napajeni.

*7 Odkazuje na hodnotu platnou pfi pouziti DC tlumivky (DCR).

*8 Oznaduje primérny brzdny moment, kdyZ se samotny bézici motor zabrzdi z 60 Hz, s regulaci AVR ve vypnutém
stavu (OFF). (To se liSi podle ucinnosti motoru.)

*9. K dispozici pouze pro pohon indukénich motor(.

Poznamka: Ctveredek () ve vySe uvedené tabulce nahrazuje A, C, E, nebo U, v zavislosti na mistu uréeni pro pfepravu.
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8.1.3 IVRadajednofézového provedeni 200V (O =A, C,E, V)

Polozka Technické parametry
Typ (FRN_ _ __ C2Ss-70) 0001 0002 0004 0006 0010 0012
PouZitelny vykon el. motoru
(kw) *1(kdyz O = A, C nebo 0,1 0,2 0,4 0,75 1,5 2,2
E)
Pouzitelny vykon el. motoru
(HP) *1 (kdyz O = U) 1/8 1/4 1/2 1 2 3
Jmenovita kapacita
(KVA) *2 0,30 0,57 1,3 2,0 3,5 4,5
> ny r v
3 fg‘eno"'te napeti (V) | Tritazove 200 a2 240 V (s funkci AVR)
]
2 | Jmenovity proud (A) 0,8 15 3,5 5,5 9,2 12,0
S | ™4 (0,7) (1,4) (2,5) (4.2) (7,0) (10,0)
B 04 i ité \/ 1 i 0,
B | Pretizitelnost _150/0 Jr_nfenovrfeho vystupnlho proudu po dobu 1 min nebo 200%
< jmenovitého vystupniho proudu po dobu 0,5 s
Jmenovity kmitoCet 50/60 Hz
(Hz)
Faze, napeti Jednofazové, 200 az 240 V, 50/60 Hz
frekvence

Kolisani napéti a

Napéti: +10 az -15%, Frekvence: +5 az -5%

2

o

c

©

2

© frekvence

.g itV (w/ 1,1 2,0 3,5 6,4 11,6 17,5

S Jmenovity DCR) ) ) ) ) ; )

= proud (A) wio

— *6

3 DCR) 1,8 3,3 5,4 9,7 16,4 24,0

>

» | Pozadovany napajeci

> ofikon (KVA) *7 0,3 0,4 0,7 1,3 2,4 3,5
TocCivy moment (%)

= | 8 150 100 50 30

% Brzd&ni DC Pocatedni frekvence brzdéni *9: 0,0 to 60,0 Hz,

o Doba brzdéni: 0,0 to 30,0 s, uroven brzdéni: 0 az 100%

Brzdici tranzistor

Vestavény

Platné bezpecnostni normy

UL508C, IEC 61800-5-1: 2007 (platné znéni)

Kryti

IP20 (IEC 60529:1989), otevieny typ UL (UL50)

Zpusob chlazeni

Pfirozené chlazeni

Chlazeni ventilatorem

Hmotnost (kg)

0,6

0,6 0,7

0,9

1,8 2,5

*1 Fuji standardni 4-p6lovy motor

*2 Odkazuje na jmenovity vykon za pfedpokladu, Ze jmenovité vystupni napéti je 220 V.

*3 Vystupni napéti nemGze prekrodit napajeci napéti.

*4 Zatizeni se snizi tak, aby kontinualni provozni proud odpovidal jmenovitému proudu v zavorce, nebo
méng, pokud nosna frekvence je nastavena na 3 kHz nebo vySe, nebo kdyz okolni teplota pfekro&i 40 °C.

*6 Pouzije se odhadovana hodnota, pokud kapacita zdroje napajeni je 500 kVA (vykon ménice x 10, kdyz je
vykon ménice vyssi nez 50 kVA) a ménic je pfipojen k %X = 5% napajeni.

*7 Odkazuje na hodnotu platnou pfi pouziti DC tlumivky (DCR).

*8 Oznacuje primeérny brzdny moment, kdyz se samotny bé&zici motor zabrzdi z 60 Hz, s regulaci AVR ve
vypnutém stavu (OFF). (To se lisi podle ucinnosti motoru.)

*9 K dispozici pouze pro pohon indukénich motoru.

Poznamka: Ctveredek () ve vy$e uvedené tabulce nahrazuje A, C, E, nebo U, v zavislosti na mistu uréeni

pro prepravu.




8.2 VSeobecné specifikace

Polozka

Popis

Maximalni frekvence

variabilni 25,0 az 400,0 Hz

Vlastni frekvence

variabilni 25,0 az 400,0 Hz

Pocatecni frekvence

variabilni 0,1 az 60,0 Hz

Nosna frekvence

Rozsah nastaveni

variabilni 0,75 az 16 kHz

Poznamka: Pro ochranu ménice, kdyz je nosna frekvence 6 kHz nebo
vice, se nosna frekvence automaticky snizuje v zavislosti na okolni
teploté nebo na stavu vystupniho proudu. (Tato automaticka funkce
muze byt vypnuta.) * 1

Pfesnost vystupni
frekvence /stabilita)

Vystupni frekvence

» Analogové nastaveni: + 2% max frekv. (pfi 25 °C), teplotni drift: +
0,2% max frekv. (pfi 25£10°C)

» Nastaveni klavesnice: +0,01% max frekv. (pfi 25 °C), teplotni drift: +
0,01% max frekv. (pfi 25£10°C)

Nastaven frekvenéniho
rozliSeni

* Analogové nastaveni: 1/1000 maximalni frekvence
» Nastaveni klavesnice: 0,01 Hz (99,99 Hz nebo méné), 0,1 Hz (100,0 az
400,0 Hz)

» Nastaveni pfipojovaciho ¢lenu: 1/20000 maximalni frekvence nebo
0,01 Hz (pevné nastavena hodnota)

Ridici systém

Rizeni indukéniho motoru (IM)

* Fizeni V/f, kompenzace skluzu, automatické zesileni momentu

« Dynamické vektorové fizeni momentu, automaticka regulace Uspory
energie

Pohon synchronniho motoru s permanentnimi magnety (PMSM) (bez

snimace otacek / polohy) * 2

¢ Rozsah otackova regulace: 10% nebo vice zakladni frekvence

Charakteristika napéti
[frekvence

Ovladani

fada * Moznost nastaveni vystupniho napéti na zakladni frekvenci
200V a pfi maximalni vystupni frekvenci (80 az 240 V)

» Ovladani AVR * 1 Ize zapinat a vypinat (ON nebo OFF).

* Nelinearni nastaveni V/f * 1 (2 body): Je mozno volné
nastavit napéti (0 az 240 V) a frekvenci (0 az 400 Hz).

fada * Moznost nastaveni vystupniho napéti na zakladni frekvenci
400V a pfi maximalni vystupni frekvenci (160 az 500 V)

» Ovladani AVR * 1 Ize zapinat a vypinat (ON nebo OFF).

 Nelinearni nastaveni V/f * 1 (2 body): Je mozno volné
nastavit napéti (0 az 500 V) a frekvenci (0 az 400 Hz).

Zesileni momentu *1

» Automatické zesileni momentu (pro konstantni zatizeni toivym
momentem)

» Manualni zesileni momentu: ZvySeni hodnoty toCivého momentu Ize
nastavit v rozsahu 0,0 az 20,0%.

* Vyberte pozadované zatizeni s kddem funkce. (Pro proménné zatizeni
nebo konstantni zatiZzeni toCivym momentem.)

Spoustéci moment *1

* 150% nebo vice (chod pfi 1 Hz, s aktivni kompenzaci skluzu a
automatickym zvySenim momentu)

Spusténi a zastaveni

Klavesnice: Spusténi a zastaveni pomoci tlaCitek RUN a
STOP (standardni klavesnice / volitelna dalkova klavesnice)

Externi signaly (digitalni vstupy): Provoz vpred a pfikaz k zastaveni,
reverzni chod a pfikaz k zastaveni, pfikaz pro dobéh az k zastaveni
pfikazu, atd.

Provoz spojovaciho ¢lenu: Provoz pfes RS-485 (vestavény jako standard)

*1 K dispozici pouze pro pohon indukénich motora.
*2 K dispozici v ROM verzi 0500 nebo novejsi.



Polozka

Popis

Nastaveni frekvence

Ovladani

Provoz klavesnice s pouzitim tlagitek ! a ~) (s funkci ochrany dat)
Lze jej také nastavit pomoci funkéniho kédu (pouze pres
komunikaci) a kopirovat. *2

Zabudovany potenciometr

Analogovy vstup:0 az + 10 V DC / 0 az 100% (svorka [12]),
4 a7z 20mA /0 az 100%, 0 az 20 mA/ 0 az 100%
(svorka [C1])

Vicestupnova frekvence
Volitelna ze 16 rlznych frekvenci (krok O - 15)

Ovladani NAHORU/DOLU (UP / DOWN):
Frekvence muze byt zvy$ena nebo snizena, zatimco digitalni
vstupni signél je ON.

Provoz spojovaciho ¢lenu:
Frekvence |ze zadat prostfednictvim linky RS-485.

Frekvence prepinani nastaveni:

Dva typy nastaveni frekvence Ize pfepinat pomoci externiho signalu
(digitalni vstup). Lze pfepnout na nastaveni frekvence pres
komunikacni linku nebo vicestupriové nastaveni frekvence.

Pomocné nastaveni frekvence:

Kazdy ze vstupU vestavéného potenciometru a svorky [12] / [C1]
mohou byt pfidany do hlavniho nastaveni jako pomocné nastaveni
frekvence.

Inverzni provoz:

Pfepinatelné z "0 az +10 VDC/0 az 100%" na "+10 az 0 VDC/0 az
100%" externimi signaly.

Pfepinatelné z "4 az20 mA DC (0 az 20 mA DC)/0 az 100%" na "20
az 4 mADC (20 az 0 mA DC)/0 az 100%" externimi signaly.

Doba zrychleni /
zpomaleni (ACC/DCC)

» Rozsah nastaveni: 0,00 - 3.600 s, variabilni

 Tyto dva typy nastaveni zrychleni / zpomaleni doby mohou byt
zadany nebo nastaveny individualné (pfepinatelné za chodu).

» Model zrychleni/zpomaleni: Lze vybrat ze 4 typd modell pro
zrychlovani a zpomalovéni: Linearni, S-kfivka (slabé), S-kfivka
(silné), a kfivo€aré (maximalni kapacita zrychleni / zpomaleni s
konstantnim vykonem).

» Pfikaz k vypnuti chodu zpUsobi zastaveni motoru az k zastaveni.

» Doba zrychleni / zpomaleni (ACC/DCC) pro krokovani se da
nastavit. (Rozsah nastaveni: 0.00 az 3600 s)

RUzné funkce

Frekvenéni omezovac (omezovace Spicek a poklesu), frekvence
biasu, zisk pro frekvencni pfikaz, ovladani krokové frekvence,
krokovy provoz *1, ovladani Casovace, restart po kratkodobém
vypadku napajeni *1, kompenzace skluzu *1, charakteristiky
zpomaleni (nucené ovladani brzdy), proudové omezeni (hardware
pro omezovac proudu) *1, PID regulace, automatické zpomaleni,
ovladani prevence pretizeni, automaticky provoz s usporou energie
*1, ovladani chlazeni ventilatoru pomoci ON/OFF, ladéni off-line *1,
omezeni sméru rotace a nastaveni motoru 2.

*1 K dispozici pouze pro pohon indukénich motoru.
*2 K dispozici v ROM verzi 0500 nebo noveéjsi.



Polozka

Popis

Béhem chodu / Monitorovani otacek, vystupni proud (A), vystupni napéti (V), pfikon
zastaveni (kW), pfikazova hodnota PID, hodnota zpétné vazby PID, vystup PID,
¢asovace a vstupni méfidlo watthodin (kWh). []
# Zvolte monitor rychlosti pro zobrazeni nasledujicich moZnosti:
Vystupni frekvence (pfed kompenzaci skluzu) (Hz), vystupni
frekvence (po kompenzaci skluzu) (Hz), referen¢ni frekvence (Hz),
otacky zatizené hridele (min™), rychlost linky (m/min), doba napajeni
s konstantni rychlosti (min).
* Monitor rychlosti mlize zobrazit rychlost stanovenou s E48.
Pfi sepnuti Pfi¢ina sepnuti je zobrazena
pomoci kédd, jak je uvedeno
nize. « 0/1 (Pfetizeni motoru)
e Ocl (Nadh;?rogd béhem « 012 (PretiZzeni motoru 2)
s (Z'Lfdp:l:)d her . 0lu  (Pfetizeni ménige)
zpomalent) * er/ (Chyba paméti)
e 0c3 (nadproud pfi konstantni . er? (C,hyba_sPOJenl s
rychlosti) klavesnici)
o /in  (Ztrata vstupni faze) * erd  (Chyba procesoru)
« lu (Podpéti) » er6  (Chyba pracovniho
o ] g o postupu)
9o e Opl (Ztrata vystupni faze) -
S « 0ul  (Pfepéti bshem ©er7 (Chyba ladén)
s Zrychleni) e er8 (RS-485 chyba)
. 0uzv (PPepéti béhem e erf (Chyba uloZeni dat kvli
zpomalen) podp?h),
. Ou3v (PFepéti béhem » err (Falesnyalarm)
konstantni rychlosti) « erd (detekce skokového
. Ohl  (PrehFati chladice poklesu (pro pohon
Zatsze) synchronnich motoru s
ermanentnim
* 0hZ  (Bylo aktivovano externi ﬁ]agnetem) *
tepelné relé)
* 0Oh4  Ochrana motoru
(termistor PTC
(termistor s pozitivnim
teplotnim soucinitelem))
» dbh  (Pfehfati brzdného
odporniku)
e cof (Zpétna vazba PID pfFi
pferuSeni vodice)
Béhem chodu nebo Historie sepnuti ochran: Jsou ulozeny a zobrazeny pFi¢iny (kody) u
béhem sepnuti poslednich Ctyf sepnulti.
Podrobné informace o provoznim stavu u poslednich ¢tyf sepnuti jsou
také uloZeny a zobrazeny.
«
S
= Viz ¢ast 8.5 "Ochranné funkce."
O
O
3
"é Viz kapitola 2, oddil 2.1 "Provozni prostfedi" a kapitola 1 oddil 1.4, "Prostfedi pro skladovani."
a

*2 K dispozici v ROM verzi 0500 nebo novéjsi.



8.3 Specifikace svorek

8.3.1 Funkce svorek

Podrobné informace o hlavnich a Fidicich svorkach najdete v kapitole 2, bod 2.3.5 a v bodé 2.3.6

(tabulka 2.8).

8.3.2 Schéma zapojeni pro provoz se vstupy externich signalt

Jistide ! chranice

ACDELC
Li
[Poendmia 1) (Poendmia 2) DR (Poanimba 3) DER
Jedrofizovd ; . I ; = I L-”L 2
napajeni [ "l + [CM] (Poznamka 4)
IDG&ZI:UV P H ; L2 i:_,l [THR)
r4 ™ T w T
T —
Jistite [ ehranide .
&Ké&ﬁm ]I:-lm-nmb..ud |
[Poanimia 1) (Poendrmika 2) P1 Pi+) DB N[ i
}ednpo;mrye ! } ! i
napdjeni :: - — -
200 4t 240V "
SOVED He V. ; -
nebo COERY
thifdzcne - H
380 ad 480 e T
= | "
Zemicl svorks i Zemnici svorka (Pozndmka 7)
- 1
Porrdmkas) = == —— - ——
- Mapdjeni I ! I E' obvad
"Lz'l potEnciometn [13] 30C |
g ) & |1y
: Napéfovy vstup [12] FB } Vistup alemu
£| oto+0vDC [ [11] 2083 1o akouko
kY |
2 . i
£ Proudovivitup | (+) =—T Ly [C1] | DBR : Dynamicky f
: ¥ bradng odpomik
+4 1o +20 mADC [H — (1) | DR :Thumivka OC
[FM,&.] i RCODVELCE : Ocheanné zafizeni proti
e [ Poytionsmis proudiy
Mb;m:}rgjn“m i : Jistid proti zeminimiu zkralu
o M : Magneticky stykad
[ ZATEZ : MECE  : Kompaking jistié
1
[Fwi] -2 vl i
[REV] ZDROY -
g [cM] [Y1E] g i Trrsistoronp vistup
i
2
'1_E i
z [*%1] :
ﬁ O ||
%3] RS 485 - * S vestavénym zakoncovacim
(GM] Rohee atnipatt) | odporovym spinadem
[PLC] [RI-45) :
]

(Poznamka 1)

(Poznamka 2)

(Poznamka 3)
(Poznamka 4)

(Poznamka 5)

Pro ochranu elektrické instalace nainstalujte do primarniho obvodu ménic¢e doporuceny jistic
v lisovaném pouzdru (MCCB) nebo proudovy chrani¢ (RCD)/ochranny jisti¢ (ELCB) (s funkci
nadproudové ochrany). Nepouzivejte jisti€ nebo chranice / jistice (MCCB nebo RCD/ELCB),
jejichz kapacita presahuje doporu¢eny jmenovity proud.

Magneticky stykac (MC) by mél byt v pfipadé potfeby namontovan nezavisle na jistici
(MCCB nebo ELCB) pro odpojeni napajeni ménice. Detaily viz strana 9-2. Stykace MC nebo
solenoidy, které budou instalovany v blizkosti méniCe, musi mit pFepé&tovou ochranu
pfipojenou paralelné k jejich civce.

PFi pfipojeni DC tlumivky (volitelné pFisluSenstvi) odstrarite propojku ze svorek [P1] a [P +].
Funkci THR Ize vyuzivat pfifazenim "9" (externi alarm) na kteroukoli ze svorek [X1] az [X3],
[FWD] nebo [REV] (kéd funkce EO1 az E03, E98 nebo E99). Detaily viz Kapitola 9.
Frekvenci Ize nastavit pfipojenim zafizeni k nastaveni frekvence (externi potenciometr) mezi
svorky [11], [12] a [13], namisto pfivadéni napétového signalu (0 af +10 VDC nebo 0 az +5
VDC) mezi svorky [12] a [11].



(Poznamka 6)

(Poznamka 7)

Pro zapojeni fidiciho obvodu pouzivejte stinéné nebo zkroucené vodiCe. PFi pouziti
stinénych vodiCu pfipojte stinéni na zem. Abyste zamezili poruse v dusledku Sumu,
umistéte Fidici obvod co mozna nejdale od elektrické instalace hlavniho obvodu
(doporucena vzdalenost: 10 cm nebo del$i), a nikdy je neumistujte do stejného instala¢niho
kanalu. PFi prekfizeni elektrické instalace Fidiciho obvodu s elektrickou instalaci hlavniho
obvodu je nastavte do pravého uhlu.

Pro regulaci Sumu se doporuCuje pro pfipojeni motoru pouzit 3fazovy, 4zilovy kabel.
PFipojte uzemnovaci vodi¢e motoru na zemnici svorku zG ménice.

Zakladni schéma zapojeni zobrazené vySe je pro spusténi / zastaveni ménice, a nastaveni frekvence
externimi signaly. Nize jsou uvedeny poznamky pro pfipojeni.

(1) Nastavte kéd funkce FO2 na "1" (vnéjsi signaly).

(2) Nastavte kod funkce FO1 na "1" (Vstupni napéti ke svorce [12]), nebo "2" (Proudovy vstup na
svorce [C1]).

(3) Propojte svorky [FWD] a [CM] pro spusténi motoru ve sméru dopfedu, a rozpojte je pro jeho
zastaveni. Propojte svorky [REV] a [CM] pro spusténi motoru v reverznim sméru, a rozpojte je
pro jeho zastaveni.

(4) Frekvence je fizena vstupnim napétim v rozmezi 0 az +10 V DC nebo od 0 do maximalni

frekvence.

Proudovy vstup k fizeni frekvence je v rozmezi 4 az +20 mA DC nebo od 0 do

maximalni frekvence.



8.4 VnéjSi rozméry

8.4.1 Standardni modely

&0
65 67 , 65
E 1L
AXGxE
e (Dvalng otvar)
a2 R
uw

22

e

o1

D2

Typouy Stitek

— 4

Napéjeci
napéti

Typ ménice

Rozméry (mm)

D

D1

D2

Trifazové
200 vV

FRNO0O1C2S-200

FRN0002C2s-20

80

10

FRN0004C2s-20

95

70

25

FRN0006C2S-20

120

50

Jednofaz
ové
200V

FRNOOO1C2S-70d

FRNO002C2Ss-70

80

70

10

FRNO00O4C2s-700

95

25

FRN000O6C2S-701

140

90

50

22 D1

Dz

Napajeci
napéti

Typ ménice

Rozméry (mm)

D

D1

D2

Tiifazové
400 V

FRN0002C2S-401

115

40

FRNO004C2Ss-40

139

75

64

Poznamka: Ctveredek (O) ve vySe uvedenych tabulkach nahrazuje A, C, E, nebo U, v zavislosti na mistu uréeni
pro pfepravu. Pro tfifazové série ménicl v tfidé 200 V se nahradi za A nebo U.
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110 o
85 o7 | B85 2.2 D1 [+F]
T
4xE5xT
ofol [Drvilng otvor)
1
M
g
3| -
€ 0| (o]
T
T— |5 — 17 1
@ Typay Hitek
sieci Rozméry (mm
- Napa]vef: ! Typ ménice 1y (mm)
= napéti D | D1 | D2
THfazove | FRN0010C2S-200
400 V' |FRNO012C2S-200
139| 75
Tritazové | FRN0005C2S-400
64
= @ [T 400 V' |FRN0O007C2S-40
Jednofaz
o ové FRNO0010C2S-70 |149]| 85
k [T e [ | 200 V/
o e | ]
110 D
6.5 a7 _ 6.5 22 D1 D2
? —
dxS5xT
B (Onvilng otwor)
© ]
"
g|= o
|| =
1]
r— E—
N — | L
& Typovy Etitek
& ML
Napajeci napéti Typ ménice
- Trifazové 200 V FRNO0020C2S-200
2 @ = Trifazové 400 V FRN0011C2S-400
Jednofa\z/ove 200 FRN0012C25-700
© T T
(N | — - -

Poznamka: Ctveredek () ve vy$e uvedenych tabulkach nahrazuje A, C, E, nebo U, v zavislosti na mistu uréeni
pro prepravu. Pro tfifazové série ménicl v tfidé 200 V se nahradi za A nebo U.
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8.5 Ochranné funkce

"—": Neni stanoveno.

LED Vystu
. . monitor ystup
Jméno Popis sobrazui alarmu
1308 B.Cl
Nadproudova - Vypne vystup ménice pro jeho ochranu pfed Pfi  zvySovani Ocl Ano
ochrana zvySenym proudem v disledku pretizeni. rychlosti
Ochrana - Vypne vystup ménice pro jeho ochranu pfed Pfi  snizovani OcZ2
pred zkratem nadproudem v dusledku zkratu ve vystupnim | rychlosti
Ochrana obvodu. B&hem chodu 0c3
proti porucham | - Vypne vystup ménice pro jeho ochranu pfed s konstantni
uzemnéni nadproudem v dlsledku zemniho zkratu ve rychlosti
vystupnim obvodu. Tato ochrana je ucinna
pouze pfi spusténi ménice. Pokud zapnete
meénic¢ bez odstranéni zemniho zkratu, mze
tato ochrana prestat fungovat.
Prepétova Zastavi vystup ménice po detekci prepéti (400 PFi zvySovani Oul Ano
ochrana VDC pro série 200 V, a 800 V DC pro série 400 | rychlosti
V) pfes DC sbémici. P¥i snizovani 0u2
Tato ochrana neni zajiSténa, pokud je nechténé | rychlosti
aplikovano vysSi stfidavé napéti (AC). B&hem chodu 0u3
s konstantni
rychlosti
Podpétova Zastavi vystup ménice, kdyz napéti sbérnice DC klesne pod lu Ano
ochrana uroven podpéti (200 VDC pro série 200 V, a 400 V DC pro série (Poznamka
400 V). )
Nicméné, kdyz F14 = 4 nebo 5, neni vystupem alarm, atoiv
pfipadé, Ze napéti DC sbérnice poklesne.
Ochrana pred Detekuje ztratu vstupni faze, pficemz vypne vystup ménice. Tato lin Ano
ztratou vstupni | funkce zabrahuje vysokému zatézovani ménice, které muze byt
faze zpusobeno ztratou vstupni faze nebo mezifazovou nesymetrii
napéti, kdy muize dojit k poSkozeni ménice.
Je-li pfipojené zatizeni nizké, nebo kdyz je pfipojena DC tlumivka
k ménici, tato funkce nemusi rozpoznat ztratu vstupni faze, pokud
k ni doslo.
U jednofazové fady ménicl je tato funkce ve vychozim nastaveni
od vyrobce deaktivovana.
Ochrana pred Detekuje preruseni vodic¢l na vystupu ménice na zacatku chodu a Opl Ano
ztratou vystupni | v jeho prubéhu, kdy je iniciovano zastaveni vystupu meénice.
faze
= Ménic - Vypne vystup ménice po detekci nadmérné teploty chladice v Ohl Ano
g_‘E pfipadé selhani chladiciho ventilatoru nebo pretizeni.
© g Brzdny | - Chrani brzdny odpornik pfed pfehfatim v souladu s nastavenim dbh Ano
@ 5 | odporni elektronické tepelné reléové ochrany pro brzdny odpornik.
g’a k * Je nutné nastavit data kédu funkce podle pouzitého brzdného
odporniku (vestavény nebo externi).
Ochrana proti Zastavi vystup ménie v zavislosti na teploté chladi¢e u zatéze 0lu Ano

pretizeni

méniCe a teploté spinaciho prvku, vypocitané na zakladé méreni
vystupniho proudu.

(Poznamka) Bez alarmového vystupu, v zavislosti na nastaveni dat kédu funkce.
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LED

: Vystup
. . monitor
Jméno Popis Zobrazui alarmu
" )| [30A,B,C]
Elektronické| Zastavi vystup méni¢, v zavislostech na nastaveni elektronického 011 Ano
tepelné tepelného nadproudového relé k ochrané motoru. 012
r?adp'roudov Tato funkce chrani univerzalni motory a motory ménice v celém
erele frekven&nim rozsahu, a také chrani motor 2.
5 * Lze nastavit Uroven provozu a tepelnou ¢asovou konstantu (0,5-75,0
S minut).
(@]
€ | Termistor Vstup termistoru PTC zastavi vystup ménice pro ochranu motoru. 0h4 Ano
g | PTC PTC termistor je zapojen mezi svorky [C1] a [11], a odpor je zapojen
2 mezi svorky [13] a [C1].
Prvni Na vystupu se vyda predbézny alarm na nastavené urovni pfed tim, nez — —
(pFedCasna) | je motor zastaven elektronickou tepelnou funkci, za u¢elem ochrany
vystraha o | motoru.
pretizeni
motoru
Prevence Sepne, kdyz vystupni proud ménice prekro&i okamzitou nadproudu — —
pretizeni uroven, aby nedoSlo k vypnuti ménice (pfi provozu s konstantni rychlosti
nebo pfi zrychlovani).
Vstup externiho | Zastavi vystup ménice pfi alarmu prostfednictvim digitalniho vstupniho Oh2 Ano
alarmu signalu THR.
Vystup Méni¢ vyda signal pro reléovy kontakt, kdyz se u ménice vyskytne alarm — Ano
poplachového a vystup ménice se zastavi.
relé < Reset alarmu >
ro jakoukoli
E;Fr: bJu) Zastaveny stav po alarmu je mozno vynulovat stisknutim tlacitka lf%?nebo
y digitalnim vstupnim signdlem RST.
< Ukladani historie alarmu a podrobné udaje >
Lze ulozit a zobrazit informace o poslednich 4 alarmech.
Chyba paméti Méni¢ kontroluje udaje v paméti po zapnuti napajeni a pfi zapisu dat. Je-| er/ Ano
li zjiSténa chyba paméti, méni¢ se zastavi.
Chyba Méni¢ se zastavi pfi detekci chyby komunikace mezi méni¢em a er? Ano
komunikace vzdalenou klavesnici (volitelna) béhem ovladani ze vzdalené klavesnice.
vzdalené
klavesnice
(volitelnd)
Chyba procesoru | V pfipadé, ze méni¢ detekuje chybu CPU zplsobenou rusenim, nebo z er3 Ano
CPU jiného divodu, ménic se zastavi.
Provozni chyba | Priorita Stisknuti tlacitka @ na klavesnici nuti méni¢ ke zpomaleni erb Ano
tlacitka a zastaveni motoru, i kdyz je méni¢ v chodu na zakladé
STOP jakéhokoli pfikazu vydaného prostifednictvim svorek nebo
komunikace (komunikaéni linky). Po zastaveni motoru ménic
vydéa alarm er6.
Funkce Méni¢ zakaze veskeré provozni operace a zobrazi chybu
kontroly er6 na LED monitoru, pokud je aktivni pfikaz k chodu v
pfed dobé kterékoli z nasledujicich zmén stavu.
spusténi | - Aktivace napajeni
m p . - .
- Je vydan alarm (@ (zapnuté tlac¢itko), nebo je na
vstupu reset alarmu (RST).
- Prikaz pro spojovaci €len (LE) pfepnul provoz ménice,
a je aktivni povel pro chod v pfikazovém zdroji, ktery
ma byt zapnut.
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LED

. Vystup
. . monitor
Jméno Popis sobrazui alarmu
" )| [30A,B,C]
Chyba ladéni *1 | Zastavi vystup meéniCe, kdyz je detekovana porucha ladéni, er7 Ano
preruseni, nebo abnormalni vysledek ladéni pfi nastavovani
parametrd motoru.
Chyba Po zjisténi chyby RS-485 méni¢ vypne svuj vystup. er8 Ano
komunikace RS-
485
Chyba v Pokud data nemohla byt ulozena pfi aktivaci funkce ochrany proti erf Ano
ukladani dat podpéti, méni¢ zobrazi kéd alarmu.
béhem podpéti
Funkce pro Kdyz se méni¢ =zastavi kvulli sepnuti ochrany, tato funkce — —
dalSi pokusy automaticky resetuje ménic a restartuje ho.
(Lze nastavit poCet pokusU a latentni dobu mezi zastavenim a
resetovanim.)
Prepétova Chrani méni¢ proti prepéti, které se muze objevit mezi jednim z — —
ochrana napdjecich vedeni pro hlavni okruh a zemi.
Ochrana pred Po zjisténi vypadku napajeni v délce 15 ms a vice, tato funkce — —
kratkodobym zastavi vystup ménice.
V)'/pa}dke,m Pokud je zvolen "restart po vypadku kratkodobého napajeni”, tato
napajeni funkce vyvola proces restartu, kdyZz je napajeni obnoveno v
pfedem stanovené dobé.
Kontrola V pfipadé prehfati chladiciho ventilatoru nebo k pretiZzeni (zobrazi — —
prevence se alarm: Ohl nebo Olu), vystupni frekvence ménice je snizena,
pretizeni aby se nesepnula ochrana ménice.
FaleSny alarm | FaleSny alarm je mozné vytvaret pomoci klavesnice a kontrolovat err Ano
poradi selhani.
Zpétna vazba Po zjisténi preruseni vodiCe zpétné vazby PID tato funkce vyda cof Ano
PID pfi detekci | alarm.
preruseni
vodice
(Detekce PFi detekci skokového poklesu u PMSM ménic vypne svUj vystup. erd Ano
skokového

poklesu "step-
out" *2

*1 K dispozici pouze pro pohon indukénich motoru.
*2 K dispozici v ROM verzi 0500 nebo noveéjsi.
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Kapitola 9 SEZNAM PERIFERNIHO VYBAVENI A DALSI MOZNOSTI

Nize uvedena tabulka uvadi hlavni periferni zafizeni a dalSi mozné zafizeni, které je mozno pfipojit
k FRENIC-Mini. Pouzijte je v souladu s poZadavky na vas systém.

Podrobnosti naleznete v Uzivatelské pfiru¢ce FRENIC-Mini (24A7-E-0023), v kapitole 6
"VOLBA PERIFERNIHO ZARIZENI."
Nazev perlfefnlho Funkce aplikace
vybaveni
Kompaktni MCCB jsou ur¢eny k ochrané silovych obvodu mezi fidici deskou a hlavnimi
vykonovy jisti€ svorkami ménic¢e (L1/R, L2/S a L3/T pro tfifazové napajeni, L1/L a L2/N pro
(MCCB) jednofazové napajeni) pred pretizenim nebo zkratem, coz zabrani
Proudovy chrani¢ | Sekundarnim Skodam zpusobenym poruchami ménice.
(RCD)/ochranny | Funkce chranic¢e RCD/ELCB je stejna jako u MCCB. Pouzijte MCCB a
jisti¢ (ELCB)* chraniée RCD /ELCB, které splfiuji doporuéené hodnoty jmenovitého proudu,
* s nadproudovou jak je uvedeno nize.
ochranou
Pouzitelny Doporuceny jmenovity proud (A) u
Napéjec| vykon el. R MCCB a RCD/ELCB
. s Typ ménice
i napéti| motoru ] ]
(KW) Tlumivka w/ DC Tlumivka w/o DC
0,1 FRNOO0O1C2S-20
0,2 FRN0002C2S-20 c 5
0,4 FRNO0O004C2S-20
= TFi faze
c .
o 200 V 0,75 FRN0006C2S-20 10
_g 1,5 FRNO0O10C2S-20 " 15
? 2,2 FRNO0012C2s-20 20
% 3,7 FRN0020C2S-20 20 30
é 0,4 FRN0002C2S-40 :
= 0,75 FRN0004C2S-40 5
>
< Trifazov| 1,5 FRNOO0OO5C2S-40 10
- $ 400 V
€ 2,2 FRN0007C2S-400 15
3,7
(4,0)* FRNOO11C2S-40 10 20
0,1 FRNOOO1C2S-701 5
0,2 FRNO0002C2s-700 5
Jednofal g 4 FRN0004C2S-700 10
zové
200V | 0.75 FRN0006C2S-70 10 15
1,5 FRNOO10C2S-70 15 20
2,2 FRNO0012C2s-700 20 30

Poznamka: Poznamka: Ctveredek (0) ve vySe uvedené tabulce nahrazuje A,
C, E, nebo U, v zavislosti na mistu ureni pro prepravu. Pro tfifazové série
ménicl v tfidé 200 V se nahradi za A nebo U.

* 4,0 KW pro EU. Typ ménice je FRNO011C2S-4E.




Nazev periferniho
vybaveni

Funkce aplikace

Hlavni periferni vybaveni

Kompaktni
vykonovy jisti¢
Ochranny jisti¢
proti zemnimu
spojeni*

* s nadproudovou

A VAROVANI
Pfi pfipojovani méni¢e ke zdroji napajeni vlozte do drahy kazdéeho paru
napajecich vedeni k méni¢im doporuceny jisti¢ v lisovaném krytu (MCCB)
a proudovy chrani¢ (RCD)/ochranny jisti¢ (ELCB)*. Nepouzivejte zafizeni,
které neodpovida doporu¢enému proudovému rozsahu.

ochranou *S nadproudovou ochranou
Mohlo by dojit k poZaru.
Vyberte jistiCe nebo chranice (MCCB nebo RCD/ELCB) s vhodnym
jmenovitym proudem a vypinaci schopnosti dle kapacity napajeni.
Magneticky MC mulze byt pouzit jak na vstupni napajeci (primérni), tak na vystupni
stykac (MC) (sekundarni) strané ménic¢e. MC pracuje na kazdé strané, jak je popsano nize.

Po vlozeni do vystupniho obvodu méni¢e mize MC také prepinat napajeni
motorového pohonu mezi vystupem ménice a vefejnou siti.

U zdroje napdjeni (primarni strana)
Instalujte MC do napajeciho pfivodu ménice, aby se dosahlo nasledujici:

1) Nucené odpojeni ménice od napajeciho zdroje (obecné verejné/ provozni
elektrické vedeni) s funkci ochrany vestavéné do méni¢e, nebo pomoci
svorky pro signalni linku.

2) Zastaveni provozu meéni¢e v nouzovych pfipadech, kdy méni¢ nemuze
interpretovat pfikaz k zastaveni v dusledku selhani vnitfniho / vnéjSiho
obvodu.

3) Odpojeni ménice od napajeciho zdroje, kdyz jisti€ vlozeny na napajeci
strané (MCCB) nemuze méni¢ odpoijit, za ucelem udrzby nebo inspekce.
Budete-li pouzivat MC pouze pro tento ucel, je doporuCeno pouzivat MC
vybaveny ruénim ovladanim.

PoznamkaKdyZ systém vyzaduje, aby motor, nebo motory fizené ménicem byly
spustény nebo zastaveny pomoci MC, Cetnost pro spusténi / zastaveni
chodu by méla byt jednou za hodinu nebo méné. Casté&jsi pouzivani
zkracuje zivotnost MC a kondenzatorli pouzivanych v lince DC
sbérnice v disledku tepelné unavy zpUsobené castym nabijecim
proudem. Pokud to neni nutné, mulzete motor spoustét nebo
zastavovat svorkovymi pfikazy FWD, REV a/nebo HLD, nebo pomoci
klavesnice.

Na vystupu (sekundarni strana)

Zabranéni neocekavanému pruchodu externiho vratného proudu pres svorky
na vystupni strané ménice (U, V a W). MC by mél byt napfiklad pouzity, je-li k
ménici pfipojen obvod, ktery pfepina zdroj pro pohon motoru mezi vystupem
ménice a vefejnou/ provozni siti.

PoznamkaProtoze vysoké napéti z vnejSiho zdroje na sekundarni (vystupni)
strané méniCe muze zpusobit prorazeni IGBT, mély by byt MC pouzity
v obvodech fizeni napajeni pro pfepinani napajeni pohonu motoru
mezi vefejnou/ provozni siti poté, co se motor Uplné zastavi. Také se
ujistéte, Ze se napéti nikdy nemize dostat omylem na vystupni svorky
ménice v disledku neocekavané ¢innosti casovace, nebo podobné.

Pohon motoru pomoci vefejného elektrického rozvodu

MC muze byt také pouzit u motoru pohanéného méni¢em, pro pfepinani zdroje
napajeni motoru na verejnou sit.




Nazev volby

Funkce aplikace

Hlavni volba

Brzdné odporniky
(Standardni modely)
(DBR)

Brzdny odpor prfeménuje rekuperacni energii generovanou zpomalenim
motoru a pfevadi ji na teplo pro spotfebu. PouZiti brzdného odporniku zlepsi
vykon ménice pfi zpomaleni.

Tlumivky DC
(DCR)

DCR se pouziva pfedevsSim pro normalizaci napajeni a reformaci uciniku
(pro snizeni harmonickych slozZek).

1) Pro normalizaci napajeni

- Pouzijte volitelnou DC tlumivku (DCR), kdyz kapacita napajeciho

transformatoru pfekracuje 500 kVA, nebo je 10krat vétsi nez jmenovity
vykon ménice.
V opacném pfipadé bude procentudlni reaktance zdroje energie klesat,
a podil harmonickych slozek a jejich Spickové urovné se zvySi. Tyto
faktory mohou zpUsobit prorazeni usmérfiovace nebo kondenzatorli v
konverzni sekci ménice, nebo snizeni kapacitance kondenzatoru (coz
muze zkratit Zzivotnost ménice).

- DCR také pouzivejte v pfipadech, kdyz mate zatizeni fizené tyristory,
nebo jsou-li kondenzatory fazového predstihu zapinany a vypinany.

2) V pfipadé reformace uciniku napajeni (snizeni harmonické slozky)

Obecné se k reformovani uciniku zatiZzeni pouziva kondenzator, ten vSak
nelze pouzit v systému, ktery obsahuje méni¢. Pouziti DCR zvySuje
kapacitni odpor napdjeciho zdroje méniCe tak, aby se snizil podil
harmonickych sloZzek v napajecim elektrickém vedeni, a reformoval
ucinik ménice. Pouziti DCR zlepsuje ucinik napajeciho vstupu pfiblizné

na 90 az 95%.
PoznamkaV dobé dodani je pfes svorky P1 a P (+) na svorkovnici viozen
propojovaci mustek. PFi pfipojovani DCR odstrarite propojovaci

mustek.

Filtry vystupniho
obvodu
(OFL)

Instalujte OFL do vystupniho obvodu ménice, abyste dosahli nasleduijici:

1) Potlageni kolisani napéti na vstupnich svorkach motoru
To chrani motor pfed poSkozenim izolace razovymi proudy zpUsobenymi
vysokym napétim, u ménicu v tfidé 400 V.

2) Potla¢eni unikajiciho proudu z vystupu (sekundarni strana), (v dusledku
harmonickych slozZek).
Tim se snizuje unikajici proud, kdyz je motor pfipojeny prostfednictvim
dlouhého napadjeciho vedeni. Doporucuje se, aby délka pfivodniho
vedeni byla kratSi nez 400 m.

3) Minimalizace hlukovych emisi a / nebo indukéniho Sumu ve vedeni na
vystupu (sekundarni strana)

OFL jsou uginné pfi snizovani hluku u dlouhych elektrickych pfivoda,
které se pouZzivaji ve vyrobnich provozech apod.
PoznimkaPOuZijte  OFL v ramci povolené nosné frekvence, v rozsahu

stanoveném kodem funkce F26 (Zvuk motoru (nosna frekvence)).
V opacném pripadé, se bude filtr pfehfivat.




Nazev volby

Funkce aplikace

Hlavni volba

Tlumivky s feritovym
krouzkem pro snizeni
ruSeni radiovou
frekvenci

(ACL)

ACL se pouziva ke snizeni radiového ruSeni vyzafovaného ménicem.

ACL potlaCuje vysokofrekvenéni harmonické slozky vyvolané spinacim
provozem Vv napajecim vedeni (primarni strana) uvnitf meénice.
Proviéknéte napajeci vodiCe spolecné pres ACL se 4 zavity (stoCené 3
krat).

Pokud je délka vedeni mezi méniCem a motorem mensi nez 20 m,
vlozte ACL do napdjeciho vedeni (primarni strana); pokud je delSi nez
20 m, vloZte jej do vystupniho vedeni (sekundarni strana) ménice.

Volby pro provoz a komunikaci

Externi potenciometr pro
frekvencni pfikazy

Pro nastaveni frekvence se mlze pouzit externi potenciometr. PFipojte
potenciometr k fidicim svorkam [11], [13] ménice.

Vzdalena klavesnice

Ta také umoznuje provadét dalkové oviadani ménice.

S dalkovou klavesnici muzete data funkéniho kédu nakonfigurovana v
ménici kopirovat do jiného ménice.

Modely klavesnic: TP-E1U a TP-E1

ProdluZovaci kabel pro
dalkové ovladani

ProdluZovaci kabel spojuje méni¢ se vzdalenou klavesnici pro jeji
ovladani. Také se pouziva pro pfipojeni USB-RS-485.

Jsou k dispozici tfi délky kabelu: 5m, 3 ma 1 m

Adaptér USB—RS-485

Adaptér slouzi pro snadné pfipojeni komunika&niho rozhrani RS-485 k
portu USB na PC.

(jsou doporuceny vyrobky dodavané od System SACOM Sales
Corporation)

Software Inverter loader

Tento software je zaloZeny na systému Windows, a umozriuje snadné
nastaveni dat funkénich kédu pres rozhrani GUI (Graphical User
Interface).

Jina periferni vybaveni

Svodice prepéti

Svodi¢€ prepéti potlacuje razové proudy a Sum z elektrického vedeni,
aby se zajistila u€inna ochrana napdjeciho systému pfed nefunk&nimi
magnetickymi stykaci, miniaturnimi relé a Casovacdi.

Pojistky proti pfepéti
(bleskojistky)

Pojistka proti pfepéti eliminuje razové proudy vyvolané bleskem a
rusenim z napdjeci sité. Pouziti bleskojistek je ucinné v ochranné
prevenci elektronického zafizeni, véetné ménicd, proti poSkozeni nebo
nespravné funkci zplsobené témito razy a nebo rusenim.

Prepétove relé

Prepétoveé relé potlacuje razove proudy a Sum od napajeci sité. Pouziti
prepétovych relé je uc€inné v ochranné prevenci elektronického
zafizeni, véetné ménicl, proti posSkozeni nebo nespravné funkci
zpUsobené témito razy a nebo rusenim.

Meérice frekvence

Zobrazuiji frekvenci podle vystupu signalu z ménice.




Kapitola 10 POUZITI TLUMIVEK DC (DCR)

Vzhledem k tomu, Ze "Japonska smérnice pro potlateni harmonickych u domacich spotfebicu a
spotiebiClu pro vS§eobecné pouziti", vydana Ministerstvem mezinarodniho obchodu a priamyslu (v
souCasné dobé Ministerstvo hospodarstvi, obchodu a primyslu), byla revidovana v lednu 2004,
ménice pro univerzalni pouziti prestaly byly predmétem smérnice. Jednotlivi vyrobci ménicl aplikuji
opatfeni pro potlaCeni harmonickych kmitd dobrovolné. K méni¢im série FRENIC-Mini se
doporuduje pfipojit tlumivku DC (DCR), specifikovanou v tabulce 10.1.

Tabulka 10.1 obsahuje seznam tlumivek DC (DCR)

Napajeci | Jmenovity vykon Typ ménice, u kterého se
napéti motoru (KW) pouziva Typ DCR
0,1 FRN0001C2S-20
DCR2-0.2
0,2 FRN0002C2S-20
Trifazove 0,4 FRN0004C2S-20 DCR2-0.4
200V 0.75 FRN0006C2S-200 DCR2-0.75
1,5 FRN0010C2S-20 DCR2-1.5
2,2 FRN0012C2S-20 DCR2-2.2
3,7 FRN0020C2S-20 DCR2-3.7
0,1 FRNO001C2S-70 DCR2-0.2
0,2 FRN0002C2S-70 DCR2-0.4
Jednofazové
200 V/ 0,4 FRN0004C2S-70 DCR2-0.75
0,75 FRNO006C2S-70 DCR2-1.5
1,5 FRN0010C2S-70 DCR2-2.2
2,2 FRNO0012C2S-70 DCR2-3.7

Poznamka: Ctvereéek (0) ve vy$e uvedené tabulce nahrazuje A, C, E, nebo U, v zavislosti na misté
urceni pro prepravu.
Pro tfifazové série ménicl v tfidé 200 V se nahradi za A nebo U.

O—O)
Pl P()

LI/R(LIL) U

FRENIC-Mini

Obrézek 10.1 Schéma zapojeni tlumivky DC (DCR)



Chapter 11 SHODA S PLATNYMI NORMAMI

11.1 Soulad s evropskymi normami

Znacka CE na Fuji vyrobcich oznacuje, Ze spliuji zakladni pozadavky smérnice 2004/108/ES o
elektromagnetické kompatibilité a smérnice 2006/95/ES o zafizenich nizkého napéti, které vydala
Rada Evropského spolecenstvi.

Ménice, které nesou oznaceni CE, jsou v souladu se smérnici o nizkém napéti.

Vyrobky vyhovuji nasledujicim normam:

Smeérnice tykajici se elektrickych zafizeni ur€enych pro pouzivani v ur€itych mezich napéti
EN61800-5-1: 2007

Smeérnice pro elektromagnetickou kompatibilitu
EN61800-3: 2004 +Al: 2012

Imunita : Druhé prostfedi (primyslové)

Emise: Kategorie C2
(Vztahuje se pouze tehdy, kdyz je instalovan volitelny
filtr EMC.)

UPOZORNENI

Rada FRENIC-Mini ménicd je rozdélena do kategorii jako "tFidy pro omezenou prodejni distribuci”
dle EN 61800-3. Pfi pouziti téchto vyrobku spolu s jakymkoli domacimi spotfebici ¢i kancelafskym
vybavenim budete muset pfijmout vhodna protiopatieni ke sniZzeni nebo odstranéni jakékoliv
emise hluku z téchto produktd.
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11.2 Soulad s normami pro elektromagnetickou kompatibilitu
11.2.1 VSeobecné

Znacka CE na méniCich nezajistuje, Ze celé zafizeni, v€etné naSich vyrobku se znackou CE,
vyhovuje smérnici o elektromagnetické kompatibilité. Proto znacka CE pro zafizeni bude
odpovédnosti vyrobce zafizeni. Z tohoto divodu je znacka CE spole¢nosti Fuji uvedena pod
podminkou, Zze vyrobek bude pouzit v zafizeni, které splfiuje vSechny pozadavky pfislusnych
smérnic. Pristrojové vybaveni takového zafizeni bude odpovédnosti vyrobce zafizeni.

Stroje a zafizeni nezahrnuji obvykle pouze nase vyrobky, ale i jind zafizeni. Proto jsou vyrobci
povinni zkonstruovat cely systém, tak, aby vyhovoval pfisluSnym smérnicim.

Kromé toho, aby se splnily pozadavky uvedené vySe, pouZijte Fuji FRENIC méni€ spolu s filtrem
vyhovujicim nafizeni EMC (volitelné), v souladu s pokyny uvedenymi v tomto navodu k obsluze.
Muze byt nutna instalace ménice/l v kovovém panelu, v zavislosti na provoznim prostfedi zafizeni,
pro které méni¢ ma byt pouzivan.

11.2.2 Doporucéeny postup instalace

Aby strojni zafizeni nebo vybaveni zcela vyhovovalo smérnici o elektromagnetické kompatibilite,
motor a méni¢ museji zapojit opravnéni technici v pfisném souladu s niZze popsanym postupem.

BV pfipadé, Ze je pouzito vnéjsSi zafizeni, vyhovujici z hlediska elektromagnetické kompatibility

(volitelné)

1) Nainstalujte ménic¢ a filtr na uzemnény kovovy panel. PouZijte stinény kabel i pro pfipojeni
motoru. Vedte trasu kabelu motoru tak, aby byla co nejkratSi. Pfipojte stinici vrstvu pevné ke
kovovému panelu. Stinici vrstvu je nutno vodivé pfipojit také na zemnici svorku motoru.

2) Pouzijte stinény kabel pro pfipojeni kolem ovladacich svorek ménice, a také pro pfipojeni
datového kabelu RS-485. Stejné jako v pfipadé motoru, pfipojte stinici vrstvu ke kovovému
panelu.

3) V pripadé, hluk z méniCe prekroCi pfipustnou uroven, uzaviete méni¢ a jeho periferni zafizeni
uvnitf kovoveého panelu, jak je znazornéno na obrazku 11.1.
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MCCB or Metal panel

RCD/ELCB’ (Note 2)
Power (Note 1) FRENIC-Mini
supply LI/R(LIL) U (O :
compliant L2/S vV O "-
filter
Three- (optional) (©) L3IT(L2IN) WO ;

\. -
(Note 3) Shielded
cable

* with overcurrent protection

Obrazek 11.1 Také elektricky pFipojte vrstvu stinéni na zemnici svorku motoru.

Poznamka 1: Vedte vstupni vodie EMC filtru pfes feritovy krouzek tlumivky, a proviéknéte je
dvakrét, ke sniZeni radiového ruseni (ACL-40b).

Poznamka 2: Vedte vystupni vodi¢e EMC filtru (stinény kabel a zemnici vodi¢ ve svazku) pFes
feritovy krouzek tlumivky, a proviéknéte je dvakrat ke sniZeni radiového ruseni (ACL-40b).

Poznamka 3: Pripojte vodivé stinéni kabelu k motoru a k panelu, a motoru a panel uzemnéte.

the' RuSeni ze zafizeni se znacné li8i, v zavislosti na prostfedi instalace. Pokud se nepouZije
feritovy krouzek tlumivky, ujistéte se, ze emisni ruSeni nepfekracuje pfipustnou uroven.
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Tabulka 11.1 Svodovy proud u filtru vyhovujiciho pozadavkim EMC (volitelné)

11.2.3 Svodovy proud u filtru vyhovujiciho pozadavkiim EMC (volitelné)

Typ ménice ) Unikajici proud (mA) *1), *2)
Typ filtru

Pro Japonsko Pro ostatni zemé Normalni Nejhorsi
FRNO,1C2S-2J FRN0001C2S-200

FRNO,2C2S-2J FRN0002C2S-200 FS5956-6-46 2.0 3.0
FRNO0,4C2S-2J FRN0004C2S-200 (EFL-0.75E11-2) : ’
FRNO.75C2S-2J FRNO006C2S-200

FRN1,5C2S-2J FRN0010C2S-200

FRN2,2C2S-2J FRN0012C2S-20 FS5956-26-47 3,0 3,0

(EFL-4.0E11-2)

FRN3,7C2S-2J FRN0020C2S-20

FRNO,4C2S-4J FRN0002C2S-400

FRNO.75C2S-4J FRN0004C2S-400 FS20229-3,5-07 3.0 18,0
FRN1,5C2S-4J FRN0005C2S-400

FRN2,2C2S-4J FRN0007C2S-400 F520229-9-07 3.0 18,0
FRN3,7C2S-4J] FRN0011C2S-400 FS20229-13-07 3,0 18,0
FRNO,1C2S-7J FRN0001C2S-700

FRNO,2C2S-7J FRN0002C2S-70

FRNO,4C2S-7J FRN0004C2S-700 FS8082-10-07 40 8.1
FRNO.75C2S-7J FRNO006C2S-700

FRN1,5C2S-7J FRN0010C2S-70 FS20159-17-07 4,2 8,4
FRN2,2C2S-7J FRN0012C2S-70 FS20159-25-07 4.2 8,4

Poznamka:  Ctverecek (0) ve vySe uvedené tabulce nahrazuje A, C, E, nebo U, v zavislosti na misté
uréeni pro prepravu. Pro tfifazové série ménicu v tfidé 200 V se nahradi za A nebo U.

*1) Hodnoty jsou vypocteny za predpokladu napajeni tfifazovym napétim 240 V (50 Hz), tfifazovym 400
V (50 Hz), a jednofazovym 230 V (50 Hz).

*2) NejhorSi stav zahrnuje ztratu faze v pfivodnim vedeni.
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11.3 Predpis EU pro harmonické soucasti

11.3.1 VSeobecné poznamky

PouZijete-li pramyslové méniCe pro vSeobecné ucely v EU, harmonické slozky vyzafované z
ménice do elektrického vedeni jsou pfisné regulovany, jak je uvedeno nize.

Je-li ménic, jehoz pfikon 1 kW nebo méné, pfipojen k vefejné nizkonapétové napajeci siti, je
velikost ruSeni regulovana pfedpisy pro emise harmonickych napéti z vedeni ménica (s vyjimkou
prumyslovych elektrickych vedeni nizkého napéti). Viz obr 11.2 nize s dalSimi podrobnostmi.

Medium voliage
Transformer T User C
from medium
:E::gz to low Public low-voltage Transformer from
i power supply medium voltage to
low voltage
T User A T User B Industrial
low-voltage
Inverter Inverter | power supply
(1kW or (1kW or
less) less)
L L7
‘IL The inverter connected here is \l The inverter connected

regulated by the harmonics
regulations. If the harmonics
flowing to the power source
exceads the regulated level,
permission by the local power
supplier will be needed.

here is not regulated.

Obrazek 11.2 Zdroj napajeni a souvisejici nafizeni
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11.3.2 Soulad s nafizenim o harmonické slozce

Tabulka 11.2 Soulad s nafizenim o harmonické slozce

Napajeci Tvo ménice Tlumivka w/o Tlumivka w/ Pouzitelny
napéti yp DC DC DC typ tlumivky
FRN0001C2S-20 \ * \ * DCR2-0.2
FRN0002C2S-20 \* \ * DCR2-0.2
Trifazové 200 V
FRN0004C2S-20 \ * \ * DCR2-0.4
FRNO006C2S-20 \ * \ * DCR2-0.75
FRN0002C2S-40 — v DCR4-0.4
Trifazové 400 V
FRNO0004C2S-40 — v DCR4-0.75
FRN0001C2S-70 — v DCR2-0.2
Jednofézové FRN0002C28-7D — \/ DCR2-0.4
200V FRN0004C2S-70 — v DCR2-0.75
FRNO006C2S-70 — — DCR2-1.5

* Typ méni¢u oznadené \ v tabulce vy3e jsou v souladu s EN61000-3-2 (+ Al4), takZze mohou byt
pfipojeny k vefejné nizkonapétové napajeci siti bez vyhrad.
Podminky pfi pfipojovani modeld oznaéenych "—". Chcete-li zafizeni pfipojit k vefejné nizkonapétové
napajeci siti, je tfeba ziskat povoleni od mistniho dodavatele elektrické energie. Obecné je nutné
informovat dodavatele o velikosti harmonickych proudd z méni¢e. Chcete-li ziskat tyto idaje, obratte se
na zastupce Fuji Electric.

Poznamka 1)Ctverecek (O) ve vySe uvedené tabulce nahrazuje A, C, E, nebo U, v
zavislosti na mistu uréeni pro pfepravu. Pro tfifazové série ménica v tfidé
200 V se nahradi za A nebo U.

2) P¥i napajeni tfifazovym napétim 200 V AC s redukci z tfifazového napéti
400 V AC pomoci transformatoru bude u vedeni 400 V AC regulovana
uroven harmonické slozky.

11.4 Soulad se smérnici EU pro zafizeni nizkého napéti
11.4.1 VSeobecné

Univerzalni méniCe jsou upraveny smérnici o nizkém napéti v EU. Firma Fuji Electric ziskala
certifikaci pro Smérnici o nizkém napéti z ufedni kontrolni agentury. Fuji Electric prohlasuje, ze
vSechny jeji ménice s oznacenim CE jsou v souladu se Smérnici o nizkém napéti.

11.4.2 Body ke zvazeni pri pouziti série FRENIC-Mini v systému, ktery ma byt certifikovan
dle Smérnice EU pro nizké napéti

Chcete-li pouzit fady FRENIC-Mini ménicu v systémech / zafizenich v EU, viz pokyny na str. viii.
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Druhé vydani, ¢erven 2013

Fuji Electric Co., Ltd.

Ugelem tohoto navodu k pouZiti je poskytnout pfesné informace pfi manipulaci, nastaveni a provozu
fady ménic¢t FRENIC-Mini. Nevahejte zaslat své komentare tykajici se jakychkoli chyb & opomenuti,
jez pripadné objevite, nebo pfipadnych navrhi na vSeobecné zlepSeni navodu.

Spole¢nost Fuji Electric Co., Ltd. v zadném pfipadé neodpovida za pfimé €i nepfimé Skody
vyplyvajici z uplatnéni informaci v tomto navodu.
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