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Úvod
-Mini.

d k použití a seznamte se s 
prostupy pro správnou manipulaci a provoz tohoto produktu.

tohoto výrobku i motoru.

-Mini. Podle po-

• Návod pro užití FRENIC-Mini (24A7-E-0023)
• -485 (MEH448)
• Katalog (24A1-E-0011)

ácích elektro-

výkon

roku 1994 a revidovaná v obchodu a pr

-

i Electric pro obdržení podrobné specifikace.

- viz Návod k použití FRENIC-Mini (24A7-E-0023), Dodatek C. 
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veškerými 

a zdraví.

o-
zením majetku.

Aplikace

• Výrobek FRENIC- o-
vého synchronního motoru s permanentním magnetem (PMSM). Nepoužívejte tento vý-

• Výrobek FRENIC-Mini nesmí být použit pro systém podpory životních funkcí nebo pro 
b.

• I když FRENIC-

Mohlo by dojít k nehod

Montáž

•
Jinak by mohlo dojít k požáru.

•
Mohlo by dojít k požáru.

iv



•
Mohlo 

• írová 

• Není povoleno instalova

•
•

Kabeláž

•

•
•

tlumivku (DCR).
Jinak by mohlo dojít k požáru.

• Nepoužívejte jede
•

Mohlo by dojít k požáru.

•
Jinak by mohlo dojít k zasažení elektrickým proudem nebo požáru.

•
•
•

Jinak by mohlo dojít k zasažení elektrickým proudem.

•

•

•
• -), P1 a N (-), P (+) a P1, DB a N (-), 

nebo P1 a DB.

v



•

o-
kého

•

•
- a-

Provoz

• d-

Jinak by mohlo dojít k zasažení elektrickým proudem.

•
Mohlo by dojít k zasažení elektrickým proudem.

• restartovat a pohon 
mo

osob.)
• o-

frekvenci odlišné od

•
STOP. 

• Je-
P

vi



• Jestliže aktivujete funkci „Režim restartu po krátkodobém výpadku proudu“ (kód funkce 
ícího mo-

toru.

osob.)
•

-

•
Mohlo by dojít k zasažení elektrickým proudem.

• Nezapínejte an

Mohlo by dojít k poruše.

•
Mohlo by dojít k popálení.

• losti je snadné.
(rychlosti) zkontrolujte specifikace motoru a stroje.

•

• t-

P (+) a N (-), které má být nižší než 25 VDC.
Jinak by mohlo dojít k zasažení elektrickým proudem.

•
•
• Používejte izolované nástroje.

Jinak by mohlo dojít k zasažení elektrickým proudem nebo p
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Likvidace

•

Ostatní

•

místo a dodržujte popis v návodu.

viii



1. Zemnicí svorka 
c-
á-

jecí vedení.
*S nadproudovou ochranou.

2.

EN nebo IEC.
3.

RCD/ELCB typu
B
jednofázové napájení 200 V lze použít typ A.

4.

5.

6. Chcete-
k

7.
lemem s pocínováním nebo obdobným pokováním.

8. Chcete-li p
a-

9. o-

10.
11. -5-1 2007 5.2.3.6.3 pro zkratový proud za následu-

jících podmínek.
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-5-52.

) ve výše uvedené tabulce nahrazuje A, C, E, nebo

* -4E.

*1 Velikost rámu a model MCCB nebo RCD/ELCB (s nadproudovou ochranou) se bude lišit podle 
výkonu transformátoru. Viz související technická dokumentace pro ostatní podrobnosti.

* 2

* 3

5%.

Dle 
jme-
novi-
tého

výkonu 
motoru
(kW)

*1
Jmenovitý proud (A)

u
MCCB nebo 
RCD/ELCB

*2

hlavního obvodu
[L1/R, L2/S, L3/T]

[L1/L, L2/N]
G]

*2
Výstup 

[U, V, 
W]

*2
DCR
[P1,

P (+)]
Brzdící 
odpor-

ník 
[P (+), 
DB]

obvod 
(30A,
30B,
30C)

w/ DCR
*3

w/o DCR w/ DCR
*3

w/o DCR

0,1 FRN0001C2S-2

6
6

2,5
2,5 2,5

2,5 0,5

0,2 FRN0002C2S-2

0,4 FRN0004C2S-2

0,75 FRN0006C2S-2 10

1,5 FRN0010C2S-2
10

16

2,2 FRN0012C2S-2 20

3,7 FRN0020C2S-2 20 35 4 4

0,4 FRN0002C2S-4

6
6

2,5 2,5 2,5 2,5 0,5

0,75 FRN0004C2S-4

1,5 FRN0005C2S-4 10

2,2 FRN0007C2S-4
10

16
3,7
(4,0)* FRN0011C2S-4 20

Je
dn

of
áz

ov
é

20
0 

V

0,1 FRN0001C2S-7

6
6

2,5
2,5

2,5
2,5

0,5

0,2 FRN0002C2S-7

0,4 FRN0004C2S-7 10

0,75 FRN0006C2S-7 10 16

1,5 FRN0010C2S-7 16 20 4

2,2 FRN0012C2S-7 20 35 4 6 4
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pro všeo-
becné pou-
žití

Pohon motoru 
400V pro všeo-
becné použití obvodu (OFL), po konzultaci u výrobce motoru.  Fuji motory 

dobré izolace.

Momentová cha-
rakteristika a 
zvýšení teploty

teplota motoru bude vyšší, než když je provozován za použití 

i-
látorem.

Vibrace

Když je motor 

stroje.

* ryžového 
tlumení vibrací.

*

Hluk konv

speciálních 

motory

Je-
n

chodu.

Nevýbušné mo-
tory

u-
e-

dem.

Ponorné motory a 

o-

než u motoru.
a-

nické teplotní funkce 

Brzdové motory

být jejich brzdný výkon napájen ze vstupního (primárního) 
na výstup 

zapojenými brzdami.

xi



speciálních 

o-
Je- a-

e-

Synchronní motory motoru. Podrobnosti o pohonech PMSM najdete v kapitole 5, 
oddíl 5.3 "Poznámky k pohonu PMSM."

Jednofázové 
motory * I když je k dispozici jen jednofázové napájen í-

Podmínky n-
táže

o-
e-

Ujis

Kombinace
s periferním 

Instalace MCCB 
nebo RCD/ELCB

*1 Pro ochranu elektrické instalace nainstalujte do vstupu 

Instalace MC do 
sekundárního 
obvodu.

Pokud je magneti

Instalace MC do 
primárního ob-
vodu. Pokud

FWD/REV
/ .

Ochrana motoru

h-
lostní motory nebo motory chlazené vodou nastavte malou 

anty, která chrání motor.
a-
z-

l-
ného relé.  Pokud k tomu dojde, snižte nosnou frekvenci 
nebo použijte filtr výstupního okruhu (OFL).

xii



Kombinace
s periferním 

n-
denzátoru pro 

ochrany a k zastavení provozu motoru.

undárnímu obvodu 

Snížení hluku

Dojde-
nebo provozovaný s malým zatíž

Zkoušení izolace
o-
b-

sažených v kapitole 7, bod 7.5 "Test izolace."

Kabeláž

í-
dicího obvodu kroucený pár n

Délka elektrické 
instalace mezi 

o-
torem.

u-
z-

ptylové kapacitance) u

okruhu (OFL).

k-
tuální ho

Typ zapojení

Volba 
výkonu 
m

Pohon motoru 
pro všeobecné 
použití

tandard.

Pohon speciál-

a sklado-
vání

a-

ližku (LVL).
Ostatní pokyny pro dopravu a skladování - viz kapitola 1 oddíl 1.3 "Doprava" a 

xiii



Tento návod se skládá z kapitol 1 až 11.

Kapitola 1
Tato kapitola p

Kapitola 2

Kapitola 3 PROVOZ POMOCÍ DOTYKOVÉ KLÁVESNICE

provozního stavu, zadávání dat provozu, které jsou po-

Kapitola 4 PROVOZ

provoz.

Kapitola 5 KÓDY FUNKCÍ
Tato 

Kapitola 6

poru

Kapitola 7 ÚDRŽBA A KONTROLA

výrobek.

Kapitola 8 SPECIFIKACE

Kapitola 9 SEZNAM PERIFERNÍHO VYBAVENÍ A DALŠÍ MOŽNOSTI

FRENIC-Mini.

Kapitola 10 POUŽITÍ TLUMIVEK DC (DCR)

Kapitola 11 SHODA S PLATNÝMI NORMAMI
-Mini.
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Ikony
Následující ikony se vyskytují v celém tomto návodu:

výkonu, i informace týkající se nesprávných operací a nastavení, jež mohou vést k ne-
hodám.

Tip

nebo operací.

xv



Kapitola 1 
1.1

—

(a) Hlavní typový štítek
Obrázek 1.1  Typové štítky

ZDROJ:
frekvence, vstupní proud

VÝSTUP:

Datum výroby
W 3 3 A 1 2 3 A 0 0 0 1 A A 3 2 0

Výrobní týden

prvního týdne v lednu. 

Máte- -
kontaktujte zástupce Fuji Electric.

1



1.2
(1) edy

-Mini

(2) Kabeláž

(a) FRN0006C2S-2 (b) FRN0010C2S-2

- m
štípacích
Poznámka:  

Obrázek 1.3 Kabeláž

1.3 Doprava
•

• protože jsou vyrobeny z plastu a mohou se 
snadno rozbit.

vstup* RS-485

Vstup kabelu 
kontrolního signálu

Chladicí 
ventilátor

P1, P (+), N (-)

L2/S, L3/T, U, V, W

vstup zemnícího 

B, P1, P (+) a N (-)

Klávesnice

Hlavní typový štítek
Kryt svorkovnice ovládacího obvodu

Kryt svorkovnice 
ovládacího obvodu

Kryt svorkovnice 
hlavního obvodu

štítek

Hlavní typový 
štítek

2



1.4
1.4.1

Položka Požadavky

Skladovací
teplota*1

-25 až +70 C

kondenzaci nebo námrazu.Relativní vlhkost 5 až 95% *2

Ovzduší

smí obsahovat pouze malé množství soli. (0,01 mg/cm2

Atmosférický 
tlak

*1 S
*2

vání 

(1) Nenecháv

(2)

(3) Musí- kosti, použijte vy

1.4.2 Dlouhodobé skladování

skladování jsou popsány níže.

(1) Místo pro 
-10 do + 

(2)

(3) ní desce na staveništi, kde 

Pokyny pro skladování delší než 1 rok
tnosti elektrolytických 

3



Kapitola 2 
2.1

Položka Technické parametry

Okolní teplo-
ta

-10 až +50 C (IP20) (Poznámka 1)

Relativní 
vlhkost

5 až 95 % (bez kondenzace)

Ovzduší u-
lavým 

p-
kám. (Poznámka 2)
Ovzduší smí obsahovat pouze malé množství 
soli.
(0,01 mg/cm2

výška
1,000 m max. (Poznámka 3)

Atmosférický 
tlak

86 až 106 kPa

Vibrace 3 mm (max. amplituda)
9.8 m/s2

2 m/s2

1 m/s2

2.2
(1) Montážní základna

být namontován na podstavci z materiálu, který
odolává teplotám na této úrovni.

o-

k požáru.

(2) Vzdálenosti
lenosti uvedené na

Tabulka 2.2
proudu v závislosti na nadmo
ské výšce

výstupního proudu
1000 m nebo 1,00

1000 až 1500 m 0,97
1500 až 2000 m 0,95
2000 až 2500 m 0,91
2500 až 3000 m 0,88

(Poznámka 1) o-

by být okolní teplota v rozsahu od -10 do 
+40 C.

(Poznámka 2) o
lnímu prachu, 

n-
stalujte jej do panelu vašeho systému nebo do 

(Poznámka 3) d
nitel 

tabulce 2.2.

Obrázek 2.1
požadované vzdálenosti

Vlevo

10 mm

Vpravo

10 mm

Dno 100 mm

Horní strana 100 mm

1



žkovou 
de o-

(3)
E-

NIC-

2.3 Kabeláž
Dodržujte níže u

2.3.1

(1)
(2) bvodu a 

(3)

(4)

Kryt svorkovnice 
ovládacího obvodu Kryt svorkovnice hlavního obvodu

Šroub pro kryt svorkovnice 

„VYSUNOUT”

2



2.3.2

á-
G v 

obrázcích A až D, nerozlišují mezi napájecí stranou (primární okruh), a stranou motoru (sekundární 
okruh).

(1)
Tabulka 2.3  Svorky hlavního obvodu

Napájecí Jmenovitý vý-
kon motoru 

(kW)

Velikost 
šroubu 
svorek

Utahovací 
moment 
(N·m)

Viz:

200 V

0,1 FRN0001C2S-2

M3,5 1,2 Obrázek A
0,2 FRN0002C2S-2
0,4 FRN0004C2S-2
0,75 FRN0006C2S-2
1,5 FRN0010C2S-2

M4 1,8 Obrázek B

2,2 FRN0012C2S-2
3,7 FRN0020C2S-2

400 V

0,4 FRN0002C2S-4
0,75 FRN0004C2S-4
1,5 FRN0005C2S-4
2,2 FRN0007C2S-4
3,7

(4,0)* FRN0011C2S-4

Jednofá-
zové
200 V

0,1 FRN0001C2S-7

M3,5 1,2 Obrázek C
0,2 FRN0002C2S-7
0,4 FRN0004C2S-7
0,75 FRN0006C2S-7
1,5 FRN0010C2S-7

M4 1,8 Obrázek D
2,2 FRN0012C2S-7

) ve

* -4E.

Obrázek AObrázek A
Obrázek A

Obrázek B

Obrázek C
Obrázek D

3



(2) -Mini)

Screw size: M 2  Tightening torque: 0.2 N•m

Screw size: M 2.5  Tightening torque: 0.4 N•m

30A 30B 30C

Y1

11

Y1E FMA C1 PLC

12 13 11 CM

X1 X2 X3

CM FWD REV

Symbol 
svorky

Typ šroubováku 
(tvar hrotu 

B x A) 

Dovolená velikost 
Délka odi-
zolování

Svorka s dutinkou*
Velikost otvoru ve 

svorkovnici 

[30A], [30B], 
[30C]

Plochý šroubovák
(0,6 mm x 3,5 mm)

AWG22 až AWG18
(0,34 až 0,75 mm2) 6 až 7 mm 2.8 (W) x 1.7 (H) mm

Jiné než výše 
popsané

Plochý šroubovák
(0,5 mm x 2,4 mm)

AWG24 až AWG18
(0,25 až 0,75 mm2) 5 až 6 mm 1.7 (W) x 1.4 (H) mm

* Výrobce dutinkových svorek WAGO Company of Japan, Ltd. Viz tabulka 2.5.

Velikost 
šroubu Velikost vo

Typ (216- )

S izolovaným límcem Bez izolovaného límce

Krátký typ Dlouhý typ Krátký typ Dlouhý typ

M2 AWG24 (0.25 mm2) 321 301 151 131

M2 nebo 
M2.5

AWG22 (0.34 mm2) 322 302 152 132

AWG20 (0.50 mm2) 221 201 121 101

AWG18 (0.75 mm2) 222 202 122 102

dlouhý typ.
-204).

2.3.3

Tabulka 2.6 uvádí

omítkem (/)),

Velikost šroubu: M2;  utahovací moment 0,2 Nm
Velikost šroubu: M2,5;  utahovací moment 0,4 Nm

4



Tabulka 

Jme-
novitý 
výkon 
motoru 
(kW)

*1
2)

Hlavní obvod

obvod

v-
ního obvodu

[L1/R, L2/S, L3/T]
[L1/L, L2/N]

G]

Výstup

[U, V, W]

DCR
[P1, P (+)]

Brzdící 
odporník 

[P (+), DB]

w/ DCR
*2

w/o DCR

0,1 FRN0001C2S-2

2,0 / 2,0
(2,5)

2,0 / 2,0
(2,5)

2,0 / 2,0
(2,5)

2,0 / 2,0
(2,5)

–

0,5

0,2 FRN0002C2S-2

0,4 FRN0004C2S-2

2,0 / 2,0
(2,5)

0,75 FRN0006C2S-2

1,5 FRN0010C2S-2

2,2 FRN0012C2S-2

3,7 FRN0020C2S-2 2,0 / 5,5
(2,5)

2,0 / 3,5
(2,5)

2,0 / 3,5
(2,5)

0,4 FRN0002C2S-4

2,0 / 2,0
(2,5)

2,0 / 2,0
(2,5)

2,0 / 2,0
(2,5)

2,0 / 2,0
(2,5)

2,0 / 2,0
(2,5)

0,75 FRN0004C2S-4

1,5 FRN0005C2S-4

2,2 FRN0007C2S-4
3,7
(4,0)* FRN0011C2S-4

Je
dn

of
áz

ov
é

20
0 

V

0,1 FRN0001C2S-7

2,0 / 2,0
(2,5)

2,0 / 2,0
(2,5)

2,0 / 2,0
(2,5)

2,0 / 2,0
(2,5)

–
0,2 FRN0002C2S-7

0,4 FRN0004C2S-7

2,0 / 2,0
(2,5)

0,75 FRN0006C2S-7

1,5 FRN0010C2S-7 2,0 / 3,5
(4,0)

2,2 FRN0012C2S-7 2,0 / 3,5
(4,0)

3,5 / 5,5
(6,0)

2,0 / 3,5
(4,0)

DCR: Tlumivka DC

* -4E.

*1
jsou pro HIV / IV (PVC v EU).

*2
napájení je 500 kVA a impedance je 5%.

*3 Vložte DC tlumivku (DCR) do jednoho ze vstupních vedení primárního napájení. Viz kapitola 10 pro více 
informací. 
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2.3.4 ba dávat pozor u kabeláže 

(1)
(2)

(3) ým proudem, požáru nebo jiné 

(4) o-
vanými pouzdry. 

(5) Udržujte napájecí vedení (primární okruh) a kabeláž motoru (sekundární okruh) hlavního 
okruhu od sebe navzájem co nejdále, jak je to možné.

• e-

(RCD)/ochranný

•
Jinak by mohlo dojít k požáru.

• Nepoužívejte jeden mnohožilový kabel k
•

Mohlo by dojít k požáru.

•
Jinak by mohlo dojít k zasažení elektrickým proudem nebo požáru.

• vaní elektrotechnici.
•
•

Jinak by mohlo dojít k zasažení elektrickým proudem.

•

•

Jinak by m

•
• -), P1 a N (-), P (+) a P1, DB a N (-), 

nebo P1 a DB.

6



2.3.5 Kabeláž pro svorky hlavního obvodu a zemnicí svorky

Zemnicí svorka G*1

G*1

y DC *2

-)) *2
Vstupní napájecí svorky hlavního okruhu (L1/R, L2/S a L3/T) nebo (L1/L a L2/N)

*1 ího obvodu.
*2

pojování

-C2S-2�

pouzdru (MCCB) nebo 

(RCD)/ochr
(ELCB) s nadproudo-
vou ochranou.

Napájení

Magnetický 

Další 

tvere ek (�) nahrazuje 
A, C, E, nebo U, v 
závislosti na místu 
dodávky.

Brzdný odporník 

Tlumivka 
DC (DCR)

Nezapojujte více než 2 

7



Postup zapojení pro FRN0006C2S-2 o-
-3.)

Zemnicí svorka ( G)
h-

sí být 

1)
2)

nejkratší.

� G) 
1)
2) G)

-

-

Ve vý

•

• e rozptylová kapacita mezi dráty zvýšena, 
což vede ke vzniku svodového proudu. To aktivuje nadproudovou ochranu, zvýší 

• Pokud má b

MotorMotor

Filtr výstupního obvodu5 m nebo 
Napájení Napájení

8



Pohon sériového motoru 400 V 
• Je-

(kód funkce F26:  Zvuk motoru (nosná frekvence)).
• Je-

-

-

- Minimali

Svorky DC tlumivky P1 a P (+)
1) 
2) 

• out 10 m.
• Mají-

na

• DC tlumivka nebude používat. 

u-
mivku (DCR).
Jinak by mohlo dojít k požáru.

9



1) 
hlavního obvodu.

2) U

-2 /-7 nebo niž-
šímu.  (Když je brzdný 

-), P1 a N (-), P (+) a P1, DB a N (-), 
nebo P1 a DB.
Mohlo by dojít k požáru.

Když tlumivka DC nebude spojena s brzdným odporníkem
1)
2) 

3) 
4) 

1) Vyšroubujte šroub ze svorky P (+).
2) 

mocí šroubu.
3) 

-)
e DC.  Tyto svorky spojte se svorkami 

P (+) a N (-

-li být tyto svorky použity.

10



L1/L
1)

2) , L2/S a L3/T nebo L1/L a L2/N) hlavního obvodu na vstupní svorky 

proti zemnímu spojení (ELCB)*, a MC, je-li to nutné. 

* S nadproudovou ochranou

ochranná funkce), ab o-
blémy.

2.3.6

v

Tabulka 2.8

Trasujte 

11



Kl
as

ifi
-

ka
ce Symbol Jméno Funkce

An
al

og
ov

ý 
vs

tu
p

[13] Napájecí 
zdroj 
potenci-
ometru

n-
ciometr:  1 až 5 k )

[12] Vstupní 

nastavení 
analogo-
vého 
vstupu

(1)
0 až +10 (VDC)/0 až 100 (%) (normální provoz)
+10 až 0 (VDC)/0 až 100 (%) (inverzní provoz)

(2)

(3)
frekvenci.

* Vstupní impedance: 22 k
*

V DC je považováno za +10 V DC.

[C1] Proudový 
vstup

(1)
+4 až +20 mA DC / 0 až 100% (normální provoz)
+20 až +4 mA DC / 0 až 100% (inverzní provoz)
0 až +20 mA DC / 0 až 100% (normální provoz)
+20 až 0 mA DC / 0 až 100% (inverzní provoz)

(2)

(3)
motoru.

(4)
frekvenci.
* Vstupní impedance: 250

mA DC je považován za +20 mA DC.

[11]
analog. Tato svorka je elektricky izolována od svorek [CM] a [Y1E].

12



Kl
as

ifi
-

ka
ce Symbol Jméno Funkce

An
al

og
ov

ý 
vs

tu
p

-
o-

- lé používá v 

- g-
e-
i-

frekvenci mezi kontrolními
-

Potenciometr
1 k až 5 k

13



Položka Min. Max.

Pracovní "ON" 0 V 2 V

"OFF" 22 V 27 V

Pracovní 

(ZDROJ)

"ON" 22 V 27 V

"OFF" 0 V 2 V

2,5 mA 5 mA

T
Kl

as
ifi

-
ka

ce Symbol Jméno Funkce

D
ig

itá
ln

í v
st

up

[X1] Digitální 
vstup 1

1) 

(2)
(3) á logickou hodnotu (1/0) pro ON/OFF (ZAPNUTÍ / VYPNUTÍ) u 

svorek mezi [X1] až [X3], [FWD] nebo [REV] a [CM].  Pokud bude v 
normálním logickém systému logická hodnota pro ON (ZAPNUTÍ) mezi 

„
(4)

Specifikace obvodu digitálního vstupu

[X2] Digitální 
vstup 2

[X3] Digitální 
vstup 3

[FWD] Povel 
"chod 

[REV] Povel 
"reverzní 
chod"

[PLC] Napájení 
PLC
signálu

[CM] Digitální 
spol. Tato svorka je elektricky izolována od svorek [11] a [Y1E].

14



Kl
as

ifi
-

ka
ce Symbol Jméno Funkce

D
ig

itá
ln

í v
st

up

Použití konta o
OFF

Poznámka: Chcete-li nakonfigurovat tento druh obvodu, použijte vysoce spolehlivé relé.

(a
Obrázek 2.7 Konfigurace obvodu pomocí kontaktu relé 

Použití programovatelného lo
[X3], [FWD] nebo [REV] na ON nebo OFF 

[REV] na ON 

ZDROJE.
s-

[X2], [X3], [FWD] 
ující:

-

- é svorce PLC.

Obrázek 2.8  Konfigurace obvodu s použitím PLC

-

15



Kl
as

ifi
-

ka
ce Symbol Jméno Funkce

An
al

og
ov

ý 
vý

st
up

[FMA] Analogový 
motor

ý-
stupem.  Signální funkce mohou být vybrány z následujících pomocí funk
ního kódu F31.
- Výstupní f
- Výstupní frekvence (po kompenzaci skluzu)
- Výstupní proud -
- -
- - Kalibrace
- - PID výstup (MV)

* Vstupní imp

[11]
analog. Tato svorka je elektricky izolována od svorek [CM] a [Y1E].

Vý
st

up
 tr

an
zi

st
or

u

[Y1] Výstup
tranzistoru

(1)

(2) ON/OFF (ZAPNUTÍ / VYPNUTÍ) u 
svorek mezi [Y1] a [Y1E]. Pokud bude v normálním logickém systému 

(ON), VYPNUTÍ bude mít „1“ v záporném logickém systému, a naopak.
Specifikace obvodu digitálního vstupu 

- Zkontrolujte polaritu externích napájecí
- b-

[PLC] Výstupní 
výkon 
tranzistoru Má- inný, je nutné spojit nakrátko svorky [Y1E] a [CM].

[Y1E]
výstup 
tranzistoru

Tato svorka je elektricky izolována od svorek [CM] a [11].

16



Tabulka 2.

Kl
as

ifi
-

ka
ce Symbol Jméno Funkce

Vý
st

up
 tr

an
zi

st
or

u

i-

(b) PLC slouží jako zdroj
u

Vý
st

up
 re

le
ov

éh
o 

ko
nt

ak
tu [30A], 

[30B], 
[30C]

Výstup
popla-
chového 
relé
(pro ja-
koukoli 
chybu)

(1)
ochranná funkce k zastavení motoru.

250 VAC 0,3A cos = 0,3
+48 VDC, 0,5A

(2) n-
zistoru, a použít jej pro výstup signálu.

(3)
[30C] se spojí na-

krátko pro výstup signálu ON" nebo "Svorky [30B] a [30C] se spojí na-
krátko (nebuzené) pro výstup signálu ON". 

RJ-45 (RS-485) (1)
(2)

-
odpor - viz bod 2.3.7.)

Obrázek 2.10 Konektor RJ-

*
-45 tyto kolíky ne-

používejte. 
RJ-

konektoru RJ-45."

Slouží jako zdroj

Konektor RJ-45

Konektor RJ-45
ovací 

odpor

17



-

- -45 u série FRENIC-
RJ-45 pro série klávesnice FVR-

2.3.7

monitor vypnutý. Dále se pomocí multimetru nebo podobného p
-

u

-485. 

Podrobnosti o tom, jak odstranit kryty svorkovnic - viz bod 2.3.1.

Funkci

SW1
• Chcete-li používat svorky [X1] až [X3], [FWD] a [REV] digitálního vstupu v režimu 

do polohy pro zdroj.  (Viz obrázek 2.11.)
• Chcete-

SW3
rozhraní RS-485
• Chcete-

(tovární nastavení).
• - a-

• Chcete- u-

18



Obrázek 2.1 -45.

Obrázek 2.11
RJ-45.

SW1

(Tovární nastavení pro 
FRN_ _ _ _C2S-_A, C, U)

ZDROJ

(Tovární nastavení pro 
FRN_ _ _ _C2S-_E)

SW3
ZAP ("ON") VYP ("OFF")

(Tovární nastavení 
pro všechny typy 

Konektor RJ-45

19



2.3.8

(1) Harmonická složka
a

vložit tlumivku do série s konden

(2) Hluk a šum

1) 
-
-
- r-

mátoru.

2) 

-

-
-
-

3) 
-

obvodu.
-

(3) Svodový proud
Vy

Problém

e-

vstup (primární stranu), byl 
aktivován.
*S nadproudovou ochranou

1) Snižte nosnou frekvenci
2) 
3) 

4) pojení, který chrání 

série EG).

Bylo aktivováno externí te-
pelné relé.

1) Snižte nosnou frekvenci
2) Zvyšte nastavení proudu tepelného relé.
3) 

20



 

Kapitola 3 PROVOZ POMOCÍ DOTYKOVÉ KLÁVESNICE
3.1

t-
ného 7segmentového LED displeje, 
potenciometru (POT) a šesti kláves.

zastavení motoru, sledování pro-
vozního stavu, konfiguraci dat u 

Monitor, 
potenciometr

a klávesy
Funkce

-segmentový LED monitor, který zobrazuje následující údaje, v 
závislosti na provozních režimech*.

V provozním režimu: k-

V programovacím režimu: 
V režimu pro alarm: Kód alarmu, který identifikuje faktor chyby, pokud je 

aktivována ochranná funkce.

e, 

/

V provozním režimu: 
programování.

V programovacím režimu: 
provozního režimu.

V režimu pro alarm: 

V provozním režimu: Stisknutím této klávesy se nastaví informace, které se 

atd.)
V programovacím režimu: Stisknutím této klávesy se zobrazí kódy funkcí a 

nastaví se jejich data zadaná klávesami a ,
nebo pomocí POT.

V režimu pro alarm: Stisknutím této klávesy se zobrazují detailní infor-
mace o alarmu.

* FRENIC-

PotenciometrKlávesa RUN
7segmentový 
LED monitor

Klávesa Klávesa 
nahoru

Klávesa Program/
Reset 

1



 

Simultánní použití kláves

FRENIC-Mini podporuje simultánní použití kláves, jak je uvedeno níže.

lávesy + " znamená stisknutí klávesy .)
Tabulka 3.2 Simultánní použití kláves

Pracovní režim Simultánní použití kláves Použití pro:

provozní režim
+

Kontrolní vstup do nebo výstup z krokovacího 
provozu.

Programovací režim
5 " KÓDY.")+

Režim alarmu + alarmu.

bliká.
Když hodnota dat svítí, žádná -
zakažte ochranu dat.

3.2
FRENIC-Mini má následují

provozní režim :

Programovací režim : trolovat

Režim alarmu : ového 
u-

visející informace na LED monitoru. 
Kód výstrahy O
najdete v kapitole 8, oddíl 8.5 "Ochranné funkce".

mezi provozními režimy
2



 

stech v režimu alarmu.

* 1

linky (m/min) a konstantní hodnotu doby napájení (min).
* 2 Použitelné pouze tehdy, když je aktivní regulace PID.
* 3 
* 4 ojena k 

* 5 pouze tehdy, když je zobrazen aktuální chybový kód.

3



 

3.3 Provozní režim

(1) 
(2) 
(3) Chod / zastavení motoru.

3.3.1 Monitorování provozního stavu 

V provo

Tabulka 3.3 Položky monitoru 

Položky monitoru

a-
zení na LED 
monitoru (Po-

známka 1)

Význam zobrazené hodnoty
Údaje funk

ního kódu 
E43

se má zobrazit na LED moni-
toru. 0

kompenzací skluzu (Hz) (E48 = 0)

Výstupní frekvence (po 
kompenzaci skluzu (Hz) (E48 = 1)

(E48 = 2)

(ot/min) Výstupní frekvence (Hz) E50 (E48 = 4)

Rychlost linky (m/min) Výstupní frekvence (Hz) E50 (E48 = 5)
Konstantní hodnota doby 
napájení (min) Output frequency x E39

E50
(E48 = 6)

Výstupní proud (A) 3
9
4

(Poznámka 4)
r-

mované na virtuální fyzickou hodnotu kontrolo-
vaného objektu  

10

(Poznámka 3)(Poznámka 5) 12

Výstup PID (Poznámka 
3)(Poznámka 4)

kladem maximální 
frekvence (F03) jako 100% 14

13

Displejová hodnota = 100
Input watt-hour (kWh)

25

(Poznámka 1) Hodnotu 10000 nebo vyšší není možné zobrazit na 4místném LED monitoru, proto se místo 
toho zobrazí " ".

nejnižší 

(Poznámka 3) Tato položka související s PID se zobrazí pouze s ovládáním PID (J01 = 1 nebo 2).

Pokud jsou ----".
(Poznámka 4) 

(Poznámka 5) P

4



 

3.3.2

ces s použitím potenciometru a 
kláves a na kláve

ení)

Pomocí kláves a
(1) ogramovacím 

režimu nebo v režimu alarmu se klávesy  /

(2) Stisk nebo  

3) Chcete- nebo znovu. Nové nastavení se 

• Pokud jste nas / na vestav

nebo  nelze použít pro nasta-

• ne-
bo

• Pokud stisknete klávesu nebo  ávesu déle než 1 

• /

a .

Chcete-li povolit re
-Mini, obsahující podrobnosti o PID regulaci.

5



 

(1) 
(2) 

a
(1) /
(2) Natavte LED monitor na položku jinou než monitor rychlosti (E43 = 0) v provozním režimu. V 

programovacím režimu nebo v režimu alarmu klávesy / nelze použít pro nastavení pro-

(3) nebo e-

(4) nebo znovu. Nové nastavení pro-

PID, a pak se vrátí ke 

• SS4 = ON), stále 

•
nebo ení možná 

•
bliká, aby bylo možno rozlišit od normálního nastavení frekvence.  Když se zobrazí 

Blikání

6



 

3.3.3

je k dispozici pouze v provozním režimu.

nebo v souladu se zapojením svorkovnice.

Provozní vzt

í motoru.  

F02 nastaven na:
Stisk klávesy 

motor:

(Poznámka)

uvedeno.

2

3

a "0" nebo "1" najdete v kapitole 5.
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3.4 Programovací režim

výstupu (I / O). Tyto funkce lze snadno zvolit 
pomocí systému menu.  Tabulka 3.5 uvádí menu, které je k dispozici v režimu programování. První 

olena v 
režimu programování naposledy.

Tabulka 3.5 Nabídky dostupné v režimu programování

Menu
LED

monitor 
zobrazuje:

Hlavní funkce Viz:

#1 "Nastavení dat"

Kódy F 
(základní funkce)

Volba každého

zobrazení nebo 
Bod 3.4.1

Kódy E 

Kódy C 
(kontrolní funkce pro frekvenci)

Kódy P 
(parametry motoru 1)

Kódy H 
(funkce pro vysoký výkon)

Kódy A 
(parametry motoru 2)

Kódy J 

Kódy y  (funkce propojení)

#2 "Kontroly dat" á továrního nastavení. Na tato da Bod 
3.4.2.

#3 "Monitorování 
pohonu" pro údržbu nebo zkušební chod.

Bod 
3.4.3.

#4 "Kontrola I/O"
Zobrazuje informace o externím rozhraní. Bod 

3.4.4.

#5 "Informace Bod 
3.4.5.

#6 "Informace o 
alarmu" alarmu je možno odkazovat na provozní informace.

Bod 
3.4.6.

#7 "Kopírování dat"   * --

*Chcete-
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Omezení nabídek, které mají být zobrazeny
Systém menu má funkci pro omezené použití (zadání kódem funkce E52), které omezuje nabídku 

-

o kódu (E52) Volitelná menu

2: Režim s kompletním menu

Poznámka: Poznámka

9



 

nebo se prochází v menu.
Klávesou se zvolí vybraná položka v menu. Když se dostanete na konec nabídky,

3.4.1 – "Nastavení dat"

i-
.

-Mini. 

-Mini 

Skupina funk
ních Funkce Popis

Kódy F F00 až F51 Základní funkce Používají se pro základní provoz mo-
nitoru.

Kódy E E01 až E99
svorek obvodu.

Použití pro nastavení funkcí ve spojení 
se zobrazením na LED monitoru.

Kódy C C01 až C99 Kontrolní funkce 
pro frekvenci ve spojení s nastavením frekvence.

Kódy P P02 až P99 Parametry motoru 1 Použití pro nastavení speciálních pa-
otoru atd.

Kódy H H03 až H98 Funkce pro vysoký 
výkon)

Kódy A A01 až A52 Parametry motoru 2 Použití pro nastavení specifických pa-

Kódy J J01 až J72 Funkce aplikace Použití pro PID regulaci a signály brzdy.

Kódy y y01 až y99 Funkce propojení Použití pro komunikaci

Viz ka

é skupiny funk

10
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Základní provoz kláves

dat u - viz obrázek 3.5.

e-
/

(1)

funkcí.

(2) U zobrazeného menu použijte klávesy a
).

(3)
.)

a .

(4) a . (V tomto 
.)

" pro .)

(5) a ávesu 
na .)

(6)

Je zobrazeno 
f

)

Stisk klávesy namísto 

(7)

<Pohyb kurzoru>

12



 

3.4.2 Kontrola ch – "Kontrola dat"

13



 

* Stiskem klávesy se zobrazenými daty se vrátíte k .
Obrázek 3.6 "Kontrola dat" -

Základní provoz kláves

Základní ovládání kláves je stejné jako u "Nastavení dat".

Omezení zobrazení nabídky -9.

14



 

3.4.3 Monitorování provozního stavu – "Monitorování pohonu"

í pohonu" se používá ke kontrole provozního sta
provozu.  Položky na displeji pro "Monitorování pohonu" jsou uvedeny v tabulce 3.8.  Obrázek 3.7 

chod stavu u "Monitorování pohonu"  

15



 

Základní provoz kláves

(režim kompletního menu).

(1) u.  V tomto režimu 

funkcí.

(2) U zobrazeného menu použijte klávesy a

(3) Stisknutím
).

(4) Vyberte požadovanou monitorovanou položku pomocí kláves a .

Zobrazí se informace o stavu provozu pro vybranou položku.

(5) 
vrátíte do hlavní nabídky.

Tabulka 3.8  Položky zobrazované u monitorování pohonu

LED 
monitor 

zobrazuje:
Obsah Jedn

otka Popis

Výstupní frekvence Hz

Výstupní frekvence Hz Výstupní frekvence po kompenzaci skluzu

Výstupní proud A

V

frekvence Hz So

Neuve-
deno – – – –: stop

Provozní stav Neuve-
deno

Zobrazuje provozní stav v hex. formátu. Viz "Zobrazení provozního 
stavu" na následující stránce.

(rychlost linky)
ot/min

(m/min)

lince m/min.
zací 

skluzu) (kód funkce E50)
se zobrazí pro 10.000 (ot/min nebo m/min) nebo více.  Když 

se zobrazí 
e

10 (ot/min)

Neuve-
deno

efici-
enty PID pro zobrazení A a B).

(koeficient A - B) + B
Pokud je regulace PID zakázána, objeví se "- - - -".

vazby PID
Neuve-
deno

Tato hodn
(koeficienty PID pro zobrazení A a B).

(koeficient A - B) + B
Pokud je regulace PID zakázána, objeví se "- - - -".
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Zobrazení provozního stavu

Pro zobrazení
15, jak j i

dnot na hexa-
decimální.

Bit Ozna- Obsah Bit Ozna- Obsah

15
OB-
SA-
ZENO

"1" když se zapisují údaje kódu 
funkce. 7 VL

14

WR

Vždy "0." 6 TL Vždy "0."

13 Vždy "0." 5 NUV
"1", k

12 RL
"1", když je povolena komunikace 
(je-

u- 4 BRK Vždy "0."

11 ALM "1", když se objevil alarm. 3 INT

10 DEC 2 EXT

9 ACC 1 REV

8 IL 0 FWD

Tabulka 3.10  Zobrazení provozního stavu

LED4 LED3 LED2 LED1

Bit 15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0

OB-
SA-
ZE-
NO

WR RL ALM DEC ACC IL VL TL NUV BRK INT EXT REV FW
D

Binární 1 0 0 0 0 0 1 1 0 0 1 0 0 0 0 1

Hexa-
deci-
mální
(viz tabulka 
3.11.)

8 3 2 1

Hexa-
deci-
mální na 
LED 
monito-
ru.
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Hexadecimální výraz
4-

tak, jak se objeví na LED monitoru.

Tabulka 3.11 Binární a hexadecimální konverze

Binární
Hexadecimální

Binární
HexadecimálníOsmé

místo místo
Druhé 
místo

První 
místo

Osmé
místo místo

Druhé 
místo

První 
místo

0 0 0 0 1 0 0 0

0 0 0 1 1 0 0 1

0 0 1 0 1 0 1 0

0 0 1 1 1 0 1 1

0 1 0 0 1 1 0 0

0 1 0 1 1 1 0 1

0 1 1 0 1 1 1 0

0 1 1 1 1 1 1 1
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3.4.4 Kontrola stavu signálu I/O – "Kontrola I/O"

Externí signály, které mohou být zobrazeny, obsahují digitální I/O signály a analogové I/O signály.  
echod stavu pro kontrolu I/O je 

hod stavu u "Kontroly stavu I/O" 

19



 

Základní provoz kláves

(režim kompletního menu).

(1) V tomto režimu 

funkcí.
(2) U zobrazeného menu použijte klávesy a ).
(3) vesu )
(4) Vyberte požadovanou položku I/O pomocí kláves a .

Zobrazí se odpovídající kontrolní data I/O. Pro ovládání signálních svorek I/O a svorek vstupu 
a a vyberte 

(5) 
vrátíte do hlavní nabídky.

Tabulka 3.12  Kontrolní položky I/O 

LED monitor 
zobrazuje: Obsah Popis

i-
cího obvodu

Zobrazuje stav ON / OFF digitálních svorek I/O. Viz 
"Zobrazení ovládání svorek I/O" níže pro podrob-
nosti o zobrazení obsahu.

I/O si i-
cího obvodu 

systém

Zobrazuje stav ON / OFF pro digitální svorky I/O, které 
-485.  Viz 
svorkách" a

níže pro 

Proudový vstup na svorce [C1] Zobrazuje vstupní proud na svorce [C1] v mA (mA).

o-
vému (V).

Stav svorek pro ko í ON/OFF (zapnutí / vypnutí) seg-
mentu LED nebo v hexadecimálním zobrazení.

n Zobrazení stavu signálu I/O pomocí ON/OFF (zapnutí / vypnutí) LED segmentu.
Jak je uvedeno v tabulce 3.13 a na obrázku níže, každý ze se

ušná digitální vstupní svorka ([FWD], [REV], [X1], [X2] nebo [X3 ]) je spojena nakrátko se 

mezi výstupními svorkami [
na LED4 je pro svorku [30ABC].  Segment "a" na LED 4 svítí, když obvod mezi svorkami [30C] a 

* Svorka [CM], pokud je
nastaven pro ZDROJ.

•
diodách 1 až 4 bude svítit
("- - - -").

• , která uvádí více podrobností.
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Tabulka 3.13  Segmentový displej pro informace o externích signálech 

Segment LED4 LED3 LED2 LED1

a 30ABC Y1-Y1E — FWD-CM nebo 
FWD-PLC  *2

b — — — REV-CM nebo 
REV-PLC  *2

c — — — X1-CM nebo 
X1-PLC  *2

d — — — X2-CM nebo 
X2-PLC  *2

e — — — X3-CM nebo 
X3-PLC  *2

f — — (XF) *1 —

g — — (XR) *1 —

dp — — (RST) *1 —

— ícího obvodu.

* 1 

*2
nastaven na ZDROJ.

Zobrazení stavu signálu I/O  v hexadecimálním formátu

LED monitoru jako 4 hexadecimální 

-
ní svorka je 

" " na LED4 až LED1. 

* Svorka [CM], pokud
nastaven pro ZDROJ.

-li [Y1] zapnutá a [30A] je spojena s 
[30C], potom se zobrazí " " na LED4 až LED1. 

a odpovídající hexadecimální zobrazení na 
7segmentovém LED displeji.
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LED4 LED3 LED2 LED1

Bit 15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0

Vstupní 
svorka (RST)* (XR)* (XF)* - - - - - - - - X3 X2 X1 REV FW

D

Výstupní 
svorka - - - - - - - 30AC - - - - - - - Y1

Binární 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 0 1

Hexa-
deci-
mální
(viz tabulka 
3.11.)

0 0 0 5

Hexa-
deci-
mální na 
LED 
monito-
ru

–

* "Zob

-485 lze zobrazit

invertované). 

-
-485.
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3.4.5 –

ek 3.9 

Základní provoz kláves

mpletního 
menu).

(1)

(2) U zobrazeného menu použijte klávesy a (%che ).

(3) 5_00 ).

(4) Vyberte požadovanou položku pro údržbu pomocí kláves a .
Zobrazí se data odpovídající položky pro údržbu.

(5) 
vrátíte do hlavní nabídky.
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Tabulka 3.15  Položky zobrazené pro údržbu

LED monitor 
zobrazuje: Obsah Popis

Kumulativní doba 
provozu

Jednotka: 1 000 hodin.
Pokud je celková doba napájení kratší než 10 000 hodin (zobrazení:  0,001 
- 9,999), údaje jsou uvedeny v jednotkách 1 hodina.
Pokud celková doba je 10 000 hodin a více (zobrazení:  10,00 - 65,53), 
jsou uveden

DC Jednotka: V (volty)

Max. teplota te- Zobrazuje
Jednotka: ºC

proud
Zobrazuje maximální efektivní proud pro každou hodinu.
Jednotka: A (ampéry) 

Kapacitní odpor 
kondenzátoru na 

j-
ého

spojovacího 
vedení 

Zobrazuje
kapa

Jednotka: %

Kumulativní doba 
provozu elektroly-
tických 

deskách plošných 

kondenzátory na deskách s plošnými spoji.
Jednotka: 1 000 hodin (rozsah zobrazení:  0,01 až 99,99)

n (zobrazení:  0,01 - 99,99), je možné 

onitor 

Kumulativní doba
provozu pro 
chladící ventilátor

Zobrazuje kumulativní dobu provozu pro chladící ventilátor.
Pokud je povoleno ovládání ON/OFF pro chladicí ventilátor (kód funkce 

Jednotka: 1 000 hodin (rozsah zobrazení:  0,01 až 99,99)
zení:  0,01 - 99,99), je možné 

onitor 

h
í

1,000 znamená

ja

ítání 

vstupu

Jednotka: 100 kWh (rozsah zobrazení: 0,001 až 9999)
ED 

displeji se posune tak, aby se o-
nitoru "(rozlišení:  0,001 0,01 0,1 1).
Chcete-li obnovit integrovaný vstupu wattmetru a jeho data, nastavte kód 
funkce E51 na "0,000".

esetován na "0".
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Tabulka 3.15 Po

LED monitor 
zobrazuje: Obsah Popis

vstupu

datový rozsah je 0,000 až 9,999)".
Jednotka: Žádné.
(rozsah zobrazení: 0,001 až 9999. P d-

etinná 
o-

nitoru.
Chcete-li obnovit vstupní data integrovaného wattmetru, nastavte kód 
funkce E51 na "0,000".

RS-485
RS-485 po zapnutí napájení.

sáhne 9,999, resetuje se na "0".

Obsah chyb 
RS-485

u-
ni -485.
Popis chyb - -485

(MEH448).

ROM verze m Z stný kód.

ROM verze klá-
vesnice 

Zobrazuje ROM verzi klávesnice jako 4místný kód. (Je k dispozici pouze 

Kumulativní doba 
provozu motoru

Zobrazuje kumulativní dobu provozu pro motor.
zobrazení je stejný jako u "kumulativní doby provozu" (5_00).

Doba zbývající do 

motoru 1.

omocí 
H78.  (Tato funkce se vztahuje pouze k motoru 1).
Rozsah zobrazení: 0 až 9999 

Zobrazená hodnota 10

zbývající do 
údržby.

pomocí H79.  (Tato funkce se vztahuje pouze k motoru 1).
5_08 výše.
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3.4.6 – "Informace o alarmu"

é možné zobrazit informace o alarm

informací o alarmu a tabulka 3.16 obsahuje podrobnosti pro informace o alarmu.
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Základní provoz kláves

mpletního 
menu).

(1)
ího režimu. Zobrazí se menu pro volbu 

funkcí.
(2) U zobrazeného menu použijte klávesy a (&al).
(3) se zobrazí pro ala !0l1 ).

rmových 

(4) Pokaždé, když se stiskne klávesa nebo 
, , , a .

(5)
a-

proud) pro jakoukoli další položku pomocí kláves a .
(6) 

hlavní nabídky.

Tabulka 3.16  Zobrazované informace o alarmu

LED monitor 
zobrazuje: Obsah Popis

Výstupní frekvence Vý

Výstupní proud

tený kroutící 
moment

frekvence rekvence

: stop

Provozní stav Toto ukazuje stav chodu v hexadecimálním formátu. Viz Zobrazení 
provozního stavu v odstavci 3.4.3 "Monitorování provozního stavu".

Kumulativní doba pro-
vozu

Jednotka: v tisících hodin
Pokud je nižší celková doba zapnutí nižší než 10000 hodin (zobra-
zení:  0,001 - 9,999), údaje jsou uvedeny v jednotkách 1 hodina. 
Pokud celková doba je 10000 hodin a více (zobrazení:  10,00 - 65,53), 

y
zobrazen. 

0,001 až 9,999, zobrazení se zvýší o 0,001 na 
brazení se zvýší o 

0,01 na každých 10 spuš

Zobrazuje
Jednotka: V (volty)
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Tabulka 3.16  Zobrazované informace o alarmu 

LED monitor 
zobrazuje: Obsah Popis

Max. teplota tepelné 
Jednotka: ºC

Stav svorky signálu I/O 
(zobrazení pomocí 
ON/OFF (zapnu-

LED diody)
Zobrazuje s - viz 

v odstavci 
3.4.4 "Kontrola stavu I/O signálu".

Stav svorek vstupního 
signálu (v hexadecimál-
ním formátu)

Stav svorek výstupního
signálu (v hexadecimál-
ním formátu)

e r-

ekrývání alarmu 1
(Je zobrazeno , když se nevyskytnul žádný alarm.)

(Je zobrazeno , když se nevyskytnul žádný alarm.)

Stav svorky signálu I/O 
uni-

(zobrazení pomocí 
ON/OFF (zapnu-

LED diody).
Zobrazu

-485. - viz "Zobrazení kontrol-
i s-

tém" v odstavci 3.4.4 "Kontrola stavu I/O signálu".

Stav svorek vstupního 

systém (v hexadeci-
málním formátu)

Stav svorek výstupního

systém (v hexadecimál-
ním formátu)

Chybový sub-kód Sekundární kód chyby pro alarm.

Provozní stav 2
Toto ukazuje provozní stav 2 v hexadecimálním formátu.

Provozní stav 3
Toto ukazuje provozní stav 3 v hexadecimálním formátu.
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Tabulka 3.17  Provozní stav 2 (

Bit Obsah Bit Obsah

15

Typ pohonu motoru
0:
1: Synchronní motor s permanentním 

magnetem (PMSM)

7
(Nepoužito.)

14

(Nepoužito.)

6

13 5
00: Motor 1
01: Motor 212 4

11 3
0000: V/f ovládání s neaktivní kom-

penzací skluzu
0001: Regulace dynamického vektoru 

kroutícího momentu
0010: V/f ovládání s aktivní kompen-

zací skluzu

10 2

9 1

8
0: Povolit, 1: Zakázat

0

Tabulka 3.18  Provozní stav 3 (

Bit Ozna- Obsah Bit e-
ní

Obsah

15 - (Nepoužito.) 7 - (Nepoužito.)

14 ID2 Detekovaný proud 2 6 - (Nepoužito.)

13 IDL Detekovaný nízký proud 5 OL o-
toru

12 ID Detekovaný proud 4 IPF po krátkém výpadku napájení
11 OLP ížení 3 SWM2 Zvolen motor 2

10
ŽIVOT-
NOST Alarm životnosti 2 - (Nepoužito.)

9 OH 1 FDT Detekována frekvence

8 TRY Automatické resetování 0 FAR Signál o obdržení frekvence
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3.5 Režim alarmu
Dojde-li abnormálnímu stavu a-

pouze tehdy, když se zobrazí aktuální chybový kód.  

Zobrazení historie alarmu 

nebo , když je zobrazen aktuální kód alarmu. 

Zobra

Dojde-

nebo . Zobrazené 
abulka 

al

Je- dva-
-li do té

+
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Obrázek 3.11 su
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Kapitola 4 CHOD MOTORU
4.1 Zkušební chod
4.1.1

(1)

svorkám. Viz obrázek 4.1.

•

•
Jinak by mohlo dojít k zasažení elektrickým proudem.

(2) Zkontrolujte zkraty nebo zemní spojení na svorkách 

(3)
(4)

(5)

s
aci motoru.

(6) Obrázek 4.1 ho 
obvodu

4.1.2 ZAPNUTÍ a kontrola

•

•
Jinak by mohlo dojít k zasažení elektrickým proudem.

výrobce.

(1) Zkontrolujte, zda LCD monitor zobrazuje 00 (indikuje, že
ázek

4.2.)

, použijte
potenciometr pro nastavení .

(2)

-2 /7 ,
FRN0005C2S-4 nebo nižším nemají zabudovaný 
chladící ventilátor.)

Obrázek 4.2 Zobrazení LED monitoru 
po zapnutí napájení

napájení)Napájení

1



4.1.3 --

specifikováno v tabulce 4.1, v 
souladu s charakteristikami motoru a s návrhovými hodnotami vašeho systému. Jmenovité hodnoty 

•
–

tovární nastavení pro parametry motoru. Pokud se hodnoty liší od defaultního nastavení, 

•

Kód funkce Jméno Údaje kódu funkce

Tovární nastavení:

Asie
(A) (C)

EU
(E)

USA
(U)

( ) Vlastní frekvence

Jmenovité hodnoty 

typovém štítku 
motoru)

60,0 (Hz) 50,0 (Hz) 60,0 (Hz)

( )
frekvenci

0 (V) 230 (V)

0 (V) 460 (V)

( ) Parametr motoru
(Jmenovitý výkon) Použitelný jmenovitý výkon motoru

( ) Parametr motoru
(Jmenovitý proud) 

( )
0: Charakteristika motoru 0

(Fuji motory základní série 
8)

1: Charakteristika 
motoru 1
(motory HP)

( ) Maximální 
frekvence

Návrhové hodnoty 
systému
*

motoru zvyšte hodnoty 
tak, aby byly vyšší než 

vašeho systému. 
Pokud je nastavený 

nespustí.

60,0 (Hz) 50,0 
(Hz) 60,0 (Hz)

Doba zrychlení 1* 6,00 (s)

Doba zpomalení 
1* 6,00 (s)

výsledky pro automatické zvýšení momentu, automatickou úsporu energie, automatické

• Motor, který m
•
•
Jsou k dispozici kódy pro specifikaci dat pro motor 2. V

2



< P

jmenovité hodnoty:
• F04 a A02: Vlastní frekvence
•
• P02 a A16: Jmenovitý výkon motoru
• P03 a A17: Jmenovitý proud motoru

= 2)," také nastavte dobu zrychlení a zpomalení (F07 a 

systému.

Údaje pro 
P04, A18

Parametry motoru, 
které spadají do Volba podmínek

1 Primární odpor 
(%R1) (P07, A21)
Reaktance 
svodového proudu 
(%X) (P08, A22)

se zastaveným motorem. aplikuje 50% nebo více z 
jmenovitého zatížení motoru, 

2 Primární odpor 
(%R1) (P07, A21)
Reaktance 
svodového proudu 
(%X) (P08, A22)
Proud naprázdno 
(P06, A20)
Jmenovitý skluzový 

(P12, A26)

se 
zastaveným motorem.

základní frekvence.

epoužije se
více než 50% jmenovitého 
zatížení motoru, pokud se 

funkce.

A18 budou apliková

SWM2
SWM2, v závislosti na zvoleném motoru pro

. (Blikání u 
nebo na LED monitoru se zpomalí.)
Za
"klávesa -
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Zobrazení 1 nebo 2

m motorem.

Když signál svorky FWD nebo REV í

Povel pro chod se vypne -
- "OFF").

p05 nebo a20.

Nesprávné 

zobrazí se er7 

Detaily

Chyba ve 
- ebo nízká hodnota 

parametru.
Chyba 
výstupního 
proudu
Chyba 
sekvence

BX

Chyba v 

omezení

- yl aktivová
-

Ostatní chyby

Je-
volitelný typ Fuji (OFL- -

takovýmto filtrem si poznamenejte nastavení starého 

4



4.1.4 Zkušební chod

• Jestliže uživatel nakonfiguruje k
-

které nejsou pro stroj povoleny.

Postupujte podle popisu uvedeného v b

závadu pomocí kapitoly 6 "ODS

----------------------------------------------- Postup zkušebního chodu ------------------------------------------
(1) kvence *

Hz.
(2) / .

(Zkontrolujte, zda na LED monitoru bliká hodnota frekvence.)
(3)

(4) .

• Zkontrolujte plynulé zrychlení a zpomalení.
Pokud nebude z

/ . Zkontrolujte znovu výše uvedené body.

----------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------

4.2 Úkon

nakonfigurujte pot funkcí.

(F08, E11).
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4.2.1 Krokový provoz

Tato pasáž poskytuje postup pro krokování motoru.

"jog".)
• -3).

+
dobu jedné sekundy, a pak se vrátí znovu na "jog".

• i a dobu zrychlení /

• JOG 
mezi normálním provozem a sta

•
pomocí kláves " + " je možné pouze tehdy,

Krokování motoru
Podržte klávesu 

pomalují až k zastavení.

+ ".
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Kapitola 5 KÓDY FUNKCÍ
5.1

-Mini tak, aby odpovídala vašim systémovým 

za ním
do osmi skupin:  
parametry motoru 1 (kódy P), funkce pro vysoký vý
funkce (kódy J) a funkce propojení (kódy y). Chcete-li stanovit vlastnost každého kódu funkce, nastavte 
data kódu funkce.

-3 a na 
následujících stránkách. 

funkce, když je motor v chodu

í

Y* -
-

bez stisknutí 

Y a

N —

Kopírování dat

uvedeno ve sloupci "Kopie dat" tabulek 
Y:
Y1:
Y2:
N: vací operace.)

5-1



Viz Návod k použití pro vzdálené klávesnice (INR-SI47-0843-E), kde najdete další podrobnosti.

Používání negativní logiky pro programovatelné I/O svorky

á inverze stavu 
ON / OFF (logická hodnota 1 (pravda) / 0 (nepravda)) u vstupního nebo výstupního signálu. Aktivní 

ekvivalentní s aktivním signálem OFF (fu negativním

Chcete-li nastavit negativní logický systém pro vstupní a výstupní svork
1000 k

BX 

Údaje kódu funkce BX

7 BX
ZAPNUTO) (ON)

1007 BX
VYPNUTO) (OFF)

Omezení pro zobrazení dat na LED monitoru
Na 4místném L -

V následujících tabulkách jsou uvedeny kódy 
FRENIC-Mini.
Kódy F: Základní funkce

Kód Název Rozsah nastavení dat ek
Jedn
otka chodu

Kopírov
ání dat

Výchozí 
nastavení

Viz 
strana:

F00 0: Zakázat jak ochranu dat, tak digitální – – Y Y 0 5-21

1: Umožnit ochranu dat, a zakázat digitální 

2: Zakázat ochranu dat, a umožnit digitální 

3: Umožnit jak ochranu dat, tak digitální 

F01 P 0: – – N Y 4
1:

VDC)
2: Proudový vstup na svorce [C1] (4 až 20 

mA DC)
3:

na svorkách [12] a [C1]
4: Zabudovaný potenciometr (POT)
7: u

svorky
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Kód Název Rozsah nastavení dat
k

Jedno
tka chodu

Kopírov
ání dat

Výchozí 
nastaven

í

Viz 
strana:

F02 Pracovní postup 0: vesnici (smysl rotace 
FWD/REV u svorky)

– – N Y 2 5-22

1: FWD nebo REV u svorky

2:

3: Klávesy CHOD/STOP na klávesnici (reverzní chod)

F03 Maximální frekvence 
1

25,0 až 400,0 0,1 Hz N Y ACU:60,0
E:50,0

5-23

F04 Vlastní frekvence 1 25,0 až 400,0 0,1 Hz N Y AU:60,0
CE:50,0

F05
vlastní frekvenci 1

0: 1 V N Y2 ACE:0
U:230/

460
80 až 240:

160 až 500:

F06 Maximální výstupní 80 až 240:

160 až 500: Výstupní n

1 V N Y2 A: 220/
380

C:200/
380

E: 230/
400

U:230/
460

F07 Doba zrychlení 1 0,00 až 3600 0,01 s Y Y 6,00 5-25
Poznámka: Vložením 0,00 se zruší doba 

software.
F08 Doba zpomalení 1 0,00 až 3600 0,01 s Y Y 6,00

Poznámka: Vložením 0,00 se zruší doba 

software.
F09 Zesílení momentu 1 0,0 až 20,0

P
1, 3, nebo 4.

0,1 % Y Y ACE:
viz 

tabulka 
A.

U:0,0

5-26

F10 Elektronická ochrana 
proti tepelnému 

(charakteristiky 
motoru)

1:
synchronních moto

– – Y Y 1 5-28

2:
ventilátorem s externím pohonem

F11 0,00: Zakázat, 0,01 až 100,0
1 až 135% jmenovitého proudu (dovolený 

0,01 A Y Y1
Y2

viz 
tabulka 

A.

F12
konstanta)

0,5 až 75,0 0,1 min Y Y 5,0

F14

výpadku napájení 

(Volba režimu)

0: Zakáz

1:
napájení)

2:

– – Y Y AC:1
EU:0

5-31

4:
které došlo k výpadku napájení; pro všeobecné 
zatížení)

5:
frekvenci)

F15 (vy 0,0 až 400,0 0,1 Hz Y Y 70,0 5-35
F16 (Nízká hodnota) 0,0 až 400,0 0,1 Hz Y Y 0,0

(Poznámka) Znaky v 
*1
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(Kódy F-

Kód Název Rozsah nastavení dat
k

Jedno
tka chodu

Kopírov
ání dat

Výchozí 
nastaven

í

Viz 
strana:

F18 Bias -100,00 až 100,00 *2 0,01 % Y* Y 0,00 5-36

F20 0,0 až 60,0 0,1 Hz Y Y 0,0 5-37

F21 0 až 100 1 % Y Y 0
F22 0,00 (zakázat), 0,01 až 30,00 0,01 s Y Y 0,00
F23 0,1 až 60,0 0,1 Hz Y Y 1,0 5-38
F24 (Udržovací doba) 0,00 až 10,00 0,01 s Y Y 0,00
F25 0,1 až 60,0 0,1 Hz Y Y 0,2
F26 Zvuk motoru

(Nosná frekvence)
0,75 až 16 1 kHz Y Y ACU:2

E:15
5-39

F27 (Tón) 0: – – Y Y 0
1:
2:
3:

F30 Analogový výstup [FMA] 0 až 300 1 % Y* Y 100 5-40

F31 (Funkce) Zvolte funkci pro monitorování z
následujících položek.

– – Y Y 0

0:

1: Výstupní frekvence 2 (po kompenzaci skluzu)

2: Výstupní proud
3:
6: Vstupní výkon
7: by PID (PV)
9:
14: Kalibrace
15:
16: Výstup PID (MV)

F37 Volba 
zatížení/Automatické 
zesílení momentu/
Automatická úspora 
energie, operace 1

0: – – N Y 1 5-26
1: Zatížení konstantním momentem

2: 2: boost Auto-momentu

3: 3: Auto-energie operace ukládání (Kvadratické 

4: 4: Auto-energie operace ukládání (Konstantní 

5: Operace pro automatickou úsporu energie 

/ zpomalení - ACC/DEC)

F39 0,00 až 10,00 0,01 s Y Y 0,00 5-38
(Udržovací doba)

F42 0: V/f ovládání s neaktivní kompenzací 
skluzu

– – N Y 0 5-41

1: Regulace dynamického vektoru 
kroutícího momentu

2: V/f ovládání s aktivní kompenzací skluzu
11: V/f ovládání pro pohon PMSM *1

*1
*2

d -
"1" pro -200 až -100, "0,1" pro -99,9 až -10,0 a pro 100,0 až 200,0, a "0,01" pro -9,99 až -0,01 a pro 0,00 až 99,99.
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(Kódy F-

Kód Název Rozsah nastavení dat
k

Jedno
tka chodu

Kopírová
ní dat

Výchozí 
nastaven

í

Viz 
strana:

F43 0:
proudu)

– – Y Y 2 5-42

(Volba režimu) 1:

2:
ek 

F44 (Hladina) 20 až 180 (data jsou interpretována jako 1 % Y Y 160

F50 Elektronická ochrana 

pro brzdný odporník

1 až 900, OFF (Zrušit) 1 kWs Y Y1
Y2

VYP 5-43

(Vybíjecí schopnost)
F51

ztráta)
0,001 až 50,00 0,001 kW Y Y1

Y2
0,001
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Kód Název Rozsah nastavení dat
k

Jedno
tka chodu

Kopírová
ní dat

Výchozí 
nastaven

í

Viz 
strana:

E01 Funkce svorky [X1] V
funkce ke svorkám [X1] až [X3], jak je uvedeno 
níže.

– – N Y 0 5-44

E02 Funkce svorky [X2] 0 (1000): (SS1) – – N Y 7
E03 Funkce svorky [X3] 1 (1001): frekvenci (SS2) – – N Y 8

2 (1002): (SS4)

3 (1003): (SS8)

4 (1004): Zvolit dobu ACC/DEC (zrychlení/zpomalení)
(RT1)

6 (1006): (HLD)

7 (1007): (BX)

8 (1008): Resetování alarmu (RST):

9 (1009): Povolit sepnutí externího alarmu (THR)

10 (1010): (JOG)

11 (1011): (Hz2/Hz1)

12 (1012): Zvolit motor 2/motor 1 (M2/M1)

13: (DCBRK)

17 (1017): UP (Zvýšit výstupní frekvenci) (UP)

18 (1018): frekvence)   (DOWN)

19 (1019): (WE-KP)

20 (1020): Zrušit regulaci PID (Hz/PID)

21 (1021): (IVS)

24 (1024): -485 (LE)

33 (1033): Resetovat integrální a diferenciální komponenty 
PID (PID-RST)

34 (1034): (PID-HLD)

Nastavení hodnoty v závorkách (), jak je uvedeno 

ke svorce.
THR, údaj "1009" je 

pro negativní logiku (aktivní OFF).
Signály, které nemají žádnou hodnotu v 
závorkách (), nelze použít pro negativní logiku.

E10 Doba zrychlení 2 0,00 až 3600
Poznámka:  Vložením 0,00 se zruší doba 

externím software.

0,01 s Y Y 6,00 5-25

E11 Doba zpomalení 2 0,00 až 3600
Poznámka:  Vložením 0,00 se zruší doba 

externím software.

0,01 s Y Y 6,00
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(Kódy E -

Kód Název Rozsah nastavení dat ek
Jedn
otka chodu

Kopírov
ání dat

Výchoz
í

nastav
ení

Viz 
strana:

E20 Funkce svorky [Y1] 
funkce ke svorkám [Y1] a [30A/B/C], jak je uvedeno 
níže.

0 (1000): (RUN)

– – N Y 0 5-52
E27 Funkce svorky [30A/B/C] – – N Y 99

1 (1001): Signál o obdržení frekvence (FAR)

2 (1002): Detekována frekvence (FDT)

3 (1003):
se vypnul) (LU)

5 (1005): (IOL)

6 (1006):
krátkém výpadku napájení (IPF)

7 (1007): (OL)

26 (1026): Automatické resetování (TRY)

30 (1030): Alarm provozní životnosti (LIFE)

35 (1035): (RUN2)

36 (1036): (OLP)

37 (1037): Detekovaný proud (ID)

38 (1038): Detekovaný proud 2 (ID2)

41 (1041): Detekovaný nízký proud (IDL)

43 (1043): S regulací PID (PID-CTL)

44 (1044):
(PID-STP)

49 (1049): (SWM2)

56 (1056): átí motoru
termistorem (THM)

57 (1057): Brzdný signál (BRKS)

59 (1059): (C1OFF)

84 (1084): (MNT)

87 (1087): Detekováno dosažení frekvence
(FARFDT)

99 (1099): Výstup alarmu (pro jakoukoli chybu) 
(ALM)

Nastavení hodnoty v závorkách (), jak je uvedeno 

E30 Obdržení frekvence 0,0 až 10,0 0,1 Hz Y Y 2,5 5-56

E31 Detekována frekvence 0,0 až 400,0 0,1 Hz Y Y ACU:60,0
E:50,0

–

E32 0,0 až 400,0 0,1 Hz Y Y 1,0
E34 První výstraha o 

proudu/Detekce nízkého 
proudu

0,00 (zakázat), 0,01 až 100,0
Hodnota proudu 1 až 200% jmenovitého

0,01 A Y Y1
Y2

viz 
tabulka 

A.

5-57

E35 0,01 až 600,00 *2 0,01 s Y Y 10,00

*2
-

"1" pro -200 až -100, "0,1" pro -99,9 až -10,0 a pro 100,0 až 200,0, a "0,01" pro -9,99 až -0,01 a pro 0,00 až 99,99.

5-7



(Kódy E -

Kód Název Rozsah nastavení dat ek
Jedn
otka chodu

Kopírov
ání dat

Výchoz
í

nastav
ení

Viz 
strana:

E37 Detekce proudu 2 0,00 (zakázat), 0,01 až 100,0
Hodnota proudu 1 až 200% jmenovitého

0,01 Jaké
koliv

Y Y1
Y2

viz 
tabulka 

A.

5-57

E38 0,01 až 600,00 *2 0,01 s Y Y 10,00
E39 Koeficient pro konstantní 

hodnotu doby napájení 
0,00 až 9,999 0,001 – Y Y 0,00 5-58

E40 Zobrazení PID, 
koeficient A

-999 až 0,00 až 9990 *3 0,01 – Y Y 100 –

E41 Zobrazení PID, 
koeficient B

-999 až 0,00 až 9990 *3 0,01 – Y Y 0,00

E42 Filtr LED displeje 0,0 až 5,0 0,1 s Y Y 0,5
E43 LED monitor 0: – – Y Y 0

(zobrazená položka) 3: Výstupní proud
4:
9: Vstupní výkon
10:
12:
13:
14: Výstup PID
25:

E45 (Poznámka)
E46
E47
E48 LED monitor

(Položka monitorování 
0:

skluzu)
– – Y Y 0

1: Výstupní frekvence (po kompenzaci 
skluzu)

2:
frekvence

4:
5: Rychlost linky v m/min
6: Konstantní hodnota doby napájení 

E50 Koeficient pro indikaci 0,01 až 200,00 *2 0,01 – Y Y 30,00 5-58

E51 Koeficient pro zobrazení 0,000 (zrušení/reset), 0,001 až 9999 0,001 – Y Y 0,010

E52 Klávesnice
(režim zobrazení menu)

0: – – Y Y 0 5-59

1:
režimu 

2: Režim s kompletním menu Full-menu 

(Poznámka) E45, E46 a E47 
*2

- e:
"1" pro -200 až -100, "0,1" pro -99,9 až -10,0 a pro 100,0 až 200,0, a "0,01" pro -9,99 až -0,01 a pro 0,00 až 99,99.

*3
ka je "10" pro 1000 až 9990, "1" pro -999 až -100 a pro 100 až 999; "0,1" pro -99,9 až -10,0 a pro 10,0 

to 99,9, a "0,01" pro -9,99 až 9,99.
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(Kódy E -

Kód Název Rozsah nastavení dat ek
Jedn
otka chodu

Kopírov
ání dat

Výchoz
í

nastav
ení

Viz 
strana:

E60 Zabudovaný 
potenciometr 

0: Není 1 – N Y 0 5-59

(volba funkce) 1:
2:
3:

E61
[12] 

Volbou 
odpovídající funkce ke svorkám [12] a [C1], 
jak je uvedeno níže.

– – N Y 0

E62
[C1] 

0: Nejsou.
1:
2: enci
3:
5: Ho

– – N Y 0

E98 Funkce svorky [FWD] 
odpovídající funkce ke svorkám  [FWD] a 
[REV], jak je uvedeno níže.

– – N Y 98 5-44

E99 Funkce svorky [REV] 0 (1000): (SS1) – – N Y 99
1 (1001): (SS2)

2 (1002): (SS4)

3 (1003): (SS8)

4 (1004): Zvolit dobu ACC/DEC 
(zrychlení/zpomalení) (RT1)

6 (1006): (HLD)

7 (1007): (BX)

8 (1008): Resetování alarmu (RST):

9 (1009): Povolit sepnutí externího alarmu (THR)

10 (1010): (JOG)

11 (1011): (Hz2/Hz1) `
12 (1012): Zvolit motor 2/motor 1 (M2/M1)

13: (DCBRK)

17 (1017): UP (Zvýšit výstupní frekvenci) (UP)

18 (1018): frekvence)(DOWN)

19 (1019): (WE-KP)

20 (1020): Zrušit regulaci PID (Hz/PID)

21 (1021): (IVS)

24 (1024):
-485 (LE)

33 (1033): Resetovat integrální a 
diferenciální komponenty PID (PID-RST)

34 (1034):
(PID-HLD)

98: (FWD)

99: (REV)

Nastavení hodnoty v závorkách (), jak je

vstup (aktivní OFF) ke svorce.
THR, údaj "1009" 

údaj "9" pro negativní logiku (aktivní OFF).
Signály, které nemají žádnou hodnotu v 
závorkách (), nelze použít pro negativní 
logiku.
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Kód Název Rozsah nastavení dat
k

Jedno
tka chodu

Kopírová
ní dat

Výchozí 
nastaven

í

Viz 
strana:

C01 Skoková frekvence
1

0,0 až 400,0 0,1 Hz Y Y 0,0 –

C02 2 Y Y 0,0
C03 3 Y Y 0,0
C04 0,0 až 30,0 0,1 Hz Y Y 3,0
C05

1
0,00 až 400,00 *2 0,01 Hz Y Y 0,00

C06 2 Y Y 0,00
C07 3 Y Y 0,00
C08 4 Y Y 0,00
C09 5 Y Y 0,00
C10 6 Y Y 0,00
C11 7 Y Y 0,00
C12 8 Y Y 0,00
C13 9 Y Y 0,00
C14 10 Y Y 0,00
C15 11 Y Y 0,00
C16 12 Y Y 0,00
C17 13 Y Y 0,00
C18 14 Y Y 0,00
C19 15 Y Y 0,00
C20 Kroková frekvence 0,00 až 400,00 *2 0,01 Hz Y Y 0,00
C21 0: Zakázat – – N Y 0 5-60

1: Povolit
C30 0: – – N Y 2 5-21

1:

2: Proudový vstup na svorce [C1] (4 až 20 mA DC)

3:
svorkách [12] a [C1]

4: Zabudovaný potenciometr (POT)

7: u svorky

C32
analogového vstupu pro 
svorku [12] (zisk)

0,00 až 200,00 *2 0,01 % Y* Y 100,0 5-36

C33 0,00 až 5,00 0,01 s Y Y 0,05 5-60
C34 (Základní bod zisku) 0,00 až 100,00 *2 0,01 % Y* Y 100,00 5-36
C37

analogového vstupu pro 
svorku [C1] (zisk)

0,00 až 200,00 *2 0,01 % Y* Y 100,00

C38 0,00 až 5,00 0,01 s Y Y 0,05 5-60
C39 (Základní bod zisku) 0,00 až 100,00 *2 0,01 % Y* Y 100,00 5-36
C40 Volba vstupního rozsahu 

u svorky [C1] 
0: 4 až 20 mA
1: 0 až 20 mA

– – N Y 0 –

C50 Bias
kvenci)

0,00 až 100,00 *2 0,01 % Y* Y 0,00 5-36

(základní bod pro bias)
C51 –

(hodnoty pro bias) -100,00 až 100,00 *2 0,01 % Y* Y 0,00
C52 (základní bod pro bias) 0,00 až 100,00 *2 0,01 % Y* Y 0,00

*2
-

"1" pro -200 až -100, "0,1" pro -99,9 až -10,0 a pro 100,0 až 200,0, a "0,01" pro -9,99 až -0,01 a pro 0,00 až 99,99.
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(Kódy C -

Kód Název Rozsah nastavení dat ek
Jedn
otka chodu

Kopírov
ání dat

Výchozí 
nastaven

í

Viz 
strana:

C94 Skoková frekvence
4     *1

0,0 až 400,0 0,1 Hz Y Y 0,0 –

C95 5 Y Y 0,0
C96 6 Y Y 0,0
C99

frekvence                 *1
0,00 až 400,00 0,01 Hz – Y 0,00

Kódy P: Parametry motoru 1

Kód Název Rozsah nastavení dat ek
Jedn
otka chodu

Kopírov
ání dat

Výchozí 
nastaven

í

Viz 
strana:

P02 Motor 1
(jmenovitý výkon)

0,01 až 30,00 
(kW, když P99 = 0, 3, 4, 20 nebo 
21)

0,01 až 30,00 (HP, když P99 = 1)

0,01
0,01

kW
HP

N Y1
Y2

viz 
tabulka 

A.

5-61

P03 (Jmenovitý proud) 0,00 až 100,0 0,01 Jaké
koliv

N Y1
Y2

Jmenovi
tá 

hodnota 
pro 

standard
ní motor 

Fuji  

P04 0: Zakázat – – N N 0
1: Ladit, když se motor zastaví (%R1, %X)
2:

(%R1, %X, proud naprázdno, skluzová 
frekvence).

P06 (proud naprázdno) 0,00 až 50,00 0,01 Jaké
koliv

N Y1
Y2

Jmenovi
tá 

hodnota 
pro 

standard
ní motor 

Fuji  

P07 (%R1) 0,00 až 50,00 0,01 % Y Y1
Y2

P08 (%X) 0,00 až 50,00 0,01 % Y Y1
Y2

P09
skluzu pro pohon)

0,0 až 200,0 0,1 % Y* Y 100,0 5-62

P10 (doba odezvy pro 
kompenzaci skluzu)

0,01 až 10,00 0,01 s Y Y1
Y2

1,00

P11 0,0 až 200,0 0,1 % Y* Y 100,0

P12 (Jmenovitá skluzová 
frekvence)

0,00 až 15,00 0,01 Hz N Y1
Y2

Jmenovi
tá 

hodnota 
pro 

standard
ní motor 

Fuji  

5-61

P60 Synchronní motor s 
permanentním 
magnetem *1

(odpor armatury)

0,00 (zakázat PMSM),
0,01 až 50,00

0,01 Y Y1
Y2

0,00 –

P61
0,01 až 500,0

0,01 mH Y Y1
Y2

0,00

P62 0,00 (zakázat PMSM),
0,01 až 500,0

0,01 mH Y Y1
Y2

0,00

*1
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(Kódy P -

Kód Název Rozsah nastavení dat ek
Jedn
otka chodu

Kopírov
ání dat

Výchozí 
nastaven

í

Viz 
strana:

P63 Synchronní motor s 
permanentním 
magnetem *1

0 (zakázat PMSM), 1 V N Y2 0 –

P74 10 až 200 1 % Y Y1
Y2

80

P89 ly) 10 až 100 1 % Y Y1
Y2

10

P90
ochrany)

0,00 (zakázat), 
0,01 až 100,0

0,01 Jaké
koliv

Y Y1
Y2

0,00

P91 0,0 až 25,0; 999 (tabulková hodnota) 0,1 – Y Y1
Y2

999

P92 y q 0,0 až 25,0; 999 (tabulková hodnota) 0,1 – Y Y1
Y2

999

P93
detekce "step-out") 

0,0 až 100; 999 (tabulková hodnota) 1 % Y Y1
Y2

999

P99 0: Charakteristika motoru 0 (standardní 
motory Fuji IM, série 8)

– – N Y1
Y2

0 5-63

1: Charakteristika motoru 1 (motory s 
výkonem HP IM)

3: Charakteristika motoru 3 (standardní 
motory Fuji IM, série 6)

4: Ostatní motory (IM)
20:Ostatní motory (PMSM)
21:Standard Fuji PMSM bez senzoru

*1 Pohon
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Kódy H: Funkce pro vysoký výkon

Kód Název Rozsah nastavení dat
ek

Jednot
ka chodu

Kopírování 
dat

Výchozí 
nastavení

Viz 
strana:

H03 Inicializace dat 0: Zakázat inicializaci – – N N 0 5-64
1:

na tovární nastavení
2: Inicializovat parametry motoru 1
3: Inicializovat parametry motoru 2

H04 0 (zakázat), 1 až 10 1 krát Y Y 0 5-70

H05 (Interval resetování) 0,5 až 20,0 0,1 s Y Y 5,0
H06

ventilátoru ON/OFF
0: Zakázat (chladící ventilátor vždy ON) – – Y Y 0 5-71
1:

H07 Model zrychlení/
zpomalení

0: Lineární – – Y Y 0
1: S (slabé)

2:

3:

H08 0: Zakázat – – N Y 0 –
1: Povolit (reverzní chod je blokován)
2:

H11 Režim zpomalení 0: Normální zpomalení – – Y Y 0 5-72
1:

H12 Omezení okamžitého 
nadproudu

0: Zakázat
1: Povolit

– – Y Y 1 5-73

(Volba režimu)
H13

krátkém výpadku napájení

(doba restartu)

0,1 až 10,0 0,1 s Y Y1
Y2

0,5 5-31

H14 (míra poklesu frekvence) 0,00 (Zvolená doba zpomalení) 0,01 Hz/s Y Y 999
0,01 až 100,00

H15
chodu) *1 400 až 600 (pr

1 V Y Y2 235
470

–

H26 termistor motoru 0: Zakázat – – Y Y 0
(Volba režimu) 1:

zobrazením )
2

THM
H27 (Hladina) 0,00 až 5,00 0,01 V Y Y 0,16
H30

(Volba režimu)

– – Y Y 0
0: F01/C30 F02
1: RS-485 F02
2: F01/C30 RS-485
3: RS-485 RS-485

H42 Kapacitní odpor kondenzátoru DC 
(0000 až FFFF v hex.)

1 – Y N –

H43 Kumulativní doba provozu 
pro chladící ventilátor (0 až 9999, v jednotkách 10 hodin)

1 10h Y N –

H44
(0000 až FFFF v hex.)

– – Y N –

H45 Falešný alarm 0: Zakázat

1: Povolit (když se objeví falešný alarm, data se automaticky vrátí na 0)

– – Y N 0 5-74

H47 Výchozí kapacitní odpor 
kondenzátoru DC s (0000 až FFFF v hex.)

1 – Y N – –

H48 Kumulativní doba provozu 

(0 až 9999, v jednotkách 10 hodin)

1 10h Y N –

*1
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(Kódy H -

Kód Název Rozsah nastavení dat
k

Jedno
tka chodu

Kopírová
ní dat

Výchozí 
nastaven

í

Viz 
strana:

H50 Nelineární model V/f 1
(frekvence)

0,0 (zrušit), 0,1 až 400,0 0,1 Hz N Y 0,0 5-23

H51 0 až 240: 1 V N Y2 ACE:0
U:230/

460
0 až 500:

H52 Nelineární model V/f 2
(frekvence)

0,0 (zrušit), 0,1 až 400,0 0,1 Hz N Y 0,0

H53 0 až 240: 1 V N Y2 0

0 až 500:

H54 Doba ACC/DEC 
(zrychlení/zpomalení)

(Krokový provoz)

0,00 až 3600 0,01 s Y Y 6,00 –

H61 Ovládání 0: 0,00 – – N Y 1

frekvence)
1:

H63
(Volba režimu)

0: frekvence: nízká – – Y Y 0 5-35

1: Když se výstupní frekvence sníží pod 

nízká hodnota), zpomalit motor až 
k zastavení.

H64 rekvence: 
nízká hodnota))
0,1 až 60,0

0,1 Hz Y Y 2,0 –

H69 Automatické 
zpomalování

(anti-
regulace)

0: Zakázat

1:

IC-Mini 
FRN C1 - )

– – Y Y 0 5-74

(Volba režimu) 2: Povolit (regulace mezního momentu:  Zrušit 
anti-

doby).

4: Povolit (regulace mezního momentu: Zakázat 
zpra

H70 Kontrola prevence 0,00:
E11

0,01 až 100,0, 999 (zrušit)

0,01 Hz/s Y Y 999 5-75

H71 Charakteristika 
zpomalování

0: Zakázat
1: Povolit

– – Y Y 0

H76 Automatické zpomalování 0,0 až 400,0 0,1 Hz Y Y 5,0 5-74

H78 Interval údržby   *1 0: Zakázat,
1 až 9999 (v jednotkách 10 hodin)

1 – Y N 8760 –

H79
pro údržbu               *1

0000: Zakázat,
0001 až FFFF (hex.)

1 – Y N 0000

H80
kolísání výstupního 
proudu pro motor 1

0,00 až 0,40 0,01 – Y Y 0,20

*1 K dispozici v R
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(Kódy H -

Kód Název Rozsah nastavení dat ek
Jedn
otka chodu

Kopírov
ání dat

Výchoz
í

nastav
ení

Viz 
strana:

H89 Elektronická ochrana 
proti tepelnému  

(zadržení dat)

0: Zakázat
1: Povolit

– – Y Y 1 –

H91

(svorka [C1])

0,0: Zakázat detekci alarmu
0,1 až 60,0:

alarm

0,1 s Y Y 0,0

H92 Kontinuita (P)
chodu *1

0.000 až10,000krát; 999 0,001 krát Y Y1
Y2

999

H93 (I) 0,010 až 10,000 s; 999 0,001 s Y Y1
Y2

999

H94 Kumulativní doba 
provozu motoru 1

0 až 9999 (v jednotkách 10 hodin) – – N N – 5-76

H95 0: pomalé – – Y Y 0 5-37
1: rychlé  

H96 Priorita klávesy STOP 
/Funkce kontroly 

Data Priorita klávesy STOP / Funkce – – Y Y ACE:0
U:3

–

0: Zakázat Zakázat
1: Povolit Zakázat
2: Zakázat Povolit
3: Povolit Povolit

H97 Vymazat data alarmu 0: Zakázat
1: Vymazat data alarmu

– – Y N 0 5-74

H98 Ochrana/ Funkce údržby Bit 0: Snížit nosnou frekvenci automaticky(0: – – Y Y 19 5-76

(Volba režimu) Bit 1: Detekce ztráty vstupní fáze 
(0: Zakázat, 1: Povolit)

Bit 2: Detekce ztráty výstupní fáze 
(0: Zakázat, 1: Povolit)

Bit 3: Zvolit mez pro posouzení životnosti 

Bit 4: Posoudit životnost kondenzátoru DC 

(0: Zakázat, 1: Povolit)

*1
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Kódy A:  Parametry motoru 2

Kód Název Rozsah nastavení dat
k

Jedno
tka chodu

Kopírová
ní dat

Výchozí 
nastaven

í

Viz 
strana:

A01 Maximální frekvence 2 25,0 až 400,0 0,1 Hz N Y ACU:60,0
E:50,0

–

A02 Vlastní frekvence 2 25,0 až 400,0 0,1 Hz N Y AU:60,0
CE:50,0

A03
vlastní frekvenci 2

0:

80 až 240V:

1 V N Y2 ACE:0
U:230/

460

160 až 500V:

A04 Maximální výstupní 80 až 240V:

160 až 500V:

1 V N Y2 A: 220/
380

C:200
380

E: 230/
400

U:230/
460

A05 Zesílení momentu 2 0,0 až 20,0%
(procenta s ohledem na "A03: Jmenovité 

0,1 % Y Y viz 
tabulka 

A.
A06 Elektronická ochrana 

pro motor 2
(charakteristiky motoru)

1: – – Y Y 1

2:
ventilátorem s externím pohonem

A07 0,00 (zakázat), 0,01 až 100,0
1 až 135% jmenovitého proudu (dovolený 

0,01 Jaké
koliv

Y Y1
Y2

viz 
tabulka 

A.
A08 0,5 až 75,0 0,1 min Y Y 5,0
A09 0,0 až 60,0 0,1 Hz Y Y 0,0

A10 0 až 100 1 % Y Y 0
A11 0,00 : Zakázat 

0,01 až 30,00 
0,01 s Y Y 0,00

A12 0,1 až 60,0 0,1 Hz Y Y 1,0
A13 Volba zatížení/

Automatické zesílení 
momentu/
Automatická úspora 
energie, operace 2

0: – – N Y 1
1: Zatížení konstantním momentem

2: 2: boost Auto-momentu

3: 3: Auto-energie operace ukládání (Kvadratické 

4: 4: Auto-energie operace ukládání (Konstantní 

5: Operace pro automatickou úsporu energie 
(automatické zesílení mome
zpomalení - ACC/DEC)

A14 0: V/f ovládání s neaktivní kompenzací skluzu – – N Y 0
1: Regulace dynamického vektoru kroutícího 

momentu

2: V/f ovládání s aktivní kompenzací skluzu

A16 Motor 2 (jmenovitý 
výkon)

0,01 až 30,00 (kW, když A39 = 0, 3 nebo 4)
0,01 až 30,00 (HP, když A39 = 1)

0,01
0,01

kW
HP

N Y1
Y2

viz 
tabulka 

A.
A17 (Jmenovitý proud) 0,00 až 100,0 0,01 Jaké

koliv
N Y1

Y2
Jmenovitá 
hodnota 

pro 
standardní 
motor Fuji 

(Poznámka)

5-16



(Kódy A -

Kód Název Rozsah nastavení dat
k

Jedno
tka chodu

Kopírová
ní dat

Výchozí 
nastaven

í

Viz 
strana:

A18 Motor 2 0: Zakázat – – N N 0 –
1: Ladit, když se motor zastaví (%R1 a %X)
2:

(%R1, %X, proud naprázdno, skluzová 
frekvence).

A20 (proud naprázdno) 0,00 až 50,0 0,01 Jaké
koliv

N Y1
Y2

Jmenovitá 
hodnota 

pro 
standardní 
motor Fuji 

A21 (%R1) 0,00 až 50,00 0,01 % Y Y1
Y2

Jmenovitá 
hodnota 

pro 
standardní 
motor Fuji 

A22 (%X) 0,00 až 50,00 0,01 % Y Y1
Y2

Jmenovitá 
hodnota 

pro 
standardní 
motor Fuji 

A23
skluzu pro pohon)

0,0 až 200,0 0,1 % Y* Y 100,0

A24 (doba odezvy pro 
kompenzaci skluzu)

0,01 až 10,00 0,01 s Y Y1
Y2

1,00

A25 0,0 až 200,0 0,1 % Y* Y 100,0

A26 (Jmenovitá skluzová 
frekvence)

0,00 až 15,00 0,01 Hz N Y1
Y2

Jmenovitá 
hodnota 

pro 
standardní 
motor Fuji 

A39 0: Charakteristika motoru 0 (standardní 
motory Fuji IM, série 8)

– – N Y1
Y2

ACE:0
U:1

1: Charakteristika motoru 1 (motory s 
výkonem HP IM)

3: Charakteristika motoru 3 (standardní 
motory Fuji IM, série 6)

4: Ostatní motory (IM)
A41

kolísání výstupního 
proudu pro motor 2

0,00 až 0,40 0,01 – Y Y 0,20

A51 Kumulativní doba 
provozu motoru 2

0 až 9999 (v jednotkách 10 hodin) – – N N –

A52
2 (0000 až FFFF v hex.)

– – Y N –
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Kódy J: Funkce aplikací

Kód Název Rozsah nastavení dat
k

Jedno
tka chodu

Kopírová
ní dat

Výchozí 
nastaven

í

Viz 
strana:

J01 Regulace PID 0: Zakázat – – N Y 0 –
(Volba režimu) 1: Povolit (kontrola procesu, normální 

provoz)
2: Povolit (kontrola procesu, inverzní 

provoz)
J02 0: – – N Y 0

1:
(Analogové vstupní svorky [12] a [C1])

3: u
svorky

4:
J03 P (zisk) 0,00 až 30,00 *2 0,001 krát Y Y 0,10
J04 0,0 až 3600,0 *2 0,1 s Y Y 0,0
J05 0,00 až 600,00 *2 0,01 s Y Y 0,00
J06 0,0 až 900,0 0,1 s Y Y 0,5
J15

pro pomalou
zastavení)

0,0 (zakázat), 1,0 až 400,0 0,1 Hz Y Y 0,0

J16
od pomalého zastavení)

0 až 3600 1 s Y Y 30

J17 0,0 až 400,0 0,1 Hz Y Y 0,0

J23
odchylky pro pomalou 

í)

0,0 až 100,0 0,1 % Y Y 0,0

J24
pro pomalé zastavení)

0 až 3660 1 s Y Y 0

J68 Brzdný signál 0 až 200 1 % Y Y 100

J69
OFF)

0,0 až 25,0 0,1 Hz Y Y 1,0

J70
OFF)

0,0 až 5,0 0,1 s Y Y 1,0

J71
ON)

0,0 až 25,0 0,1 Hz Y Y 1,0

J72 0,0 až 5,0 0,1 s Y Y 1,0

*2 u.
-

"1" pro -200 až -100, "0,1" pro -99,9 až -10,0 a pro 100,0 až 200,0, a "0,01" pro -9,99 až -0,01 a pro 0,00 až 99,99.
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Kódy y: Funkce propojení

Kód Jméno Rozsah nastavení dat
k

Jedno
tka chodu

Kopírová
ní dat

Výchozí 
nastaven

í

Viz 
strana:

y01 RS-485, komunikace 1 –
(Adresa stanice) 1 až 255 1 – N Y 1

y02 (Zpracování 0: – – Y Y 0
1: Sep

2:

selže, sepnout s alarmem . Pokud je 
v chodu.

3: at v chodu.
y03 0,0 až 60,0 0,1 s Y Y 2,0
y04 0: – – Y Y 3

1:
2:
3:
4:

y05 (Délka dat) 0: – – Y Y 0
1:

y06 (Kontrola parity) 0: Není (2 stop bity pro Modbus RTU) – – Y Y 0
1: Sudá parita (1 stop bit pro Modbus RTU)
2: Lichá parita (1 stop bit pro Modbus RTU)
3: Není (1 stop bity pro Modbus RTU)

y07 (bity zastavení) 0: 2 bity – – Y Y 0
1: 1 bit

y08
chybu "bez odezvy") 

0: Žádná detekce 1 s Y Y 0
1 až 60

y09 (Interval odezvy) 0,00 až 1,00 0,01 s Y Y 0,01
y10 (Volba protokolu) 0: Protokol pro Modbus RTU – – Y Y 1

1:
FRENIC) 

2:
y97 Volba pro ukládání 0:

1:

2:

automaticky vrátí na "1")

– – Y Y 0

y99 Spojovací funkce 
0: Sledovat data H30 Sledovat data H30

1: -485 Sledovat data H30 

2: Sledovat data H30 -485 

3: -485, -485

– – Y N 0

(Volba režimu)

*1
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Tabulka A   Parametry standardního motoru Fuji 

Napájecí 
Použitelný 
výkon el. 
motoru 
(kW)

Fuji 
standard 

pro 
zesílení

momentu 
(%)

Jmenovitá hodnota proudu 
pro standardní motor Fuji (A) 

Jmenovitá 
hodnota výkonu
pro standardní 
motor Fuji (kW) 

Kód 
funkce

F09/A05

Kódy funkce
F11/A07/E34/E37 Kód funkce 

P02/A16

Asie Evropa USA

200 V

0,1 FRN0001C2S-2 8,4 0,62 0,68 0,73 0,63 0,10

0,2 FRN0002C2S-2 8,4 1,18 1,30 1,38 1,21 0,20

0,4 FRN0004C2S-2 7,1 2,10 2,30 2,36 2,11 0,40

0,75 FRN0006C2S-2 6,8 3,29 3,60 3,58 3,27 0,75

1,5 FRN0010C2S-2 6,8 5,56 6,10 5,77 5,44 1,50

2,2 FRN0012C2S-2 6,8 8,39 9,20 8,80 8,24 2,20

3,7 FRN0020C2S-2 5,5 13,67 15,00 14,26 13,40 3,70

400 V

0,4 FRN0002C2S-4 7,1 1,04 1,15 1,15 1,06 0,40

0,75 FRN0004C2S-4 6,8 1,72 1,82 1,80 1,63 0,75

1,5 FRN0005C2S-4 6,8 3,10 3,20 3,10 2,76 1,50

2,2 FRN0007C2S-4 6,8 4,54 4,72 4,60 4,12 2,20

3,7
(4,0)* FRN0011C2S-4 5,5 7,43 7,70 7,50 6,70 3,70

Jednofáz
ové

200 V

0,1 FRN0001C2S-7 8,4 0,62 0,68 0,73 0,63 0,10

0,2 FRN0002C2S-7 8,4 1,18 1,30 1,38 1,21 0,20

0,4 FRN0004C2S-7 7,1 2,10 2,30 2,36 2,11 0,40

0,75 FRN0006C2S-7 6,8 3,29 3,60 3,58 3,27 0,75

1,5 FRN0010C2S-7 6,8 5,56 6,10 5,77 5,44 1,50

2,2 FRN0012C2S-7 6,8 8,39 9,20 8,80 8,24 2,20

Poznámka:

-4E.
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5.2 Detaily pro kódy funkcí

FRENIC-Mini.

-Mini (24A7-E-

F00

(jako nap / má 

Údaje pro F00 Funkce

0

/ .

1
/ . Ale 

2
/ . Ale nedají 

3
í data pomocí 

/ .

/ .
+ , (od 0 do1), nebo + , (od 1 do 0).

WE-KP
03).

F01, C30

frekvenci 2.

Data pro
F01, C30 Funkce

0 Povolit používání kláves / na klávesnici.
Viz kapitola 3 "PROVOZ POMOCÍ DOTYKOVÉ KLÁVESNICE".)

1 vorce [12] (0 až +10 V DC, maximální frekvence 
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Data pro
F01, C30 Funkce

2 Povolit vstup proudu na svorce [C1] (+4 až +20 mA DC nebo 0 až +20 mA DC,
maximální

DC" na "0 až +20 mA DC."

3
DC) a proudové vstupy (+4 až +20 mA DC nebo 0 až +20 mA DC, maximální 

C), na svorkách [12] a [C1].

DC" na "0 až +20 mA DC."

použita maximální frekvence.

4 Povolit použití zabudovaného potenciometru (POT). (Maximální frekvence 

7 NAHORU a
NAHORU a 

digitálních vstupních svorek [X1] až [X3] s kterýmikoli daty z E01 až E03 (data = 
17 a 18).

Poznámka

pr
frekvence. Podrobnosti
FRENIC-Mini (24A7-E-
frekvence."

•

nastaveními frekvence a budící frekvence.  Viz kód funkce F18 pro podrobnosti.
•

• Hz2 / Hz1
p

F02 Pracovní postup

Údaje pro F02 Popis
0 Klávesnice

(smysl rotace motoru 
specifikovaný 

Povolit užití kláves / pro chod a zastavení 
motoru.

svorku FWD nebo REV.
1 Externí signály FWD nebo REV pro svorky k 

chodu nebo zastavení motoru.
2 Klávesnice Povolit užití kláves / pro chod a zastavení 

je 
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Údaje pro F02 Popis
3 Klávesnice

(reverzní chod)
Povolit užití kláves / pro chod a zastavení 

pouze reverzní chod.

Poznámka • Je- FWD a "Provoz vzad"
REV 

• Je-li FWD nebo REV nastaveno na ON,
• FWD nebo REV ke svorce [FWD] nebo [REV], a když F02 je

•

-Mini (24A7-E-0023).

F03 Maximální frekvence 1

F03 specifikuje maximální frekvenci (pro

frekvence odpovídá jmenovitým hodnot

F04
F05
F06
H50, H51
H52, H53

Základní frekvence 1 

Tyto kódy funkcí

n

Následující popis zahrnuje požadované nastavení pro nelineární V / f model.

ivého momentu.  Tato funkce se používá ke 
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Základní frekvence 1 (F04)
Nastavte jmenovitou frekvenci dle typového štítku na motoru.

Nastavte "0" nebo jmenovitou frekvenci dle typového štítku na motoru.
- Je- zdrojem napájení 

-
nastavení automatického 

zvýšení momentu, automatické úspory energie, nebo kompenzace skluzu, nastavení 

Nelineární V / f model 1 a 2 pro frekvenci (H50 a H52)
Nastavte složku frekvence v libovolném míst
(Nastavením "0,0" pro H50 nebo H52 se zakáže nelineární V / f model provozu).

í (F06)

Poznámka • Je-
H50 až H53 a F06 se neprojeví.  (Když je nelineární bod nižší než základní

udržováno konstantní.)
• Je-li aktivní automatické posílení momentu (F37), nelineární V / f model nemá

vliv.

Normální (lineární) V/f model
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F07
F08
E10
E11

Doba zrychlení 1
Doba zpomalení 1
Doba zrychlení 2
Doba zpomalení 2

yšuje od 0 Hz do 

klesá z maximální frekvence až na 0 Hz.

Poznámka •

• Za
proudu nebo anti-

Doba zrychlení/zpomalení 1 (F07, F08) a doba zrychlení / zpomalení 2 (E10, E11)
RT1

5-25



F09 
F37

Zesílení momentu 1/
Volba zatížení/Automatické zesílení momentu/Automatická úspora energie, 
operace 1

F37 specifikuje V / f modul, typ zesílení momentu a operaci pro automatickou úsporu energie 
k F09 specifikuje typ zesílení 

Údaje pro
F37

Vzorek V/f 
modelu

Zesílení momentu

(F09)

Automatická 

úspora energie  
Použitelné zatížení

0
momentový 
V/f model

Zesílení 
momentu 
specifikované 
pomocí F09 Zakázat

všeobecné použití)
1 Lineární 

model V/f
Zatížení konstantním momentem

2 Automatické 
zesílení 
momentu 

Konstantní momentové zatížení 

3
momentový 
V/f model

Zesílení 
momentu 
specifikované 
pomocí F09 Povolit

všeobecné použití)
4 Lineární 

model V/f
Zatížení konstantním momentem

5 Automatické 
zesílení 
momentu 

Konstantní momentové zatížení 

ní V/f model (tovární 
nastavení).

V/f charakteristiky
-

né 

dispozici dva typy posílení momentu:  manuální a automatické.

Lineární V/f model (F37 = 1) 

Poznámka Je-li vybrán
t za následek

nelineárního V/f modelu (H50, H51).
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=
H51 =

1/10 základní frekvence

Zesílení momentu

• Manuální zesílení momentu (F09)
ho V/f modelu, bez 

-

nízkým zatížením.

Zadejte data pro F09 v proce

momentu.

Poznámka

u bez zatížení.

takovéto situaci, na
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• Automatické zesílení momentu 
Tato funkce automa

výstupního momentu motoru.

Poznámka • Vzhledem k tomu, že tato funkce závisí také na charakteristice motoru, nastavte

související parametry motoru (P02, P03 a P06 až P99) v souladu s výkonem a

• Jde- st,

manuální zvýšení momentu pomocí F09 (F37 = 0 nebo 1).

Provoz s automatickou úsporou energie 

tuto funkci 
napájecího systému, zkontrolujte výhody úspory energie.

momentu, v závislosti na datech F37.  Pokud je povolen provoz s automatickou úsporou 

takového systému, který vyžaduje rychlé zrychlení/
zpomalení. 

Poznámka • Používejte automatickou úsporu energie pouze tehdy, pokud je základní
frekvence 60 Hz nebo nižší.  Je-li základní frekvence nastavena na 60 Hz nebo

žádnou úsporu energie.  Provoz s
automatickou úsporou energie je navržen pro použití s frekvencí nižší než
základní frekvence.  Pokud bude frekvence vyšší, než je základní frekvence,

• Vzhledem k tomu, že tato funkce závisí také na charakteristice motoru, nastavte

související parametry motoru (P02, P03 a P06 až P99) v souladu s výkonem a
charakteristikou motoru, anebo p

F10
F11
F12 Elektronická tepelná ochrana prot

F10 vybere mechanismus chlazení motoru pro 

Poznámka F10 a F12 jsou také používány pro

-li zakázat elektronickou tepelnou oc
nastavte kód funkce F11 na "0,00".
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Charakteristiky motoru (F10)
F10 vybere mechanismus chlazení motoru --

Údaje pro F10 Funkce
1

(Chladící efekt se bude snižovat v provozu s nízkou frekvencí.)
2 m ventilátorem.

(Chladící efekt bude udržován konstantní bez ohledu na výstupní frekvenci).

Níže uvedený obrázek ukazuje provozní charakteristiku elektronické tepelné ochrany proti 
až 3, jakož i jejich odpovídající spínací 

frekvence f2 a f3 se budou lišit podle vlastností motoru.

charakteristiky motoru (P99).

Jmenovitý
výkon motoru 

(kW)

Tepelná 
konstanta 

(tovární 
nastavení)

pro nastavení

konstanty  (Imax)

Výstupní frekvence pro
charakteristiky

f 2 f 3 1 2 3

0,1 až 0,75

5 min
Dovolený 

kontinuální proud 
150%

5 Hz

7 Hz
75% 85% 100%

1,5 až 4,0 85% 85% 100%

5,5 až 11 6 Hz 90% 95% 100%

15 7 Hz 85% 85% 100%

18,5, 22 5 Hz 92% 100% 100%

30 10 min
Základní 
frekvence

33%

Základní 
frekvence

33%
54% 85% 90%

fb = Základní frekvence
I když specifikovaná 
základní frekvence 

Výstupní frekvence (Hz)
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teristiky motoru, když P99 (volba motoru 1) = 1 nebo 3 

Jmenovitý
výkon motoru 

(kW)

konstanta 
(tovární 

nastavení)

pro nastavení

konstanty  (Imax)

Výstupní frekvence pro itel
charakteristiky

f 2 f 3 1 2 3

0,1 až 22 5 min
Dovolený 

kontinuální proud 
150%

Základní
frekvence

33%

Základní
frekvence

33%
69% 90% 90%

30 10 min
Základní 
frekvence

83%
54% 85% 95%

1 na jmenovitý proud motoru provádí, když je pohon na základní 
frekvenci (tj. 1,0 až 1,1násobek jmenovitého proudu motoru 1 (P03)).  Chcete-li zakázat 

nta (F12) 

í motoru. 

je cca. 5 minut. 
- Rozsah nastavení dat:  0,5-75,0 (minuty) v krocích po 0,1 (min)

-li data F12 nastavena na "5,0" (5 minut)
Jak je uvedeno
stav alarmu (kód alarmu 0l1

minut.

povolenou hodnotu pro kontinuální proud pohonu (100%) až do doby, kdy dosáhne 150% 
d
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F14
H13
H14

krátkodobého výpadku napájení.

Údaje pro F14 Režim Popis

0

vydá alarm lu

1

obnovení napájení)

lu 
V okamžiku, kdy je napájení obnoveno, je vydán alarm
lu
až k zastavení.

D
ob

a 
po

ho
nu

 m
ot

or
u 

(m
in

)

Specifikováno 

pomocí F12
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Údaje pro F14 Režim Popis

2
k zastavení

zastavení. Ovládání zpomalení až k zastavení 

o

4
spuš

došlo k výpadku 
napájení; pro 
všeobecné zatížení)

aplikována, a 

napájení.
Toto nastavení je ideální pro aplikace s momentem 

krátkého výpadku napájení.
5

frekvenci, pro zatížení 

Po krátkém výpadku napájení, obnovení napájení, a po 

Toto nastavení je ideální pro aplikace s vysokým 
zatížením, jako js

Pokud povolíte "Režim restartu po krátkém výpadku napájení" (kód funkce F14 = 4 nebo 5), 
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Po rozeznaném

ojde-

,
-

-li
u (po 

nainstalujte relé s mechanickou západkou.

pomocí klávesnice, výše uvedená operace je také nutná 
FWD nebo REV.  V 

Poznámka Je- BX,
-

(F23).
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výstupní frekve
omezení mžikového nadproudu (H12 = 1).

reaguje na proces restartování.

neuplyne doba restartu (H13).

Defaultní nastavení od výrobce
V továrním nastavení je H13 nastaveno na jednu z níže uvedených hodnot, v závislosti na 

že nedochází k alarmu.

Defaultní tovární nastavení pro H13 (doba restartu v sekundách)
0,1 až 7,5 0,5
11 až 15 1,0

5-34



H14.

Data pro H14 esu výstupní frekvence
0,00 Dodržet zvolenou dobu zpomalení

0,01 až 100,00 (Hz/s)

999

Poznámka

-li míra poklesu

F15, F16
H63

F15 a F16 stanoví horní a dolní hranice výstupní frekvence.

• Je-
• Je-

Poznámka •

maximální frekvenci (F03, A01).
• Udržujte následující vztah mezi údaji pro regulaci frekvence:

F15 > F16, F15 > F23(A12), a F15 > F25
F03/A01 > F16

Zadáte-
požadovanou rychlostí, anebo
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F18
C50
C32, C34
C37, C39

Bias (pro frekvenci 1) (základní bod biasu)

Je-

definovaného u F18.

(F18) a jeho základního bodu (C50); Bod "B" pak kombinací zisku (C32, C37) a jeho 
základního bodu (C34, C39).
Kombinace C32 a C34 se vztahuje ke svorce [12], a kombinace C37 a C39 ke svorce [C1].

C nebo 20 mA DC) analogového vstupu 

Poznámka • Analogový vstup, který je menší než základní bod biasu (C50), je omezen
hodnotou biasu (F18).

•
základního bodu zisku (C34 nebo C39), bude považováno za neplatné, takže

Zisk

(C32 nebo C37)

Bod A

Bod B

Základní 

bod biasu 

(C50)

Základní 

bod zisku 

(C34 nebo 

C39)

Analogový vstup 

Analogový vstup 

Bod B

Bod A

Zisk 

(C32)

Základní 

bod biasu 

(C50)

Základní 

bod zisku 

(C34)
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(Bod A)
Chcete-
bias na 0% (F18 = 0).  Prot
(plný rozsah), nastavte základní bod biasu na 10% (C50 = 10).

(Bod B)
Chcete-
hodnotou 5 V, nastavte zisk na 
základní bod zisku, a ten se rovná 50% z 10 V (plný rozsah), nastavte základní bod zisku na 
50% (C34 = 50).

Poznámka

F20 až F22
H95

na OFF nebo snížením re

Nastavením doby brz "0,00" se v DC

jeho zastavení.

.  Údaje kódu 

H95) 

Data pro H95 Charakteristiky Poznámka
0

DC.
DC.

1

brzdného momentu. 
závislosti na momentu 

zatížení a spojovacího 
mechanismu.
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DCBRK, 

DCBRK nastaven na ON, bez
ohledu

DCBRK

Poznámka

skluzové frekvenci motoru.  Pokud ji nastavíte na extrémn

F23
F24
F25
F39

moment pro uvedení do provozu.  O

Poznámka ude

Výstupní frekvence 

frekvence 1 

(F23)

frekvence 1 (Doba
frekvence  (Doba

(F25)

Doba

Doba

Provozní stav 
Bez chodu (hradlo 

OFF (VYP))

Bez chodu (hradlo 

OFF (VYP))V chodu (hradlo ON (ZAP))
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F26, F27 Zvuk motoru (nosná frekvence a tón)

Zvuk motoru (nosná frekvence) (F26) 
F26 ovládá nosnou frekvenci, aby se snížil slyšitelný hluk generovaný motorem nebo 

výstupu (sekundární) elektroinstalace.

Nosná frekvence 0,75 až 16 kHz
Emise hluku motorem vysoká nízká

vysoká nízká
velké malé

Svodový proud nízký vysoký
Elektromagnetický šum nízký vysoký

nízké vysoké

Poznámka

nastavena na 1 kHz nebo níže proto snižte zatížení tak, a

automaticky snižuje nosnou frek
0lu.  S ohledem na hluk motoru, automatické snížení nosné frekvence lze vypnout.
Viz popis H98.

Zvuk motoru (Tón) (F27)
frekvence 

kód funkce F26 nastaven

Poznámka Je-li hlad
nestabilní, nebo se mohou zvýšit mechanické vibrace a hluk.  Tyto kódy funkcí také
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F30 
F31

Analogový výstup [FMA] (nastave
Analogový výstup [FMA] (funkce)

P

rozmezí od 0 do 300%.

Funkce (F31)

Údaje pro
F31 Výstup [FM] Funkce

(monitorovat následující)

0
Výstupní frekvence 

skluzu)

Výstupní frekv
(ekvivalentní k synchronním Maximální frekvence (F03, A01)

1
Výstupní frekvence 
(po kompenzaci 
skluzu)

Maximální frekvence (F03, A01)

2 Výstupní proud Proudový výstup (RMS) z Dvojnásobek jmenovitého proudu 

3

6 Vstupní výkon Dvojnásobek jmenovitého 

7 vazby PID regulaci PID 

9

14 Kalibrace Výstupem je vždy +10 V DC 
(funkce FMA).

15 PID 

16 Výstup PID (MV) Maximální frekvence 
(F03, A01)

Vý
st

up
ní

 n
a

FM
A Mimo rozsah
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F42

Údaje pro F42 Kontrolní režim:
0 V/f ovládání s neaktivní kompenzací skluzu
1 Regulace dynamického vektoru kroutícího momentu
2 V/f ovládání s aktivní kompenzací skluzu
11 V/f ovládání pro pohon PMSM

Kompenzace skluzu

skluzovou hodnotu motoru, závisící na generovaném momentu motoru, a pak zvyšuje 

frekvence), P09 (zisk kompenzace skluzu pro pohon) a P11 (zisk kompenzace skluzu pro 

proudu.

kompenzace skluzu, a zakáže se režim automatické úspory energie.

ot
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F43, F44

(Viz popis funkce kódu H12).

Volba režimu (F43)

Údaje pro
F43 ti
0 Zakázat Zakázat Zakázat
1 Zakázat Povolit Zakázat
2 Povolit Povolit Zakázat

Poznámka •

odezvu, zadejte ve stejnou dobu provoz s omezením proudu hardwarem (H12 = 
1). 

•
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F50, F51

u 0,4 kW nebo vyšší.

odporníku.

tomu, že tyto hodnoty se liší v závislosti na specifikacích brzdného odporníku, vyhledejte 

-Mini (24A7-E-

Poznámka

dbh
i

stane, zkontrolujte vztah mezi výkonovým indexem brzdného odporníku a

átu 

Externí brzdné odporníky
Standardní modely

THR "Povolit sepnutí externího alarmu" na 

Chcete-

jsou uvedena níže.

Napájecí 
nap

Brzdný odporník
Odpor

( )

(100% brzdného 
momentu)

(perioda: 100 s nebo 

Typ Množst
ví

Vybíjecí 
schopnost 

(kWs)

Doba 

(s)

Dovolená 

ztráta (kW)

Výkon 
(%ED)

200 V

FRN0004C2S-2
DB0.75-2

1

100
9

45
0,044 22

FRN0006C2S-2 17 0,068 18
FRN0010C2S-2

DB2.2-2 40
34 0,075 10

FRN0012C2S-2 33 30 0,077 7
FRN0020C2S-2 DB3,7-2 33 37 20 0,093 5

400 V

FRN0002C2S-4
DB0.75-4 200

9
45

0,044 22
FRN0004C2S-4 17 0,068 18
FRN0005C2S-4

DB2.2-4 160
34 0,075 10

FRN0007C2S-4 33 30 0,077 7
FRN0011C2S-4 DB3.7-4 130 37 20 0,093 5

Jednofázo
vé

200 V

FRN0004C2S-7
DB0.75-2 100

9
45

0,044 22
FRN0006C2S-7 17 0,068 18
FRN0010C2S-7

DB2.2-2 40
34 0,075 10

FRN0012C2S-7 33 30 0,077 7
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Kompaktní typy
nebo TK80W100 nastavte 

F50 na "7" a F51 na "0,033."

10% typy ED 

Napájecí 
Brzdný odporník

Odpor
( )

(100% brzdného 
momentu)

(perioda: 100 s nebo 
m

Typ Množ
ství

Vybíjecí 
kapacita
(kWs)

Doba 

(s)

Dovolená 

ztráta (kW)

Výkon 
(%ED)

200 V

FRN0004C2S-2
DB0.75-2C

1

100 50
250

0,075
37

FRN0006C2S-2 133 20
FRN0010C2S-2

DB2.2-2C 40 55
73

0,11
14

FRN0012C2S-2 50
10

FRN0020C2S-2 DB3,7-2C 33 140 75 0,185

400 V

FRN0002C2S-4
DB0.75-4C 200 50

250
0,075

37
FRN0004C2S-4 133 20
FRN0005C2S-4

DB2.2-4C 160 55
73

0,11
14

FRN0007C2S-4 50
10

FRN0011C2S-4 DB3.7-4C 130 140 75 0,185

Jednofázo
vé

200 V

FRN0004C2S-7
DB0.75-2C 100 50

250
0,075

37
FRN0006C2S-7 133 20
FRN0010C2S-7

DB2.2-2C 40 55
73

0,11
14

FRN0012C2S-7 50 10

) ve výše uvedené tabulce nahrazuje A, C, E, nebo U, v 
závisl
nebo U.

E01 až E03,
E98, E99

Funkce svorek [X1] až [X3] 
Funkce svorek [FWD] a [REV] 

] až [X3], [FWD] 
a [REV], což jsou programovatelné digitální vstupní svorky pro všeobecné použití.

v u každé svorky. 

uvedena v normálním logickém systému s "Aktivní ON."

SS1, SS2, SS4, SS8, Hz2 / Hz1, Hz / PID, IVS, a LE).  
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Údaje kódu funkce

SymbolAktivní 
ZAPNUTO 

(ON)

Aktivní 
VYPNUTO 

(OFF)
0 1000 SS1
1 1001 SS2
2 1002 SS4
3 1003 SS8
4 1004 Zvolit dobu ACC/DEC (zrychlení/zpomalení) RT1
6 1006 HLD
7 1007 BX
8 1008 Alarm pro reset RST

1009 9 Povolit externí sepnutí alarmu THR
10 1010 JOG
11 1011 Hz2/Hz1
12 1012 Zvolit motor 2/motor 1 M2/M1
13 DCBRK
17 1017 UP (Zvýšit výstupní frekvenci) UP
18 1018 DOWN
19 1019 WE-KP
20 1020 Zrušit regulaci PID Hz/PID
21 1021 IVS
24 1024 -485 LE
33 1033 Resetovat integrální a diferenciální komponenty PID PID-RST
34 1034 PID-HLD

98
pomocí E98 a E99)

FWD

99
Reverzní chod 

pomocí E98 a E99)
REV

Poznámka

" ve sloupci."Aktivní OFF".
"Povolit sepnutí externího alarmu" a "Nucené zastavení" 
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-- SS1, SS2, SS4, a SS8

SS1, SS2, SS4 a SS8 vybere jeden 

SS1, SS2, 
SS4 a SS8. Ve sl

SS8 SS4 SS2 SS1 Zvolená frekvence 

VYP VYP VYP VYP á frekvence

VYP VYP VYP ZAP

VYP VYP ZAP VYP

VYP VYP ZAP ZAP

VYP ZAP VYP VYP

VYP ZAP VYP ZAP

VYP ZAP ZAP VYP

VYP ZAP ZAP ZAP

ZAP VYP VYP VYP

ZAP VYP VYP ZAP

ZAP VYP ZAP VYP

ZAP VYP ZAP ZAP C1

ZAP ZAP VYP VYP

ZAP ZAP VYP ZAP

ZAP ZAP ZAP VYP

ZAP ZAP ZAP ZAP

Vyberte dobu ACC / DEC - RT1 (data kódu funkce = 4)

RT1, je platné výchozí nastavení s dobou ACC / DEC 1 
(F07, F08).

RT1 Doba zrychlení / zpomalení (ACC/DCC)

VYP Doba zrychlení / zpomalení 1 (F07, F08)

ZAP Doba zrychlení/ zpomalení 2 (E10, E11)
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-- HLD

FWD
nebo vzad REV
Zkratování svorek mezi HLD a [CM] (tj. když HLD FWD nebo REV 

HLD 
HLD FWD 

a REV .

-- BX

Zapnutím tohoto svork
dobíhal až k zastavení bez vydání jakéhokoliv alarmu.

Reset alarmu - RST (data kódu funkce  = 8)

ALM (pro každou 
poruchu).  Jeho vypnutí (OFF) vymaže zobrazení alarmu a vymaže i stav zadržení alarmu.  

RST na ON, nechte stav ON po dobu 10 ms nebo více.  Pro normální provoz 

Povolit externí sepnutí alarmu - THR (data kódu funkce  = 9)

dobíhá až k zastavení), zobrazí se alarm , a na poplachové relé (pro jakoukoli chybu) je 
ALM THR 

resetování alarmu.

Rozsah 

Reverzní ot.

Zanedbáno

ON (ZAP) ON (ZAP)

ON (ZAP) ON (ZAP)

ON (ZAP)ON (ZAP)

ON (ZAP)

ON (ZAP)

Výskyt alarmu

Provozní stav 

Výstup alarmu

Reset alarmu OFF (VYP)

OFF (VYP)

OFF (VYP)

stav zadržení alarmu (Stop).

Není zobrazen žádný alarm a
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-- JOG

obrobku.

+

klávesnici (F02 = 0, 2 nebo 3):

JOG Klávesy + na klávesnici

ZAP

VYP mezi "normálním provozem" a 
Normální provoz

= 1):

JOG Klávesy + na klávesnici Provozní 

ZAP
Zakázat

VYP Normální provoz

Krokový provoz

Stiskem klávesy FWD nebo REV e
krokování.

.
se zpomaluje až do zastavení.

zrychlení / zpomalení specifikovaná u H54 (ACC / DEC).

Poznámka •

• Chcete- JOG svorce a
FWD

- FWD 
neprovede krokování motoru, ale obvyklý chod, až do obdržení vstupu JOG.

nce 2/1 -- Hz2 / Hz1 (data kódu funkce = 11)

-
az Hz2 / Hz1, je platné výchozí nastavení frekvence 

pomocí F01.

Hz2/Hz1

VYP

ZAP
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Volba motoru 2 / motoru 1 -- M2/M1 (data fu

SWM2 terou ze svorek [Y1] a [30A / B / C]).
M2 / M1, je dle výchozího nastavení zvolen Motor 1.

M2/M1 Zvolený motor Stav SWM2 

VYP Motor 1 VYP

ZAP Motor 2 ZAP

Pro motor 1 Pro motor 2
Maximální frekvence F03 A01
Základní frekvence F04 A02

F05 A03
F06 A04

Zesílení momentu F09 A05

(Zvolit charakteristiky motoru)
F10 A06

ížení) F11 A07
F12 A08
F20 A09
F21 A10
F22 A11

frekvence F23 A12
Volba zatížení/Automatické zesílení momentu/ Provoz s 

automatickou úsporou energie
F37 A13

F42 A14
Parametry motoru P02 A16

(Jmenovitý proud) P03 A17
P04 A18

(proud naprázdno) P06 A20
(%R1) P07 A21
(%X) P08 A22

P09 A23
(doba odezvy pro kompenzaci skluzu) P10 A24

P11 A25

(Jmenovitá skluzová frekvence) P12 A26
P99 A39
H80 A41

Kumulativní doba provozu motoru H94 A51
H44 A52
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Funkce Omezení Související 

Nelineární model V/f Zakázáno Pouze lineární model V/f H50 až H53

podporována.
F24

podporována.
F39

Zakázáno E34 a E35

Ovládání Zakázáno  Pevné defaultní nastavení na 0 H61
Regulace PID Zakázáno J01
Brzdný signál Zakázáno J68 až J72

proudu
Zakázáno F43 a F44

Zakázáno H08

Poznámka Chcete- M2/M1
FWD), vstup M2/M1

-

- DCBRK (data kódu funkce = 13)

(Viz popis F20 až F22.)

-- NAHORU (UP) a ) (data kódu funkce = 17, 18)

• Nastavení frekvence
Je-li zvoleno ovládání  

NAHORU nebo 
frekvence se zvýší nebo sníží v rozmezí od 0 Hz do maximální frekvence, jak je uvedeno 
níže.

UP DOWN
Funkce

Data = 17 Data = 18

VYP VYP

ZAP VYP Zvýšit výstupní frekvenci s aktu
zrychlení.

VYP ZAP zpomalení.

ZAP ZAP
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Ovládání je k dispozici ve dvou režimech --
p
NAHORU / , a druhý
u

Když je vymazána 

NAHORU

uchovává aktuální frekvenci nastavenou pomocí ovládání NAHORU / 

Poznámka - NAHORU nebo

s

frekvenci

je dána, jak je uvedeno níže:

frekvenci

NAHORU / 

H61 = 0 H61 = 1

Jiný než NAHORU / 
(F01, C30) pro frekvenci 2/1 

(Hz2/Hz1)
Generátor podmínek 
PID

Zrušit regulaci PID
(Hz/PID)

Refe
(výstup generátoru podmínek PID) 

frekvence frekvenci (SS1, SS2,
SS4 a SS8)

frekvence daná 

pro frekvenci 

frekvence použitá 

ovládání 
-485 (LE)

Poznámka Chcete- kazy NAHORU a

Frekvence

Výstupní frekvence

ON (ZAP) ON (ZAP)OFF (VYP)

ON (ZAP)

chodu

UP u

svorky
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-485 -- LE
(data kódu funkce = 24)

-485 (H30).
LE LE ve stavu ON.  (Viz popis H30).

-- FWD (data kódu funkce = 98)

zpomalí až k zastavení.

Reverzní chod -- REV (data kódu funkce = 99)

OFF se zpomalí až k zastavení.

E20
E27

Funkce svorky [Y1] 
Funkce svorek [30A / B / C] (reléový výstup)

výstupním svorkám [Y1] a [30A / B / C] pro všeobecné použití.  Tyto kódy funkcí mohou také 

nebo OFF (VYP) u každé svorky.  Tovární výchozí nastavení je "Aktivní ON."

Svorka [Y1] je tranzistorový výstup a svorky [30A / B / C] jsou reléové kontaktní výstupy.  V 
normální logice, pokud nastane alarm, relé sep

Poznámka •

systému tí

zapnutí, takže je nutno zavést mechani
dobu.

• Svorky [30A / B / C] používají mechanické kontakty, které nejsou vhodné pro

použijte místo nich tranzistorový výstup [Y1]. Životnost
sepnutí, pokud se zapíná a vypíná v sekundových intervalech.
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Níže je uv

(Aktivní ON).

Údaje kódu funkce

SymbolAktivní 
ZAPNUTO 

(ON)

Aktivní 
VYPNUTO 

(OFF)
0 1000 CHOD
1 1001 Signál o obdržení frekvence FAR
2 1002 Detekována frekvence FDT
3 1003 LU
5 1005 IOL

6 1006 výpadku napájení IPF

7 1007 OL
26 1026 Automatické resetování TRY
30 1030 Alarm provozní životnosti LIFE
35 1035 RUN2
36 1036 OLP
37 1037 Detekovaný proud ID
38 1038 Detekovaný proud 2 ID2
41 1041 Detekovaný nízký proud IDL
43 1043 S regulací PID PID-CTL

44 1044 regulaci PID PID-STP

49 1049 SWM2
56 1056 THM
57 1057 Brzdný signál BRKS
59 1059 C1OFF
84 1084 MNT
87 1087 Detekováno dosažení frekvence FARFDT
99 1099 Výstup alarmu (pro jakoukoli chybu) ALM

-- RUN (data kódu funkce = 0)

Tento výstupní signá

brz DC.
Je-

Signál o dosažení frekvence -- FAR (data kódu funkce = 1)

Tento výstupní signál dosáhne stavu ON, když rozdíl mezi výstupní
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Frekvence detekována -- FDT (data kódu funkce = 2)

frekvence  specifikovanou u E31, a stav OFF, když výstupní frekvence klesne pod hodnotu 
-

-- LU (data kódu funkce = 3)

Když je te

-- IOL (data kódu funkce = 5)

signálu:  100 ms).
•
• Omezení mžikového nadproudu pomocí hardware (H12 = 1)
• Automatické zpomalení (anti-
Poznámka Když je signál IOL

frekvence z

-- IPF (data kódu 
funkce = 6)

Chcete-li povolit tento signál IPF

-- OL (data kódu funkce = 7)

,
a

Alarm o provozní životnosti -- LIFE (data kódu funkce = 30)

Tento výstupní signál dosáhne stav ON, když je rozhodnuto, že vypršela doba životnosti 
ndenzátory na 

desce s plošnými spoji) a chladicího ventilátoru.

Podrobnosti k rozhodnutí o životnosti, viz tabulka 7.3 "Kritéria pro vydání alarmu 
o
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-- RUN2 (data kódu funkce = 35)

RUN 
RUN2

O - OLP (data kódu funkce = 36)

Tento výstupní signál se nastaví na ON, kd
Minimální dobou trvání stavu ON je 100 ms. (Viz popis H70).

Detekován proud a detekován proud 2 - ID a ID2 (data kódu funkce = 37, 38)

Výstupní signál ID nebo ID2

s.
ID nebo ID2

v

Poznámka OL 
ID.  (Viz popis E34).

Detekce nízkého proudu - IDL (data kódu funkce  = 41)

jmenovitého 

(Viz popis E34).

S regulací PID -- PID-CTL (data kódu funkce = 43)

Tento výstupní signál se nastaví na ON, když je aktivována regulace PID ("Zrušit regulaci 
PID" (Hz / PID) = OFF) a povel pro chod je ON.  (Viz popis J01).

-- PID-STP (údaje kódu 
funkce = 44) 

ro 

Poznámka Je-
PID-CTL ve stavu ON.

PID-CTL

Je-
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-- SWM2 (data kódu funkce = 49)

Tento výstupní signál se nastaví na ON, když M2 / M1 

(data kódu funkce = 12).

-- THM (data kódu funkce  = 56)

Pokud je povolena funkce termistoru (H26 = 2), tento výstupní signál se nastaví na ON, pokud 

Brzdný signál -- BRKS (data kódu funkce  = 57)

e brzdu.

-- C1OFF (údaje kódu funkce = 59) 

nastaví na ON tehdy, když u [C1] dojde k ny.

Detekováno dosažení frekvence -- FARFDT (data kódu funkce = 87)

FARFDT FAR a FDT
podmínky signálu.

Výstup alarmu (pro každou chybu) -- ALM (data kódu funkce = 99)

Tento výstupní 

E30 FAR)

FAR ("Signál o dosažení frekvence").
V okamži
hystereze zadaná pomocí E30," FAR dosáhne stavu ON.

(1) + E30

(1)

(1) – E30

(2) + E30

(2)

(2) – E30

Výstupní frekvence

Signál o dosažení 

frekvence FAR ON (ZAP) ON (ZAP)
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E34, E35
E37, E38

OL 
ID ("detekován proud"), ID2 ("detekován proud 2") a IDL 

("detekce nízkého proudu").

Výstupní 
signál 

Data 

na
výstupní 
svorku

Charakteristiky
motoru

Tepel
konstanta

Rozsah:  
Viz níže

Rozsah: 
0,01 až 600,00 s

Rozsah: 
Viz níže

Rozsah: 
0,5 až 75,0 min

OL 7 E34 -- F10 F12
ID 37 E34 E35

-- --ID2 38 E37 E38
IDL 41 E34 E35

- Rozsah nastavení dat

Charakteristiky motoru 1: Povolit (Pro motory pro všeobecné použití a standardní 
synchronní motory Fuji s permanentním magnetem a chladícím 

2: a s

-- OL
Signál OL 0l1) motoru, takže uživatel 

astane.
Signál OL 

také tepelné charakteristiky motoru s pomocí F10 (Vybrat charakteristiky motoru) a F12 
OL (data = 7) k 

Signály Detekován proud  a Detekován proud 2 -- ID a ID2

stav trvá déle, než po dobu stanovenou u E35 nebo E38, signál ID nebo ID2
ID nebo 

ID2
ID (data = 37) nebo ID2

digitálních výstupních svorek.

Výstupní proud

ON (ZAP)
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Detekovaný nízký proud -- IDL

E39
E50

Koeficient pro konstantní hodnotu doby napájení

rychlost linky, jakož i pro zobrazení monitorovaného stavu výstupu.

Konstantní hodnota doby napájení (min) =
Frekvence × Koeficient pro konstantní hodnotu doby napájení (E39)

Rychlost linky = Koeficient pro indikaci rychlosti (E50) x Frekvence (Hz)

nastavení (konstantní hodnota doby n

la (0), zobrazí se "999,9".

E51
Použijte tento koeficient (koeficient násobení) pro zobrazování vstupních dat ( ) ve 

Vstup dat ve Watthodinách = Koeficient pro zobrazení (data E51) Vstup ve Watthodinách 
(kWh)

Poznámka Nastavení dat E51 na 0,000 vymaže vstupní údaje ve Watthodinách a vrátí jeho
da
jinak se nebudou vstupní data ve Watthodinách akumulovat.

ON (ZAP)

Výstupní proud
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E52 Klávesnice (režim zobrazení menu)

edeno níže.

Údaje pro E52 Režim zobrazení menu Nabídky, které mají být 
zobrazeny

0

1

2 Režim s kompletním menu

Volba režimu kompletního menu (E52 = 2) vám umožní procházet menu pomocí
nebo .

Poté, co se prolistuje celá nabídka, displej se vrátí k první položce menu.

E60
E61
E62

funkce svorky [12] 

frekvenci.

Data pro E60, 
E61, nebo E62 Funkce Popis

0 Nejsou. --

1 pomocnou
frekvenci 1 frekvence nebo k ji

2 pomocnou frekvenci 2

Jedná se o pomocný analogový vstup frekvence, který 

3 z PID 1

5 PID ro E60).

Poznámka
stejná data, priorita operace je uvedena v následujíc

E60 > E61 > E62
Volba ovládání 
frekvence 1 a 2.
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C21

/
je uveden níže.

Data pro C21 Funkce

0

1

•
•

nezahájí.
• FWD nebo REV, 

• Chcete- nastavte E43 (LED Monitor) na "13" 

• Je-li klávesnice vybrána jako zdroj pro 

/

(2)
. (I když LED monitor 

Poznámka FWD,
end (konec),

a všechny položky na LED monitoru (0
FWD na OFF se vrátíte k položce LED monitoru.

C33
C38

svorek [12] a [C1].

linky, 
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P02 Motor 1 (jmenovitý výkon)

P02 specifikuje jmenovitý výkon motoru. Vložte jmenovitou hodnotu uvedenou na typovém 
štítku motoru.

Údaje pro P02 Jednotka Poznámky

0,01 až 30,00
kW Když P99 = 0, 3, 4, 20 nebo 21
HP Když P99 = 1

P03 Motor 1 (Jmenovitý proud)

P03 specifikuje jmenovitý proud motoru. Vložte jmenovitou hodnotu uvedenou na typovém 
štítku motoru.

P04

Protože pa

výkonu v rámci každého typu ovládání --
momentu, au -

• Motor, který má být ovládán, je od jiného výrobce, nebo se jedná o nestandardní motor.
• torem jsou dlouhé.
•

-- Konfigurace dat kódu funkce".

P06, P07
P08, P12 Motor 1 (Proud naprázdno, % R1,% X a Motor 1, Jmenovitá skluzová frekvence)

naprázdno, %R1,%X, a jmenovitou skluzovou frekvenci, v 

te

Proud naprázdno (P06)Zadejte hodnotu získanou od výrobce motoru.
%R1 (P07):

 (%)×
)I×(/V
RKabel+R=%R 100

3
111

kde
R1: Primární odpor motoru ( )
Kabel R1:  Odpor výstupního kabelu ( )
V:
I: Jmenovitý proud motoru (A)
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(%)100×
)I×3(/V

XKabel+XM)+(X2/XM×X2+X1=%X

kde
X1: Primární svodová reaktance motoru ( )
X2: Sekundární svodová reaktance motoru (v )
XM:Budící reaktance motoru ( )
Kabel X: Reaktance výstupního kabelu ( )
V:
I: Jmenovitý proud motoru (A)

Jmenovitá skluzová frekvence (P12)

Jmenovitá skluzová frekvence (Hz) =
- Jmeno x Základní frekvence 

Poznámka

P09
P10
P11

Motor 1 (zisk kompenzace skluzu pro pohon)
(doba odezvy kompenzace skluzu)

zace (P09, P11 100%) 

i Fuji Electric.

5-62



P99

Údaje pro P99 Typ motoru

0 Charakteristika motoru 0 (standardní motory Fuji IM, série 8)

1 Charakteristika motoru 1 (s výkonem HP IM,  typické v Severní Americe)

3 Charakteristika motoru 3 (standardní motory Fuji IM, série 6)

4 Ostatní motory (IM)

20 Ostatní motory (PMSM)

21 Standard Fuji PMSM bez senzoru (série GNB)

elektronická tepelná ochrana pro motor, používají parametry a charakteristiky motoru.  K 

u uložených v 

Nastavte data u P99 podle modelu motoru,  jak je uvedeno níže.
• Pro standardní Fuji IM sérii 9 = 0
•
•
•

Poznámka •
motoru Fuji IM, série 8.

• ti HP ratingu IM (typické v Severní
Americe).
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H03 Inicializace dat

H03 inicializuje aktuální data kódu funkce na údaje dle továrního nastavení nebo inicializuje 
parametry motoru.
Chcete- + nebo + (simultánní 
používání kláves).

Data pro H03 Funkce

0 Zakázat inicializaci

1 Inici

2

Inicializace s parametry pro Motor 1 v souladu s P02 (Jmenovitý výkon) a 
P99 (Volba motoru 1)

(Tyto kódy funkcí budou inicializovány na hodnoty uvedené v tabulkách na 
následujících stránkách.)

3

Inicializace s parametry pro Motor 2 v souladu s A16 (Jmenovitý výkon) a 
A39 (Volba motoru 2)

(Tyto kódy funkcí budou inicializovány na hodnoty uvedené v tabulkách na 
následujících stránkách.)

• Chcete-li inicializovat parametry motoru, nastavte související kódy funkcí pomocí 

1) P02/A16
Motor 2 (jmenovitý výkon)

Nastavte jmenovitý výkon motoru, který bude použit v kW.

2) P99/A39 Vyberte charakteristiky motoru.

3) Inicializace dat H03 Inicializovat parametry motoru. (H03 = 2 nebo 3)

4) P03/A17
Motor  (Jmenovitý proud)

Nastavte jmenovitý proud dle štítku, pokud jsou zadané
údaje odlišné od jmenovitého proudu na štítku motoru.

•
• Jsou-li data u P02 nebo A16 nastavena na jinou hodnotu, než je aplikovaný nominální 

výkon

• Je-
H03 na "2" vrátí data kódu funkce pro IM a PMSM na tovární nastavení.
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Když se zvolí standardní Fuji IM série 8 (P99 = 0 nebo A39 = 0) nebo jiné motory (P99 = 4 
nebo A39 = 4), jsou parametry motoru dle hodnot v následující tabulce.

verzi do Asie (FRN_ _ _ _C2S-2A, FRN_ _ _ _C2S-7A)

Výkon motoru
(kW)

Jmenovitý 
výkon motoru 

(kW)

Jmenovitý 
proud (A)

Proud 
naprázdno 

(A)

%R
(%)

%X
(%)

Jmenovitá 
skluzová 
frekvence

(Hz)
P02/A16 P03/A17 P06/A20 P07/A21 P08/A22 P12/A26

0,01 až 0,09 0,06 0,40 0,37 11,40 9,71 1,77
0,10 až 0,19 0,1 0,62 0,50 10,74 10,50 1,77
0,20 až 0,39 0,2 1,18 0,97 10,69 10,66 2,33
0,40 až 0,74 0,4 2,10 1,52 8,47 11,34 2,40
0,75 až 1,49 0,75 3,29 2,11 7,20 8,94 2,33
1,50 až 2,19 1,5 5,56 2,76 5,43 9,29 2,00
2,20 až 3,69 2,2 8,39 4,45 5,37 9,09 1,80
3,70 až 5,49 3,7 13,67 7,03 4,80 9,32 1,93
5,50 až 7,49 5,5 20,50 10,08 4,37 11,85 1,40
7,50 až 10,99 7,5 26,41 11,46 3,73 12,15 1,57
11,00 až 14,99 11 38,24 16,23 3,13 12,49 1,07
15,00 až 18,49 15 50,05 18,33 2,69 13,54 1,13
18,50 až 21,99 18,5 60,96 19,62 2,42 13,71 0,87
22,00 až 29,99 22 70,97 23,01 2,23 13,24 0,90
30,00 30 97,38 35,66 2,18 12,38 0,80

pro verzi do Asie (FRN_ _ _ _C2S-4A)

Výkon motoru
(kW)

Jmenovitý 
výkon motoru 

(kW)

Jmenovitý 
proud (A)

Proud 
naprázdno 

(A)

%R
(%)

%X
(%)

Jmenovitá 
skluzová 
frekvence 

(Hz)
P02/A16 P03/A17 P06/A20 P07/A21 P08/A22 P12/A26

0,01 až 0,09 0,06 0,19 0,16 12,54 10,68 1,77
0,10 až 0,19 0,10 0,31 0,21 12,08 11,81 1,77
0,20 až 0,39 0,20 0,58 0,42 12,16 12,14 2,33
0,40 až 0,74 0,4 1,07 0,66 9,99 13,38 2,40
0,75 až 1,49 0,75 1,72 0,91 8,72 10,82 2,33
1,50 až 2,19 1,5 3,10 1,20 6,89 11,80 2,00
2,20 až 3,69 2,2 4,54 1,92 6,73 11,40 1,80
3,70 až 5,49 3,7 7,43 3,04 6,04 11,73 1,93
5,50 až 7,49 5,5 11,49 4,35 5,55 15,05 1,40
7,50 až 10,99 7,5 14,63 4,95 4,78 15,59 1,57
11,00 až 14,99 11 21,23 7,01 4,02 16,06 1,07
15,00 až 18,49 15 28,11 7,92 3,50 17,61 1,13
18,50 až 21,99 18,5 35,04 8,47 3,16 17,97 0,87
22,00 až 29,99 22 40,11 9,98 2,92 17,32 0,90
30,00 30 55,21 15,44 2,84 16,10 0,80
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(FRN_ _ _ _C2S-7C)

Výkon motoru
(kW)

Jmenovitý 
výkon motoru 

(kW)

Jmenovitý 
proud (A)

Proud 
naprázdno 

(A)

%R
(%)

%X
(%)

Jmenovitá 
skluzová 
frekvence 

(Hz)
P02/A16 P03/A17 P06/A20 P07/A21 P08/A22 P12/A26

0,01 až 0,09 0,06 0,44 0,40 13,79 11,75 1,77
0,10 až 0,19 0,1 0,68 0,55 12,96 12,67 1,77
0,20 až 0,39 0,2 1,30 1,06 12,95 12,92 2,33
0,40 až 0,74 0,4 2,30 1,66 10,20 13,66 2,40
0,75 až 1,49 0,75 3,60 2,30 8,67 10,76 2,33
1,50 až 2,19 1,5 6,10 3,01 6,55 11,21 2,00
2,20 až 3,69 2,2 9,20 4,85 6,48 10,97 1,80
3,70 až 5,49 3,7 15,00 7,67 5,79 11,25 1,93
5,50 až 7,49 5,5 22,50 11,00 5,28 14,31 1,40
7,50 až 10,99 7,5 29,00 12,50 4,50 14,68 1,57
11,00 až 14,99 11 42,00 17,70 3,78 15,09 1,07
15,00 až 18,49 15 55,00 20,00 3,25 16,37 1,13
18,50 až 21,99 18,5 67,00 21,40 2,92 16,58 0,87
22,00 až 29,99 22 78,00 25,10 2,70 16,00 0,90
30,00 30 107,0 38,90 2,64 14,96 0,80

(FRN_ _ _ _C2S-4C)
380 V, 5

Výkon motoru
(kW)

Použitý 
jmenovitý 

výkon motoru 
(kW)

Jmenovitý 
proud (A)

Proud 
naprázdno 

(A)

%R
(%)

%X
(%)

Jmenovitá 
skluzová 
frekvence 

(Hz)
P02/A16 P03/A17 P06/A20 P07/A21 P08/A22 P12/A26

0,01 až 0,09 0,06 0,21 0,19 13,86 11,81 1,77
0,10 až 0,19 0,10 0,34 0,26 13,25 12,96 1,77
0,20 až 0,39 0,20 0,64 0,50 13,42 13,39 2,33
0,40 až 0,74 0,4 1,15 0,79 10,74 14,38 2,40
0,75 až 1,49 0,75 1,82 1,09 9,23 11,45 2,33
1,50 až 2,19 1,5 3,20 1,43 7,12 12,18 2,00
2,20 až 3,69 2,2 4,72 2,31 7,00 11,85 1,80
3,70 až 5,49 3,7 7,70 3,65 6,26 12,16 1,93
5,50 až 7,49 5,5 11,84 5,23 5,72 15,51 1,40
7,50 až 10,99 7,5 15,00 5,94 4,90 15,98 1,57
11,00 až 14,99 11 21,73 8,41 4,12 16,44 1,07
15,00 až 18,49 15 28,59 9,50 3,56 17,92 1,13
18,50 až 21,99 18,5 35,46 10,17 3,21 18,20 0,87
22,00 až 29,99 22 40,66 11,97 2,96 17,56 0,90
30,00 30 56,15 18,53 2,89 16,37 0,80
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(FRN_ _ _ _C2S-7E)
230 V, 50 Hz, jmenovit

Výkon motoru
(kW)

Jmenovitý 
výkon motoru 

(kW)

Jmenovitý 
proud (A)

Proud 
naprázdno 

(A)

%R
(%)

%X
(%)

Jmenovitá 
skluzová 
frekvence 

(Hz)
P02/A16 P03/A17 P06/A20 P07/A21 P08/A22 P12/A26

0,01 až 0,09 0,06 0,49 0,46 13,35 11,38 1,77
0,10 až 0,19 0,1 0,73 0,63 12,10 11,83 1,77
0,20 až 0,39 0,2 1,38 1,22 11,95 11,93 2,33
0,40 až 0,74 0,4 2,36 1,91 9,10 12,19 2,40
0,75 až 1,49 0,75 3,58 2,65 7,50 9,30 2,33
1,50 až 2,19 1,5 5,77 3,46 5,39 9,22 2,00
2,20 až 3,69 2,2 8,80 5,58 5,39 9,12 1,80
3,70 až 5,49 3,7 14,26 8,82 4,79 9,30 1,93
5,50 až 7,49 5,5 21,25 12,65 4,34 11,75 1,40
7,50 až 10,99 7,5 26,92 14,38 3,63 11,85 1,57
11,00 až 14,99 11 38,87 20,36 3,04 12,14 1,07
15,00 až 18,49 15 50,14 23,00 2,58 12,98 1,13
18,50 až 21,99 18,5 60,45 24,61 2,29 13,01 0,87
22,00 až 29,99 22 70,40 28,87 2,12 12,56 0,90
30,00 30 97,54 44,74 2,09 11,86 0,80

(FRN_ _ _ _C2S-4E)
nce, standardní Fuji série 8  

Výkon motoru
(kW)

Jmenovitý 
výkon motoru 

(kW)

Jmenovitý 
proud (A)

Proud 
naprázdno 

(A)

%R
(%)

%X
(%)

Jmenovitá 
skluzová 
frekvence 

(Hz)
P02/A16 P03/A17 P06/A20 P07/A21 P08/A22 P12/A26

0,01 až 0,09 0,06 0,22 0,20 13,79 11,75 1,77
0,10 až 0,19 0,10 0,35 0,27 12,96 12,67 1,77
0,20 až 0,39 0,20 0,65 0,53 12,95 12,92 2,33
0,40 až 0,74 0,4 1,15 0,83 10,20 13,66 2,40
0,75 až 1,49 0,75 1,80 1,15 8,67 10,76 2,33
1,50 až 2,19 1,5 3,10 1,51 6,55 11,21 2,00
2,20 až 3,69 2,2 4,60 2,43 6,48 10,97 1,80
3,70 až 5,49 3,7 7,50 3,84 5,79 11,25 1,93
5,50 až 7,49 5,5 11,50 5,50 5,28 14,31 1,40
7,50 až 10,99 7,5 14,50 6,25 4,50 14,68 1,57
11,00 až 14,99 11 21,00 8,85 3,78 15,09 1,07
15,00 až 18,49 15 27,50 10,00 3,25 16,37 1,13
18,50 až 21,99 18,5 34,00 10,70 2,92 16,58 0,87
22,00 až 29,99 22 39,00 12,60 2,70 16,00 0,90
30,00 30 54,00 19,50 2,64 14,96 0,80
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(FRN_ _ _ _C2S-2U, FRN_ _ _ _C2S-7U)
tandardní Fuji série 8  

Výkon motoru
(kW)

Jmenovitý 
výkon motoru 

(kW)

Jmenovitý 
proud (A)

Proud 
naprázdno 

(A)

%R
(%)

%X
(%)

Jmenovitá 
skluzová 
frekvence 

(Hz)
P02/A16 P03/A17 P06/A20 P07/A21 P08/A22 P12/A26

0,01 až 0,09 0,06 0,42 0,38 11,45 9,75 1,77
0,10 až 0,19 0,1 0,63 0,53 10,44 10,21 1,77
0,20 až 0,39 0,2 1,21 1,02 10,48 10,46 2,33
0,40 až 0,74 0,4 2,11 1,59 8,14 10,90 2,40
0,75 až 1,49 0,75 3,27 2,20 6,85 8,50 2,33
1,50 až 2,19 1,5 5,44 2,88 5,08 8,69 2,00
2,20 až 3,69 2,2 8,24 4,65 5,05 8,54 1,80
3,70 až 5,49 3,7 13,40 7,35 4,50 8,74 1,93
5,50 až 7,49 5,5 20,06 10,54 4,09 11,09 1,40
7,50 až 10,99 7,5 25,72 11,98 3,47 11,32 1,57
11,00 až 14,99 11 37,21 16,96 2,91 11,63 1,07
15,00 až 18,49 15 48,50 19,17 2,49 12,55 1,13
18,50 až 21,99 18,5 58,90 20,51 2,23 12,68 0,87
22,00 až 29,99 22 68,57 24,05 2,06 12,23 0,90
30,00 30 94,36 37,28 2,02 11,47 0,80

(FRN_ _ _ _C2S-4U)

Výkon motoru
(kW)

Jmenovitý 
výkon motoru 

(kW)

Jmenovitý 
proud (A)

Proud 
naprázdno 

(A)

%R
(%)

%X
(%)

Jmenovitá 
skluzová 
frekvence 

(Hz)
P02/A16 P03/A17 P06/A20 P07/A21 P08/A22 P12/A26

0,01 až 0,09 0,06 0,21 0,19 11,45 9,75 1,77
0,10 až 0,19 0,10 0,32 0,26 10,30 10,07 1,77
0,20 až 0,39 0,20 0,61 0,51 10,57 10,54 2,33
0,40 až 0,74 0,4 1,06 0,80 8,18 10,95 2,40
0,75 až 1,49 0,75 1,63 1,10 6,83 8,47 2,33
1,50 až 2,19 1,5 2,76 1,45 5,07 8,68 2,00
2,20 až 3,69 2,2 4,12 2,33 5,05 8,54 1,80
3,70 až 5,49 3,7 6,70 3,68 4,50 8,74 1,93
5,50 až 7,49 5,5 10,24 5,27 4,09 11,08 1,40
7,50 až 10,99 7,5 12,86 5,99 3,47 11,32 1,57
11,00 až 14,99 11 18,60 8,48 2,91 11,62 1,07
15,00 až 18,49 15 24,25 9,58 2,49 12,55 1,13
18,50 až 21,99 18,5 29,88 10,25 2,23 12,67 0,87
22,00 až 29,99 22 34,29 12,08 2,06 12,23 0,90
30,00 30 47,61 18,69 2,02 11,47 0,80
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Když se zvolí IM s HP ratingem (P99 = 1 nebo A39 = 1), jsou parametry motoru dle hodnot 
v následující tabulce. (HP odkazuje na jednotku výkonu "horse power", která se pro výkon 

Severní Americe.)

Výkon motoru
(kW)

Jmenovitý 
výkon motoru 

(kW)

Jmenovitý 
proud (A)

Proud 
naprázdno 

(A)

%R
(%)

%X
(%)

Jmenovitá 
skluzová 
frekvence 

(Hz)
P02/A16 P03/A17 P06/A20 P07/A21 P08/A22 P12/A26

0,01 až 0,11 0,10 0,44 0,40 13,79 11,75 2,50
0,12 až 0,24 0,12 0,68 0,55 12,96 12,67 2,50
0,25 až 0,49 0,25 1,40 1,12 11,02 13,84 2,50
0,50 až 0,99 0,5 2,00 1,22 6,15 8,80 2,50
1,00 až 1,99 1 3,00 1,54 3,96 8,86 2,50
2,00 až 2,99 2 5,80 2,80 4,29 7,74 2,50
3,00 až 4,99 3 7,90 3,57 3,15 20,81 1,17
5,00 až 7,49 5 12,60 4,78 3,34 23,57 1,50
7,50 až 9,99 7,5 18,60 6,23 2,65 28,91 1,17

10,00 až 14,99 10 25,30 8,75 2,43 30,78 1,17
15,00 až 19,99 15 37,30 12,70 2,07 29,13 1,00
20,00 až 24,99 20 49,10 9,20 2,09 29,53 1,00
25,00 až 29,99 25 60,00 16,70 1,75 31,49 1,00
30,00 až 39,99 30 72,40 19,80 1,90 32,55 1,00

460V, 60 Hz, jmenovité 

Výkon motoru
(kW)

Jmenovitý 
výkon motoru 

(kW)

Jmenovitý 
proud (A)

Proud 
naprázdno 

(A)

%R
(%)

%X
(%)

Jmenovitá 
skluzová 
frekvence 

(Hz)
P02/A16 P03/A17 P06/A20 P07/A21 P08/A22 P12/A26

0,01 až 0,11 0,10 0,22 0,20 13,79 11,75 2,50
0,12 až 0,24 0,12 0,34 0,27 12,96 12,67 2,50
0,25 až 0,49 0,25 0,70 0,56 11,02 13,84 2,50
0,50 až 0,99 0,5 1,00 0,61 6,15 8,80 2,50
1,00 až 1,99 1 1,50 0,77 3,96 8,86 2,50
2,00 až 2,99 2 2,90 1,40 4,29 7,74 2,50
3,00 až 4,99 3 4,00 1,79 3,15 20,81 1,17
5,00 až 7,49 5 6,30 2,39 3,34 23,57 1,50
7,50 až 9,99 7,5 9,30 3,12 2,65 28,91 1,17

10,00 až 14,99 10 12,70 4,37 2,43 30,78 1,17
15,00 až 19,99 15 18,70 6,36 2,07 29,13 1,00
20,00 až 24,99 20 24,60 4,60 2,09 29,53 1,00
25,00 až 29,99 25 30,00 8,33 1,75 31,49 1,00
30,00 až 39,99 30 36,20 9,88 1,90 32,55 1,00
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H04, H05

obnovit stav p

zastavení (stav vypnutí po aktivaci ochrany).

Níže jsou uvedeny stavy alarmu, po kterých se dá stav obnovit, a které mají být opakovány.

Stav alarmu LED monitor 
zobrazuje:  Stav alarmu LED monitor 

zobrazuje: 
Nadproudová ochrana , nebo 

, nebo nebo 

odporníku

auto-reset nebude aktivována.

Pokud byla zadána funkce "auto-

je auto-

Interval resetování (H05)

vydá povel reset  pro automatické resetování poruch

Provoz auto-reset lze sledovat z e

Stav sepnutí ochrany

signál TRY

Výstup alarmu (pro jakoukoli 

chybu)

1. 2. 3.

Doba
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H06
K prodloužení životnosti chladicího ventilátoru 

jeho životnost, chladicí v

pomocí ON / OFF.

Data pro H06 Ovládání chladícího ventilátoru ON/OFF

0 Zakázat (chladící ventilátor vždy ON)

1

H07 Model zrychlení/zpomalení

frekvence).

Lineární zrychlení / zpomalení
m.

S-

k dispozici dva typy S- rychlení / zpomalení; 5% (slabé) a 10% (silné) z maximální 

zpomalení.
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Doba zrychlení / zpomalení (ACC/DCC)
<S-
maximální frekvence>
Doba zrychlení nebo zpomalení (s) = (2 x 5/100 + 90/100+ 2

doba zrychlení nebo zpomalení)
=

<S-
frekvence>
Doba zrychlení nebo zpomalení (s) =

doba zrychlení nebo zpomalení)

Kombinovan

výkon).
Tento model zrych
maximálním výkonem motoru.

Poznámka nutím k momentu

H11 Režim zpomalení 

Data pro H11 Funkce

0 Normální zpomalení 
ní 

1

Poznámka
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H12 Omezení okamžitého nadproudu (volba režimu)

) své výstupní hradlo, aby se 

Data pro H12 Funkce

0
Zakázat

nadproudové hodnoty.

1 Povolit
Funkce omezení proudu je efektivní.

aktivovat mechanickou brzdu.

Poznámka
proudu (F43, F44) implementuje ovládání proudu pomocí software, takže dojde ke

omezování proudu.

0u).

Je-

vážné pot

zajistit ochrannou koordinaci pomocí mechanické brzdy.
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H45
H97

Falešný alarm
Vymazat data alarmu

Nastavením údaje u H45 na "1" se zobrazí falešný alarm err na LED monitoru.  Vydává také 
výstupu alarmu ALM 

+ .")Pak se 
údaje H45 automaticky vrátí na "0", což vám umožní resetovat alarm.

Chcete-li vymazat údaje falešného alarmu, použijte
+ ".)  Po vymazání dat o poplachu H97 údaje automaticky 

vrátí na "0".

H69
H76

Automatické zpomalení (Anti-

-

Když H69 = 1: Anti-
FRENIC-Mini (FRN C1 -

na 0 Nm u zrychlování i zpomalován

-

-

-

anti-

-
malení uplynul, a motor se dále zpomaluje. 
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Data pro H69 Funkce

0 Zakázat

1
-Mini 

FRN C1 - )

2 Povolit (regulace mezního momentu:  Zrušit anti-

4 Povolit (regulace mezního momentu: Zakázat zpracování nuceného 

Poznámka Povolením anti-

Je- -

H70

0h1 nebo 0lu
pro z

Data pro H70 Funkce

0,00
0,01 až 100,00 Zastavit motor s mírou zpomalování od 0,01 do 100,00 (Hz/s)

999

Poznámka zatížení, ovládání

H71 Charakteristika zpomalování

Poznámka

vliv, pokud je aplikováno brzdné zatížení.
Povolení automatického zpomalení (anti-
zakáže vlastnosti zpomalení specifikované u H71.

-Mini (FRN C1 - ) za modernizovaný
typ (FRN C2 - ) si poznamenejte následující údaje.     

-Mini (FRN C1 - ) nepodporuje H71, avšak H71
Na rozdíl

nastavovat H71 na hodnotu "1".
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H94 Kumulativní doba provozu motoru 1

Tato funkce je 
Po

Zadání "0" vymaže kumulativní provozní dobu.

H98 Ochrana/ Funkce údržby (volba režimu)

zat (a) automatické snížení nosné frekvence, (b) 
ochranu ztráty vstupní fáze, (c) ochranu ztráty výstupní fáze a (d) posouzení životnosti 

s použitím Bitu 0 až 4.

Automatické snížení nosné frekvence (Bit 0)

lní 
teploty okolí nebo selhání systému chlazení, povolení této funkce snižuje nosnou frekvenci, 
aby se zabránilo sepnutí (0h1 nebo 0luv). 

lin) (Bit 1)

lin.

Poznámka

relati

0pl) (Bit 2)

0pl.  Je-

funkce nefunguje.

výchozím nastavením

Poznámka
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ým posouzením za 

•
y DC 

Detaily - viz Kapitola 7.

Chcete-
v

Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0

Funkce
Posoudit 
životnost 
kondenzátoru 

Zvolit mez pro 
posouzení 
životnosti pro 
kondenzátor DC 

Detekce
ztráty 
výstupní 
fáze 

Detekce 
ztráty 
vstupní 
fáze 

Snížit nosnou 
frekvenci 
automaticky

Data = 0 Zakázat Použít nastavení
od výrobce

Zakázat Zakázat Zakázat

Data = 1 Povolit Použít uživatelské 
nastavení

Povolit Povolit Povolit

decimálního 
výrazu (19)

Povolit (1) Použít nastavení 
od výrobce (0)

Zakázat (0) Povolit (1) Povolit (1)

Konverzní tabulka (decimální na binární a naopak)

Decimální
Binární

Decimální
Binární

Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
0 0 0 0 0 0 16 1 0 0 0 0
1 0 0 0 0 1 17 1 0 0 0 1
2 0 0 0 1 0 18 1 0 0 1 0
3 0 0 0 1 1 19 1 0 0 1 1
4 0 0 1 0 0 20 1 0 1 0 0
5 0 0 1 0 1 21 1 0 1 0 1
6 0 0 1 1 0 22 1 0 1 1 0
7 0 0 1 1 1 23 1 0 1 1 1
8 0 1 0 0 0 24 1 1 0 0 0
9 0 1 0 0 1 25 1 1 0 0 1
10 0 1 0 1 0 26 1 1 0 1 0
11 0 1 0 1 1 27 1 1 0 1 1
12 0 1 1 0 0 28 1 1 1 0 0
13 0 1 1 0 1 29 1 1 1 0 1
14 0 1 1 1 0 30 1 1 1 1 0
15 0 1 1 1 1 31 1 1 1 1 1
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5.3 Pokyny k pohonu PMSM

Pohon PMSM je dispoz
položky 5_14

Položka Technické parametry

Pohon s 

napájením Mohlo by dojít k selhání.

Kabeláž svorkami motoru (U, V a W).

Kontrolní režim:

ochází proud, který odpovídá 80% 

Není k d
pro funkci restartu.

regulace
10% do 100% základní frekvence (F04).

Konstanty motoru

í.
F03: Maximální frekvence 1 (Hz)
F04: Základní frekvence (Hz)

P03: Jmenovitý proud motoru (A)
P60: Odpor armatury )

-osa (mH)
-osa (mH)

nutno nastavit správné hodnoty.  Nastavení z výroby pro P60 až P63 je "0,00".

Mohlo by dojít k selhání.

Nosná frekvence 

PMSM na 0,75 nebo 

Mohlo by dojít k selhání.

Druhý motor (Motor 2)
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Položka Technické parametry

Vzorek V/f
Pouze lineární vzorek V/f
Hodnota (F37) pro volbu zatížení bude ignorována.

Automatická 
úspora energie 

PMSM nelze ladit.

okamžitého 
nadproudu

Pro PMSM není dostupný

krátkém výpadku 
napájení

Jsou-li data F14 nastavena na 4 nebo 5,

Automatické 
zpomalení 
(anti-
regulace),

-Mini (FRN C1 - ).
Když H69 = 2 nebo 4, žádné automatické zpomalení se neprovádí.

Brzdný signál
Pro PMSM není dostupný
Je vždy vypnutý (OFF).

Krokový provoz Pro PMSM není dostupný

Pro PMSM není dostupné

Ostatní
výrobcem motoru. 

Mohlo by dojít k selhání.
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Kapitola 6 
6.1

napájení do motoru a spustit ho.

- -

- onitor vypnutý. 

svorkami P (+) a N (-

uvedený postup.
(1) 

(2) Zkontrolujte, zda je zobrazen kód alarmu na LED displeji.

• Pokud se na LED monitoru nezobrazí žádný chybový kód

Abnormální provoz motoru

proudové oscilaci 

motoru kolísá.
[6] Motor nedokáže zrychlovat nebo zpomalovat ve 

napájení po krátkodobém výpadku napájení.
[8] Motor nepracuje

[1] Na LED monitoru se nic neobjeví.
[2] Požadovaná nabídka se nezobrazí.

Fuji Electric.
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6.2 Pokud se na LED monitoru nezobrazí žádný chybový kódAbnormální provoz 
motoru

[ 1 ]

Co kont

(1) Není žádné napájecí 

protiproudovou ochranou) nebo

(2) Nebyly vloženy žádné 

(externí provozní 
signál).

vzad na stav OFF, pokud jsou

Op FWD a REV 
E99.

[REV].

(3) Není indikace

klávesnice).
nebo 3).

(4)

klávesnice, protože je 
v programovacím 
režimu.

Pomocí klávesnice se podívejte, v kterém provozním režimu se

chodu.

(5)
chodu, který má vyšší 
prioritu než ten, který 
jste zkusili zadat, a 

zastaven. 
Pro podrobné informace - -Mini, 
kapitola 4.

zrušte povel k chodu s vyšší prioritou. 

(6)
byla níže, nežli

25).

je-

[11] a [C1].
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(7)
frekvenci, který má vyšší 
prioritu než ten, který 
jste zkusili zadat, a Pro podrobné informace - -Mini, 

kapitola 4.
Opra
zrušte povel k chodu s vyšší prioritou). 

(8) Horní a dolní frekvence 

frekvence byla 
nesprávná.

hodnota)) a F16 (omez

(9) 

(10) 

nebo špatný kontakt u 
propojení s motorem.

(11) Zm

(12) 
generovaný motorem posílení momentu (F09, A05).

Zvyšte hodnotu posílení momentu (F09, A05), a zkuste spustit
motor.

A03.
odpovídaly charakteristice motoru.

Opravte spínací signál motoru.

kompenzovaného skluzu motoru.

frekvence kompenzovaného skluzu motoru.

(13) 
špatný kontakt DC 
tlumivky (DCR).

Zkontrolujte kabeláž.
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[ 2 ]

(1) Aktuální maximální 
specifikovaná frekvence Opravte data F03 nebo A01.

(2) Aktuální údaj 
specifikovaný pro (vysoká hodnota)).

Opravte data F15.

(3) Aktuální specifikovaná 

analogového vstupu.

[11] a [C1].

(4) 

vyšší prioritou, než je 

nízká.

"Kontrola I/O", s použitím odkazu na blokové schéma generátoru 
frekvence pro pohon*, zkontrolujte na klávesnici údaje 
u
Pro podrobné informace - -Mini, 
kapitola 4.

Opravte všechna nesprávná dat
povel k chodu s vyšší prioritou). 

(5) Doba akcelerace byla 

krátká.

(6) te výstupní proud.
Snižte zatížení (nastavení škrcení ventilátoru nebo ventilu 

(7) Nesprávné 
charakteristika motoru.

Pokud probíhá automatické zesilování momentu nebo automatický 
provoz úspory energie, zkontrolujte, jestli data u P02, P03, P06, 
P07 a P08 (A16, A17, A20, A21, a A22) souhlasí s parametry 
motoru.

být použity.

(8) Operace pro omezení 
proudu nezvýšila 
výstupní frekvenci. Opravte data u F44. Anebo pokud

zkontrolujte, zda se rychlost zvyšuje.
Upravte hodnotu posílení momentu (F09).

Zkontrolujte data fu

Sesouhlaste hodnoty V/f modelu s ratingem motoru.
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(9)
bias a zisk.

Zkontrolujte data funk

[ 3 ]

(1) Nesprávné zapojení 
motoru.

Zkontrolujte zapojení k motoru.

(2) 

FWD a REV.

[FWD] a [REV].

(3) 

zadaný z klávesnice je 
aktivní, ale nastavení 

nesprávné.

"2:
klávesami  / / (reverzní
chod)".

[ 4 ] proudové oscilaci 

(1)

(2)
frekvence se použije 
externí potenciometr. Izo

upní svorce potenciometru nebo

(3)
spínání frekvence nebo acují.
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(4)
zesílení momentu nebo provoz s automatickou úsporou energie.

mají být použity.

zkontrolujte, zda se nevyskytují vibrace.
Instalujte co nejkratší výstupní v

(5)

dochází k nepravidelné 

motoru.

-- automatické
zvýšení momentu, automatický provoz úspory energie, kontrolní

(anti-
zda vibrace motoru ustanou.

Znovu nastavt
(H80, A41).

u F26 (Zvuk motoru (nosná frekvence)), nebo nastavte F27 (Zvuk
motoru (tón)) na "0".

Snižte nosnou frekvenci (F26) nebo nastavte tón na "0" (F27 =
0).

[ 5 ]

(1) Specifikovaná nosná 

nízká.  
frekvence)) a F27 (Zvuk motoru (Tón))

Zvyšte nosnou frekvenci (F26).

(2) Okolní teplota vzduchu u 

automatického snížení 
nosné frekvence 
povolené s použitím 
H98).

Pokud je nad 40°C, snižte ji zlepšením ventilace.

Poznámka: ít k alarmu 0h1 nebo 
0lu.

(3) 

ezonance pochází.  Po lokalizaci

Upravte nastavení u C01 (skoková frekvence 1) až C04 (skoková 

jícím rezonance.
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[ 6 ]

(1) 
S-

Zkontrolujte data kódu funkce H07 (model zrychlení / zpomalení).
Vyberte lineární model (H07 = 0).
Zkrátit dobu zrychlení / zpomalení (F07, F08, E10 a E11).

(2) Operace pro omezení 
proudu bránila zvýšení 

zrychlení).

režimu)) je nastaven

Upravte nastavení F44 na odpovídající hodnotu, nebo zakažte

Zvyšte dobu zrychlení / zpomalení (F07, F08, E10 a E11).

(3) Automatické zpomalení 
(Anti-

zpomalování. 

režimu)).
Prodlužte dobu zpomalení (F08 a E11).

(4)

obvykle zvýší.)

(5) 
generovaný motorem 

Zkontrolujte, zda se m
posílení momentu (F09, A05).

Zvyšte hodnotu posílení momentu (F09, A05).
(6) Externí potenciometr je 

použit pro nastavení 
frekvence.

frekvence, nebo nastavte feritové 
obrázek 2.6.)

(7) Zadaná doba zrychlení / 
zpomalení je nesprávná.

RT1 ("Vybrat dobu zrychlení /
zpomalení (ACC / DEC)").

Opravte nastavení RT1.

6-7



[ 7 ] ovení napájení po krátkodobém výpadku 
napájení.

(1) Údaj kódu funkce F14 je u).
po krátkodobém

výpadku napájení (Volba režimu)) na "4" nebo "5"

(2) 
vypnutý (OFF) i po 
obnovení napájení.

klávesnici.
obvodem.

zapnutý (ON).

HLD pro svorku ("Povolení prov
jedenkrát vypnut (OFF).

vydán znovu do 2 sekund po obnovení napájení. 

[ 8 ]

(1) Chybná konfigurace 

6.2.2

[ 1 ] Na LED monitoru se nic neobjeví.

y

(1) Není žádné napájecí 

proti zemnímu zkratu

(MC).

(2)
PCB nedosáhlo 

svorkami.

svorkami P1 a te šrouby.
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[ 2 ] Požadovaná nabídka se nezobrazí.

(1) Režim zobrazení menu Zkontrolujte data kódu funkce E52 (klávesnice (režim zobrazení
menu)).

menu.

[ 3 ]

(1) Byl proveden pokus o 

kódu, která nemohou 

nu" zkontrolujte,

(2) 
ny.

Zkontrolujte data kódu funkce F00 (ochrana dat).

"Zakázat ochranu dat" ("0" nebo "2").

(3) WE-KP

klávesnicí") není zadán, 

digitální vstupní svorce.
WE-KP

(4) nebylo 
stisknuto. funkce.

.

(5) Data kódu funkcí F02, 
E01 až E03, E98 a E99 

DPO nebo REV je v zapnutém stavu
(ON).

FWD i REV
(6) S pou

specifikaci.
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6.3 Když se na LED monitoru zobrazí chybový kód

Kód 
výstrahy Jméno Viz: Kód 

výstrahy Jméno Viz:

Okamžitý nadproud 6-10

6-16

6-17

6-17

6-11

6-18

Chyba spojení s klávesnicí 6-19

Chyba procesoru 6-19

6-12 Ochrana operace 6-19

Ztráta vstupní fáze 6-13 6-20

Ztráta výstupní fáze 6-14 RS-485 Chyba komunikace 6-21

6-14 6-22

Externí alarm 6-15 Falešný alarm 6-22

Ochrana motoru (termistor 
PTC (termistor s pozitivním 6-15

6-23

Detekce skokového poklesu (pro 

permanentním magnetem)
6-23

[ 1 ] n Okamžitý nadproud

Problém

•

(1) 
bylo zkratováno. ujte, jestli

motoru).

(2) Došlo k zemnímu zkratu 
na výstupním vedení ger.

motoru).
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(3) 
sledovat proudový trend.  Potom tato data použijte pro posouzení,

pro návrh systému.

zm

Povolit mžikové omezení nadproudu (H12 = 1).

(4) Je specifikováno 

momentu.
(když F37, A13 = 0, 1, 3 
nebo 4) 

Zkontrolujte, zda snížení posílení momentu (F09, A05) sníží

(5) 
specifikovaná v 

krátká.
zrychlení / zpomalení.

Zvyšte dobu zrychlení / zpomalení (F07, F08, E10 a E11).

(6) Závad
šumem

-Mini "Dodatek A".
Povolit automatický reset (H04).

rušení.

[ 2 ] n

Problém
•

(1) 
Snižte n

(2) Rázový proud ve 
vstupním napájecím 
vedení

postupující fáze zapnutý / vypnutý (ON/OFF), nebo je aktivován
á vlna (momentální

Nainstalujte DC tlumivku.
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(3) 

krátká vzhledem k Zvyšte dobu zpomalení (F08 a E11).
Povolit automatické zpomalení (anti-

2 nebo 4) nebo specifikované vlastnosti zpomalení (H71 = 1).
Nastavte jmenov
"0" pro zlepšení brzdné schopnosti.

(4) Doba zadaná pro 

krátká. Zvyšte dobu zrychlení (F07, E10).
Vyberte model s S-

(5) Brzdné zatížení bylo 

"0" pro zlepšení brzdné schopnosti.

(6) 
šumem

Zkontrol

-Mini "Dodatek A".
Povolit automatický reset (H04).

rušení.

[ 3 ]

Problém

Co kontro

(1) Došlo ke krátkodobému 
výpadku napájení.

Resetujte alarm.
Chcete-
alarmu, nastavte F14 na "4" nebo "5", v závislosti na typu
zatížení.

(2) 

diody klávesnice svítí.)

klávesnici zhasly.

(3) 

(4) 
napájecí obvod selhalo, 

nesprávné.
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(5) 

napájení odebírala velký 

(6) 

protože kapacita 
napájecího transformátor 

Zkontrolujte, zda je vydán alarm kompaktního

proti zemnímu zkratu (ELCB) (s nadproudovou ochranou), nebo

[ 4 ] Ztráta vstupní fáze

Problém
vysoká.

(1)

hlavního obvodu. 

(2)
vstupních svorek 
napájení hlavního 
obvodu.

(3) Nesymetrie mezi 

vstupními fázemi.

(4) Došlo k cyklickému 

(5)
FRENIC-

pro údržbu).
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[ 5 ] Ztráta výstupní fáze

Problém

(1)

(2) proud.

(3)
vstupních svorek 
napájení hlavního 
obvodu.

(4)
motor.

Jednofázové motory nemo
FRENIC-

[ 6 ]

Problém

(1) 
sp

(2) Cesta pro ventilaci je 
blokována. 

vzduchu.

(3) Životnost chladicího 
ventilátoru vypršela 
nebo chladicí ventilátor 
je vadný. 

ventilátoru.  

(4) 
Snižte zatížen

Snižte hluk motoru (nosnou frekvenci motoru) (F26).
ížení (H70).
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[ 7 ] Externí alarm

Problém Byl zadán externí alarm (THR).
THR ("Povolit sepnutí externího alarmu") 

digitálních vstupních svorek [X1] až [X3], [FWD] a [REV]).

Co kontrol

(1) Funkce alarmu byla 
aktivována z externích 

(2) 
špatný kontakt v 
zapojení externího 
signálu alarmu. 

Zko
THR ("Povolit

externí sepnutí alarmu") (u kteréhokoli kódu E01 až E03, E98 a E99 
musí být nastavení na "9").

poplašného signálu.

(3) Chybné nastavení dat 
kódu funkce. 

THR ("Povolit externí sepnutí
nedostupné svorce (s E01 až E03, E98 nebo 

E99).

Zkontrolujte, zda se normální / negativní logika externího signálu
THR 

E01 až E03, E98 a E99.

[ 8 ] m))

Problém

(1) Okolní teplota motoru 
Snižte teplotu

(2) Defektní systém 
chlazení motoru.

Zkontro

(3) 
velké.

než se aktivuje ochrana proti

Snižte teplotu kolem motoru.
Zvyšte zvuk motoru (nosnou frekvenci) (F26).

(4) 
termistoru PTC pro 
ochranu motoru proti Upravit údaje kódu funkce H27.

(5)
odporu termistoru PTC a 

("pull-up" rezistoru) 
nejsou vhodné. 

odporu.

hodnotou odporu.
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(6) Je specifikováno 

momentu. (F09, A05)

Zkontrolujte, zda snížení posílení momentu (F09, A05) ne
motor.

(7) Hodnoty V/f modelu 
nesouhlasí s údaji 
motoru.

na základní frekvenci (F05, A03) odpovídají hodnotám na štítku
motoru.

(8) Chybné nastavení dat 
kódu funkce. termistoru (H26).

Nastavte údaje H26 na "0" (zakázat).

[ 9 ] dného odporníku

Problém

(1) 
velké. sku

(2) 

krátká. zpomalení.
Zvyšte dobu zpomalení (F08 a E11).

brzdnou schopnost.  (Je t

(3) Chybné nastavení dat 
kódu funkce F50 a F51.

nakonfigurujte.

Poznámka:

Chcete-
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[ 10 ] oru 1 
0/2

Problém
2.

(1) Elektronické tepelné 
vlastnosti neodpovídají 
charakteristice pro 
zatížení motoru. 

Zkontrolujte charakteristiku motoru.

(A39, A06 a A08).
Použijte externí tepelné relé.

(2) 
elektronickou tepelnou 
ochranu byla 

Zkontrolujte dovolený kontinuální proud motoru.

(3) Zadaná doba zrychlení / 

krátká. 
e a doby 

zrychlení / zpomalení.
Zvyšte dobu zrychlení / zpomalení (F07, F08, E10 a E11).

(4) 

ktivuje ochrana proti

[ 11 ]

problém

(1) 
rozsah 

(2) Je specifikováno 

momentu. (F09, A05)
motor.

(3) Zadaná doba zrychlení / 

krátká. zrychlení / zpomalení.
Zvyšte dobu zrychlení / zpomalení (F07, F08, E10 a E11).

(4) 
velké.

chrana proti

Snižte zvuk motoru (nosnou frekvenci) (F26).
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(5) Cesty pro ventilaci jsou 
blokovány.

(6) Životnost chladicího 
ventilátoru vypršela 
nebo chladicí ventilátor
je vadný. 

(7) motoru jsou 

unikající proud.
Vložte filtr výstupního okruhu (OFL).

[ 12 ]

Problém

Co kontrolovat a navrhovaná 

(1) 

inicializaci nebo 
kopírování dat) byl 

Inicializujte data kódu funkce u H03 (= 1).  Po inicializaci
resetuje alarm.

nastavení, a pak restartujte provoz.

(2) 
silným elektrickým 

inicializaci nebo 
kopírování dat). provoz.

(3) 
obvodu. 

Inicializovat data kódu funkce nastavením H03 na "1", pak
, a zkontrolovat, zda alarm

nejbližšího zástupce Fuji Electric.
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[ 13 ] Chyba spojení s klávesnicí

Problém Ve spojení mezi klávesnicí a 

(1) 
kabel nebo špatný 
kontakt. 

(2) 
elektrickým šumem. 

-Mini "Dodatek A".

(3) Vzdálená klávesnice 
(volitelná) je vadná. chyba komunikace u klávesnice (er2) nebo ne.

[ 14 ] Chyba procesoru

Problém nebo nahodilý provoz CPU).

(1) 
elektrickým šumem. ých

[ 15 ] Ochrana operace

Problém Byl zaznamenán pokus o nesprávnou operaci.

(1) bylo 
stisknuto za podmínek, 
když H96 = 1 nebo 3.

Zkontrolujte, zda klávesa 
k
linku.

Pokud to nebylo zamýšleno, zkontrolujte nastavení H96.

(2) Byla aktivována funkce 

H96 = 2 nebo 3.
chodu.

- Zapínání napájení
- Reset alarmu
-

LE

chodu, když dojde k tomuto alarmu.
Pokud to nebylo zamýšleno, zkontrolujte nastavení H96.

larmu.)
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[ 16 ]

Problém

(1) Chybí fáze (došlo ke 

motorem. 

(2) V/f nebo jmenovitý 
proud motoru nebyly motoru.

Motor 1:  F04, F05, H50 až H53, P02, a P03
Motor 2:  A02, A03, A16, a A17

(3) Zkontroluj
než 50 m.

Zakázat jak au
momentu (nastavit data F37 nebo A13 na "1").

(4) Jmenovitý výkon motoru 
dnota motoru o dva nebo více

nebo A20, A21 a A22.

momentu (nastavit data F37 nebo A13 na "1").

(5) Motor se zvláštním 

vysokorychlostní motor. 
momentu (nastavit data F37 nebo A13 na "1").

(6) Byl proveden pokus o 

ru (P04 
nebo A18 = 2), zatímco 
byla u motoru používána 
brzda. 

nebo A18 = 1).

(P04 nebo A18 = 2). 

Podrobné informace o chybách l
zkušebním provozem --

6-20



[ 17 ] RS-485 Chyba komunikace

Problém -485 se vyskytla chyba.

Co kontrolovat a nav

(1) 

Opravte nesoulad.

(2) I když byla nastavena 
doba pro detekci chyb 
bez odezvy (y08), 
komunikace se 

cyklu. 

zakažte detekci chyb bez odezvy (y08 = 0).

(3) 

nesprávnému nastavení 
nebo vadnému software 
/ hardware. 

(4) -485 

nebo nastavení, nebo z 

hardware. 

-
kontakt).

-

(5) 
kabel nebo špatný 
kontakt. 

nost kabelu, kontakty a spojení.

(6) 
elektrickým šumem. 

šumu. 

-

6-21



[ 18 ]

Problém

(UP / DOWN) na svorce, 
když bylo napájení vypnuto.

(1) 
vypnutého napájení 

v
krátké doby vybití DC 

a resetování alarmu, vrátit data

a pak restartovat provoz.

(2) 
silným elektrickým 

ukládání dat, když bylo 
vypnuto napájení. 

a

(3) erf .

nejbližšího zástupce Fuji Electric.

[ 19 ] Falešný alarm

Problém LED zobrazí alarm err.

(1) Údaj kódu funkce H45 
byl nastaven na "1". kontrole sekvence týkající se výskytu alarmu.

.
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[ 20 ]

Problém

Co kontrolovat a n

(1)
vazby PID je 

ouby 
svorkovnice.

(2) 

silným elektrickým 
šumem. 

je co nejdále od sebe.

[ 21 ] Detekce skokového poklesu "step-out" (
permanentním magnetem) 

Problém Detekován skokový pokles u PMSM.

(1) Nesprávná 
charakteristika motoru.

Zkontrolujte, zda nastavení F04, F05, P02, P03, P60, P61, P62,
P63 souhlasí s parametry motoru.

(2) 

Zvyšte

Nastavte S-

(3) 74).

(4) 
stabilizován. 

Zkontrolujte nastavení odporu kotvy PMSM (P60) a 
zení útlumu V/f (P91, P92).

Nastavte odpor kotvy motoru.
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6.4 Když se na LED monitoru objeví abnormální vzor, zatímco není zobrazen 
žádný kód alarmu

[ 1 ] Zobrazí se – – – –

Problém ní linka (– – – –) se zobrazila na LED monitoru.

(1) Je-

vazby jako položky na 
monitoru, regulace PID 
je zakázána. 

Chcete-li zobrazit další položky monitoru:  Zkontrolujte, zda E43 =

Nastavte E43 na jinou hodnotu, než "10" nebo "12." 

Chcete-
Zkontrolujte, zda regulace PID je zakázána (J01 = 0).

Nastavit J01 na "1" (Povolit kontrolu procesu, normální provoz)
nebo "2" (Povolit kontrolu procesu, inverzní provoz).

(2) Je-
zakázána (C21 = 0), 

položka monitoru (E43 = 
13).
Když bylo povoleno 

vybrán jako položka 
monitoru stiskem 

, tak jste 
zakázali provoz 

Chcete-li zobrazit další položky monitoru: Zkontrolujte, zda E32 =

Nastavte E43 na jinou hodnotu, než "13".
Chcete-

Nastavte C21 na "1".

(3) Dálková klávesnice se 

používanou pro dálkové ovládání.

Zkontrolujte poškození konektoru RJ-45.
Zkontrolujte pojistku konektoru RJ-45.

[ 2 ] Zobrazí se _ _ _ _ (spodní linka)  

Problém FWD nebo vzad REV, se 
motor nespustí, a na LED displeji je zobrazena spodní linka (_ _ _ _).

(1) 
nízké. 

Vyberte 5_01
programování na klávesn

specifikaci.
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[ 3 ] Zobrazí se 

Problém Závorky (

Co kontrolovat a nav

(1) LED monitor je 

zobrazení. Opravte nastavení u E50.
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Kapitola 7 ÚDRŽBA A KONTROLA

monitor vypnutý. Dále se pomocí multimetru nebo 
svorkami P (+) a N (-

•
•
• Používejte izolované nástroje.
•

7.1 1BDenní kontrola

nebo v provozu.
-
-
-
-
- ady.

7.2 2BPravidelné kontrola

Tabulka 7.1.  Seznam Pravidelných kontrol

ontroly Jak kontrolovat Hodnotící kritéria

1) Zkontrolujte okolní teplotu, vlhkost, 
vibrace a ovzduší (prach, plyn, 
olejová mlha nebo kapky vody).

materiál

1) Vizuální kontrola nebo 

2) Vizuální kontrola

1)
základní specifikace.

žádné cizí nebo 

Zkontrolujte, zda hodnoty vstupního 

správné.

S použitím multimetru 
nebo podobného základní specifikace.
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Jak kontrolovat Hodnotící kritéria

Klávesnice 1) Zkontrolujte, zda je zobrazení 

2) Zkontrolujte, aby v zobrazených 

1), 2)
Vizuální kontrola

1), 2)
Zobrazení je 

závad.

prvky, jako 
jsou rámy a 
kryty.

Kontrola:
1) abnormálního hluku nebo 

uchycení)
3) deformace nebo rozbití

nebo špíny

1) Vizuální nebo zvuková 
kontrola

3), 4), 5)
Vizuální kontrola

1), 2), 3), 4), 5)
Žádné 
abnormality

H
la

vn
í o

bv
od

1) Zkontrolujte, zda šrouby a vruty 

izolátory nevykazují známky 
deformace, prasknutí, rozbití a 

a poškozením.

2), 3)
Vizuální kontrola

1), 2), 3)
Žádné 
abnormality

dráty nevykazují známky ztráty barvy a 

nevykazuje známky prasknutí a 
ztráty barvy.

1), 2)
Vizuální kontrola

1), 2)
Žádné 
abnormality

Svorkovnic
e

Zkontrolujte, zda svorkovnice nejsou 
poškozeny. Vizuální kontrola Žádné abnormality

Kondenzáto
r DC 

ice

1) Zkontrolujte únik elektrolytu, ztrátu 

2) Zkontrolujte, zda pojistný ventil 

elektrickou kapacitu.

1), 2)
Vizuální kontrola

3) Pomocí kapacitního 

výboje.

1), 2)
Žádné 
abnormality

3) Doba výboje by 

než doba 

Brzdný 
odporník

1) Zkontrolujte abnormální zápach 

2)

a vizuální kontrola
2)

vodivost pomocí multimetru.

1) Žádné 
abnormality

2) V rozmezí ± 
10% odporu 
brzdného 
odporníku

Transformát
or a 
tlumivka

zápach.
Z
kontrola

Žádné abnormality
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Jak kontrolovat Hodnotící kritéria

H
la

vn
í o

bv
od Magnetický 1) u.

2)

1) Kontrola poslechem

2) Vizuální kontrola

1), 2)
Žádné 
abnormality

Desky 
plošných 

2) Zkontrolujte abnormální zápach a 

3) Zkontrolujte praskliny, rozbití, 
deformace a viditelnou korozi.

4) Zkontrolujte únik elektrolytu z 

kontrola
3), 4)

Vizuální kontrola

1), 2), 3), 4)
Žádné 
abnormality

C
hl

ad
ic

í s
ys

té
m

Chladicí 
ventilátor

1) Zkontrolujte abnormální hluk a 

2) Zkontrolujte povolené šrouby.

1) Poslechová a vizuální 

VYPNOUT napájení).

3) Vizuální kontrola

1) Plynulé 

2), 3)
Žádné 
abnormality

otvory nejsou zaneseny a neobsahují cizí 
materiály.

Vizuální kontrola Žádné 
abnormality

7.3

ezbytná, konzultujte zástupce Fuji Electric.
Tabulka 7.2  Náhradní díly

Název dílu

10 let

Elektrolytické kondenzátory na deskách s plošnými 
spoji 10 let

Chladicí ventilátor 10 let

(Poznámka) 
odhadované za následujících podmínek.
- Teplota okolí: 40 C
-
- Doba provozu 12 hodin / den

životností.
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7.3.1 Posouzení provozní životnosti

(1) 

-1

-------------------------------------- -------------------------------------

1) po dodání od 
výrobce.

• -li používána). 
• -) hlavního okruhu, odpojte 

ipojena.)
•

• o obvodu.
•
• Je-
•

ZAPNUTY.
Je-

• Udržujte teplotu okolí v rozmezí 25 10 C.
2) 
3) 
4) 
5) 

".
Pokud se " . . 
1).

7) aje (relativní kapacitance 

-----------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------
-2

rámci

kapacitního odporu kondenzátoru
instalace koncovým uživatelem.

----------------------------- ------------------------------
1) Nastavte kód funkce H98 (funkce ochrany/ funkc

2) 
3) 
4) 

5) 

kondenzátoru

6) 
(p
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-----------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------

veny.
-li

St

z výroby. 

Elektrolytické kondenzátory na deskách s plošnými spoji

jednotkách "1000".
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Chladicí ventilátor

(2) 

podmínek uvedených ve sloupci 

Tabulka 7.3 Kritéria pro vydání alarmu o životnosti

Elektrolytické kondenzátory na 
deskách s plošnými spoji

87000 hodin nebo déle, jako celková doba provozu

odu 12 hodin/den)

Chladicí ventilátor 87000 hodin nebo déle, jako celková doba provozu

7.4
Vzhledem k 

tabulce 7.4. 

Chcete-

Jednofázový vstup

   x 100% 
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Po
lo

ž
ka Vstupní (primární) strana Výstupní (sekundární strana) DC

(P (+)-N (-))

Vl
no

vá
 

Proud Proud

N
áz

ev
 

Ampérmetr 
AR, AS, AT

Voltmetr
VR, VS, VT

Wattmetr
WR, WT

Ampérmetr
AU, AV, AW

Voltmetr
VU, VV, VW

Wattmetr
WU, WW

DC voltmetr
V

Ty
p 

magnetem

Typ 

nebo

magnetu

Digitální
wattmetr 

AC 

Digitální 
wattmetr 

AC 

Digitální 
wattmetr 

AC 

Digitální 
wattmetr 

AC cívkou

Sy
m

bo
l 

dojít k jejich poškození.

Napájení
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7.5 Zkouška izolace

Je- cími pokyny; v

-

(1) 

1) 

2) kabeláž z 

3) 
4) ).
5) Hodnota 5 M

Obrázek 7.2

(2)

tester s vysokým odporovým rozsahem. 
1) Odpojte všech
2) 

(3) 
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7.6 Dotazy na produkt a záruky

7.6.1

1) 
2) 
3) 
4) 
5) 
6) 
7) Rok výroby a týden (viz kapitola 1, oddíl 1.1.)

7.6.2 Záruka na produkt

ntaci:

��

veškeré položky, jako jsou specifikace, které nejsou výslo
materiály, mohou být poskytnuty, jak je uvedeno níže.

místo, kde mohou být použity atd., 

[1] 

(1)
1)

2) 
.

3) 
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(2) Rozsah záruky
1) uji 

které nejsou uvedené v katalogu, v návodu k obsluze, v technických specifikacích a nebo v dalších 
souvisejících dokumentech.

dodán firmou Fuji.

návrhu atd.

než jak je uvedeno v návodu k obsluze, v katalogu, a pod.

(2) áruka uvedená v tomto dokumentu se omezuje pouze na samostatný zakoupený nebo 
dodávaný výrobek.

(3) Horní hranice pro rozsah záruk se rozumí tak, jak je uvedeno v bodu (1) výše, a veškeré škody (poškození 

(3) 

z

[2] atd.
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[ 3 ] 

let po 

náhradní díly p

získat nebo vyrobit, mohou existovat p

[ 4 ]

[5] Servis

Nákup

[6] Poskytovaný rozsah služeb

ují transakce a použití v zemi, kde jste produkt zakoupili.
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Kapitola 8 SPECIFIKACE
8.1 Standardní modely

8.1.1 = A, U)

Položka Technické parametry
Typ (FRN_ _ _ _ C2S-2 ) 0001 0002 0004 0006 0010 0012 0020
Použitelný výkon el. motoru 
(kW)  *1 (když = A) 0,1 0,2 0,4 0,75 1,5 2,2 3,7

Použitelný výkon el. motoru 
(HP)  *1 (když = U) 1/8 1/4 1/2 1 2 3 5

Vý
st

up
ní

 h
od

no
ty

Jmenovitá kapacita 
(kVA) *2 0,30 0,57 1,3 2,0 3,5 4,5 7,2

*3
Jmenovitý proud (A) 
*4

0,8
(0,7)

1,5
(1,4)

3,5
(2,5)

5,5
(4,2)

9,2
(7,0)

12,0
(10,0)

19,1
(16,5)

150% jmenovitého výstupního proudu po dobu 1 min.
150% jmenovitého výstupního proudu po dobu 1 min nebo 200% 
jmenovitého výstupního proudu po dobu 0,5 s (pro jmenovitý proud 
udaný v závorce)

(Hz) 50/60 Hz

Vs
tu

pn
í j

m
en

ov
ité

 h
od

no
ty frekvence

frekvence
-

*5, Frekvence: +5 až -5%

Jmenovitý
proud (A) 
*6

(w/
DCR) 0,57 0,93 1,6 3,0 5,7 8,3 14,0

(w/o
DCR) 1,1 1,8 3,1 5,3 9,5 13,2 22,2

Požadovaný napájecí 
*7 0,2 0,3 0,6 1,1 2,0 2,9 4,9

*8 150 100 50 30

9: 0,0 to 60,0 Hz, 

Brzdící tranzistor --
UL508C, IEC 61800-5-

Krytí
azení Chlazení ventilátorem

Hmotnost (kg) 0,6 0,6 0,7 0,8 1,7 1,7 2,5
*1 Fuji standardní 4-pólový motor
*2 
*3 
*4 Zat

*5

Pokud je tato hodnota 2 až 3%, použijte volitelnou tlumivku AR (ACR).
*6 

*7 užití DC tlumivky (DCR).

1



*8 

*9
(

2



8.1.2   = A, C, E, U)

Položka Technické parametry
Typ (FRN_ _ _ _ C2S-4 ) 0002 0004 0005 0007 0011
Použitelný výkon el. motoru
(kW)  *1(když = A, C nebo 
E)

0,4 0,75 1,5 2,2 3,7
(4,0)*

Použitelný výkon el. motoru 
(HP)  *1 (když = U) 1/2 1 2 3 5

Vý
st

up
ní

 h
od

no
ty

Jmenovitá kapacita 
(kVA) *2 1,3 2,3 3,2 4,8 8,0

*3

Jmenovitý proud (A) 1,8
(1,5)

3,1
(2,5)

4,3
(3,7)

6,3
(5,5)

10,5
(9,0)

150% jmenovitého výstupního proudu po dobu 1 min.
150% jmenovitého výstupního proudu po dobu 1 min nebo 200% 
jmenovitého výstupního proudu po dobu 0,5 s (pro jmenovitý proud 
udaný v závorce)

(Hz) 50/60 Hz

Vs
tu

pn
í j

m
en

ov
ité

 h
od

no
ty frekvence

frekvence
-

*5, Frekvence: +5 až -5%

Jmenovitý 
proud (A) 
*6

(w/
DCR) 0,85 1,6 3,0 4,4 7,3

(w/o
DCR) 1,7 3,1 5,9 8,2 13,0

Požadovaný napájecí 0,6 1,1 2,0 2,9 4,9

*8 100 50 30

9: 0,0 to 60,0 Hz,

Brzdící tranzistor
UL508C, IEC 61800-5-

Krytí
Chlazení ventilátorem

Hmotnost (kg) 1,2 1,3 1,7 1,7 2,5
-4E.

*1 Fuji standardní 4-pólový motor
*2 
*3 
*5

Pokud je tato hodnota 2 až 3%, použijte volitelnou tlumivku AR (ACR).
*6 

*7 
*8 

u.)
*9.

3



8.1.3 = A, C, E, U)

Položka Technické parametry
Typ (FRN_ _ _ _ C2S-7 ) 0001 0002 0004 0006 0010 0012
Použitelný výkon el. motoru 
(kW)  *1(když = A, C nebo 
E)

0,1 0,2 0,4 0,75 1,5 2,2

Použitelný výkon el. motoru 
(HP)  *1 (když = U) 1/8 1/4 1/2 1 2 3

Vý
st

up
ní

 h
od

no
ty

Jmenovitá kapacita 
(kVA) *2 0,30 0,57 1,3 2,0 3,5 4,5

*3
Jmenovitý proud (A) 
*4

0,8
(0,7)

1,5
(1,4)

3,5
(2,5)

5,5
(4,2)

9,2
(7,0)

12,0
(10,0)

150% jmenovitého výstupního proudu po dobu 1 min nebo 200% 
jmenovitého výstupního proudu po dobu 0,5 s

(Hz) 50/60 Hz

Vs
tu

pn
í j

m
en

ov
ité

 h
od

no
ty frekvence Jednofázové, 200 až 240 V, 50/60 Hz

frekvence -15%, Frekvence: +5 až -5%

Jmenovitý 
proud (A)
*6

(w/
DCR) 1,1 2,0 3,5 6,4 11,6 17,5

(w/o
DCR) 1,8 3,3 5,4 9,7 16,4 24,0

Požadovaný napájecí 0,3 0,4 0,7 1,3 2,4 3,5

*8 150 100 50 30

9: 0,0 to 60,0 Hz, 
Doba brzd

Brzdící tranzistor --
UL508C, IEC 61800-5-1: 

Krytí
Chlazení ventilátorem

Hmotnost (kg) 0,6 0,6 0,7 0,9 1,8 2,5
*1 Fuji standardní 4-pólový motor
*2 
*3 
*4 Zatížení se sníží tak, aby kontinuální provozní proud odpovídal jmenovitému proudu v závorce, nebo 

*6 Použije se odhadovaná hodnota, pokud kapacita zdroje napájení je 500 kVA (výkon m

*7 
*8 

v
*9

4



8.2 Všeobecné specifikace

Položka Popis
Vý

st
up

ní
 fr

ek
ve

nc
e

R
oz

sa
h 

na
st

av
en

í 

Maximální frekvence variabilní 25,0 až 400,0 Hz 
Vlastní frekvence variabilní 25,0 až 400,0 Hz 

variabilní 0,1 až 60,0 Hz 
Nosná frekvence variabilní 0,75 až 16 kHz 

Poznámka: Pr
více, se nosná frekvence automaticky snižuje v závislosti na okolní 

1

frekvence /stabilita)
• Analogové nastavení:

• Nastavení klávesnice: 

rozlišení 
• Analogové nastavení: 1/1000 maximální frekvence
• Nastavení klávesnice: 

400,0 Hz) 
• 1/20000 maximální frekvence nebo 

O
vl

ád
án

í

•
energie

Pohon synchronního motoru s permanentními magnety (PMSM) (bez 
2

• R

/frekvence 200 V
•

• Ovládání AVR * 1 lze zapínat a vypínat (ON nebo OFF).
• Nelineární nastavení V/f * 1

400 V
•

• Ovládání AVR * 1 lze zapínat a vypínat (ON nebo OFF).
• Nelineární nastavení V/f * 1

Zesílení momentu  *1
momentem)

•
nastavit v rozsahu 0,0 až 20,0%.

•

• 150% neb
automatickým zvýšením momentu)

Klávesnice:
STOP (standardní klávesnice / volitelná dálková klávesnice)

Externí signály (digitální vst

-

*1 
*2 K

5



Položka Popis

O
vl

ád
án

í

Nastavení frekvence a (s funkcí ochrany dat)

komunikaci) a kopírovat. *2
Zabudovaný potenciometr 
Analogový vstup:0 až ± 10 V DC / 0 až 100% (svorka [12]),

4 až 20mA / 0 až 100%, 0 až 20 mA / 0 až 100% 
(svorka [C1])

ová frekvence
- 15)

vstupní signál je ON.

-485.

Pomocné nastavení frekvence:
Ka

frekvence.
Inverzní provoz: 

100%" externími signály.
z "4 až20 mA DC (0 až 20 mA DC)/0 až 100%" na "20 

až 4 mA DC (20 až 0 mA DC)/0 až 100%" externími signály.
Doba zrychlení / 
zpomalení (ACC/DCC)

• Rozsah nastavení: 0,00 - 3.600 s, variabilní
• Tyto dva typy nastavení zrychlení / zpomalení doby mohou být

•
zrychlování a zpomalování: Lineární, S- -

konstantním výkonem).
•
• Doba zrychlení / zpomalení (ACC/DCC) pro krokování se dá 

nastavit.  (Rozsah nastavení: 0.00 až 3600 s)
rekvence 

krokový provoz *1
výpadku napájení *1, kompenzace skluzu *1, charakteristiky 
zpomalení (nucené ovládání brzdy), proudové omezení (hardware 
pr *1, PID regulace, automatické zpomalení, 

*1 -line *1,

*1 K dispozic
*2

6



Položka Popis

M
on

ito
r

zastavení , výstup PID, 

Zvolte monitor rychlosti pro zobrazení následujících možností:

-1), rychlost linky (m/min), doba napájení 
s konstantní rychlostí (min).

níže. 
•

zrychlení)
•

zpomalení)
•

rychlosti)
• (Ztráta vstupní fáze)
•
• (Ztráta výstupní fáze)
•

zrychlení)
•

zpomalení)
•

konstantní rychlosti)
•

• (Bylo aktivováno externí 
tepelné relé)

• Ochrana motoru 
(termistor PTC 
(termistor s pozitivním 

•
odporníku)

• ( á
š í )

•
•
•
•
• (Chyba spojení s 

klávesnicí)
• (Chyba procesoru)
• (Chyba pracovního 

postupu)
•
• (RS-485 chyba)
• (Chyba uložení 

• (Falešný alarm)
• (detekce skokového 

poklesu (pro pohon 

permanentním 
magnetem) *2

tí.

také uloženy a zobrazeny.

O
ch

ra
na

*2 K
7



8.3 Specifikace svorek
8.3.1 Funkce svorek

(tabulka 2.8). 

8.3.2

(Poznámka 1)

(MCCB nebo RCD/ELCB), 

(Poznámka 2) 
- nebo 

(Poznámka 3)
(Poznámka 4) Funkci THR

[FWD] nebo [REV] (kód funkce E01 až E03, E98 nebo E99). Detaily viz Kapitola 9.
(Poznámka 5) otenciometr) mezi 

VDC) mezi svorky [12] a [11].

*

8



(Poznámka 6) 

obvodu je nastavte do pravého úhlu.
(Poznámka 7) 

(1) 
(2) Nastavte kód funkce 

svorce [C1]).
(3) 

pro jeho zastavení. 
(4) 

maximální frekvence.

9



8.4
8.4.1 Standardní modely

) ve výše uvedených tabulkách nahrazuje A, C, E,

Napájecí 
D D1 D2

200 V

FRN0001C2S-2
80

70
10

FRN0002C2S-2
FRN0004C2S-2 95 25
FRN0006C2S-2 120 50

Jednofáz
ové

200 V

FRN0001C2S-7
80

70
10

FRN0002C2S-7
FRN0004C2S-7 95 25
FRN0006C2S-7 140 90 50

Napájecí 
D D1 D2

400 V
FRN0002C2S-4 115

75
40

FRN0004C2S-4 139 64

10



200 V FRN0020C2S-2
FRN0011C2S-4

Jednofázové 200 
V FRN0012C2S-7

Napájecí 
D D1 D2

400 V
FRN0010C2S-2

139 75

64

FRN0012C2S-2

400 V
FRN0005C2S-4

FRN0007C2S-4

Jednofáz
ové

200 V
FRN0010C2S-7 149 85

11



8.5 Ochranné funkce
"—": Není stanoveno.

Jméno Popis

LED
monitor 
zobrazuj

e: 

Výstup
alarmu 

[30A,B,C]

Nadproudová 
ochrana
Ochrana

Ochrana
proti poruchám 

-

-

obvodu.
-

výstupním obvodu. Tato ochrana

rychlosti
Ano

rychlosti

s konstantní 
rychlostí

ochrana
Zas
VDC pro série 200 V, a 800 V DC pro série 400 rychlosti

Ano

rychlosti

s konstantní 
rychlostí

ochrana
400 V).

Ano
(Poznámka

)

ztrátou vstupní 
fáze zifázovou nesymetrií 

Je-

k ní došlo.
chozím nastavení 

od výrobce deaktivována.

Ano

ztrátou výstupní 
fáze 

Ano

O
ch

ra
na

 p
ro

ti - Vyp Ano

Brzdný 
odporní
k

-
elektronické tepelné reléové ochrany pro brzdný odporník.

* Je nutné nastavit data kódu funkce podle použitého brzdného 

Ano

Ochrana proti 

výstupního proudu. 

Ano

(Poznámka)  Bez alarmového výstupu, v závislosti na nastavení dat kódu funkce.

12



Jméno Popis

LED
monitor 
zobrazuj

e: 

Výstup
alarmu 

[30A,B,C]

Elektronické 
tepelné 
nadproudov
é relé

závislostech na nastavení elektronického Ano

* -75,0 
minut).

Termistor 
PTC PTC termistor je zapojen mezi svorky [C1] a [11], a odpor je zapojen 

mezi svorky [13] a [C1].

Ano

První 

výstraha o 
p
motoru

motoru.

— —

Prevence — —

Vstup externího 
alarmu signálu THR.

Ano

Výstup 
poplachového 
relé
(pro jakoukoli 
chybu)

M

< Reset alarmu >
Zastavený stav po alarmu nebo
digitálním vstupním signálem RST.
< Ukládání historie alarmu a podrobné údaje >
Lze uložit a zobrazit informace o posledních 4 alarmech.

— Ano

-
se zastaví.

Ano

Chyba 
komunikace 
vzdálené 
klávesnice 
(volitelná) 

Ano

Chyba procesoru 
CPU

Ano

Provozní chyba Priorita 

STOP 
a zastavení motoru, i 

vydá alarm er6.

Ano

Funkce 
kontroly 

m

u

- Aktivace napájení
- Je vydán alarm (

vstupu reset alarmu (RST).
- LE

má být zapnut.

13



Jméno Popis

LED
monitor 
zobrazuj

e: 

Výstup
alarmu 

[30A,B,C]

Ano

Chyba 
komunikace RS-
485 

- Ano

Chyba v 
ukládání dat 

tivaci funkce ochrany proti Ano

Funkce pro 
další pokusy

a
resetováním.)

— —

ochrana napájecích vedení pro hlavní okruh a zemí.
— —

krátkodobým 
výpadkem 
napájení

Pokud je zvolen "restart po výpadku krátkodobého napájení",  tato 
funkce vyvolá proces restartu, když je napájení obnoveno v 

— —

Kontrola 
prevence 

etížení (zobrazí 
se alarm:  0h1 nebo 0lu

— —

Falešný alarm Ano

šení 
alarm.

Ano

(Detekce 
skokového 
poklesu  "step-
out" *2 

Ano

*1 .
*2

14



Kapitola 9 SEZNAM PERIFERNÍHO VYBAVENÍ A DALŠÍ MOŽNOSTI

k FRENIC-Mini.  Použijte je v souladu s požadavky na váš systém.

Podrobnosti naleznete v Uživatel -Mini (24A7-E-0023), v kapitole 6 

Název periferního 
vybavení Funkce aplikace

H
la

vn
í p

er
ife

rn
í v

yb
av

en
í

Kompaktní 

(MCCB)

(RCD)/ochranný 

* s nadproudovou 
ochranou

jak je uvedeno níže.

Napájec
Použitelný 
výkon el. 
motoru 
(kW)

oud (A) u
MCCB a RCD/ELCB

Tlumivka w/ DC Tlumivka w/o DC

200 V

0,1 FRN0001C2S-2

5
50,2 FRN0002C2S-2

0,4 FRN0004C2S-2
0,75 FRN0006C2S-2 10
1,5 FRN0010C2S-2

10
15

2,2 FRN0012C2S-2 20
3,7 FRN0020C2S-2 20 30

é 400 V

0,4 FRN0002C2S-4

5
5

0,75 FRN0004C2S-4
1,5 FRN0005C2S-4 10
2,2 FRN0007C2S-4 15
3,7
(4,0)* FRN0011C2S-4 10 20

Jednofá
zové
200 V

0,1 FRN0001C2S-7
5

5
0,2 FRN0002C2S-7
0,4 FRN0004C2S-7 10
0,75 FRN0006C2S-7 10 15
1,5 FRN0010C2S-7 15 20
2,2 FRN0012C2S-7 20 30

) ve výše uvedené tabulce nahrazuje A, 

* 4,0 kW pro -4E.
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Název periferního 
vybavení Funkce aplikace

H
la

vn
í p

er
ife

rn
í v

yb
av

en
í

Kompaktní 

proti zemnímu 
spojení*
* s nadproudovou 

ochranou
které neodpovídá dop
*S nadproudovou ochranou
Mohlo by dojít k požáru.

jmenovitým proudem a vypínací schopností dle kapacity napájení.

Magnetický k na vstupní napájecí (primární), tak na výstupní 

U zdroje napájení (primární strana) 

1) 

svorky pro signální linku.
2) 

obvodu.
3) 

Budete-

Když systém vyžaduje, aby motor, nebo 

FWD, REV a/nebo HLD, nebo pomocí
klávesnice.

Na výstupu (sekundární strana) 
svorky 

-li k 

í.  Také se

pínání zdroje 

2



Název volby Funkce aplikace
H

la
vn

í v
ol

ba

Brzdné odporníky
(Standardní modely) 
(DBR)

Tlumivky DC
(DCR) (pro snížení harmonických složek).

1) Pro normalizaci napájení 
- Použijte volitelnou DC tlumivku (DCR), když kapacita napájecího 

ální reaktance zdroje energie klesat, 

-
nebo jsou-

2) 
zatížení používá kondenzátor, ten však 

harmonických složek v napájecím elektrickém vedení, a reformoval 

na 90 až 95%.

stek.

Filtry výstupního 
obvodu
(OFL)

1) 

2) 
harmonických složek).

odního 
vedení byla kratší než 400 m.

3) 
výstupu (sekundární strana) 

které se používají ve výrobních provozech apod.
Použijte OFL v rámci povolené nosné frekvence, v rozsahu
stanoveném kódem funkce F26 (Zvuk motoru (nosná frekvence)).
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Název volby Funkce aplikace

H
la

vn
í v

ol
ba

Tlumivky s feritovým 
kroužkem pro snížení 
rušení rádiovou 
frekvencí 
(ACL)

provozem v napájecím vedení (pr

krát).

vložte ACL do napájecího vedení (primární strana); pokud je delší než 
20 m, vložte jej d

Vo
lb

y 
pr

o 
pr

ov
oz

 a
 k

om
un

ik
ac

i

Externí potenciometr pro 

Vzdálená klávesnice

Modely klávesnic: TP-E1U a TP-E1

Prodlužovací kabel pro 
dálkové ovládání

Prodlužovací kabe
-RS-485.

Adaptér USB–RS-485 -485 k 
portu USB na PC.

Corporation)

Software Inverter loader 

Interface).

Ji
ná

 p
er

ife
rn

í v
yb

av
en

í

(bleskojistky)
Poj

4



Kapitola 10 POUŽITÍ TLUMIVEK DC (DCR)

-Mini se 
pojit tlumivku DC (DCR), specifikovanou v tabulce 10.1.

Tabulka 10.1 obsahuje seznam tlumivek DC (DCR)

Napájecí Jmenovitý výkon 
motoru (kW) používá Typ DCR

200 V

0,1 FRN0001C2S-2
DCR2-0.2

0,2 FRN0002C2S-2
0,4 FRN0004C2S-2 DCR2-0.4
0,75 FRN0006C2S-2 DCR2-0.75
1,5 FRN0010C2S-2 DCR2-1.5
2,2 FRN0012C2S-2 DCR2-2.2
3,7 FRN0020C2S-2 DCR2-3.7

Jednofázové
200 V

0,1 FRN0001C2S-7 DCR2-0.2
0,2 FRN0002C2S-7 DCR2-0.4
0,4 FRN0004C2S-7 DCR2-0.75
0,75 FRN0006C2S-7 DCR2-1.5
1,5 FRN0010C2S-7 DCR2-2.2
2,2 FRN0012C2S-7 DCR2-3.7

A nebo U.

Power
supply

Motor
FRENIC-Mini

L1/R

L2/S

L3/T

U

V

W

G

P1 P(+)
(L1/L)

(L2/N)

DCR

P1

G

P(+)

Obrázek 10.1  Schéma zapojení tlumivky DC (DCR)

Napájení

1



Chapter 11 SHODA S PLATNÝMI NORMAMI
11.1 Soulad s evropskými normami

Rada Evropského

Výrobky vyhovují následujícím normám:

EN61800-5-1: 2007
ktromagnetickou kompatibilitu

EN61800-3: 2004 +A1: 2012
Imunita :
Emise: Kategorie C2

(Vztahuje se pouze tehdy, když je instalován volitelný 
filtr EMC.)

- dy pro omezenou prodejní distribuci" 
dle EN 61800-

11-1



11.2 Soulad s normami pro elektromagnetickou kompatibilitu
11.2.1 Všeobecné

Stroje 

filtrem 

11.2.2 e

elektromagnetické kompatibility 
(volitelné)
1) 

kovovému panelu.  S
2) 

datového kabelu RS-
panelu.

3) 

11-2



FRENIC-Mini
L1/R

L2/S

L3/T

U

V

W

G

Power
supply (L1/L)

(L2/N)

G

M
3~

Motor

MCCB or
RCD/ELCB*

Metal panel

Three-
or

single-
phase

Shielded
cable

EMC-
compliant

filter
(optional)

G

(Note 1)

G

* with overcurrent protection

(Note 2)

(Note 3)

emnicí svorku motoru.

Poznámka 1:
dvakrát, ke snížení rádiového rušení (ACL-40b).

Poznámka 2:
-40b).

Poznámka 3:
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11.2.3

Tabul

Typ filtru
Unikající proud (mA) *1), *2)

Pro Japonsko Normální Nejhorší
FRN0,1C2S-2J FRN0001C2S-2

FS5956-6-46
(EFL-0.75E11-2) 3,0 3,0FRN0,2C2S-2J FRN0002C2S-2

FRN0,4C2S-2J FRN0004C2S-2
FRN0.75C2S-2J FRN0006C2S-2
FRN1,5C2S-2J FRN0010C2S-2

FS5956-26-47
(EFL-4.0E11-2) 3,0 3,0FRN2,2C2S-2J FRN0012C2S-2

FRN3,7C2S-2J FRN0020C2S-2
FRN0,4C2S-4J FRN0002C2S-4

FS20229-3, 5-07 3,0 18,0FRN0.75C2S-4J FRN0004C2S-4
FRN1,5C2S-4J FRN0005C2S-4 FS20229-9-07 3,0 18,0
FRN2,2C2S-4J FRN0007C2S-4
FRN3,7C2S-4J FRN0011C2S-4 FS20229-13-07 3,0 18,0
FRN0,1C2S-7J FRN0001C2S-7

FS8082-10-07 4,0 8,1FRN0,2C2S-7J FRN0002C2S-7
FRN0,4C2S-7J FRN0004C2S-7
FRN0.75C2S-7J FRN0006C2S-7
FRN1,5C2S-7J FRN0010C2S-7 FS20159-17-07 4,2 8,4
FRN2,2C2S-7J FRN0012C2S-7 FS20159-25-07 4,2 8,4

Poznámka:

*1) 
V (50 Hz), a jednofázovým 230 V (50 Hz).

* 2) Nejhorší stav zahrnuje ztrá
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11.3
11.3.1 Všeobecné poznámky

Použijete-

Je-
výjimkou 

podrobnostmi.
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11.3.2

Napájecí Tlumivka w/o 
DC

Tlumivka w/ 
DC

Použitelný
DC typ tlumivky

FRN0001C2S-2 * * DCR2-0.2
FRN0002C2S-2 * * DCR2-0.2
FRN0004C2S-2 * * DCR2-0.4
FRN0006C2S-2 * * DCR2-0.75
FRN0002C2S-4 — DCR4-0.4
FRN0004C2S-4 — DCR4-0.75

Jednofázové
200 V

FRN0001C2S-7 — DCR2-0.2
FRN0002C2S-7 — DCR2-0.4
FRN0004C2S-7 — DCR2-0.75
FRN0006C2S-7 — — DCR2-1.5

* v tabulce výše jsou v souladu s EN61000-3-2 (+ A14), takže mohou být 

—".  Chcete-

-
na zástupce Fuji Electric.

Poznámka 1) ) ve výše uvedené tabulce nahrazuje A, C, E, nebo U, v 

200 V se nahradí za A nebo U.

2) 
400 V AC pomocí transformátoru bude u vedení 400 V AC regulována 

11.4 EU pro
11.4.1 Všeobecné

11.4.2 -Mini v systému, který má být certifikován 

Chcete- - na str. viii.
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